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ORIGINAL BEDIENUNGSANLEITUNG

POT 10 Theodolit

Lo . . @ Dreifussverriegelung
Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor Inbe- Kippachsmarkierung
a

triebnahme unbedingt durch. Antrieb Horizontalkreis Klemmschraube und Fein-

. _ N . trieb
Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung im- Fussschraube des Dreifusses

mer beim Gerat auf. (139) Dreifuss
(14) Laserlotgehduse

Geben Sie das Gerat nur mit Bedienungsanlei- () Obijektiv
tung an andere Personen weiter. Traggriff

l Die Zahlen verweisen auf Abbildungen. Die Abbildun- Gehduse hinten B

gen finden Sie am Anfang der Bedienungsanleitung. )
Im Text dieser Bedienungsanleitung bezeichnet <<das Fussschraube des Dreifusses

Gerit>> immer den Theodoliten POT 10. (4) Bedienfeld mit Anzeige
(5) Fokussierring

Gehause vorne H (8) Okular
(1) Réhrenlibelle

() Batteriefach mit Verschlussschraube ® Diopter ) .
(9) Antrieb Vertikalkreis Klemmschraube und Feintrieb
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1 Allgemeine Hinweise

1.1 Signalworter und ihre Bedeutung VORSICHT
GEFAHR Fur eine mdoglicherweise gefahrliche Situation, die zu
Fiir eine unmittelbar drohende Gefahr, die zu schweren | leichten Korperverletzungen oder zu Sachschaden fiihren
Korperverletzungen oder zum Tod fiihrt. kénnte.
WARNUNG HINWEIS

Fir eine méglicherweise gefahrliche Situation, die zu EUr Anwendungshinweise und andere nitzliche Informa-
schweren Kérperverletzungen oder zum Tod fithren kann. | tionen.



1.2 Erlauterung der Piktogramme und weitere
Hinweise

Symbole

Vor Warnung vor
Benutzung allgemeiner
Bedienungs- Gefahr
anleitung
lesen

Symbole Laserklasse Il / class 2

(42

Laser
Klasse 2
gemass
EN 60825-1:2003

Laser Class Il

2 Beschreibung

2.1 Geratebeschreibung

Der Hilti Theodolit POT 10 ist ausgelegt flr horizontale
und vertikale Winkelmessungen, flir das Messen von 90°
Winkeln, flir Messen von Neigungen in %, fir das Fluch-
ten von Bauachsen auf langere Distanzen (bis 200 m) und
fur Bauachsubertragungen auf mehrere Stockwerke.
Das Gerét besitzt einen Horizontal- und Vertikalkreis mit
digitaler Kreiseinteilung und eine elektronische Libelle (1
Achs-Kompensator) fir genaue Vertikalwinkel und Nei-
gungsmessungen.

2.2 Lieferumfang der Standardausriistung

Theodolit

Netzteil inkl. Ladekabel fiir Ladegerat
Ladegerat

Batterie Typ Li-lon 3.8 V 5200 mAh
Justierset

Bedienungsanleitung

Hilti Koffer

- a4 a4 4 a4 a4

3 Gerdtebeschreibung

3.1 Aligemeine Begriffe
3.1.1 Bauachsen

500 )00 qsmn ysonn , 0500

L1360 | g0 | 4500

13650 | 37602050 265, 3740, 12046,

Im Allgemeinen werden vor Baubeginn zuerst in und um das Baugebiet H6henmarken und Bauachsen durch ein

Vermessungsunternehmen markiert.

Fir jede Bauachse werden zwei Enden am Boden markiert.

Von diesen Markierungen aus werden die einzelnen Bauelemente platziert. Bei grosseren Gebauden ist eine Vielzahl

von Bauachsen vorhanden.

w



3.1.2 Fachspezifische Begriffe
Gerateachsen

a  Zielachse
b  Stehachse
c Kippachse

Horizontalkreis / Horizontalwinkel
0° p=30°
o
L

O (i

I
e

Von den gemessenen horizontalen Kreisablesungen mit 70° zum einen Ziel und 40° zum anderen Ziel kann der
eingeschlossene Winkel 70° - 40° = 30° berechnet werden.



Vertikalkreis / Vertikalwinkel

v =50°

00

=
/% 180°

Y

/!

Dadurch, dass der Vertikalkreis mit 0° zur Gravitétsrichtung oder mit 0° zur Horizontalrichtung ausgerichtet werden
kann, sind hier quasi Winkel von der Gravitétsrichtung bestimmt.

3.2 Fernrohrlagen

Damit sich die horizontalen Kreisablesungen richtig zum Vertikalwinkel zuordnen lassen, spricht man von Fernrohrlagen,
d.h. je nach Richtung des Fernrohres zum Bedienfeld kann zugeordnet werden, in welcher "Lage" gemessen wurde.

Wenn das Gerat in dieser Ansicht zu sehen ist, wird diese Lage als Fernrohrlage 1 bezeichnet. B
Wenn das Gerat in dieser Ansicht zu sehen ist, wird diese Lage als Fernrohrlage 2.bezeichnet.

3.3 Begriffe und deren Beschreibungen

Zielachse Linie durch Fadenkreuz und Objektivmitte (Fernrohrachse).

Kippachse Drehachse des Fernrohrs.

Stehachse Drehachse des gesamten Gerétes.

Zenit Zenit ist die Richtung der Schwerkraft nach oben.

Horizont Horizont ist die Richtung senkrecht zur Schwerkraft - allgemein horizon-
tal bezeichnet.

Nadir Nadir ist die Richtung der Schwerkraft nach unten.

Vertikalkreis Als Vertikalkreis wird der Winkelkreis bezeichnet dessen Werte sich an-
dern, wenn das Fernrohr nach oben oder unten bewegt wird.

Vertikalrichtung Als Vertikalrichtung wird eine Ablesung am Vertikalkreis bezeichnet.

Vertikalwinkel (V)

Ein Vertikalwinkel besteht aus der Ablesung am Vertikalkreis.
Der Vertikalkreis ist meistens mit Hilfe des Kompensators in Richtung der
Schwerkraft ausgerichtet, mit der "Nullablesung" im Zenit.

Hdhenwinkel

Héhenwinkel beziehen sich mit ’Null’ auf den Horizont und zéhlen positiv
nach oben und negativ nach unten.

Horizontalkreis

Als Horizontalkreis wird der Winkelkreis bezeichnet dessen Werte sich
andern, wenn das Gerat gedreht wird.

Horizontalrichtung

Als Horizontalrichtung wird eine Ablesung am Horizontalkreis bezeichnet.

Horizontalwinkel (Hz)

Ein Horizontalwinkel besteht aus der Differenz zweier Ablesungen am
Horizontalkreis, aber oftmals wird eine Kreisablesung auch als Winkel
bezeichnet.




Alhidade Eine Alhidade ist der drehbare Mittelteil des Theodoliten.
Dieser Teil trdgt normalerweise das Bedienfeld, Libellen zum Horizontie-
ren und im Innern den Horizontalkreis.

Dreifuss Das Gerét steht im Dreifuss der z.B. auf einem Stativ befestigt ist.
Der Dreifuss hat drei Auflagepunkte vertikal justierbar mit Stellschrauben.
Gerétestation Die Stelle an der das Gerét aufgestellt ist - meistens lber einem markier-
m ten Bodenpunkt.

3.4 Winkelmesssystem
Die Kreisablesungen fir vertikal und horizontal erfolgt mit elektronischen Kreisablesungen.

3.4.1 Messprinzip

Das Gerat bestimmt eine Kreisablesung.
Der eingeschlossene Winkel ergibt sich aus der Differenz zweier Kreisablesungen.

b

3.4.2 Einachskompensator

Mit Hilfe der elektronischen Libelle (Kompensator) wird die Gerateneigung in Fernrohrrichtung korrigiert.

Damit wird sicher gestellt, dass Vertikalwinkel und Neigungen sich immer auf die Vertikale bzw. Horizontale beziehen.
Der Einachskompensator misst mit hoher Genauigkeit die Gerdteneigung in Richtung des Fernrohres, d.h. in Zielrich-
tung.

Damit wird gewahrleistet, dass der Einfluss der Restneigung keinen Einfluss auf die Vertikalwinkelmessung bzw.
Neigung hat.

3.5 Bedienfeld
Das Bedienfeld besitzt insgesamt 6 mit Symbolen bedruckte Knépfe und eine Anzeige.
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Gert EIN / AUS.

Hintergrundbeleuchtung Ein / Aus.

Anderung der Richtung fiir die Winkelmessung des Horizontalkreises.

HEE®

Anhalten der aktuellen Horizontalkreisanzeige.

[ =]
n
m
—

Aktuellen Horizontalwinkel auf ,,0 setzen.

E

Wechseln der Vertikalkreisanzeige zwischen Grad und %.

—

—

—
—

Batteriesymbol zur Anzeige des Ladezustands.

Je voller das Batteriesymbol desto besser ist der Ladezustand. Wenn die
Batterie nahezu komplett leer ist, verschwindet mit dem letzten Balken
das ganze Batteriesymbol. Dann ist keine Energie fur Messungen mehr
vorhanden.

\Y Aktuelle Vertikalkreisanzeige
H Aktuelle Horizontalkreisanzeige.
R oder L Anzeige aktuelle Messrichtung Horizontalkreis Rechts bzw. im Uhrzeiger-

sinn oder Links bzw. im Gegenuhrzeigersinn.




4 Werkzeuge, Zubehor

Stromversorgung

Abbildung

Bezeichnung

Batterie POA 80

Netzteil POA 81

Ladegerat POA 82

Stativ
Abbildung

Bezeichnung

Stativ PUA 35

5 Technische Daten

Technische Anderungen vorbehalten!

Fernrohr
Fernrohr Vergrésserung 30x
Kirzeste Zielweite 1.5m (4.9 f)
Fernrohrgesichtsfeld 1°30':2.6 m /100 m (7.9 ft / 300 ft)
Objektiv Offnung 45 mm
Kompensator
Typ 1 Achse, Flussigkeit
Arbeitsbereich +3’
Genauigkeit 5"
Winkelmessung
POT 10 Genauigkeit (DIN 18723) 5"
Winkelabgriffsystem V (incremental)
Winkelabgriffsystem Hz (absolut)




Laserlot

Genauigkeit 1.5 mm auf 1.5 m (1/16 auf 3 ft)
Leistung <1mw
Laserklasse Class 2
Anzeige
Typ Segmentanzeige
Beleuchtung 1-stufig
Rohrenlibelle
Réhrenlibelle 30" /2mm
IP Schutzklasse
Klasse IP 55
Stativgewinde
Dreifussgewinde 5/8"
Batterie POA 80
Typ Li-lon
Nennspannung 3,8V
Ladezeit 4h
Temperatur
Betriebstemperatur -20...+50 °C (-4°F ... +122°F)
Lagertemperatur -30...+70 °C (-22°F ... +158°F)

Masse und Gewichte

Abmessungen 164 mm x 154 mm x 340 mm
Gewicht 4,6 kg
Winkeleinheiten DMS, GON

6 Sicherheitshinweise

6.1 Grundlegende Sicherheitsvermerke

Neben den sicherheitstechnischen Hinweisen in den
einzelnen Kapiteln dieser Bedienungsanleitung sind
folgende Bestimmungen jederzeit strikt zu beachten.

6.2 Sachwidrige Anwendung

Vom Gerat und seinen Hilfsmitteln kénnen Gefahren aus-
gehen, wenn sie von unausgebildetem Personal unsach-
geméss behandelt oder nicht bestimmungsgemass ver-
wendet werden.

a) Verwenden Sie das Gerat nie ohne entsprechende
Instruktionen erhalten zu haben oder diese Anlei-
tung gelesen zu haben.

b) Machen Sie keine Sicherheitseinrichtungen un-
wirksam und entfernen Sie keine Hinweis- und
Warnschilder.



c) Lassen Sie das Gerat nur durch Hilti-Servicestellen
reparieren. Bei unsachgemissem Offnen des Ge-
rates kann eine Laserstrahlung entstehen, die die
Klasse 2 libersteigt.

d) Manipulationen oder Verédnderungen am Geréat sind
nicht erlaubt.

e) Benutzen Sie, um Verletzungsgefahren zu vermeiden,
nur original Hilti Zubehér und Zusatzgeréte.

f) Setzen Sie das Gerat nicht in explosionsgefahr-
deter Umgebung ein.

g) Verwenden Sie zum Reinigen nur saubere und weiche
Tucher. Falls nétig, kdnnen Sie diese mit reinem
Alkohol etwas befeuchten.

h) Halten Sie Kinder von Lasergeraten fern.

i) Richten Sie das Gerét nicht gegen die Sonne oder
andere starke Lichtquellen.

j)  Verwenden Sie das Gerat nicht als Nivellier.

k) Uberpriifen Sie das Gerét vor wichtigen Messungen,
nach einem Sturz oder bei anderen mechanischen
Einwirkungen.

6.3 Sachgemasse Einrichtung der Arbeitsplatze

a) Beachten Sie die landesspezifischen Unfallverhi-
tungsvorschriften.

b) Harte Stdsse und starke Erschitterungen sind zu
vermeiden

c) Starke Temperaturschwankungen flihren zum Be-
schlagen des Objektivs. Daher sollte das Gerét vor
Gebrauch unbedingt akklimatisiert werden.

d) Das Geréat sollte nicht fiir langere Zeit der prallen
Sonne ausgesetzt werden.

e) Entnehmen Sie die Batterie, wenn das Gerat langere
Zeit nicht benutzt wird. Durch auslaufende Batte-
rien/Akkus kann das Gerét beschadigt werden.

f)  Nach dem Gebrauch sollte das Geréte in trockenem
Zustand im Koffer aufbewahrt werden.

g) Die Libellen sollten in regelméssigen Abstédnden mit
Umschlag geprift und gegebenenfalls nachjustiert
werden.

6.4 Elektromagnetische Vertraglichkeit

Obwohl das Gerat die strengen Anforderungen der ein-

schldgigen Richtlinien erfiillt, kann Hilti die Mdglichkeit

nicht ausschliessen, dass das Gerat

- andere Geréte (z.B. Navigationseinrichtungen von
Flugzeugen) stort oder

- durch starke Strahlung gestort wird, was zu einer Fehl-
operation fiihren kann.

In diesen Féllen oder anderen Unsicherheiten sollten Kon-
trolimessungen durchgefihrt werden.

10

6.4.1 Laserklassifizierung

Der Laserlot des Gerates entspricht der Laserklasse 2,
basierend auf der Norm IEC825-1 / EN60825-01:2008
und der Klasse Il basierend auf CFR 21 § 1040 (FDA).
Das Auge ist bei zufélligem, kurzzeitigem Hineinsehen in
die Laserstrahlung durch den Lidschlussreflex geschitzt.
Dieser Lidschlussreflex kann jedoch durch Medikamente,
Alkohol oder Drogen beeintrachtigt werden. Diese Ge-
rate durfen ohne weitere Schutzmassnahme eingesetzt
werden. Trotzdem sollte man, wie auch bei der Sonne,
nicht direkt in die Lichtquelle hineinsehen. Der Laserstrahl
sollte nicht gegen Personen gerichtet werden.

6.5 Allgemeine Sicherheitsmassnahmen

a) Uberpriifen Sie das Geridt vor dem Gebrauch
auf eventuelle Beschadigungen. Falls das
Gerédt beschadigt ist, lassen Sie es durch eine
Hilti-Servicestelle reparieren.

b) Uberpriifen Sie nach einem Sturz oder anderen
mechanischen Einwirkungen die Genauigkeit des
Gerits.

c) Wenn das Gerat aus grosser Kilte in eine war-
mere Umgebung gebracht wird oder umgekehrt,
lassen Sie das Gerét vor dem Gebrauch akklima-
tisieren.

d) Stellen Sie bei der Verwendung mit Stativen si-
cher, dass das Gerét fest aufgeschraubt ist und
das Stativ sicher und fest am Boden steht.

e) Halten Sie die Laseraustrittsfenster sauber, um
Fehimessungen zu vermeiden.

f) Obwohl das Gerit fiir den harten Baustellenein-
satz konzipiert ist, sollten Sie es, wie andere op-
tische und elektrische Gerate (Feldstecher, Brille,
Fotoapparat) sorgfaltig behandeln.

g) Obwohl das Gerét gegen den Eintritt von Feuch-
tigkeit geschiitzt ist, sollten Sie das Gerat vor dem
Verstauen in dem Transportbehalter trockenwi-
schen.

h) Priifen Sie sicherheitshalber von Ihnen vorher ein-
gestellte Werte bzw. vorherige Einstellungen.

i) Beim Ausrichten des Gerites mit der Dosenlibelle
nur schrag auf das Gerat schauen.

j)  Verriegeln Sie die Batterietiir sorgfaltig, damit die
Batterie nicht herausfallen kann oder kein Kontakt
entsteht, wodurch sich das Gerat unbeabsichtigt
ausschalten kann und dies zu Datenverlust fiihren
kann.

6.6 Transport

Fir den Versand des Geréts missen Sie die Batterie iso-
lieren oder aus dem Gerét entfernen. Durch auslaufende
Batterien/Akkus kann das Gerat beschadigt werden.

Um Umweltschaden zu vermeiden, missen Sie das Gerat
und die Batterie geméss den jeweilig guiltigen landesspe-
zifischen Richtlinien entsorgen.

Sprechen Sie im Zweifelsfall den Hersteller an.



7 Inbetriebnahme

7.1 Batterie laden

Nachdem Sie das Gerat ausgepackt haben, nehmen Sie zuerst das Netzgerat, Ladestation und Batterie aus dem
Behalter.

Laden Sie die Batterie fiir ca. 4 Stunden.

Abbildung Bezeichnung

Batterie POA 80

Netzteil POA 81

Ladegerat POA 82

7.2 Batterie einsetzen @

Setzen Sie die geladene Batterie in das Geréat mit dem Batteriestecker zum Gerét hin und nach unten ein.
Verriegeln Sie die Batterietir sorgfaltig.

7.3 Initialisierung Vertikalkreis

Nach der Gerateaufstellung geméss vorher beschriebenem Ablauf muss der Vertikalkreis des Gerétes initialisiert
werden.

Drehen Sie das Teleskop langsam um die Kippachse (c), bis eine Winkelanzeige fur die Vertikalmessung erscheint.

7.4 Funktionsiiberpriifung
HINWEIS
Bitte beachten Sie, dass die Klemmschrauben geldst werden, bevor das Gerat um die Alhidade gedreht wird.

Die Seitentriebe fiir Horizontal und Vertikal arbeiten als Feintriebe die vorher geklemmt werden missen.
Uberpriifen Sie zuerst die Gerétefunktionalitat zu Beginn und in regelmassigen Abstinden anhand folgender Kriterien:

1. Losen Sie die Klemmschrauben.

2. Drehen Sie das Gerat mit der Hand vorsichtig nach links und rechts und das Fernrohr hoch und runter zur
Kontrolle des Feinlaufes.

3. Klemmen Sie Seitentrieb und Vertikaltrieb und drehen Sie die Seitentriebe fur Horizontal und Vertikal vorsichtig

in beide Richtungen.

Drehen Sie den Fokussierring ganz nach links.

5. Schauen Sie durch das Fernrohr und stellen Sie mit dem Okularring das Fadenkreuz scharf.

6. Mit etwas Ubung tiberpriifen Sie die Richtung der beiden Diopter auf dem Fernrohr mit der Ubereinstimmung der

Richtung des Fadenkreuzes.

Uberpriifen Sie den festen Sitz der Schrauben vom Handgriff.

Siehe Kapitel: 7.3 Initialisierung Vertikalkreis

>
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7.5 Gerateaufstellung

7.5.1 Aufstellung Giber Bodenpunkt

Das Gerat besitzt ein Laserlot, das bei eingeschaltetem Gerat mit der Taste fir die Hintergrundbeleuchtung ein- und
ausgeschaltet wird.

7.5.2 Gerat aufstellen H
1. Das Stativ mit Mitte Stativkopf grob iber den Bodenpunkt aufstellen.
. Gerét auf das Stativ aufschrauben.

3. Zwei Stativbeine mit der Hand so bewegen, dass sich der Laserstrahl auf der Bodenmarkierung befindet.

HINWEIS Dabei ist zu beachten, dass der Stativkopf grob waagerecht steht.

Danach die Stativbeine in den Boden treten.

5. Restliche Abweichung vom Laserpunkt zur Bodenmarkierung mit den Fussschrauben wegstellen - der Laserpunkt
muss sich jetzt exakt auf der Bodenmarkierung befinden.

6. Durch Verldngerung der Stativbeine die Dosenlibelle am Dreifuss in die Mitte bewegen.
HINWEIS Das geschieht indem man das der Blase gegenulberliegende Stativbein verlangert oder verkirzt, je
nachdem in welche Richtung sich die Blase bewegen soll. Dies ist ein iterativer Prozess und muss eventuell
mehrmals wiederholt werden.

7. Nachdem die Blase der Dosenlibelle mittig steht, wird durch Verschieben des Gerétes auf dem Stativteller das

Laserlot genau zentrisch auf den Bodenpunkt gesetzt.

Danach die Réhrenlibelle parallel zu zwei Fussschrauben stellen und die Blase in die Mitte bringen

9. Gerét um 90° drehen und mit Hilfe der dritten Fussschraube in die Mitte bringen - danach nochmals Gerat um
90° drehen und evtl. Réhrenlibelle mit den Fussschrauben nachjustieren.

&>

©

7.5.3 Aufstellung auf Rohre mit Laserlot El

Oftmals sind Bodenpunkte mit Rohren vermarkt.
In diesem Fall zielt das Laserlot in das Rohr hinein, ohne Sichtkontakt.

Legen Sie ein Papier, Folie oder anderes schwach durchsichtiges Material auf das Rohr,um den Laserpunkt sichtbar
zu machen.

8.1 Horizontalkreismessungen
8.1.1 Horizontalkreisablesung Null setzen

©

I (m

v 90213/

Hold
S s nnal
Vi

Hr IE R E]
@ ©)

Die Horizontalkreisablesung kann jederzeit durch Driicken der Taste 0- SET auf Null gesetzt werden und somit der
Bezugs- oder Nullpunkt fir den Horizontalkreis gesetzt werden.

12



8.1.2 Richtungsanderung Winkelmessung Horizontalkreis

©

N (i

=y 902137

= |\ 2ig92 s
@ ),

Die Messrichtung fiir die horizontale Winkelmessung kann durch Driicken der Taste R/L zwischen Rechts - im
Uhrzeigersinn und Links - im Gegenuhrzeigersinn gedndert werden.

In der Anzeige wird dies durch das R fur Rechts oder L fir Links unterhalb des H angezeigt.

Beim Einschalten des Gerétes wird die Messrichtung Rechts bzw. im Uhrzeigersinn als Standard gesetzt.

8.1.3 Horizontalkreisanzeige setzen

©

IR LT
OV 952137
e 2454924

\© ©)

Die Horizontalkreisablesung kann durch Driicken der Taste HOLD festgehalten werden, dann das neue Ziel anvisiert
und durch erneutes Dricken die Kreisablesung wieder gelést werden.

HINWEIS
Wahrend die Kreisablesung festgehalten ist, blinken in der Anzeige die Buchstaben H sowie RL darunter.

8.2 Vertikalkreismessungen
8.2.1 Vertikale Neigungsanzeige

(© )
IR B frii7

S v e
= 1312360
\C )

Die Vertikalkreisablesung lasst sich zwischen Grad- und Prozent(%)-Anzeige umstellen.

HINWEIS
Die %-Anzeige ist nur flr diese Anzeige aktiv.

Damit lassen sich Neigungen in % messen bzw. ausrichten.

Die Messungen von Neigungen in % funktioniert nur im Bereich von + 100%, das sind + 45°.
Dariiber bzw. darunter ist keine Messung mdglich und daher verschwindet dann auch die Anzeige.

13



Zum Wechseln der Vertikalkreisanzeige zwischen Grad und % ist die Taste V% zu driicken.

9 Einstellungen

9.1 Einstellungsmenii aufrufen
Um in das Einstellungsmeni zu gelangen muss das Gerét ausgeschalten sein.

© )

©

FIEE)

% |
\C )

Driicken Sie die Taste Hold und die Taste 0-Set gleichzeitig und halten Sie diese gedriickt.

Driicken Sie zusétzlich die Einschalttaste und lassen Sie diese erst los bis auf der Anzeige alle Segmente zu sehen
sind.

Lassen Sie die beiden Tasten Hold und 0-Set los nachdem vier Pieptdne zu héren waren.

Das Gerat befindet sich danach im Modus um Einstellungen vornehmen zu kdnnen.

Driicken Sie die Taste Hold um zwischen den verschiedenen Einstellungen zu wechseln

Driicken Sie die Taste 0-Set um zwischen den einzelnen Parameter einer Einstellung zu wechseln

Driicken Sie die Taste V% um die vorgenommenen Einstellungen zu bestétigen und speichern sowie den Einstellmodus
zu verlassen.

Das Gerat befindet sich danach im normalen Betriebsmodus um Messungen durchzufihren.

9.2 Einstellung akustischer Winkelindikator pro Quadrant

©

97 bEEP
@ ©)

Akustischer Indikator pro Quadrant bzw. alle 90°/100Gon

BHBE

Indikator EIN
Anzeige 90 bEEP
AUS
Anzeige NO bEEP

14



9.3 Winkeleinheiten

©

- H

= " g

DSET

= UwAe
\C Q)

Anderung der Winkeleinheiten fiir die Kreisablesungen

Grad (dms) Anzeige 360° " “
Gon Anzeige 400 G

9.4 Einstellung Zenit

©

ZEN=-00
VErTICAL 8
\C Q)

Einstellung des Zenits bzw. der Bezugsposition fiir Vertikalkreisablesungen

Zenith bei 0° (oben)
Anzeige ZEN==0
bei 90° (hinten)
Anzeige ZEN==90

9.5 Ein- / Ausschalten automatische Abschaltung

©

" NDOFF
AUTO OFF &
\C) @),

Ein- bzw. Ausschalten der automatischen Abschaltung des Geréates

Mégliche Einstellungen Aus
Anzeige NO OFF

Automatische Abschaltung nach 30min
Anzeige 30 OFF

15



9.6 Einstellung Auflésung Anzeige Winkelmesssystem

©

Einstellen der Anzeigegenauigkeit

Mégliche Einstellungen

1”
Anzeige dSP 1

5
Anzeige dSP 5

10"
Anzeige dSP 10

9.7 Ein-/Ausschalten Kompensator

©

i}

\Q

Ein- bzw. Ausschalten des Kompensators

Mégliche Einstellungen

Ein
Anzeige TILT ON

Aus
Anzeige TILT OFF

9.8 Kalibrierung / Justierung fiir Vertikalkreis
Das Gerat ist bei Auslieferung richtig eingestellt.

Auf Grund von Temperaturschwankungen, Transportbewegungen und Alterung besteht die Mdglichkeit, dass sich die

Einstellwerte des Gerétes Uber die Zeit verandern.

Daher bietet das Gerét die Moglichkeit mit einer Funktion die Einstellwerte zu (iberpriifen und gegebenenfalls mit einer

Feldkalibrierung zu korrigieren.

Hierzu wird das Gerat mit einem qualitativ guten Stativ sicher aufgestellt und ein gut sichtbares, genau erkennbares
Ziel innerhalb von +3 Grad zur Horizontalen in ca. 70 - 120 m Entfernung verwendet.

9.8.1 Kalibriervorgang starten

Um die Kalibrierung zu starten, muss das Gerat eingeschaltet sein.

16
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o s

Halten Sie die R/L-Taste und die Hold-Taste gedriickt und driicken Sie dann die EIN/AUS-Taste.
Warten Sie bis alle Anzeigecharakter erscheinen und lassen Sie zuerst die Tasten R/L und Hold los.

FACE-1

Warten Sie bis sich die Anzeige vom V - Winkel nicht mehr bewegt.
Danach driicken Sie die Taste 0SET um die Winkelmessung in Lage 1 durchzufihren.
Gleichzeitig springt die Anzeige zur Messungsaufforderung in Lage 2.

v 2695841

FACE-Z

Wechseln Sie jetzt in die Lage 2 und zielen Sie das gewahlte Ziel in Lage 2 an.

17



v 90211

iy 24GH92Y

BHBE

\© ©)

7. Dricken Sie die Taste 0SET um eine Winkelmessung in Lage 2 auszufiihren.
Nach der zweiten Messung wird die Korrektur fir den Vertikalkreis berechnet und intern gespeichert und die
aktuellen Winkel angezeigt.

8.  Zur Sicherheit messen Sie zum Ziel nochmals in beiden Lagen.

HINWEIS Der Vertikalkreis ist richtig korrigiert, wenn die Summe beider V - Winkel (Lage 1 + Lage 2) gleich 360°

ergibt.

10 Kalibrieren und Justieren

10.1 Hilti Kalibrierservice

Wir empfehlen die regelméssige Uberpriifung der Gerate durch den Hilti Kalibrierservice zu nutzen, um die Zuverlis-
sigkeit geméss Normen und rechtlichen Anforderungen gewahrleisten zu kdnnen.
Der Hilti Kalibrierservice steht Ihnen jederzeit zur Verfligung; empfiehlt sich aber mindestens einmal jéhrlich durchzu-

fuhren.

Im Rahmen des Hilti Kalibrierservice wird bestatigt, dass die Spezifikationen des gepriiften Geréats am Tag der Priifung
den technischen Angaben der Bedienungsanleitung entsprechen.

Bei Abweichungen von den Herstellerangaben werden die gebrauchten Messgerate wieder neu eingestellt.

Nach der Justierung und Prifung wird eine Kalibrierplakette am Gerat angebracht und mit einem Kalibrierzertifikat
schriftlich bestatigt, dass das Gerat innerhalb der Herstellerangaben arbeitet.

Kalibrierzertifikate werden immer benétigt fiir Unternehmen, die nach ISO 900X zertifiziert sind. Ihr nachstliegender

Hilti Kontakt gibt Ihnen gerne weitere Auskunft.

11 Pflege und Instandhaltung

HINWEIS
Lassen Sie beschéadigte Teile vom Hilti Service auswech-
seln.

11.1 Reinigen und trocknen
Blasen Sie den Staub vom Glas.
VORSICHT
Berlihren Sie das Glas nicht mit Ihren Fingern.

Reinigen Sie das Gerat nur mit einem sauberen, wei-
chen Lappen. Befeuchten Sie es, wenn nétig, mit reinem
Alkohol oder Wasser.

VORSICHT

Verwenden Sie keine anderen Flissigkeiten ausser Al-
kohol oder Wasser. Diese kénnten die Kunststoffteile
angreifen.

HINWEIS
Lassen Sie beschadigte Teile auswechseln

11.2 Lagern

HINWEIS
Lagern Sie das Gerat nicht in nassem Zustand. Lassen
Sie es trocknen bevor Sie es verstauen und lagern.

HINWEIS
Reinigen Sie vor dem Lagern immer das Geréat, den
Transportbehélter und das Zubehor.

HINWEIS

Fuhren Sie nach langerer Lagerung oder langerem Trans-
port lhrer Ausruistung vor Gebrauch eine Kontrollmessung
durch.

VORSICHT

Entnehmen Sie die Batterie, wenn das Gerat langere Zeit
nicht benutzt wird. Durch auslaufende Batterien/Akkus
kann das Geréat beschadigt werden.



HINWEIS 11.3 Transportieren

Beachten Sie die Temperaturgrenzwerte bei der Lage- | yORSICHT

rung lhrer Ausristung, speziell im Winter oder Sommer, | Fiir den Versand des Gerits miissen Sie die Batte-
insbesondere wenn Sie Ihre Ausriistung im Fahrzeug- | ie isolieren oder aus dem Geriit entfernen. Durch

Innenraum aufbewahren. (-30°C bis +70°C (-22°F bis | aysjaufende Batterien/Akkus kann das Gerat beschadigt
+158°F)). werden.

Verwenden Sie fir den Transport oder Versand |hrer
Ausriistung entweder den Hilti-Versandkarton oder eine
gleichwertige Verpackung.

12 Fehlersuche

Fehler Mégliche Ursache Behebung
Das Gerét lasst sich nicht ein- Keine Stromversorgung Batterie nach Vorgabe laden.
schalten.
EO1 Zahlfehler, wenn bei der Peilung sich Reparatur erforderlich.
die Messwertanzeige standig &ndert.
TOO FAST Das Teleskop wird zu schnell fiir den Langsamer drehen.

Vertikalsensor gedreht.

HINWEIS
Lassen sich die Fehler mit den aufgefihrten Abhilfemassnahmen nicht beheben, muss das Gerét in ein Hilti Service
Center gesandt werden.

WARNUNG

Bei unsachgeméssem Entsorgen der Ausriistung kdnnen folgende Ereignisse eintreten:

Beim Verbrennen von Kunststoffteilen entstehen giftige Abgase, an denen Personen erkranken kénnen.

Batterien kénnen explodieren und dabei Vergiftungen, Verbrennungen, Verdtzungen oder Umweltverschmutzung
verursachen, wenn sie beschédigt oder stark erwarmt werden.

Bei leichtfertigem Entsorgen ermdglichen Sie unberechtigten Personen, die Ausriistung sachwidrig zu verwenden.
Dabei kdnnen Sie sich und Dritte schwer verletzen sowie die Umwelt verschmutzen.

Falls Sie das Gerét selbst einer Stofftrennung zuflihren wollen: Zerlegen Sie das Gerét, soweit dies ohne Spezialwerk-
zeug moglich ist.

Hilti-Geréte sind zu einem hohen Anteil aus wiederverwertbaren Materialien hergestellt. Voraussetzung fir eine

Wiederverwertung ist eine sachgemésse Stofftrennung. In vielen Landern ist Hilti bereits eingerichtet, Ihr Altgerét zur
Verwertung zurlickzunehmen. Fragen Sie den Hilti Kundenservice oder lhren Verkaufsberater.

Trennen Sie die Einzelteile wie folgt:

Bauteil / Baugruppe Hauptwerkstoff Verwertung

Gehause Kunststoff Kunststoffrecycling, Altmetall
Schalter Kunststoff Kunststoffrecycling
Schrauben, Kleinteile Stahl, Aluminium, Magnete Altmetall

Elektronik Verschiedene Elektronikschrott

Batterien / Akkus Alkalimangan Nationale Vorschriften
Geréatetasche Gewobenes Synthetik-Material Kunststoffrecycling




Nur fir EU Lander

Wiederverwertung zugefihrt werden.

Werfen Sie elektronische Messgeréte nicht in den Hausmdll!

Geméss Européischer Richtlinie Uber Elektro- und Elektronik-Altgerdate und Umsetzung in nationales
Recht mussen verbrauchte Elektrogerdte und Akkus getrennt gesammelt und einer umweltgerechten

Entsorgen Sie die Batterien nach den nationalen Vorschriften. Bitte helfen Sie die Umwelt zu schiitzen.

14 Herstellergewahrleistung Gerate

Bitte wenden Sie sich bei Fragen zu den Garantiebedin-
gungen an lhren lokalen HILTI Partner.

15 FCC-Hinweis

VORSICHT

Dieses Gerét hat in Tests die Grenzwerte eingehalten, die
in Abschnitt 15 der FCC-Bestimmungen fir digitale Ge-
réte der Klasse B festgeschrieben sind. Diese Grenzwerte
sehen fur die Installation in Wohngebieten einen ausrei-
chenden Schutz vor stérenden Abstrahlungen vor. Gerdte
dieser Art erzeugen und verwenden Hochfrequenzen und
koénnen diese auch ausstrahlen. Sie kbnnen daher, wenn
sie nicht den Anweisungen entsprechend installiert und
betrieben werden, Stérungen des Rundfunkempfangs
verursachen.

Es kann aber nicht garantiert werden, dass bei bestimm-
ten Installationen nicht doch Stérungen auftreten kdnnen.
Falls dieses Gerat Stérungen des Radio- oder Fernseh-
empfangs verursacht, was durch Aus- und Wiederein-

IC-Hinweis

schalten des Geréts festgestellt werden kann, ist der
Benutzer angehalten, die Stérungen mit Hilfe folgender
Massnahmen zu beheben:

Die Empfangsantenne neu ausrichten oder versetzen.

Den Abstand zwischen Gerédt und Empfanger vergros-
sern.

Lassen Sie sich von Ihrem Handler oder einem erfahrenen
Radio- und Fernsehtechniker helfen.

HINWEIS

Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich
von Hilti erlaubt wurden, kann das Recht des Anwenders
einschranken, das Gerét in Betrieb zu nehmen.

16 EG-Konformitatserkladrung

Bezeichnung: Theodolit
Typenbezeichnung: POT 10
Generation: 01
Konstruktionsjahr: 2010

Wir erkldren in alleiniger Verantwortung, dass dieses
Produkt mit den folgenden Richtlinien und Normen
Ubereinstimmt: bis 19. April 2016: 2004/108/EG, ab
20. April 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/66/EG,
EN ISO 12100.
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ORIGINAL OPERATING INSTRUCTIONS

POT 10 theodolite

It is essential that the operating instructions Housing, front El
are read before the tool is operated for the ) )
first time. (1) Battery compartment with securing screw
(3) Tribrach lock
Always keep these operating instructions to- (0 Trunnion (tilt axis) scale
gether with the tool. @ Horizontal circle drive locking knob and fine adjust-
ment
Ensure that the operating instructions are () Tribrach footscrew

(14) Laser plummet housing
Objective lens

H These numbers refer to the illustrations. You can Carrying handle

find the illustrations at the beginning of the operating

instructions. Housing, rear B

In these operating instructions, the designation “the tool”

always refers to the POT 10 theodolite.

with the tool when it is given to other persons. Tribrach
@),

Tribrach footscrew

(@) Control panel with display

(5) Focusing ring

(6) Eyepiece

(@) Tubular level

(®) Sight

@ Vertical circle drive locking knob and fine adjust-
ment

1 General information .........ciiiiiiiiiieiiiciiesriernnernernnnrnnnnnnenns 24

1.1 Safety noticesandtheirmeaning . ....... ..ot it i i i s s 24
1.2 Explanation of the pictograms and other information................. ...t 24
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3.4.2 Single-axis compensator Bl . . . . .. ... 27
3.5 Controlpanel . ......iiiiiii ittt iia ettt it e 27
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1 General information

1.1 Safety notices and their meaning
DANGER
Draws attention to imminent danger that will lead to
serious bodily injury or fatality.

WARNING
Draws attention to a potentially dangerous situation that
could lead to serious personal injury or fatality.

CAUTION

Draws attention to a potentially dangerous situation that
could lead to slight personal injury or damage to the
equipment or other property.

NOTE
Draws attention to an instruction or other useful informa-
tion.

1.2 Explanation of the pictograms and other
information

Symbols

Read the General
operating warning
instructions
before use.

Symbol for Laser Class Il / Class 2

Laser class 2
in
accordance
with
EN 60825-
1:2003

Laser Class Il

2.1 Description of the tool

The Hilti POT 10 theodolite is designed for measuring
horizontal and vertical angles, 90° angles, inclinations in
%, the alignment of control lines over great distances (up
to 200 m) and for transferring control lines over several
building floor levels.

The tool is equipped with horizontal and vertical circles
with digital graduation and an electronic level (single-axis
compensator) for precise measurement of vertical angles
and inclinations.

2.2 Items supplied with the standard version

Theodolite

AC adapter incl. charging cable for chargers
Charger

3.8 V 5200 mAh Li-ion battery

Adjusting set

Operating instructions

Hilti toolbox

- a4 a4 a4 a4 a4

3 Description of the tool

3.1 General terms
3.1.1 Control lines

| soon |00 asto  san 00

| 1o g0 asm

165 37828502650 270, 1204

Height marks and control lines are generally marked out on and around the building plot by a surveyor before

construction begins.
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Two ends are marked on the ground for each control line.
These marks are used to position the individual components of the building or structure. Large buildings require a
number of control lines.

3.1.2 Technical terms
Tool axes

a  Target axis

b Vertical axis

¢ Trunnion (tilt axis)

Horizontal circle / horizontal angle

00

S
y

The included angle of 70°- 40° = 30° can be calculated from the horizontal circle readings of 70° to one target and 40°
to the other target.
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Vertical circle / vertical angle

o y =50° /

Y

=
/% 180°

As the vertical circle can be aligned at 0° to the direction of gravity or at 0° to horizontal, angles can be determined
relative to the direction of gravity, so to speak.

3.2 Telescope positions E1

The term “telescope position” is used to ensure that readings from the horizontal circle can be correctly assigned to
the vertical angle, i.e. the position of the telescope relative to the control panel determines in which “position” the
measurements have been taken.

When the tool appears as shown in this view, this is described as “telescope position 1”. B
When the tool appears as shown in this view, this is described as “telescope position 2”.

3.3 Terms and their description

Target axis A line through the cross hairs and center of the objective lens (telescope
axis).

Trunnion The telescope pivot (tilt) axis.

Vertical axis The pivot axis of the entire tool.

Zenith The zenith is the point that lies in the direction of gravity, but in the op-
posite, upward direction.

Horizon The horizon is the direction perpendicular to the direction of gravity -
generally known as horizontal.

Nadir Nadir is the name given to the downward direction in which gravity acts.

Vertical circle

The vertical circle is the circle of angles described by the telescope when
it is tilted upwards or downwards.

Vertical direction

A reading taken from the vertical circle is known as the vertical direction.

Vertical angle (VA)

A vertical angle is a reading from the vertical circle.
The vertical circle is usually aligned with the direction of gravity with the
aid of the compensator, with the zero point at the zenith.

Elevation angle

An elevation angle of zero refers to the horizon (horizontal plane). Positive
angles are above horizontal (upwards) and negative angles are below
horizontal (downwards).

Horizontal circle

The horizontal circle is the complete circle of angles described by the
tool when it is rotated.

Horizontal direction

A reading taken from the horizontal circle is known as the horizontal dir-
ection.
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Horizontal angle (HA)

A horizontal angle is the difference between two readings from the ho-
rizontal circle. However, a reading from one of the circles is also often
described as an angle.

Alidade The rotatable center part of the theodolite is known as the alidade.
This part usually carries the control panel, bubble levels for leveling and,
inside, the horizontal circle.

Tribrach The tool stands on the tribrach which, for example, can be mounted on a

tripod.
The tribrach has three points of contact which can be adjusted vertically
by adjusting screws.

Tool standpoint

This is the point at which the tool is set up - usually over a point marked
on the ground.

3.4 Angle measurement system

An electronic reading system is used for vertical and horizontal circle readings.

3.4.1 Measuring principle

The tool provides a reading from one of the circles.
The included angle is the difference between two readings from a circle.

3.4.2 Single-axis compensator

Tool tilt in the direction of the telescope is corrected with the aid of the electronic level (compensator).
This ensures that vertical angle and inclination are always relative to the vertical or horizontal plane.

The single-axis compensator measures tool tilt in the direction of the telescope, i.e. in the target direction.
This ensures that residual inclination has no influence on vertical angle measurement.

3.5 Control panel

The control panel features a display and a total of 6 buttons each marked with a symbol.
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Tool ON / OFF.

Back light on / off.

Change the direction for horizontal circle angle measurement.

HEE®

Hold the horizontal circle reading currently displayed.

[ =]
n
m
—

Set the current horizontal angle to “0”.

E

Switch between degrees and % when displaying the vertical circle value.

—

—

—
—

Battery symbol for indication of charge status.

The extent to which the battery symbol is “filled” indicates the state of
battery charge. When the battery is virtually completely discharged, the
last segment of the battery symbol and the symbol itself disappear.
There is then no further power available for taking measurements.

\Y The current reading from the vertical circle
H The current reading from the horizontal circle.
RorL Indication of the current measuring direction with the horizontal circle to

the right (clockwise) or left (counterclockwise).
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4 Insert tools, accessories
Power source

lllustration

Designation

POA 80 battery

POA 81 AC adapter

POA 82 charger

Tripod

lllustration

Designation

PUA 35 tripod

5 Technical data

Right of technical changes reserved.

Telescope
Telescope magnification 30x
Shortest target distance 1.5m (4.9 f)
Telescope angle of view 1°30": 2.6 m /100 m (7.9 ft / 300 ft)
Objective aperture 45 mm
Compensator
Type Single-axis, liquid
Working range +3’
Accuracy &"
Angle measurement
POT 10 accuracy (DIN 18723) "

Angle reading system

V (incremental)

Angle reading system

Hz (absolute)
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Laser plummet

Accuracy 1.5 mmat 1.5 m (1/16 at 3 ft)
Power <1mw
Laser class Class 2
Display
Type Segment display
Light Single-stage
Tubular bubble level
Tubular bubble level 30" /2mm
IP protection class
Class IP 55
Tripod thread
Tribrach thread 5/8"
POA 80 battery
Type Li-ion
Rated voltage 3.8V
Charging time 4h
Temperature

Operating temperature range

-20...+50°C (-4°F ...+122°F)

Storage temperature range

-30...+70°C (-22°F ... +158°F)

Dimensions and weights

Dimensions 164 mm x 154 mm x 340 mm
Weight 4.6 kg

Angle units DMS, GON

6 Safety instructions

6.1 Basic information concerning safety

In addition to the information relevant to safety given
in each of the sections of these operating instructions,
the following points must be strictly observed at all
times.

6.2 Misuse

The tool and its ancillary equipment may present hazards
when used incorrectly by untrained personnel or when
used not as directed.
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a) Never use the tool without having received the ap-
propriate instruction on its use or without having
read these operating instructions.

b) Do not render safety devices ineffective and do
not remove information and warning notices.

c) Have the tool repaired only at a Hilti Service Center.
Failure to follow the correct procedures when



opening the tool may cause emission of laser
radiation in excess of class 2.

d) Modification of the power tool or tampering with its
parts is not permissible.

e) To avoid the risk of injury, use only genuine Hilti
accessories and additional equipment.

f) Do not use the tool in areas where there is a
danger of explosion.

g) Use only clean, soft cloths for cleaning. If necessary,
they may be moistened with a little alcohol.

h) Keep laser tools out of reach of children.

i) Do not point the tool toward the sun or other powerful
light sources.

j) Do not use the tool as a level.

k) Check the tool before taking important measure-
ments or after it has been dropped or subjected to
mechanical effects such as impact or vibration.

6.3 Proper organization of the work area

a) Observe the accident prevention regulations applic-
able in your country.

b) Avoid hard impacts or strong vibration.

c) High temperature fluctuations will cause condensa-
tion to form on the objective lens. The tool should
thus be allowed to acclimatize before use.

d) The tool should not be exposed to the heat of the
sun for long periods.

e) Remove the battery if the tool is to remain unused for
a long period of time. Leaking batteries may damage
the tool.

f)  After use, the tool should be stored in its toolbox in a
dry state.

g) The bubble levels should be checked at regular in-
tervals by reversing their position and readjusted if
necessary.

6.4 Electromagnetic compatibility

Although the tool complies with the strict requirements
of the applicable directives, Hilti cannot entirely rule out
the possibility of the tool

- causing interference to other devices (e.g. aircraft nav-
igation equipment) or being subject to

interference caused by powerful electromagnetic radi-
ation, leading to incorrect operation.

Check the accuracy of the tool by taking measurements
by other means when working under such conditions or
if you are unsure.

6.4.1 Laser classification

The laser plummet incorporated in the tool conforms to
laser class 2 based on the IEC825-1 / EN60825-01:2008
standard and class Il based on CFR 21 § 1040 (FDA).
The eyelid closure reflex protects the eyes when a person
looks into the beam unintentionally for a brief moment.
This eyelid closure reflex, however, may be negatively
affected by medicines, alcohol or drugs. This tool may
be used without need for further protective measures.
Nevertheless, as with the sun, one should not look directly
into sources of bright light. Do not direct the laser beam
toward persons.

6.5 General safety rules

a)

b)

Check the tool for damage before use. If the tool
is found to be damaged, have it repaired at a Hilti
service center.

Check the accuracy of the tool after it has
been dropped or subjected to other mechanical
stresses.

When the tool is brought into a warm environment
from very cold conditions, or vice-versa, allow it
to become acclimatized before use.

When a tripod is used, check that the tool is
securely mounted (screwed on) and that the tripod
stands securely on solid ground.

Keep the laser exit aperture clean to avoid meas-
urement errors.

Although the tool is designed for the tough condi-
tions of jobsite use, as with other optical and elec-
tronic instruments (e.g. binoculars, spectacles,
cameras) it should be treated with care.
Although the tool is protected to prevent entry
of dampness, it should be wiped dry each time
before being put away in its transport container.
As a precaution, check the previous settings or
any adjustments you may have made.

View the tool at an angle when setting it up with
the aid of the circular bubble level.

Secure the battery compartment cover carefully
in order to ensure that the battery cannot fall
out and that no contact can occur which would
result in the tool being switched off inadvertently,
possibly resulting in loss of data.

6.6 Transport

The battery must be insulated or removed from the tool
before the tool is shipped or sent by mail. Leaking bat-
teries may damage the tool.

To avoid pollution of the environment, the tool and the
battery must be disposed of in accordance with the
currently applicable national regulations.

Consult the manufacturer if you are unsure of how to
proceed.
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7 Before use

7.1 Charging the battery
After unpacking the tool, remove the AC adapter, charger and battery from their holders.
Charge the battery for approx. 4 hours.

lllustration Designation
POA 80 battery

POA 81 AC adapter

POA 82 charger

7.2 Inserting the battery @

Insert the charged battery into the tool with the battery connector underneath and facing the tool.
Secure the battery compartment cover carefully.

7.3 Initializing the vertical circle
After setting up the tool in accordance with the described procedure, the vertical circle of the tool must be initialized.

Tilt the telescope slowly about the trunnion (c) until an angle reading for vertical measurement is displayed.

7.4 Checking functions

NOTE
Please note that the locking knobs must be released before the tool can be pivoted about the alidade.

The horizontal and vertical drives also allow fine adjustment but must first be locked.
Check the functions of the tool before initial use and at regular intervals in accordance with the following criteria:

1. Release the locking knobs.
Rotate the tool carefully by hand to the left and right and tilt the telescope up and down to check that the parts
move smoothly.
3. Lock the horizontal and vertical drives and then turn the horizontal and vertical motion knobs carefully in both
directions.
Turn the focussing ring fully to the left.
5. Look through the telescope and turn the eyepiece ring to bring the cross hairs into focus.
6.  With a little practice you can check the two optical sights on the telescope to ensure that they are in alignment
with the object targeted by the cross hairs.
Check that the screws on the carrying handle are tight.
8. See section: 7.3 Initializing the vertical circle

>

N

7.5 Setting up the tool
7.5.1 Setting up over a point on the ground

The tool is equipped with a laser plummet that is switched on and off together with the background light (if the tool is
already switched on).
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7.5.2 Setting up the tool A

1.
2.
3.

>

©

Set up the tripod with the center of the tripod head approximately over the point marked on the ground.

Mount the tool on the tripod (tighten the screw).

Move two of the tripod legs with your hands until the laser beam strikes the mark on the ground.

NOTE Take care to ensure that the tripod head remains approximately horizontal.

Then press the points of the tripod legs into the ground by applying pressure with your foot.

Adjust the footscrews to eliminate any deviation of the laser point from the mark on the ground. The laser point
must then be exactly in the center of the mark on the ground.

The circular bubble level can be centered by adjusting the tripod legs.

NOTE This is done by extending or retracting the leg at the opposite side of the tripod, depending on the direction
in which the bubbles is to be moved. This process may have to be repeated several times until the desired result
is achieved.

Once the circular bubble level has been centered, align the laser plummet exactly with the mark on the ground
by shifting the position of the tool laterally on the tripod plate.

Following this, position the tubular bubble level parallel to two footscrews and center the bubble.

Rotate the tool through 90° and, with the aid of the third footscrew, center the bubble. Then rotate the tool again
through 90° and readjust with the footscrews if necessary until the bubble is centered.

7.5.3 Setting up over a pipe using the laser plummet E1

Pipes are often used to mark points on the ground.
In this case, the laser beam is projected into the pipe and the point cannot be seen.

Lay a piece of paper, plastic foil or other semi-translucent material on the pipe in order to make the laser point visible.

8.1

8.1.

Measuring using the horizontal circle

1 Zeroing before reading from the horizontal circle
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The horizontal circle can be zeroed at any time by pressing the 0- SET button, thereby setting the reference point for
the horizontal circle.

8.1.2 Changing the direction of angle measurement with the horizontal circle
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Hold
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9

The direction of measurement for horizontal angles can be switched between right (clockwise) and left (counterclock-
wise) by pressing the R/L button.
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On the display, this is indicated by the letter R (for right) or the letter L (for left) which appears below the letter H.
When the tool is switched on, the direction of measurement is set as standard to right (clockwise).

8.1.3 Setting the horizontal circle display
© o)
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The reading from the horizontal circle can be held by pressing the HOLD button, the tool then aimed at the new target
and the reading from the horizontal circle released by pressing the button again.

NOTE
On the display, the letter H and, below this, the letters RL blink while the circle reading is held.

8.2 Measuring using the vertical circle
8.2.1 Indication of inclination

© ©)
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Readings from the vertical circle can be shown in the display in degrees or in percent (%).

NOTE
Readings can be shown in % only for this function.

This allows inclinations to be measured in % or objects aligned accordingly.

Measurement of inclinations in % is possible only within the + 100% range, i.e. + 45°.

No measurements are possible above or below this range - no value will be displayed.

Press the V% button to switch between degrees and percent % for readings from the vertical circle.

9.1 Displaying the settings menu
To access the settings menu, the tool must be switched off.
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Press and hold the Hold button and the 0-Set button simultaneously.

Then also press the “on” button and keep it pressed until all segments are visible in the display.
Release the Hold and 0-Set buttons after four beeps are heard.

The tool is then in the mode in which settings can be made.

FIENE) =

Press the Hold button to switch between various settings.

Press the 0-Set button to switch between the various settings parameters.
Press the V% to confirm and save the settings and to leave the settings mode.
The tool is then in normal operating (measuring) mode.

9.2 Setting the audible angle indicator for each quadrant

©

There is an audible indicator for each quadrant or, respectively, every 90°/100Gon

Indicator ON
Display: 90 bEEP

OFF
Display: NO bEEP

9.3 Angle units
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Changing the angle units for circle readings

35



Degrees (dms)

Display: 360° " “

Gon

Display: 400 G

9.4 Setting the zenith

©

 EN--O
VEr TICAL

¢

Q)

Setting the zenith (reference position) for readings from the vertical circle

Zenith

at 0° (upwards)
Display: ZEN==0

at 90° (rear)
Display: ZEN==90

9.5 Activating / deactivating automatic power-off
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Activating / deactivating the tool’s automatic power-off feature

Possible settings

OFF
Display: NO OFF

Automatic power-off after 30min
Display: 30 OFF

9.6 Setting display resolution for the angle measurement system

©

Setting display accuracy
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Possible settings 1"
Display: dSP 1
5
Display: dSP 5
10"
Display: dSP 10

9.7 Switching the compensator on / off
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Switching the compensator on / off

Possible settings ON
Display: TILT ON
OFF
Display: TILT OFF

9.8 Calibration / adjustment of the vertical circle

The tool is correctly adjusted when supplied.

The values to which the tool is set may change over time or due to temperature fluctuations, transport or aging.

The tool therefore incorporates a feature that allows the settings to be checked and, if necessary, corrected by carrying
out an in-the-field re-calibration.

This is done by setting up the tool securely on a tripod of good quality and targeting an easily visible, clearly discernible
object within +3 degrees of horizontal at a distance of approx. 70 - 120 m.

9.8.1 Starting the calibration procedure
The tool must be switched on before calibration can be started.
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1. Press and hold the R/L button and the Hold buttons simultaneously and then press the ON/OFF button.
2. Wait until all characters appear in the display and then release the R/L and Hold buttons first.

37



o s

38

Wait until the V-angle display is steady.
Then press the 0SET button to take the angle measurement at position 1.
The display then changes, requesting that the measurement is taken at position 2.

v 2695841
FACE-Z

Press the OSET button to take the angle measurement at position 2.

After the second measurement, the correction for the vertical circle is calculated, saved in the tool, and the
current angle then displayed.

Confirm this result by taking the measurements to the target object again in both positions.

NOTE The vertical circle is correctly calibrated when the sum of the two V-angles (position 1 and position 2) is
360°.



10 Calibration and adjustment

10.1 Hilti Calibration Service

We recommend that the tool is checked by the Hilti Calibration Service at regular intervals in order to verify its reliability
in accordance with standards and legal requirements.

Use can be made of the Hilti Calibration Service at any time, but checking at least once a year is recommended.

The Calibration Service provides confirmation that the tool is in conformance, on the day it is tested, with the
specifications given in the operating instructions.

The tool will be readjusted if deviations from the manufacturer’s specification are found.

After checking and adjustment, a calibration sticker applied to the tool and a calibration certificate provide written
verification that the tool operates in accordance with the manufacturer’s specification.

Calibration certificates are always required by companies certified according to ISO 900x. Your local Hilti Center or
representative will be pleased to provide further information.

11 Care and maintenance

NOTE
Have damaged parts replaced by Hilti Service.

11.1 Cleaning and drying
Blow any dust off the glass.
CAUTION
Do not touch the glass surfaces with your fingers.

Use only a soft, clean cloth to clean the tool. If necessary,
the cloth may be moistened with a little pure alcohol or
water.

CAUTION

Do not use liquids other than alcohol or water. Other
liquids may damage plastic parts.

NOTE
Have damaged parts replaced.

11.2 Storage

NOTE
Do not put the tool into storage when wet. Allow it to dry
before putting it away.

NOTE
Always clean the tool, its transport container and ac-
cessories before putting them into storage.

NOTE
Check the accuracy of the equipment before it is used
after a long period of storage or transportation.

CAUTION

Remove the battery if the tool is to remain unused for a
long period of time. Leaking batteries may damage the
tool.

NOTE

Observe the specified temperature limits when storing
your equipment, above all in winter and summer, es-
pecially if the equipment is stored in a motor vehicle
(-30°C to +70°C (-22°F to +158°F)).

11.3 Transport
CAUTION
The battery must be insulated or removed from the
tool before the tool is shipped or sent by mail. Leaking
batteries may damage the tool.

Use the Hilti shipping box or packaging of equivalent
quality for transporting or shipping your equipment.

12 Troubleshooting

Fault Possible cause

Remedy

The tool can’t be switched on. No electric power.

Charge the battery according to in-
structions.

EO1 Counting error, when the measured The tool needs to be repaired.
value displayed changes constantly
when an object is targeted.

TOO FAST The telescope was pivoted too Pivot more slowly.

quickly for the vertical sensor.




NOTE
If faults cannot be corrected by the troubleshooting procedures listed, the tool must be returned to a Hilti Service
Center.

13 Disposal

WARNING

Improper disposal of the equipment may have serious consequences:

The burning of plastic components generates toxic fumes which may present a health hazard.

Batteries may explode if damaged or exposed to very high temperatures, causing poisoning, burns, acid burns or
environmental pollution.

Careless disposal may permit unauthorized and improper use of the equipment. This may result in serious personal
injury, injury to third parties and pollution of the environment.

If you wish to bring the tool to a recycling facility yourself: Dismantle the tool as far as is possible without need for
special tools.

Most of the materials from which Hilti tools or appliances are manufactured can be recycled. The materials must be

correctly separated before they can be recycled. In many countries, Hilti has already made arrangements for taking
back old tools or appliances for recycling. Ask Hilti Customer Service or your Hilti representative for further information.

Separate the individual parts as follows:

Part / assembly Main material Recycling

Casing Plastic Plastics recycling, scrap metal
Switch Plastic Plastics recycling

Screws, small parts Steel, aluminium, magnets Scrap metal

Electronics Various Electronics scrap

Batteries Alkaline National regulations

Soft pouch Woven synthetic material Plastics recycling

For EC countries only

Do not dispose of electronic measuring tools or appliances together with household waste.

In observance of the European Directive on waste electrical and electronic equipment and its implement-
ation in accordance with national law, electrical appliances and batteries that have reached the end of
their life must be collected separately and returned to an environmentally compatible recycling facility.

Dispose of the batteries in accordance with national regulations. Please help us to protect the environ-
ment.

14 Manufacturer’s warrant

Please contact your local Hilti representative if you have
questions about the warranty conditions.
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15 FCC statement (applicable in US) / IC statement (applicable in Canada

CAUTION

This equipment has been tested and found to comply
with the limits for a class B digital device, pursuant to
part 15 of the FCC rules. These limits are designed to
provide reasonable protection against harmful interfer-
ence in a residential installation. This equipment gen-
erates, uses and may radiate radio frequency energy.
Accordingly, if not installed and used in accordance with
the instructions, it may cause harmful interference to
radio communications.

However, there is no guarantee that interference will not
occur in a particular installation. If this equipment does
cause harmful interference to radio or television recep-

tion, which can be determined by turning the equipment
on and off, the user is encouraged to try to correct the
interference by one or more of the following measures:

Re-orient or relocate the receiving antenna.

Increase the distance between the equipment and re-
ceiver.

Consult the dealer or an experienced TV/radio technician
for assistance.

NOTE
Changes or modifications not expressly approved by Hilti
could void the user’s authority to operate the equipment.

16 EC declaration of conformity (original)

Designation: Theodolite
Type: POT 10
Generation: 01
Year of design: 2010

We declare, on our sole responsibility, that this product
complies with the following directives and standards:
until 19th April 2016: 2004/108/EC, from 20th April 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/66/EC, EN ISO 12100.
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NOTICE ORIGINALE

POT 10 Théodolite

Avant de mettre I'appareil en marche, lire im-
pérativement son mode d'emploi et bien res-
pecter les consignes.

Le présent mode d'emploi doit toujours ac-
compagner l'appareil.

Ne pas préter ou céder I'appareil a un autre
utilisateur sans lui fournir le mode d'emploi.

H Les numéros renvoient aux illustrations. Les illustra-
tions se trouvent au début de la notice d'utilisation.
Dans le présent mode d'emploi, « |'appareil » désigne
toujours le théodolite POT 10.

Avant du boitier Hi

@ Compartiment a batteries avec capuchon fileté de
fermeture

@ Verrouillage du tribraque

Repére de I'axe d'inclinaison

(i) Vis de blocage de I'entrainement du cercle horizon-
tal et mise au point fine

(12) Vis de mise a niveau du tribraque

(13) Tribraque

(14) Carter du plomb laser

Objectif

(6) Poignée de transport

Arriére du boitier A

anneau de commande avec affichage

(5) Bague de mise au point
(6) Oculaire
O,

(8) Viseur
(9) Vis de blocage de I'entrainement du cercle vertical
et mise au point fine

(2) Vis de mise a niveau du tribraque
@P
B
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1 Consignes générales

1.1 Termes signalant un danger et leur signification

DANGER
Pour un danger imminent qui peut entrainer de graves
blessures corporelles ou la mort.

AVERTISSEMENT

Pour attirer I'attention sur une situation pouvant présen-
ter des dangers susceptibles d'entrainer des blessures
corporelles graves ou la mort.

ATTENTION

Pour attirer I'attention sur une situation pouvant présen-
ter des dangers susceptibles d'entrainer des blessures
corporelles légéres ou des dégats matériels.

REMARQUE
Pour des conseils d'utilisation et autres informations
utiles.

1.2 Explication des pictogrammes et autres
symboles d'avertissement

Symboles

Lire le mode Avertisse-
d'emploi ment danger
avant général
d'utiliser
I'appareil
Symbole de classe laser Il / class 2
Laser de Classe la-
classe 2 ser Il
conformé-
ment &

EN60825-1:2003

2.2 Contenu de la livraison de I'équipement
standard

2.1 Description de I'appareil

Le théodolite Hilti POT 10 est congu pour des mesures
d'angles a I'horizontale et a la verticale, d'angles a 90°,
d'inclinaisons en %, I'alignement de lignes de construc-
tion sur des distances plus longues (jusqu'a 200 m) ainsi
que pour le report de lignes de construction sur plusieurs
étages.

L'appareil est équipé de cercles horizontal et vertical avec
graduation circulaire numérique et d'un niveau électro-
nique (compensateur a 1 axe) pour des mesures d'angles
verticaux et d'inclinaison de précision.

1
1

- a4 A g

Théodolite

Adaptateur secteur y compris céble de charge

pour chargeur d'accu

Chargeur

Batterie de type Li-lon 3.8 V 5200 mAh
Kit d'ajustage

Mode d'emploi

Coffret Hilti

3 Description de l'appareil

3.1 Termes généraux
3.1.1 Lignes de construction

| 10850 5600, 4500 | sens [0 asme  seny | o500

155 3782850265 37, 1204,
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Généralement, avant le début du chantier, I'entreprise en charge du métrage marque d'abord des repéres de hauteur
et lignes de construction a I'intérieur et sur le pourtour du périmétre de construction.

Chaque ligne de construction nécessite le marquage de deux extrémités sur le sol.

C'est a partir de ces marques que sont placées les différentes entités a construire. Les batiments de grande taille
nécessitent de trés nombreuses lignes de construction.

3.1.2 Termes spécifiques au domaine
Axes de I'appareil

a  Axe de collimation

b Axe vertical

¢ Axed'inclinaison

Cercle horizontal / angle horizontal
0° p=30°
S
p | 10° -

I
e

Les lectures de mesure circulaires horizontales a 70° par rapport a une cible et a 40° par rapport a l'autre cible
permettent de calculer I'angle inclus 70° - 40° = 30°.
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Cercle vertical / angle vertical

o y =50° /

180°

Y

Etant donné que le cercle vertical peut étre orienté & 0° par rapport au sens de la gravité ou & 0° par rapport a la
direction horizontale, les angles sont ainsi quasiment définis a partir du sens de la gravité.

3.2 Positions de lunette

Afin de pouvoir attribuer correctement les lectures circulaires horizontales a I'angle vertical, on parle de positions de
lunette, c.-a-d. que, en fonction du sens de mesure respectif de la lunette vers le panneau de commande, il peut étre
déterminé dans quelle position la mesure a été faite.

Lorsque I'appareil se présente dans cette vue, cette position est désignée par position de lunette 1. B
Lorsque I'appareil se présente dans cette vue, cette position est désignée par position de lunette 2. E

3.3 Termes et descriptions afférentes

Axe de collimation

Ligne passant par le réticule et le centre de I'objectif (axe de la lunette).

Axe d'inclinaison

Axe de rotation de la lunette.

Axe vertical Axe de rotation de I'ensemble de I'appareil.

Zénith Le zénith correspond a la direction vers le haut de la force de pesanteur.

Horizon L'horizon correspond a la direction de mesure perpendiculaire a la force
de pesanteur - généralement désignée par horizontale.

Nadir Le point du sol qui se trouve a la verticale descendante du lieu d'obser-

vation, c.-a-d. dans le sens de la force de pesanteur, est appelé nadir.

Cercle vertical

Le cercle vertical désigne le cercle angulaire dont les valeurs varient
lorsque la lunette est orientée vers le haut ou vers le bas.

Direction verticale

La direction verticale désigne une lecture sur le cercle vertical.

Angle vertical (V)

Un angle vertical se détermine par la lecture sur le cercle vertical.

Le cercle vertical est le plus souvent orienté a |'aide du compensateur
dans la direction de la force de pesanteur, avec l'indication du zéro au
zénith.

Angle d'élévation

L'angle d'élévation est a « zéro » a I'horizon, prend une valeur positive
vers le haut, respectivement négative vers le bas.

Cercle horizontal

Le cercle horizontal désigne le cercle angulaire dont les valeurs varient
lorsque I'appareil tourne.

Direction horizontale

La direction horizontale désigne une lecture sur le cercle horizontal.

Angle horizontal (Hz)

Un angle horizontal résulte de la différence de deux lectures sur le cercle
horizontal, mais souvent, une lecture circulaire est aussi désignée par
angle.
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Alidade L'alidade est la partie médiane rotative du théodolite.
Cette partie sert normalement de support au panneau de commande,
aux niveaux d'ajustement de I'horizontale et, a I'intérieur, au cercle hori-
zontal.

Tribraque L'appareil est logé dans un tribraque par exemple fixé sur un trépied.
Le tribraque présente trois points d'appui ajustables verticalement a
I'aide de vis de réglage.

Station de I'appareil L'endroit ou est installé I'appareil - le plus souvent au dessus d'un point
marqué au sol.

3.4 Systéeme de mesure d'angle
Les lectures circulaires pour la verticale et I'horizontale s'effectuent électroniquement.

3.4.1 Principe de mesure

L'appareil détermine une lecture circulaire.
L'angle inclus s'obtient par la différence entre deux lectures circulaires.

3.4.2 Compensateur a un axe

L'inclinaison de I'appareil est corrigée dans la direction de la lunette a I'aide du niveau électronique (compensateur).
Ceci permet de s'assurer que les angles verticaux et les inclinaisons se rapportent toujours a la verticale resp. a
I'horizontale.

Le compensateur a un axe mesure l'inclinaison de I'appareil avec la plus grande précision dans la direction de la
lunette, c.-a-d. dans le sens de la visée.
Ainsi, l'inclinaison résiduelle n'a aucune influence sur la mesure d'angle vertical ou d'inclinaison.

3.5 Panneau de commande
Le panneau de commande présente en tout 6 boutons munis de symboles et un écran d'affichage.
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©

MARCHE / ARRET de I'appareil.

Eclairage de I'arriére-plan activé / désactivé.

Changement de sens de mesure d'angles du cercle horizontal.

HEE®

Interruption de I'affichage du cercle horizontal actuel.

[ =]
n
m
—

Réglage de I'angle horizontal actuel sur « 0 ».

E

Commutation de I'affichage du cercle vertical entre degrés et %.

—

—

—
—

Symbole de batterie pour I'affichage de I'état de charge.

Plus I'icéne de batterie est pleine, meilleur est I'état de charge. Lorsque
la batterie est presque completement vide, le symbole de batterie dispa-
rait entierement avec le dernier baton. Il n'y a alors plus d'énergie dispo-
nible pour les mesures.

\Y Affichage du cercle vertical actuel
H Affichage du cercle horizontal actuel
Roul Affichage actuel du sens de mesure sur le cercle horizontal vers la droite

resp. dans le sens des aiguilles d'une montre, ou vers la gauche resp.
dans le sens inverse des aiguilles d'une montre.
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4 Outils, accessoires
Alimentation électrique

lllustration

Désignation

Batterie POA 80

Adaptateur secteur POA 81

Chargeur d'accu POA 82

Trépied

lllustration

Désignation

Trépied PUA 35

5 Caractéristiques techniques

Sous réserve de modifications techniques !

Lunette
Facteur d'agrandissement de la lunette 30x
Distance de visée la plus courte 1,5 m (4.9 ft)
Champ de vision de la lunette 1°30':2,6 m /100 m (7.9 ft / 300 ft)
Ouverture d'objectif 45 mm
Compensateur
Type 1 axe, liquide
Zone d'intervention +3’
Précision 5"
Mesure d'angle
Précision POT 10 (DIN 18723) 5"

Systeme de déplacement angulaire

V (incrémentiel)

Systéme de déplacement angulaire

Hz (absolu)
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Plomb laser

Précision 1,5 mm sur 1,5 m (1/16 sur 3 ft)
Puissance <1mw
Classe laser Class 2
Indicateur
Type Affichage segmenté
Eclairage 1 niveau
Nivelle
Nivelle 30" /2 mm
Classe de protection IP
Classe IP 55
Trépied avec filetage
Filetage du tribraque 5/8"
Batterie POA 80
Type Li-lon
Tension nominale 3,8V
Durée de la charge 4h

Température
Température de service

-20...+50 °C (entre -4 °F et +122 °F)

Température de stockage

-30...+70 °C (entre -22 °F et +158 °F)

Dimensions et poids

Dimensions 164 mm x 154 mm x 340 mm
Poids 4,6 kg
Unités angulaires DMS, GON

6 Consignes de sécurité

6.1 Consignes de sécurité générales

En plus des consignes de sécurité figurant dans les
différentes sections du présent mode d'empiloi, il im-
porte de toujours bien respecter les directives sui-
vantes.

6.2 Utilisation non conforme a lP'usage prévu
L'appareil et ses accessoires peuvent s'avérer dangereux
s'ils sont utilisés de maniére incorrecte par un personnel
non qualifié ou de maniére non conforme a I'usage prévu.

a) Ne pas utiliser I'appareil sans avoir recu les ins-
tructions appropriées ou avoir lu au préalable le
présent mode d'emploi.

b) Ne pas neutraliser les dispositifs de sécurité ni en-
lever les plaquettes indicatrices et les plaquettes
d’avertissement.
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c) Ne faire réparer I'appareil que par le S.A.V. Hilti. En
cas d'ouverture incorrecte de I'appareil, il peut se
produire un rayonnement laser d'intensité supé-
rieure a celle des appareils de classe 2.

d) Toute manipulation ou modification de I'appareil est
interdite.

e) Pour éviter tout risque de blessures, utiliser unique-
ment les accessoires et adaptateurs Hilti d'origine.

f) Ne pas utiliser I'appareil dans un environnement
présentant un risque d’explosion.

g) Pour nettoyer I'appareil, utiliser uniquement des chif-
fons propres et doux. Si nécessaire, les humecter
avec un peu d'alcool pur.

h) Tenir Pappareil laser hors de portée des enfants.

i) Ne jamais diriger I'appareil en direction du soleil ou
d'autres sources de lumiére intense.

j)  Ne pas utiliser I'appareil comme niveau.

k) Aprés une chute ou tout autre incident mécanique, il
est nécessaire de vérifier la précision de mesure de
I’appareil.

6.3 Aménagement correct du poste de travail

a) Respecter la réglementation locale en vigueur en
matiére de prévention des accidents.

b) Eviter les choc violents et les fortes secousses.

c) En cas de fortes variations de températures, I'ob-
jectif risque de se couvrir d'une couche de buée. Il
est par conséquent impératif de respecter un temps
d'acclimatation de I'appareil avant toute utilisation.

d) L'appareil ne devrait pas étre exposé a un rayonne-
ment de soleil intense pendant un temps prolongé.

e) Retirer la batterie si I'appareil n'est pas utilisé pen-
dant un temps prolongé. Des piles/batteries qui
coulent risquent d'endommager I'appareil.

f) Apres utilisation, ranger I'appareil a I'état sec dans
son coffret.

g) Vérifier réguliérement les niveaux avec recouvrement
et, le cas échéant, les réajuster.

6.4 Compatibilité électromagnétique

Bien que I'appareil réponde aux exigences les plus sé-

veres des directives respectives, Hilti ne peut pas exclure

la possibilité qu'il produise des interférences sur

- d'autres appareils (par ex. systemes de navigation pour
avions) ou

- qu'un rayonnement tres intense produise des interfé-
rences.

Dans ces cas ou en cas d'autres incertitudes, il est

conseillé d'effectuer des mesures de contrdle pour véri-
fier la précision de I'appareil.

52

6.4.1 Classification du laser

Le plomb laser de |'appareil correspond a la classe de
laser 2 satisfaisant aux exigences des normes IEC825-1 /
EN60825-01:2008 et a la classe Il CFR 21 § 1040 (FDA).
L'ceil est normalement protégé par le réflexe de ferme-
ture des paupiéeres lorsque |'utilisateur regarde briéve-
ment, par inadvertance, dans le faisceau laser. Ce réflexe
peut néanmoins étre altéré par la prise de médicaments,
d'alcool ou de drogues. Ces appareils peuvent étre uti-
lisés sans autre mesure de protection. Il est malgré tout
conseillé, comme pour le soleil, d'éviter de regarder di-
rectement dans la source lumineuse. Le faisceau laser ne
doit pas étre dirigé contre des personnes.

6.5 Consignes de sécurité générales

a) Avant d’utiliser I’appareil, vérifier qu’il n’est pas
abimé. Si |'appareil est endommagé, le faire réparer
par le S.A.V. Hilti.

b) Aprés une chute ou tout autre incident méca-
nique, il est nécessaire de vérifier la précision de
Pappareil.

c) Lorsque appareil est déplacé d’un lieu trés froid
a un plus chaud ou vice-versa, le laisser atteindre
la température ambiante avant de I'utiliser.

d) En cas dutilisation du trépied, vérifier que I’ap-
pareil est toujours bien vissé et que le trépied est
stable et fixe sur le sol.

e) Pour éviter toute erreur de mesure, toujours bien
nettoyer la fenétre d’émission du faisceau laser.

f) Bien que I'appareil soit concu pour étre utilisé
dans les conditions de chantier les plus dures,
en prendre soin comme de tout autre instrument
optique et électrique (par ex. jumelles, lunettes,
appareil photo).

g) Bien que I'appareil soit parfaitement étanche, il
est conseillé d'éliminer toute trace d'humidité en
I’essuyant avant de le ranger dans son coffret de
transport.

h) Pour plus de sécurité, contréler les valeurs préa-
lablement enregistrées resp. les réglages anté-
rieurs.

i) Lors de l'orientation de I'appareil a I'aide du ni-
veau a bulle, ne pas regarder de face dans I'ap-
pareil.

j) Bien verrouiller la porte du compartiment a bat-
terie, pour éviter qu'elle ne tombe ou qu'il y ait
absence de contact, ce qui entrainerait un ar-
rét inopiné de I'appareil et par conséquent une
éventuelle perte de données.

6.6 Transport

Pour I'expédition de I'appareil, la batterie doit étre isolée
ou retirée de I'appareil. Des piles/batteries qui coulent
risquent d'endommager I'appareil.

Pour éviter toute nuisance a I’environnement, I'appareil
et la batterie doivent étre éliminés conformément aux
directives nationales en vigueur.

En cas de doute, contacter le fabricant.



7 Mise en service

7.1 Charge de batterie
Aprés avoir déballé I'appareil, sortir d'abord le bloc d'alimentation, la station de charge et la batterie du conteneur.
Charger la batterie pendant 4 heures environ.

lllustration Désignation
Batterie POA 80

Adaptateur secteur POA 81

Chargeur d'accu POA 82

7.2 Remplacement de la batterie @

Mettre la batterie chargée dans I'appareil avec le connecteur de batterie c6té appareil et I'appuyer vers le bas.
Bien verrouiller la porte du compartiment a batteries.

7.3 Initialisation du cercle vertical

Aprés la mise en place de I'appareil conformément & la procédure décrite précédemment, il convient d'initialiser le
cercle vertical de I'appareil.

Tourner le télescope lentement autour de I'axe d'inclinaison (c), jusqu'a ce qu'un affichage d'angle apparaisse pour la
mesure verticale.

7.4 Contréle de fonctionnement

REMARQUE
Veiller a desserrer les vis de blocage avant de tourner I'appareil autour de I'alidade.

Les commandes latérales pour I'horizontale et la verticale qui servent a la mise au point fine doivent étre préalablement
bloguées.
Avant de commencer, vérifier d'abord le bon fonctionnement de I'appareil et a intervalles réguliers, selon les critéres
suivants :

1. Desserrer les vis de blocage.
Tourner prudemment I'appareil a la main vers la gauche puis la droite, monter et descendre la lunette pour
contrdler la mise au point fine.
3. Bloquer la commande latérale et la commande verticale puis tourner prudemment les commandes latérales pour
I'horizontale et la verticale dans les deux sens.
Tourner la bague de mise au point entiérement vers la gauche.
5. Regarder a travers la lunette et régler la mise au point du réticule a I'aide de la bague d'oculaire.
6. Avec un peu d'expérience, vérifier que la direction des deux dioptres sur la lunette concorde avec la direction du
réticule.
Vérifier que les vis sont bien serrées sur la poignée.
8.  Voir chapitre : 7.3 Initialisation du cercle vertical

>
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7.5 Mise en station

7.5.1 Mise en station au dessus d'un point au sol

L'appareil est doté d'un plomb laser qui peut étre mis en marche et en arrét a I'aide de la touche de commande de
I'éclairage de I'arriére-plan lorsque I'appareil est en marche.

7.5.2 Mise en station de I'appareil B

1.

&>

@

Placer le trépied en centrant la téte du trépied approximativement au dessus du point au sol.

Visser |'appareil sur le trépied.

Déplacer a la main deux pieds du trépied de sorte que le faisceau laser coincide avec le marquage au sol.
REMARQUE Ce faisant, veiller a ce que la téte du trépied soit a peu prés de niveau.

Ancrer ensuite les pieds du trépied dans le sol.

Ajuster les éventuels écarts du point laser par rapport au marquage au sol a I'aide des vis de mise a niveau - le
point laser doit alors se trouver exactement sur le marquage au sol.

Sur le tribraque, déplacer au centre le niveau a bulle circulaire en allongeant les pieds du trépied.

REMARQUE Pour ce faire, augmenter ou réduire la longueur du pied du trépied opposé a la bulle a centrer. Il
s'agit d'un processus itératif qui doit étre le cas échéant répété plusieurs fois.

Une fois que la bulle est bien au centre du niveau a bulle circulaire, déplacer I'appareil sur la plaque du trépied
pour placer le plomb laser exactement au centre du point au sol.

Disposer ensuite la nivelle parallelement aux deux vis de mise a niveau et amener la bulle au centre.

Tourner I'appareil de 90° et le ramener vers le milieu a I'aide de la troisiéme vis de mise a niveau - tourner ensuite
a nouveau l'appareil de 90° et ajuster éventuellement la nivelle a I'aide des vis de mise a niveau.

7.5.3 Mise en station de I'appareil sur des conduites avec le plomb laser El

Souvent, les points au sol sont matérialisés par des conduites.
Dans un tel cas, le plomb laser vise dans la conduite sans contréle visuel.

Poser un papier, film ou tout autre matériau légerement transparent sur la conduite afin de rendre visible le point laser.

8 Utilisation

8.1 Mesures circulaires horizontales

8.1.1 Mise a zéro de la lecture sur le cercle horizontal
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La lecture sur le cercle horizontal peut étre mise a zéro a tout moment en appuyant sur la touche 0- SET afin de régler
les points de référence et zéro pour le cercle horizontal.
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8.1.2 Changement de sens de la mesure d'angles sur le cercle horizontal
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Le sens de mesure pour la mesure d'angle horizontale peut étre commuté entre droite - dans le sens des aiguilles
d'une montre - et gauche - dans le sens inverse des aiguilles d'une montre - en appuyant sur la touche R/L.
A I'écran, ceci est indiqué respectivement par « R » pour la droite et « L » pour la gauche, sous le H.

A la mise en marche de I'appareil, le sens de mesure est réglé par défaut vers la droite resp. dans le sens des aiguilles
d'une montre.

8.1.3 Configuration de I'affichage du cercle
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La lecture sur le cercle horizontal peut étre interrompue en appuyant sur la touche HOLD afin de procéder a une
nouvelle visée, puis réappuyer sur la touche pour reprendre la lecture circulaire.

REMARQUE
Pendant que la lecture du cercle est interrompue, les lettres H et RL clignotent dans I'affichage en dessous.

8.2 Mesures circulaires verticales
8.2.1 Affichage de l'inclinaison verticale
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La lecture du cercle vertical peut étre commutée entre affichage en degrés et pourcentage %.

REMARQUE
L'affichage en % est uniquement actif pour ce type d'affichage.

Ceci permet de mesurer resp. d'exprimer des inclinaisons en %.
Les mesures d'inclinaisons en % fonctionnent seulement dans la plage de + 100%, soit + 45°.
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Aucune mesure n'est possible au-dela ou en dega, et par conséquent I'affichage disparait.
Appuyer sur la touche V% pour commuter I'affichage du cercle vertical entre degrés et %.

9.1 Appel du menu Configuration
L'appareil doit étre arrété pour pouvoir accéder au menu Configuration.
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Appuyer simultanément sur les touches Hold et 0-Set, et les maintenir enfoncées.

Appuyer de plus sur la touche de mise en marche et la relacher seulement lorsque tous les segments sont visibles sur
I'affichage.

Relacher les deux touches Hold et 0-Set sit6t que quatre bips sonores ont retenti.

L'appareil est ensuite en mode Configuration qui permet de procéder a des réglages.

Appuyer sur la touche Hold pour commuter entre les différents réglages.

Appuyer sur la touche 0-Set pour commuter entre les différents parameétres d'une configuration.

Appuyer sur la touche V% pour valider et enregistrer les réglages effectués ainsi que pour quitter le mode réglage.
L'appareil revient ensuite au mode de fonctionnement normal permettant d'effectuer des mesures.

9.2 Réglage de l'indicateur d'angle acoustique par quadrant
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Indicateur acoustique par quadrant ou tous les 90°/100 Gon

Indicateur activé
Affichage 90 bEEP
désactivé

Affichage NO bEEP
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9.3 Unités angulaires
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Modification des unités angulaires pour les lectures circulaires

Grad (dms)

Affichage 360° " “

Gon

Affichage 400 G

9.4 Réglage du zénith

©

SET - _
ZEN-=0

= VErTIEAL

\Q

9

Réglage du zénith ou de la position de référence pour les lectures du cercle vertical

Zénith

a 0° (en haut)
Affichage ZEN==0

a90° (a I'arriére)
Affichage ZEN==90

9.5 Activation/désactivation de I'arrét automatique
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Activation resp. désactivation de I'arrét automatique de I'appareil

Configurations possibles

désactivé
Affichage NO OFF

Arrét automatique au bout de 30 min
Affichage 30 OFF
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9.6 Réglage de la résolution de I'affichage du systeme de mesure d'angles

©

Réglage de la précision de |'affichage

Configurations possibles

1 "
Affichage dSP 1

5
Affichage dSP 5

10"
Affichage dSP 10

9.7 Activation/désactivation du compensateur
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Activation resp. désactivation du compensateur

Configurations possibles

activé
Affichage TILT ON

désactivé
Affichage TILT OFF

9.8 Etalonnage / Ajustage du cercle vertical
L'appareil est correctement réglé a la livraison.

Les valeurs de consigne de I'appareil peuvent néanmoins se modifier dans le temps du fait de variations de
température, de mouvements subis lors du transport et/ou du vieillissement.

C'est la raison pour laquelle I'appareil dispose d'une fonction permettant de controler les valeurs de consigne et, le
cas échéant, de les corriger par le biais d'un étalonnage sur site.

L'appareil, installé de maniére stable avec un trépied de qualité adéquate, utilise pour ce faire une cible bien visible,
clairement identifiable a +3 degrés par rapport a I'horizontale et a une distance de 70 a 120 m env.

9.8.1 Démarrage de I'opération d'étalonnage

L'appareil doit étre en marche pour pouvoir démarrer I'opération d'étalonnage.
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Maintenir les touches R/L et Hold enfoncées puis appuyer sur la touche MARCHE/ARRET.
Attendre jusqu'a ce que tous les caractéres d'affichage apparaissent et relacher d'abord les touches R/L et Hold.

Viser la cible choisie avec précision.

FHCE-1 &

Attendre jusqu'a ce que I'affichage de I'angle V se soit stabilisé.
Appuyer ensuite sur la touche 0SET pour procéder a une mesure a la position 1.
Au méme moment s’affiche une invitation a mesurer la position 2.

v 2695841

FACE-C

Passer ensuite a la position 2 et viser la cible choisie en position 2.
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7. Appuyer sur la touche OSET pour procéder & une mesure a la position 2.
Aprés la seconde mesure, la correction du cercle vertical est calculée et enregistrée en interne, puis I'angle actuel
est affiché.

8.  Pour plus de sécurité, renouveler les mesures de visée dans les deux positions.

REMARQUE Le cercle vertical est correctement corrigé lorsque la somme des deux angles V (position 1 +
position 2) est égale a 360°.

10 Calibrage et ajustage

10.1 Service de calibrage Hilti

Nous recommandons de confier réguliérement I'appareil au service de calibrage Hilti, pour pouvoir garantir la fiabilité
selon les normes applicables et les réglementations en vigueur.

Le service de calibrage Hilti est a tout moment a la disposition des utilisateurs ; nous vous recommandons cependant
de faire contrdler I'appareil au moins une fois par an.

Le service de calibrage Hilti certifie qu'au jour du contréle, les spécifications de |'appareil vérifié sont conformes aux
caractéristiques techniques figurant dans le mode d'emploi.

En cas d'écarts avec les données du constructeur, le réglage des appareils de mesure utilisés est réinitialisé.

Aprés l'ajustage et le controle, une plaquette de calibrage est apposée sur I'appareil et il est certifié par écrit, au
moyen d'un certificat de calibrage, que I'appareil fonctionne dans les plages de caractéristiques indiquées par le
constructeur.

Les certificats de calibrage sont systématiquement requis pour les entreprises qui sont certifiées ISO 900X. Le
revendeur Hilti agréé le plus proche se tient a votre disposition pour vous conseiller.

11 Nettoyage et entretien

REMARQUE
Le remplacement des pieéces endommagées doit étre
confié au S.A.V. Hilti.

11.1 Nettoyage et séchage

Souffler la poussiére se trouvant sur le verre.
ATTENTION
Ne pas toucher le verre avec les doigts.

Nettoyer I'appareil uniquement avec un chiffon propre et
doux. Humidifier, si besoin est, avec un peu d'eau ou
d'alcool pur.

ATTENTION

Ne pas utiliser d'autres liquides que de I'alcool ou de
I'eau. Ceux-ci risqueraient d'attaquer les piéces en ma-
tiére plastique.

REMARQUE
Faire remplacer les piéces endommagées.

11.2 Stockage

REMARQUE
Ne pas laisser I'appareil mouillé. Le laisser sécher avant
de le ranger et de le stocker.

REMARQUE
Toujours nettoyer I'appareil, le coffret de transport et les
accessoires avant de les stocker.

REMARQUE

Si le matériel est resté longtemps stocké ou transporté,
vérifier sa précision (mesure de contrdle) avant de |'utili-
ser.

ATTENTION

Retirer la batterie si I'appareil n'est pas utilisé pendant un
temps prolongé. Des piles/batteries qui coulent risquent
d'endommager I'appareil.



REMARQUE
Respecter les plages de températures en cas de stockage
du matériel, notamment en hiver ou en été, surtout si

11.3 Transport

ATTENTION
Pour I'expédition de I'appareil, la batterie doit étre

I'équipement est conservé dans I'habitacle d'un véhicule.

| > isolée ou retirée de I'appareil. Des piles/batteries qui
(de -30 °C a +70 °C (de -22 °F a +158 °F)).

coulent risquent d'endommager I'appareil.

Pour transporter ou renvoyer le matériel, utiliser soit le
carton de livraison Hilti, soit tout autre emballage de
qualité équivalente.

12 Guide de dépannage

Défauts Causes possibles Solutions

L'appareil ne peut pas étre mis ~ Absence d'alimentation électrique. Charger la batterie conformément aux

en marche. directives.
EO1 Erreur de comptage lors du repé- Une réparation s'impose.
rage, |'affichage de la valeur mesurée
change en permanence.
TOO FAST Le télescope est tourné trop rapide- Le tourner plus lentement.
ment pour le capteur vertical.
REMARQUE

Si les mesures prises ne suffisent pas pour remédier aux défauts, |'appareil doit étre envoyé a un centre de service
Hilti.

13 Recyclage

AVERTISSEMENT

En cas de recyclage incorrect de votre matériel, les risques suivants peuvent se présenter :

La combustion de pieces en plastique risque de dégager des fumées et gaz toxiques nocifs pour la santé.

Les batteries/piles abimées ou fortement échauffées peuvent exploser, causer des empoisonnements ou intoxications,
des brdlures (notamment par acides), voire risquent de polluer I’environnement.

En cas de recyclage sans précautions, des personnes non autorisées risquent d’utiliser le matériel de maniere
incorrecte, voire de se blesser sérieusement, d’infliger de graves blessures a des tierces personnes et de polluer
I’environnement.

Pour trier soi-méme les composants de I'appareil en vue de leur recyclage : démonter I'appareil si cela ne demande
aucun outillage spécial.

Les appareils Hilti sont fabriqués pour une grande partie en matériaux recyclables dont la réutilisation exige un tri

adéquat. Dans de nombreux pays, Hilti est déja équipé pour reprendre votre ancien appareil afin d'en recycler les
composants. Consulter le service clients Hilti ou votre conseiller commercial.

Séparer les piéces de la maniére suivante :

Composant/sous-ensemble Matiére principale Recyclage

Boitier Plastique Plastique recyclable, vieux métaux

Interrupteur Plastique Plastique recyclable

Vis, petites pieces Acier, aluminium, aimants Vieux métaux

Electronique Divers Rebut électronique




Composant/sous-ensemble

Matiére principale

Recyclage

Piles / batteries

Alcalines au manganese

Prescriptions nationales

Housse de transport

Matériaux synthétiques tissés

Plastique recyclable

Pour les pays européens uniquement

Ne pas jeter les appareils de mesure électroniques dans les ordures ménageres !

Conformément a la directive européenne concernant les appareils électriques et électroniques anciens

et sa transposition au niveau national, les appareils électriques et les blocs-accus usagés doivent étre
collectés séparément et recyclés de maniére non polluante.

Les piles doivent étre éliminées conformément aux réglementations nationales en vigueur. Procéder au
recyclage conformément a la préservation de |'environnement.

14 Garantie constructeur des appareils

En cas de questions relatives aux conditions de garantie,
veuillez vous adresser a votre partenaire HILTI local.

15 Déclaration FCC (valable aux Etats-Unis) / Déclaration IC (valable au Canada)

ATTENTION

Cet appareil a subi des tests qui ont montré qu'il était
conforme aux limites définies pour un instrument numé-
rique de la classe B, conformément a I'alinéa 15 des
reglements FCC. Ces limites sont congues pour assu-
rer une protection suffisante contre toutes interférences
nuisibles dans les zones résidentielles. Des appareils de
ce type génerent, utilisent et peuvent donc émettre des
radiations haute fréquence. S’ils ne sont pas installés et
utilisés conformément aux instructions, ils peuvent cau-
ser des interférences nuisibles dans les réceptions de
radiodiffusion.

L'absence de telles perturbations ne peut toutefois étre

garantie dans des installations de type particulier. Si cet
appareil provoque des interférences nuisibles a la ré-
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ception radio ou télévision, ce qui peut étre constaté en
arrétant I'appareil et en le remettant en marche, |'utili-
sateur est tenu d'éliminer ces perturbations en adoptant
I'une ou I'autre des mesures suivantes :

Réorienter I'antenne de réception ou la déplacer.
Augmenter la distance entre I'appareil et le récepteur.

Demander I'aide d’un revendeur ou d’un technicien spé-
cialisé en radio/TV.

REMARQUE

Toute modification ou tout changement subi par |'appareil
et non expressément approuvé par Hilti peut limiter le
droit de I'utilisateur a se servir de I'appareil.



16 Déclaration de conformité CE (original

Désignation : Théodolite
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MANUAL ORIGINAL

Teodolito POT 10

Lea detenidamente el manual de instruccio-
nes antes de la puesta en servicio.

Conserve el manual de instrucciones siempre
cerca de la herramienta.

No entregue nunca la herramienta a otras
personas sin el manual de instrucciones.

Los nimeros hacen referencia a las ilustraciones. Las
ilustraciones se encuentran al principio del manual de
instrucciones.

En este manual de instrucciones, "la herramienta" se
refiere siempre al teodolito POT 10.

Parte delantera de la carcasa

@ Compartimento para pilas con tornillo de cierre

@ Bloqueo del soporte

Marca de eje basculante

(1) Accionamiento de tope de profundidad de circulo
horizontal y accionamiento de ajuste fino

(12) Tornillo nivelador del soporte

(13) Soporte

(4) Carcasa de plomada laser

Objetivo

(16) Asa de transporte

Parte trasera de la carcasa A

Tornillo nivelador del soporte
(4) Panel de control con indicador

(5) Anillo de enfoque
®
O,
®
®

Ocular

Nivel de tubo

Dioptrio

Accionamiento de tope de profundidad de circulo
vertical y accionamiento de ajuste fino
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1 Indicaciones generales

1.1 Senales de peligro y su significado
PELIGRO
Término utilizado para un peligro inminente que puede
ocasionar lesiones graves o incluso la muerte.

ADVERTENCIA
Término utilizado para una posible situacién peligrosa
que puede ocasionar lesiones graves o la muerte.

PRECAUCION
Término utilizado para una posible situacién peligrosa
que puede ocasionar lesiones o dafos materiales leves.

INDICACION
Término utilizado para indicaciones de uso y demas
informacion de interés.

1.2 Explicacion de los pictogramas y otras
indicaciones

Simbolos

Leerel Advertencia
manual de de peligro en
instruccio- general
nes antes del

uso

Simbolos clase de laser Il / clase 2

Laser de
clase 2
segun
EN 60825-1:2003

Laser clase Il

2 Descripcion

2.1 Descripcion de la herramienta

El teodolito POT 10 de Hilti esta disefiado para las me-
diciones de angulos horizontales y verticales, asi como
para la medicién de angulos de 90°, de inclinaciones
en %, para la alineacion de ejes constructivos a largas
distancias (hasta 200 m) y para la transferencia de ejes
constructivos a varios pisos.

La herramienta cuenta con un circulo horizontal y vertical
con division digital de circulo y un nivel electronico (com-
pensador de un eje) para medir con exactitud angulos
verticales e inclinaciones.

2.2 Suministro del equipamiento de serie

1 Teodolito

1 Bloque de alimentacion, incluido cable de
carga para cargador

Cargador

Pila de tipo lon-Litio, 3,8 V 5200 mAh
Juego de ajuste

Manual de instrucciones

Maletin Hilti

- a4 a4 a4

3 Descripcion de la herramienta

3.1 Términos generales
3.1.1 Ejes constructivos

(5600 0500

4500y 300

L1360 | sd00 |

13650 | 37602050 265, 3740, 12046,

Por lo general, antes de comenzar con los trabajos de construccién, una empresa de topografia marca las alturas y

los ejes constructivos en la zona de obra y en torno a ella.
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Para cada eje constructivo se marcan dos extremos en el suelo.
A partir de estas marcas se ubican los diferentes elementos constructivos. En el caso de edificios de grandes
dimensiones, se dispone de un gran nimero de ejes constructivos.

3.1.2 Términos técnicos
Ejes de la herramienta

a  Eje objetivo

b Eje vertical

c  Eje basculante

Circulo horizontal / angulo horizontal

00

S
y

El angulo encerrado de 70° - 40° = 30° puede calcularse a partir de las lecturas del circulo horizontal medidas con un
angulo de 70° con respecto al objetivo y un angulo de 40° con respecto al otro objetivo.
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Circulo vertical / angulo vertical

o y =50° /

Y

180°

Puesto que es posible alinear el circulo vertical con un angulo de 0° con respecto a la direccion de gravedad o con
un angulo de 0° con respecto a la direccion horizontal, los angulos aqui estan determinados practicamente por la
direccion de gravedad.

3.2 Posiciones del telescopio £

Para poder asignar correctamente al angulo vertical las lecturas del circulo horizontal, se habla de posiciones del
telescopio, esto es, en funcion de la direccién del telescopio con respecto al panel de control puede asignarse en qué
"posicion" se ha realizado la medicion.

Si se visualiza la herramienta en esta vista, esta posicién se denominaré posicién 1 del telescopio. E1
Si se visualiza la herramienta en esta vista, esta posicion se denominara posicion 2 del telescopio. EF

3.3 Términos y sus descripciones

Eje objetivo

Linea que transcurre a través de la cruz reticular y el centro del objetivo
(eje del telescopio).

Eje basculante

Eje de giro del telescopio.

Eje vertical Eje de giro de la herramienta completa.

Cenit Cenit es la direccién de la gravedad hacia arriba.

Horizonte El horizonte corresponde a la direccién perpendicular con respecto a la
gravedad y se denomina, de forma generalizada, horizontal.

Nadir Se denomina nadir a la direccién de la gravedad hacia abajo.

Circulo vertical

Se denomina circulo vertical al circulo de angulo cuyos valores varian
cuando el telescopio se mueve hacia arriba o hacia abajo.

Direccion vertical

Se denomina direccién vertical a una lectura en el circulo vertical.

Angulo vertical (av)

Un angulo vertical corresponde a la lectura en el circulo vertical.
Generalmente, el circulo vertical se alinea con ayuda del compensador
en la direccion de la gravedad, siendo la lectura en el cenit de "cero".

Angulo de altura

Los angulos de altura "cero" hacen referencia a la horizontal y son positi-
vos hacia arriba y negativos hacia abajo.

Circulo horizontal

Con circulo horizontal se designa al circulo de angulo cuyos valores va-
rian al girar la herramienta.

Direccion horizontal

Se denomina direccion horizontal a una lectura en el circulo horizontal.

Angulo horizontal (ah)

Un angulo horizontal corresponde a la diferencia entre dos lecturas en el
circulo horizontal, aunque, a menudo, una lectura del circulo también se
denomina angulo.
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Alidada Se denomina alidada a la parte central giratoria del teodolito.
Este componente soporta generalmente el panel de control, el nivel para
la alineacion horizontal y, en su interior, el circulo horizontal.

Soporte La herramienta esta colocada en el soporte que esta fijado, p. €j., a un
tripode.
El soporte cuenta con tres puntos de apoyo regulables verticalmente por
medio de tornillos de ajuste.

Estacion de la herramienta Se trata de la posicion en la que esta emplazada la herramienta, general-
mente sobre un punto marcado en el suelo.

3.4 Sistema de medicion de angulos
Las lecturas de circulo para la vertical y la horizontal se efectia mediante lecturas electronicas de circulo.

3.4.1 Principio de medicion

La herramienta determina una lectura de circulo.
El angulo encerrado resulta de la diferencia entre dos lecturas de circulo.

3.4.2 Compensador de eje unico

La inclinacion de la herramienta en la direccion del telescopio se corrige con ayuda del nivel electrénico (compensador).
De esta forma se garantiza que el angulo vertical y las inclinaciones siempre hagan referencia a la vertical o a la
horizontal.

El compensador de eje Unico mide con gran precision la inclinacion de la herramienta en la direccién del telescopio,
esto es, en la direccion del objetivo.

Asi se garantiza que la influencia de la inclinacion residual no afecte a la medicién del angulo vertical ni a la inclinacion.

3.5 Panel de control
El panel de control cuenta con un total de 6 botones con simbolos estampados y con un indicador.
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Conexién/desconexion de la herramienta.

Conexion/desconexion de la iluminacion de fondo.

Cambio de la direccién para la medicion de angulo del circulo horizontal.

HEE®

Retener el indicador del circulo horizontal actual.

[ =]
n
m
—

Ajustar el angulo horizontal actual a "0".

E

Cambio del indicador de circulo vertical entre grados y %.

—

—

—
—

Simbolo de pila para indicar el estado de carga.

Cuanto mas lleno esté el simbolo de pila, mayor sera el estado de carga.
Cuando la pila esté practicamente vacia, con la Ultima barra desaparece
el simbolo de pila completo. En este caso ya no se dispondra de energia
para efectuar mediciones.

\Y Indicador de circulo vertical actual.
H Indicador de circulo horizontal actual.
RolL Indicador de la direccion de medicion actual del circulo horizontal hacia

la derecha o en sentido horario, o hacia la izquierda o en sentido antiho-
rario.
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4 Herramientas, accesorios
Alimentacion de corriente

Figura

Denominacién

o

Pila POA 80

Blogue de alimentacion POA 81

Cargador POA 82

Tripode

Figura

Denominacién

Tripode PUA 35

5 Datos técnicos

Reservado el derecho a introducir modificaciones técnicas.

Telescopio
Aumento del telescopio

30x

Distancia de enfoque min.

1,5 m (4,9 pies)

Campo visual del telescopio

1°30':2,6 m /100 m (7,9 pies / 300 pies)

Apertura del objetivo 45 mm
Compensador
Modelo 1 eje, liquido
Rango de trabajo +3’
Precision 5"
Medicion de angulo
Precisién del POT 10 (DIN 18723) &

Sistema de toma de desplazamiento angular

V (incremental)

Sistema de toma de desplazamiento angular

Hz (absoluto)
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Plomada laser

Precision 1,5 mm sobre 1,5 m (1/16 sobre 3 pies)
Potencia <1mw
Clase de laser Clase 2
Indicador
Modelo Indicador de segmentos
lluminacion 1 nivel
Nivel de tubo
Nivel de tubo 30" /2 mm
Clase de proteccion IP
Clase IP 55
Rosca del tripode
Rosca del soporte 5/8"
Pila POA 80
Modelo lon-Litio
Tensién nominal 3,8V
Tiempo de carga 4h

Temperatura
Temperatura de servicio

-20...+50 °C (-4 °F ...+122 °F)

Temperatura de almacenamiento

-30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Medidas y pesos
Dimensiones

164 mm x 154 mm x 340 mm

Peso

4,6 kg

Unidades de angulo

DMS, GON

6 Indicaciones de seguridad

6.1 Observaciones basicas de seguridad

Ademas de las indicaciones técnicas de seguridad
que aparecen en los distintos capitulos de este ma-
nual de instrucciones, también es imprescindible
cumplir estrictamente las siguientes disposiciones.

6.2 Uso inapropiado

La herramienta y sus dispositivos auxiliares pueden con-
llevar riesgos si son manejados de forma inadecuada por
parte de personal no cualificado o si se utilizan para usos
diferentes a los que estan destinados.

a) No utilice nunca la herramienta sin haber recibido
las instrucciones correspondientes o sin haber
leido el presente manual.

b) No anule ninguno de los dispositivos de seguridad
ni quite ninguna de las placas indicativas ni de
advertencia.

c) Las reparaciones deben realizarse exclusivamente
por personal del servicio técnico de Hilti. Si la aper-
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tura de la herramienta no se realiza correcta-
mente, puede generarse una radiacion laser que
supere la clase 2.

d) No esta permitido efectuar manipulaciones o modifi-
caciones en la herramienta.

e) Para evitar lesiones, utilice exclusivamente acceso-
rios y complementos originales Hilti.

f) No utilice la herramienta en entornos con riesgo
de explosion.

g) Utilice exclusivamente pafios limpios y suaves para
la limpieza. Si fuera necesario, puede humedecerlos
ligeramente con alcohol puro.

h) Mantenga las herramientas laser alejadas de los
ninos.

i) No dirija la herramienta hacia el sol u otras fuentes
de luz potentes.

i) No utilice la herramienta como dispositivo de nivela-
cion.

k) Compruebe la herramienta antes de efectuar me-
diciones importantes, tras sufrir una caida u otros
impactos mecanicos.

6.3 Organizacion correcta del lugar de trabajo

a) Observe las disposiciones locales sobre prevencion
de accidentes.

b) Evite golpes fuertes y sacudidas intensas.

c) Las variaciones bruscas de temperatura provocan
el empafamiento del objetivo. Por ese motivo, la
herramienta deberia aclimatarse antes de su uso.

d) La herramienta no deberia exponerse durante un
tiempo prolongado a una radiacion solar intensa.

e) Retire la pila si no se va a utilizar la herramienta en
un periodo prolongado. Si las pilas/baterias tienen
fugas, pueden dafar la herramienta.

f) Después de su uso, la herramienta deberia guardarse
seca en el maletin.

g) Losniveles deberian comprobarse regularmente para
descartar cambios y, dado el caso, reajustarlos.

6.4 Compatibilidad electromagnética

Si bien la herramienta cumple los estrictos requisitos

de las directivas pertinentes, Hilti no puede excluir la

posibilidad de que la herramienta

- interfiera con otras herramientas (p. ej. dispositivos de
navegacion de aviones) o

- se vea afectada por una radiacion intensa, que podria
ocasionar un funcionamiento inadecuado.

En estos casos o ante otras irregularidades, es preciso
realizar mediciones de control.

6.4.1 Clasificacion del laser

La plomada laser de la herramienta corresponde
a la clase de laser 2 conforme a las normas
IEC825-1/EN60825-01:2008, y a la clase Il conforme a
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CFR 21 § 1040 (FDA). El reflejo de cierre del parpado
actlia de proteccion para los ojos en caso de dirigir
la vista hacia el rayo laser de forma breve y casual.
No obstante, este reflejo de cierre del parpado puede
verse afectado negativamente por la influencia de
medicamentos, alcohol o drogas. Estas herramientas
se pueden utilizar sin ninguna medida de protecciéon
adicional. Al igual que no se debe mirar directamente al
sol, tampoco debe mirarse hacia la fuente de luz. El rayo
laser no debe apuntarse hacia las personas.

6.5 Medidas de seguridad generales

a) Antes de su utilizacion, descarte posibles dafos
en la herramienta.Si presentara danos, acuda al
departamento del servicio técnico de Hilti para que
la reparen.

b) Compruebe la precision de la herramienta des-
pués de sufrir una caida u otros impactos meca-
nicos.

c) Si la herramienta pasa de estar sometida a un
frio intenso a un entorno mas calido o viceversa,
aclimatela antes de empezar a utilizarla.

d) En caso de uso de un tripode, cerciérese de que
la herramienta esta firmemente enroscada y de
que el tripode se encuentra apoyado de forma
firme y segura sobre el suelo.

e) Para evitar errores de medicién, mantenga limpio
el cristal del orificio de salida del laser.

f) Sibien la herramienta esta disefiada para un uso
en condiciones duras de trabajo, como lugares de
construccion, debe tratarla con sumo cuidado,
al igual que las demas herramientas o6pticas y
eléctricas (prismaticos, gafas, camara fotogra-
fica, etc.).

g) Aunque la herramienta esta protegida contra la
humedad, séquela con un pafo antes de introdu-
cirla en el contenedor de transporte.

h) Compruebe por seguridad los valores ajustados
anteriormente o los ajustes anteriores.

i) Al alinear la herramienta con el nivel de burbuja
esférico, observe la herramienta inicamente en
diagonal.

j) Bloquee cuidadosamente la tapa del comparti-
mento de la pila para que ésta no pueda caerse
y para que no haya contacto, lo que podria ha-
cer que la herramienta se desconecte accidental-
mente y, como consecuencia, se pierdan datos.

6.6 Transporte

Es preciso aislar la pila o retirarla de la herramienta para
su envio. Si las pilas/baterias tienen fugas, pueden dafar
la herramienta.

Para evitar dafios medioambientales, recicle la herra-
mienta y la pila conforme a las directivas vigentes en su
pais en esta materia.

Dirijase al fabricante en caso de duda.



7 Puesta en servicio

7.1 Cargar la pila

Después de desembalar la herramienta, extraiga en primer lugar el bloque de alimentacion, el cargador y la pila del
embalaje.

Cargue la pila durante aprox. 4 horas.
Figura Denominacion
Pila POA 80

Bloque de alimentacion POA 81

Cargador POA 82

7.2 Colocacién de la pila @

Introduzca la pila cargada en la herramienta, con el conector orientado hacia la herramienta y hacia abajo.
Bloquee cuidadosamente la tapa del compartimento de pilas.

7.3 Inicializacion del circulo vertical

Después de emplazar la herramienta siguiendo el proceso descrito anteriormente, es preciso inicializar el circulo
vertical de la herramienta.

Gire lentamente el telescopio sobre el eje basculante (c) hasta que aparezca un indicador de angulo para la medicion
vertical.

7.4 Comprobacioén funcional

INDICACION
No olvide soltar los topes de profundidad antes de girar la herramienta sobre la alidada.

Los accionamientos laterales para la horizontal y la vertical funcionan a modo de accionamientos de ajuste fino que
deben enclavarse previamente.

Compruebe en primer lugar el funcionamiento de la herramienta al comenzar a trabajar y en intervalos regulares
conforme a los siguientes criterios:

1. Suelte los topes de profundidad.
Gire la herramienta cuidadosamente con la mano hacia la izquierda y la derecha y mueva el telescopio hacia
arriba y hacia abajo para comprobar que se desplaza correctamente.
3. Enclave el accionamiento lateral y vertical y gire con cuidado los accionamientos laterales para la horizontal y la
vertical en ambas direcciones.
Gire el anillo de enfoque completamente hacia la izquierda.
5. Mire a través del telescopio y enfoque la cruz reticular con el anillo ocular.
6. Con un poco de practica, compruebe la direccion de los dos dioptrios sobre el telescopio haciéndola coincidir
con la direccion de la cruz reticular.
Compruebe el asiento firme de los tornillos de la empufadura.
8. Veéase el capitulo: 7.3 Inicializacion del circulo vertical

>

N
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7.5 Emplazamiento de la herramienta

7.5.1 Emplazamiento sobre un punto del suelo

La herramienta dispone de una plomada laser que se conecta y desconecta, con la herramienta conectada, por medio
de la tecla para la iluminacién de fondo.

7.5.2 Emplazar la herramienta B

1. Coloque el tripode con el centro del cabezal aproximadamente sobre el punto del suelo.
. Enrosque la herramienta al tripode.

3. Mueva con la mano dos patas del tripode de forma que el rayo laser se sitie sobre la marca del suelo.

INDICACION Al hacerlo, observe que el cabezal del tripode se encuentre aproximadamente horizontal.

. Seguidamente, apoye las patas del tripode sobre el suelo.

5. Corrija el resto de desviaciones del punto del laser con respecto a la marca del suelo ajustando los tornillos
niveladores. El punto del laser debe estar situado ahora exactamente sobre la marca del suelo.

6. Prolongando las patas del tripode, mueva al centro el nivel de burbuja esférico del soporte.
INDICACION Para ello, prolongue o acorte la pata del tripode situada frente a la burbuja en funcién de la
direccion en la que se desee mover la burbuja. Se trata de un proceso iterativo que puede ser necesario repetir
varias veces.

7. Una vez la burbuja del nivel esférico se encuentre centrada, desplace la herramienta sobre el plato de tripode

para colocar la plomada laser centrada sobre el punto del suelo.

A continuacion, coloque el nivel de tubo paralelo a dos tornillos niveladores y centre la burbuja.

Gire la herramienta 90° y céntrela con ayuda del tercer tornillo nivelador. Seguidamente, gire una vez mas la

herramienta 90° y reajuste en caso necesario el nivel de tubo con los tornillos niveladores.

© @

7.5.3 Emplazamiento sobre el tubo con la plomada laser E1

A menudo, los puntos del suelo estan marcados mediante tubos.
En este caso, la plomada laser apunta al interior del tubo sin contacto visual.

Coloque sobre el tubo un papel, una lamina o cualquier otro material ligeramente transparente para visualizar el punto
del laser.

8.1 Mediciones de circulo horizontal
8.1.1 Ajustar a cero la lectura del circulo horizontal
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La lectura del circulo horizontal puede ajustarse a cero en cualquier momento pulsando la tecla 0- SET y, de esta
forma, ajustar el punto de referencia o punto cero para el circulo horizontal.
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8.1.2 Cambio de direccion de la medicion de angulo del circulo horizontal
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Pulsando la tecla R/L, la direccion para la medicién del angulo horizontal puede cambiarse entre derecha (sentido

horario) e izquierda (sentido antihorario).

En el indicador, esto se muestra mediante una R para derecha o una L para izquierda debajo de la letra H.
Al conectar la herramienta, la direccion de medicién se ajusta de forma estandar a la derecha o en sentido horario.

8.1.3 Ajustar el indicador del circulo horizontal
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La lectura del circulo horizontal puede retenerse pulsando la tecla HOLD, seguidamente enfocar el nuevo objetivo y,

pulsando de nuevo esta tecla, liberar nuevamente la lectura del circulo.

INDICACION

Mientras la lectura del circulo permanezca retenida, en el indicador parpadean debajo las letras H y RL.

8.2 Mediciones de circulo vertical
8.2.1 Indicador de inclinacion vertical
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El indicador de la lectura del circulo vertical puede cambiarse entre grados y porcentaje (%).

INDICACION
La indicacion de % sélo esta activa para este indicador.

De esta forma es posible medir o alinear inclinaciones en %.

Las mediciones de inclinaciones en % funcionan sélo en el rango de + 100%, lo que corresponde a + 45°.
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Por encima y por debajo de este rango no es posible efectuar una medicion y, por consiguiente, el indicador
desaparece.
Para cambiar el indicador del circulo vertical entre grados y % debe pulsarse la tecla V%.

9.1 Activar el menu de ajuste
Para acceder al menu de ajuste, la herramienta debe estar desconectada.

©
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Pulse simultdneamente la tecla Hold y la tecla 0-Set y manténgalas pulsadas.

Pulse también la tecla de conexion y suéltela cuando en el indicador puedan verse todos los segmentos.
Suelte las teclas Hold y 0-Set después de oir cuatro pitidos.

A continuacion, la herramienta se encuentra en el modo para poder efectuar ajustes.

Pulse la tecla Hold para cambiar entre los diferentes ajustes.

Pulse la tecla 0-Set para cambiar entre los diferentes parametros de un ajuste.

Pulse la tecla V% para confirmar y guardar los ajustes efectuados y salir del modo de ajuste.

Ahora, la herramienta se encuentra en el modo de funcionamiento normal para efectuar mediciones.

9.2 Ajuste del indicador acustico de angulo por cuadrante

©
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Indicador acustico de angulo por cuadrante o todos los angulos de 90°/100 gon

Conectado
Indicador 90 bEEP
Desconectado
Indicador NO bEEP

Indicador
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9.3 Unidades de angulo
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Cambio de las unidades de angulo para las lecturas de circulo

Grado (dms)

Indicador 360° " “

Gon

Indicador 400 G

9.4 Ajuste del cenit
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Ajuste del cenit o de la posicion de referencia para las lecturas del circulo vertical

Cenit

A 0° (arriba)
Indicador ZEN==0

A 90° (detras)
Indicador ZEN==90

9.5 Activacion / desactivacion de la desconexion automatica
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Activacion y desactivacion de la desconexién automatica de la herramienta

Ajustes posibles

Desconectado
Indicador NO OFF

Desconexion automatica tras 30 min
Indicador 30 OFF
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9.6 Ajuste de la resolucion del indicador del sistema de medicién de angulos

©

Ajuste de la precision del indicador

Ajustes posibles

1”
Indicador dSP 1

5
Indicador dSP 5

10"
Indicador dSP 10

9.7 Conexion/desconexion del compensador

©
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Conexién y desconexion del compensador

Ajustes posibles

Conectado
Indicador TILT ON

Desconectado
Indicador TILT OFF

9.8 Calibracion / ajuste para el circulo vertical

La herramienta esta ajustada correctamente al suministrarse.
Debido a oscilaciones de la temperatura, movimientos de transporte y envejecimiento, es posible que los valores de

ajuste de la herramienta cambien con el tiempo.

Por ello, la herramienta ofrece la posibilidad de comprobar los valores de ajuste por medio de una funcién y, dado el

caso, corregirlos con una calibracion de campo.

Para ello, la herramienta se emplaza de forma segura con un tripode de alta calidad y se utiliza un objetivo
correctamente visible y reconocible dentro de un rango de +3° con respecto a la horizontal a una distancia de aprox.

70 -120 m.

9.8.1 Iniciar el proceso de calibracion

Para iniciar la calibracion, la herramienta debe estar conectada.
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Mantenga pulsadas las teclas R/L y Hold y pulsar seguidamente la tecla de encendido/apagado.
Espere hasta que aparezcan todos los caracteres del indicador y suelte primero las teclas R/L y Hold.

Espere hasta que el indicador del angulo vertical V deje de moverse.
A continuacion, pulse la tecla 0SET para efectuar la medicién del angulo en la posicién 1.
Al mismo tiempo, el indicador pasa a la solicitud de medicion de la posicion 2.

o s

v 2695841

FACE-Z

6. Cambie ahora a la posicion 2 y enfoque el objetivo seleccionado en la posicion 2.
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7. Pulse la tecla OSET para efectuar una medicion del &ngulo en la posicién 2.

Después de la segunda medicion, se calcula y memoriza la correccion para el circulo vertical y se muestra el
angulo actual.

Por seguridad, mida una vez mas el objetivo en las dos posiciones.

INDICACION El circulo vertical se habra corregido correctamente cuando la suma de los dos angulos verticales
V (posicién 1 + posicion 2) sea de 360°.

BHBE

©

10 Calibracioén y ajuste

10.1 Servicio de calibrado Hilti

Se recomienda encargar una inspeccién periddica de las herramientas al servicio de calibrado de Hilti para que quede
garantizada la fiabilidad conforme a las normas y requisitos legales pertinentes.

El servicio de calibrado Hilti esta a su disposicién en todo momento; no obstante, se recomienda realizarlo como
minimo una vez al afio.

En el marco de las directrices del servicio de calibrado, Hilti garantiza que las especificaciones de la herramienta
inspeccionada se corresponden con los datos técnicos del manual de instrucciones en el dia concreto de la inspeccion.
Si se observaran diferencias respecto a los datos del fabricante, se procederia a un reajuste de las herramientas de
medicion usadas.

Una vez realizados el ajuste y la comprobacion, se coloca en la herramienta un distintivo de calibrado en el que se
certifica que la herramienta funciona conforme a las especificaciones del fabricante.

Los certificados de calibrado son indispensables para empresas certificadas segun ISO 900X. Su proveedor de Hilti
mas cercano atendera cualquier consulta o duda.

11 Cuidado y mantenimiento

INDICACION
Encargue al servicio técnico de Hilti la sustitucion de las
piezas dafadas.

11.2 Alimacenamiento
INDICACION

No almacene la herramienta mojada. Déjela secar antes

S de guardarla y almacenarla.
11.1 Limpieza y secado

Elimine el polvo del cristal soplando.
PRECAUCION
No toque el cristal con los dedos.

Limpie la herramienta utilizando Unicamente un pafo
limpio y suave. En caso necesario, humedézcalo con
alcohol puro o con agua.

PRECAUCION

No utilice otros liquidos que no sean alcohol o agua.
Otros liquidos podrian atacar las piezas de plastico.

INDICACION
Encargue la sustitucion de las piezas dafadas.

INDICACION
Antes de almacenarlos, limpie siempre la herramienta, el
maletin de transporte y los accesorios.

INDICACION

Realice una medicién de control antes de su utilizacion
si la herramienta ha estado almacenada o ha sido trans-
portada durante un periodo prolongado.

PRECAUCION

Retire la pila si no se va a utilizar la herramienta en un
periodo prolongado. Si las pilas/baterias tienen fugas,
pueden dafar la herramienta.



INDICACION 11.3 Transporte
Tenga en cuenta los valores limite de temperaturadurante | pRECAUCION
el almacenamiento de su equipo, ante todo en inviemno | Eg preciso aislar la pila o retirarla de la herramienta

0 verano y especialmente si se guarda el equipo en el | nara su envio. Silas pilas/baterias tienen fugas, pueden
maletero o habitaculo de un vehiculo. (De -30°Ca+70°C | yafar la herramienta.

(de -22 °F a +158 °F)).
Para el transporte o envio del equipo, utilice cartén de
embalajes de Hilti o un embalaje equivalente.

12 Localizacién de averias

Fallo Posible causa Solucién

No se puede conectar la herra-  No hay alimentacion de corriente. Cargar la pila segun las indicaciones.
mienta.

EO1 Error de recuento cuando, durante Es necesaria una reparacion.

la orientacion, el indicador de los va-
lores de medicién cambia continua-
mente.
TOO FAST El telescopio gira demasiado rapido Girarlo mas lentamente.
para el sensor vertical.

INDICACION
Si no fuera posible subsanar los fallos con las medidas de ayuda indicadas, la herramienta debera enviarse a un
centro de servicio técnico de Hilti.

13 Reciclaje

ADVERTENCIA

Una eliminacion no reglamentaria del equipamiento puede tener las siguientes consecuencias:

Si se queman las piezas de plastico se generan gases téxicos que pueden afectar a las personas.

Si las pilas estdn dafiadas o se calientan en exceso pueden explotar y ocasionar intoxicaciones, incendios,
causticaciones o contaminacién del medio ambiente.

Si se realiza una eliminacion imprudente, el equipo puede caer en manos de personas no autorizadas que hagan
un uso inadecuado del mismo. Esto generaria el riesgo de provocar lesiones al usuario o a terceros, asi como la
contaminacion del medio ambiente.

Si desea separar los materiales de la herramienta por si mismo, desensamble la herramienta tanto como sea posible
sin utilizar herramientas especiales.

A

&

Las herramientas Hilti estan fabricadas en su mayor parte con materiales reutilizables. La condicion para dicha
reutilizacion es una separacion de materiales adecuada. En muchos paises, Hilti ya dispone de un servicio de recogida
de la herramienta usada. Pdngase en contacto con el servicio de atencién al cliente de Hilti o con su asesor de ventas.

Separe las piezas individuales, tal y como se describe a continuacion:

Componente/Grupo Material principal Recuperacion

Carcasa Plastico Reciclaje de plasticos, chatarra
Conmutadores Plastico Reciclaje de plasticos
Tornillos, piezas pequefias Acero, aluminio, imanes Chatarra

Sistema electrénico Otros Chatarra electronica




Componente/Grupo

Material principal

Recuperacion

Pilas / baterias

Alcalinas de manganeso

Directrices nacionales

Bolsa de transporte

Material sintético enrejado

Reciclaje de plasticos

Solo para paises de la Union Europea.

No deseche las herramientas de medicion electrénicas junto con los residuos domésticos.

De acuerdo con la directiva europea sobre residuos de aparatos eléctricos y electrénicos, asi como su
traslado a la legislacion nacional, las herramientas eléctricas y las baterias usadas se deben someter a
una recogida selectiva y a una reutilizacion respetuosa con el medio ambiente.

Deseche las pilas conforme a la normativa nacional. Contribuya al cuidado del medio ambiente.

14 Garantia del fabricante de las herramientas

Si tiene alguna consulta acerca de las condiciones de la
garantia, péngase en contacto con su sucursal local de
Hilti.

15 Indicacion FCC (valida en EE. UU.) / Indicacion IC (valida en Canada)

PRECAUCION

Esta herramienta ha cumplido en las pruebas realiza-
das los valores limite que se estipulan en el apartado
15 de la normativa FFC para herramientas digitales de
la clase B. Estos valores limite implican una proteccion
suficiente ante radiaciones por averia en instalaciones
situadas en zonas habitadas. Las herramientas de este
tipo generan y utilizan altas frecuencias, y pueden, por
tanto, emitirlas. Por esta razén pueden provocar anoma-
lias en la recepcién radiofénica si no se han instalado
y puesto en funcionamiento segun las especificaciones
correspondientes.

No puede garantizarse la ausencia total de anomalias

en instalaciones especificas. En caso de que esta herra-
mienta produzca interferencias en la recepcion de radio

84

o television (puede comprobarse desconectando y vol-
viendo a conectar la herramienta), el usuario debera
tomar las siguientes medidas para solventar dichas ano-
malias:

Oriente de nuevo o cambie de lugar la antena de recep-
cion.
Aumente la distancia entre la herramienta y el receptor.

Consulte a su proveedor o a un técnico de radio y
television.

INDICACION

Las modificaciones o ampliaciones no autorizadas ex-
presamente por Hilti pueden restringir el derecho del
usuario a poner la herramienta en funcionamiento.
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ISTRUZIONI ORIGINALI

Teodolite POT 10

Leggere attentamente il manuale d'istruzioni
prima di mettere in funzione lo strumento.

Conservare sempre il presente manuale
d'istruzioni insieme allo strumento.

Se affidato a terzi, lo strumento deve essere
sempre provvisto del manuale d'istruzioni.

| numeri rimandano alle immagini. Le immagini si
trovano all'inizio del manuale d'istruzioni.

Nel testo del presente manuale d'istruzioni con il termine
"strumento" si fa sempre riferimento al teodolite POT 10.

Parte anteriore carcassa

@ Vano batterie con tappo a vite

@ Bloccaggio del basamento

Q©,

(1) Azionamento cerchio orizzontale, vite di arresto e
regolazione fine

@,

(13) Basamento

(14) Alloggiamento piombo laser

Obiettivo

(1

: Contrassegno asse di inclinazione
Vite di regolazione del basamento
Impugnatura per il trasporto

Parte posteriore carcassa A

Vite di regolazione del basamento
(4) Pannello di comando con display

(5) Ghiera per la messa a fuoco
®
O,
®
®

Oculare

Livella tubolare
Diottra

golazione fine

Azionamento cerchio verticale, vite di arresto e re-

1 Indicazioni di carattere generale ............cccoiiiiiiiiiiiiiiiiiiaea... 89
1.1 Indicazioni di pericolo e relativo significato ..............ccciiiiiii ittt i i i 89
1.2 Simboliesegnali ...........iiiiiiiiiiiinntreeanssaassarannaaassaannaraannnns 89
2 DeSCHZIiONe ...uviererunrnnsearsnssnsassnssssnssnsnssnssnsnssnsansnsnnsnnss 89
21 Descrizionedellostrumento. . ...ttt ittt i i i s 89
2.2 Materiale fornito conladotazionestandard . . . ..........cc i ittt i i e, 89
3 Descrizione dello strumento..........cvveviiverierisesnersnnasnnnasas 90
3.1 Concettigenerali .........couiiiiiniieennnnnnnrnseeanansnnssssnnnnnsnnnssnsnsns 90
3.1.1 Assidiriferimento . . ... .. e 90
3.1.2 Concetti tecniCi SPECIfiCi . . . . . ..ot e 90
3.2 Posizionidel cannocchiale BAEL. . . .. .. ..o i ittt i it et e et e et nan s nansann 91
3.3 Concettierelativadescrizione . . .......ccciiii ittt i ia it aaaananaaaanans 91
3.4 Sistema di misurazionedegliangoli . . ...ttt ittt 92
3.4.1 PrinCipio di MIiSUrazione . . . . . . .o it e e e e e e e 92
3.4.2 Compensatore monoasse B . . . .. ... 92
3.5 Pannellodicomando ..........ciiiiiiiiinnnnnnnr e annssrasssnnnnnnnnnsnns 92
4 Utensili, aCCeSSOri....cuuiiiiiiiiaiiciaiiaiicsasassassasnnsasnnsnnnnnns 94
5 = 1 I =Y o o o AR 94
6 Indicazioni di sicurezza ...........cciiiiiiiiiiiiiiisri i i s s s s nnnens 95
6.1 Note fondamentalisullasicurezza ............. ittt ennnnnnnnnnnnns 95
6.2 Utilizzononconforme ........ ... ittt ataennnnnsarasasnnnnnnnnnsnns 95
6.3 Corretto allestimento della postazionedilavoro ............ ..ottt nnns 96
6.4 Compatibilita elettromagnetica ...........ciiiiiiiiiiiiiiiiii i eeaasa s 96
6.4.1 Classificazione del 1aser . . . . . . ... e 96

87




6.5
6.6

71
7.2
7.3
7.4
75
7.5.1
752
7.5.3

8.1
8.1.1
8.1.2
8.1.3
8.2
8.2.1

9.1
9.2
9.3
9.4
9.5
9.6
9.7
9.8
9.8.1

10
10.1

11

11.1
1.2
1.3

12
13
14
15

16

88

Misure generalidisicurezza. . ........oiiii ittt ettt i 96
= T oL T o T 96
Messainfunzione .........c.cviiiiiiiiiiierinnssernsnssesnnsnssnnnsnnsns 97
Caricamentodellabatteria............oiiiiiiiiiii i i ettt 97
Inserimentodellabatteria . ..........c.iitiiiriiiriinriea e 97
Inizializzazione cerchioverticale .. ...........c.ciitiiiitinrinnernrnnrnenarnnnnns 97
Verificadifunzionamento . . .. ... .o oo it i i i et 97
Installazione dellostrumento . ........ ..ottt it asanaaan s 98
Installazione suun puNto SUITEITENO . . . . . . . o e e e 98
Installazione dello strumento Bl . . .. ... ... .. e 98
Installazione su tubi con piombo laser Bl . ... ... ... ... 98

L 472 o R <
Misurazioni cerchioorizzontale .............i ittt nnnnnnnnns 98
Azzeramento della lettura del cerchio orizzontale . . . .. ... .. ... 98
Variazione della direzione per la misurazione degli angoli cerchio orizzontale . . . ............... 99
Impostazione del cerchio orizzontale . ......... ... . . . 99
Misurazionicerchioverticale ............cciiiiiiiiiiiiiiinnnnrnrsresannnnnnnsnnns 99
Indicatore diinclinazione verticale . .......... ... . . . 99
Impostazioni.........ccveiiiiiiiiiieiriciiacssessnssnnssnssnnsnnsnnnsnas 100
Richiamare ilmenulmpostazioni .. .......... ittt ittt i 100
Impostazione indicatore acustico dell'angoloperquadrante .............. .o inrnnnn. 100
Unitaangolari........oiiiiiiinnnnnnienennnnsnnnssssnnnnansssnsssssssnnnnnnnnnns 101
Impostazione Zenit. . ...ttt it i i ra s a s r s 101
Attivazione / disattivazione spegnimento automatico................ ... iii i 101
Impostazione risoluzione del display del sistema di misurazione degliangoli .............. 102
Accensione / spegnimentocompensatore .. ........ci it i e 102
Calibrazione / regolazione per cerchioverticale. . . ...ttt ieinnnnnnnns 102
Avviare il processo di calibrazione . . ... ... .. .. 102
Calibrazione e regolazione. ..........ucvieivarerarararsrsnsnsnsnnnnnss 104
Serviziodicalibrazione Hilti . . ......... .0t i e i e s 104
Curae manutenzione .........c.ocvcviciarierncrarsarnmsassnsansasnnnnns 104
Puliziaeasciugatura ........ ... iiiiiitiiiiiiiiin st aaaaaannnanasrasnnnnnnnnnns 104

L1 =T F= -4 4 F= T T o 104
= T oL T o L 105

Problemiesoluzioni...........ccccviiiieciiciincrnacsnccsncsnncsncsnaaaas 105
Smaltimento ........cocviiiiiiiiiciiiicresrerierssnernrnnnesnnnasnnnnsnas 10D
Garanziadel costruttore ..........cociciiiiiiiiiiiiiiiisiii s e e ne e eae. 106
Dichiarazione FCC (valida per gli USA) / Dichiarazione IC (valida per

[1 107 T3 F-To - ) 1 [0 ]2
Dichiarazione di conformita CE (originale)...........cccvcvivivivnnnn.. 107



1 Indicazioni di carattere generale

1.1 Indicazioni di pericolo e relativo significato

PERICOLO
Porre attenzione ad un pericolo imminente, che puo
essere causa di lesioni gravi o mortali.

ATTENZIONE
Situazione potenzialmente pericolosa, che pud causare
lesioni gravi o mortali.

PRUDENZA
Situazione potenzialmente pericolosa, che potrebbe cau-
sare lesioni lievi alle persone o danni materiali.

NOTA
Per indicazioni sull'utilizzo e altre informazioni utili.

1.2 Simboli e segnali
Simboli

Prima Attenzione:
dell'uso pericolo
leggere il generico
manuale
d'istruzioni
2 Desc ne

2.1 Descrizione dello strumento

Il teodolite POT 10 Hilti € concepito per eseguire misu-
razioni angolari orizzontali e verticali, per la misurazione
di angoli a 90°, per misurare inclinazioni in %, per I'alli-
neamento di assi di riferimento su lunghe distanze (fino
a 200 m) e per i trasferimenti degli assi di riferimento su
pit piani.

Lo strumento dispone di un cerchio orizzontale e uno
verticale con ripartizione del cerchio digitale e una livella
elettronica (1 compensatore per asse) per un corretto
angolo verticale e per misurazioni di inclinazione.

Simboli classe laser Il / class 2

2]

Classe
laser Il

Classe
laser 2
secondo
EN 60825-
1:2003

2.2 Materiale fornito con la dotazione standard
1 Teodolite

1 Alimentatore incl. cavo di carica per carica-
batterie

Caricabatterie

Batteria al litio 3,8 V 5200 mAh
Set di regolazione

Manuale d'istruzioni

Valigetta Hilti

- a4 a4 a4
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3 Descrizione dello strumento

3.1 Concetti generali
3.1.1 Assi di riferimento

B

|
)
!
|
o

oo ]9 asio  san, 0so0

s g0 4sm0

13950 37607060, 2000, 3780, 12048

Generalmente, prima dell'inizio dei lavori, all'interno e intorno all'area di costruzione le quote trigonometriche e gli assi
di riferimento vengono tracciati da un'azienda addetta alle misurazioni.

Per ciascun asse di riferimento vengono contrassegnate due estremita sul terreno.

In base a questi contrassegni vengono posizionati i singoli elementi costruttivi. Nel caso di edifici di grandi dimensioni
sara presente una notevole quantita di assi di riferimento.

3.1.2 Concetti tecnici specifici
Assi dello strumento

a  Asse di collimazione

b  Asse verticale

¢ Asse d'inclinazione

Cerchio orizzontale / angolo orizzontale
0° p=30°
J
s

N (e
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In base ai valori rilevati dal cerchio orizzontale con 70° verso un obiettivo e 40° verso l'altro € possibile calcolare
I'angolo incluso 70° - 40° = 30°.

Cerchio verticale / angolo verticale

v =50° /
0° .

Y

180°

Affinché il cerchio verticale possa essere allineato con 0° rispetto alla direzione della gravita oppure con 0° rispetto
alla direzione orizzontale, vengono determinati angoli approssimativi in base alla direzione della gravita.

3.2 Posizioni del cannocchiale

Affinché i dati rilevati dal cerchio orizzontale possano essere correttamente abbinati all'angolo verticale, si parla di
posizioni del cannocchiale, cioé in base alla direzione del cannocchiale rispetto agli elementi di comando ¢ possibile
stabilire in quale "posizione" € stata eseguita la misurazione.

Guardando lo strumento da questa parte, questa posizione viene definita come Posizione cannocchiale 1. E1
Guardando lo strumento da questa parte, questa posizione viene definita come Posizione cannocchiale 2.

3.3 Concetti e relativa descrizione

Asse di collimazione Linea che attraversa il reticolo e il centro dell'obiettivo (asse del cannoc-
chiale).

Asse d'inclinazione Asse di rotazione del cannocchiale.

Asse verticale Asse di rotazione dell'intero strumento.

Zenit Zenit & la direzione della forza di gravita verso I'alto.

Orizzonte L'orizzonte & la direzione orizzontale rispetto alla forza di gravita, gene-
ralmente denominata orizzontale.

Nadir Nadir & la direzione della forza di gravita verso il basso.

Cerchio verticale Con il termine cerchio verticale viene indicato quel cerchio i cui valori
cambiano se il cannocchiale viene spostato verso I'alto o verso il basso.

Direzione verticale Con il termine direzione verticale viene indicata una lettura rilevata sul
cerchio verticale.

Angolo verticale (V) Un angolo verticale & costituito dalla lettura sul cerchio verticale.

Il cerchio verticale viene perlopiu orientato con I'ausilio del compensa-
tore in direzione della forza di gravita, con la "lettura zero" allo zenit.

Angoli verticali Gli angoli verticali fanno riferimento con 'zero' all'orizzonte, con valori
positivi si spostano verso I'alto sulla scala e con valori negativi verso il
basso.

Cerchio orizzontale Con il termine cerchio orizzontale viene indicato quel cerchio i cui valori

cambiano se lo strumento viene ruotato.
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Direzione orizzontale Con il termine direzione orizzontale viene indicata una lettura rilevata sul
cerchio orizzontale.

Angolo orizzontale (Hz) Un angolo orizzontale consiste nella differenza fra due letture sul cerchio
orizzontale, tuttavia spesso una lettura del cerchio viene intesa anche
come angolo.

Alidada Un'alidada ¢ la parte centrale, girevole, del teodolite.

Di norma questo componente comprende gli elementi di comando, le
livelle per orizzontare e, all'interno, il cerchio orizzontale.
Basamento Lo strumento & inserito in un basamento che viene fissato, ad esempio,
su un treppiede.
Il basamento ha tre punti di appoggio regolabili in senso verticale me-
diante apposite viti di regolazione.
Stazione strumento La posizione in cui lo strumento & installato - perlopit mediante un punto
|

contrassegnato sul terreno.

3.4 Sistema di misurazione degli angoli
Le letture del cerchio verticale e orizzontale avvengono mediante letture elettroniche.

3.4.1 Principio di misurazione

Lo strumento determina una lettura del cerchio.
L'angolo incluso € risultante dalla differenza tra due letture del cerchio.

-

3.4.2 Compensatore monoasse H

Con l'ausilio della livella elettronica (compensatore) viene corretta l'inclinazione dello strumento nella direzione del
cannocchiale.

In questo modo & possibile garantire che I'angolo verticale e le inclinazioni siano sempre riferiti alla verticale o
all'orizzontale.

Il compensatore monoasse misura con elevata precisione l'inclinazione dello strumento in direzione del cannocchiale,
cioe in direzione dell'obiettivo.

In tal modo viene garantito che I'influenza dell'inclinazione residua non abbia alcun effetto sulla misurazione dell'angolo
verticale o dell'inclinazione.

3.5 Pannello di comando
Il pannello di comando possiede nel complesso 6 tasti con relativo simbolo stampato e un display.
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©

O

Accensione / spegnimento strumento.

Accensione / spegnimento retroilluminazione.

Cambiare la direzione per la misurazione angolare del cerchio orizzon-
tale.

HEE®

Arresto dell'attuale visualizzazione del cerchio orizzontale.

[ =]
n
m
—

Impostare |'angolo orizzontale attuale su "0".

E

Cambiare la visualizzazione del cerchio verticale tra gradi e %.

—

—

—
—

Simbolo della batteria per I'indicazione del livello di carica.

Quanto piu pieno si presenta il simbolo della batteria, tanto piu elevato
sara il livello di carica della batteria stessa. Quando la batteria & quasi
completamente esaurita, scomparira con |'ultima barra I'intero simbolo
della batteria. A questo punto non & piu disponibile alcuna energia per le
misurazioni.

\Y Attuale visualizzazione cerchio verticale
H Attuale visualizzazione cerchio orizzontale.
R oppure L Visualizzazione attuale della direzione di misurazione cerchio orizzontale

verso destra o in senso orario oppure verso sinistra o in senso antiorario.
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4 Utensili, accessori

Alimentazione

Figura

Denominazione

Batteria POA 80

Alimentatore POA 81

Caricabatterie POA 82

Figura

Denominazione

Treppiede PUA 35

5 Dati tecnici

Con riserva di modifiche tecniche.

Cannocchiale

Ingrandimento cannocchiale 30x
Distanza minima di messa a fuoco 1,5 m (4,9 ft)
Campo visivo cannocchiale 1°30':2,6 m /100 m (7,9 ft / 300 ft)
Apertura obiettivo 45 mm
Compensatore
Tipo 1 asse, liquido
Raggio di azione +3’
Precisione 5"
Misurazione degli angoli
Precisione POT 10 (DIN 18723) 5"
Ripresa dinamica dell'angolo V (incrementale)

Ripresa dinamica dell'angolo

Hz (assoluta)
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Piombo laser

Precisione 1,5mmsu1,5m (1/16 su 3 ft)
Potenza <1mwW
Classe laser Class 2
Display
Tipo Visualizzazione a segmenti
llluminazione 1 livello
Livella tubolare
Livella tubolare 30" /2 mm
Classe di protezione IP
Classe IP 55
Filettatura treppiede
Filettatura basamento 5/8"
Batteria POA 80
Tipo Al litio
Tensione nominale 3,8V
Tempo di carica 4h

Temperatura
Temperatura d'esercizio

-20...+50 °C (-4 °F ...+122 °F)

Temperatura di magazzinaggio

-30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Dimensioni e pesi

Dimensioni 164 mm x 154 mm x 340 mm
Peso 4,6 kg
Unita angolari DMS, GON

6 Indicazioni di sicurezza

6.1 Note fondamentali sulla sicurezza
Oltre alle indicazioni di sicurezza riportate nei singoli
capitoli del presente manuale d'istruzioni, & necessa-
rio attenersi sempre e rigorosamente alle disposizioni
riportate di seguito.

6.2 Utilizzo non conforme

Lo strumento ed i suoi accessori possono essere causa
di pericoli, se utilizzati da personale non opportunamente
istruito e se utilizzati in modo non idoneo o non conforme
allo scopo.

/2

a) Non utilizzare mai lo strumento senza aver rice-
vuto precise istruzioni in merito, né senza aver
letto il presente manuale d'istruzioni.

b) Non rendere inefficaci i dispositivi di sicurezza e
non rimuovere alcuna etichetta riportante indica-
zioni e avvertenze.

c) Far riparare lo strumento solo presso i Centri Ripa-
razioni Hilti. Se lo strumento non viene aperto in
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modo corretto, € possibile che vengano emessi
raggi laser superiori alla classe 2.

Non & consentito manipolare o apportare modifiche
allo strumento.

Per evitare il rischio di lesioni, utilizzare esclusiva-
mente accessori e dispositivi ausiliari Hilti.

Non utilizzare lo strumento in un ambiente sog-
getto al rischio di esplosioni.

Per la pulizia, utilizzare solo un panno morbido e pu-
lito. All'occorrenza, questo puo essere leggermente
inumidito con alcol puro.

Tenere gli strumenti laser fuori dalla portata dei
bambini.

Non rivolgere lo strumento contro il sole o altre fonti
di luce intensa.

Non utilizzare lo strumento come livella.

Controllare lo strumento prima di eseguire misu-
razioni importanti, in seguito ad eventuali cadute
oppure in caso di altre sollecitazioni di natura mec-
canica.

6.3 Corretto allestimento della postazione di lavoro

a)
b)
0)

Rispettare le normative antinfortunistiche locali.

Forti urti e forti scosse sono da evitare
Considerevoli oscillazioni della temperatura possono
causare |'appannamento dell'obiettivo. Pertanto lo
strumento deve essere assolutamente acclimatato
prima dell'uso.

Lo strumento non deve essere esposto per lungo
tempo ai raggi solari diretti.

Rimuovere la batteria se lo strumento non viene utiliz-
zato per lungo tempo. Lo strumento potrebbe essere
danneggiato dall'eventuale fuoriuscita di liquido dalle
batterie.

Dopo I'uso lo strumento deve essere conservato
asciutto nell'apposita valigetta.

Le livelle devono essere controllate ad intervalli rego-
lari con ribaltamento e all'occorrenza devono essere
regolate.

6.4 Compatibilita elettromagnetica
Sebbene lo strumento sia realizzato in conformita ai severi
requisiti delle direttive vigenti in materia, Hilti non pud
escludere la possibilita che lo strumento

crei disturbo ad altri apparecchi (ad es. dispositivi di

navigazione di aerei) oppure

venga disturbato da un forte irradiamento che potrebbe

causarne il malfunzionamento.

In questi casi o in caso di dubbio & necessario eseguire
delle misurazioni di controllo.

6.4.1 Classificazione del laser

Il piombo laser dello strumento & conforme alla classe
laser 2, in base alla norma IEC825-1 / EN60825-01:2008
e alla classe Il secondo CFR 21 § 1040 (FDA). Il riflesso
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incondizionato di chiusura delle palpebre & sufficiente
a proteggere I'occhio da un'accidentale esposizione al
raggio laser di breve durata. Tale riflesso puod essere tut-
tavia pregiudicato dall'assunzione di medicinali, alcolici o
droghe. Questi strumenti possono essere utilizzati senza
ulteriori misure di protezione. Ciononostante, come per
la luce del sole, si dovrebbe evitare di guardare diretta-
mente verso la fonte di luce. Non orientare il raggio laser
contro persone.

6.5 Misure generali di sicurezza

a)

Prima dell'uso, controllare che lo strumento non
presenti eventuali danni. Nel caso in cui si riscon-
trino danni, fare eseguire la riparazione presso un
Centro Riparazioni Hilti.

Dopo una caduta o in seguito ad altre sollecita-
zioni di natura meccanica, verificare la precisione
di funzionamento dello strumento.

Se lo strumento viene portato da un ambiente
molto freddo in un ambiente caldo o viceversa,
€ necessario lasciarlo acclimatare prima dell'uti-
lizzo.

Qualora lo strumento venga utilizzato in combi-
nazione con un treppiede, accertarsi che lo stru-
mento stesso sia saldamente avvitato e che la
posizione del treppiede sia salda.

Per evitare errori di misurazione, mantenere sem-
pre pulite le finestre di uscita del laser.

Sebbene lo strumento sia stato concepito per
I'utilizzo in condizioni gravose in cantiere, de-
v'essere maneggiato con la massima cura, come
altri strumenti ottici ed elettrici (binocoli, occhiali,
macchine fotografiche).

Sebbene lo strumento sia protetto da eventuali
infiltrazioni di umidita, dovrebbe sempre essere
asciugato prima di essere riposto nell'apposito
contenitore utilizzato per il trasporto.

Per motivi di sicurezza verificare i valori o le im-
postazioni precedentemente inseriti.

Se si orienta lo strumento con la livella, guardare
lo strumento stesso solo obliquamente.

Bloccare lo sportello della batteria accurata-
mente, per evitare che questa possa cadere
all'esterno o che si venga a creare un contatto a
causa del quale lo strumento possa spegnersi
in modo non intenzionale con conseguente
possibile perdita di dati.

6.6 Trasporto

In caso di spedizione dello strumento, la batteria deve
essere isolata o rimossa. Lo strumento potrebbe essere
danneggiato dall'eventuale fuoriuscita di liquido dalle bat-
terie.

Al fine di evitare danni all'ambiente, lo strumento e la bat-
teria devono essere smaltiti secondo le direttive nazionali
vigenti in materia.

In caso di dubbio rivolgersi al produttore.



7 Messa in funzi

7.1 Caricamento della batteria
Dopo aver disimballato lo strumento, estrarre innanzitutto dal contenitore I'alimentatore, la stazione di ricarica e le

b

atterie.

Lasciare la batteria in carica per circa 4 ore.

Figura Denominazione

Batteria POA 80

Alimentatore POA 81

Caricabatterie POA 82

7.2 Inserimento della batteria @

Inserire la batteria carica nello strumento con il connettore batteria verso lo strumento e verso il basso.
Bloccare lo sportello della batteria accuratamente.

7.3 Inizializzazione cerchio verticale
Dopo aver installato lo strumento secondo il procedimento descritto in precedenza, il cerchio verticale dello strumento

d

eve essere inizializzato.

Ruotare il telescopio lentamente attorno all'asse di inclinazione (c), finché non viene visualizzata un'indicazione relativa

a

lI'angolo per la misurazione verticale.

7.4 Verifica di funzionamento

NOTA
Accertarsi che le viti di arresto siano allentate prima di ruotare lo strumento attorno all'alidada.

Gli azionamenti laterali per spostamenti orizzontali e verticali agiscono da regolazioni di precisione, che in precedenza

d

evono essere state bloccate.

Controllare la funzionalita all'inizio e ad intervalli regolari con i seguenti criteri:

1.

&>

N

Allentare le viti di arresto.

Ruotare lo strumento manualmente con cautela verso sinistra e destra e il cannocchiale verso I'alto e il basso per
controllare la regolazione di precisione.

Bloccare I'azionamento laterale per spostamenti orizzontali e verticali e ruotare con cautela gli azionamenti per
gli spostamenti orizzontali e verticali in entrambe le direzioni.

Ruotare la ghiera per la messa a fuoco completamente verso sinistra.

Guardare attraverso il cannocchiale e mettere a fuoco la croce di collimazione con I'anello oculare.

Con un po' di pratica, controllare la direzione di entrambe le diottre sul cannocchiale con la corrispondenza della
direzione del reticolo di collimazione.

Controllare che le viti dell'impugnatura siano saldamente avvitate.

Vedere capitolo: 7.3 Inizializzazione cerchio verticale
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7.5 Installazione dello strumento

7.5.1 Installazione su un punto sul terreno

Lo strumento possiede un piombo laser che, quando lo strumento & in funzione, pud essere acceso / spento con
I'apposito tasto per la retroilluminazione.

7.5.2 Installazione dello strumento B

1.

2.
3.

>

Collocare il treppiede in modo che la testa del treppiede stesso si trovi approssimativamente sopra il punto del
terreno.

Avvitare lo strumento sul treppiede.

Spostare manualmente due gambe del treppiede in modo che il raggio laser sia puntato sul contrassegno nel
terreno.

NOTA A questo proposito accertarsi che la testa del treppiede risulti in posizione approssimativamente orizzontale.
Piantare quindi le gambe del treppiede nel terreno.

Eliminare eventuali scostamenti residui del punto laser rispetto al contrassegno sul terreno con |'ausilio delle viti
di regolazione dei piedini - il punto laser deve trovarsi ora esattamente sul contrassegno del terreno.
Prolungando le gambe del treppiede, spostare al centro la livella sferica del basamento.

NOTA Questa operazione si effettua allungando o accorciando la gamba antistante la bolla, in base alla direzione
in cui la bolla stessa deve spostarsi. Questo & un processo iterativo ed eventualmente deve essere ripetuto pil
volte.

Non appena la bolla della livella sferica si trova in posizione centrale, spostando lo strumento sul piatto del
treppiede il piombo laser viene posizionato esattamente al centro del punto sul terreno.

Successivamente collocare la livella tubolare in posizione parallela rispetto a due viti di regolazione dei piedini e
fare in modo che la bolla si sposti al centro

Ruotare lo strumento di 90° e, con I'ausilio della terza vite di regolazione dei piedini, portarlo al centro - quindi
ruotare nuovamente lo strumento di 90° e regolare eventualmente la livella tubolare con le viti di regolazione dei
piedini.

7.5.3 Installazione su tubi con piombo laser E1

Spesso vengono contrassegnati punti sul terreno in cui passano dei tubi.
In questo caso il piombo laser punta all'interno del tubo, senza alcun contatto visivo.

Collocare sul tubo un foglio di carta, una pellicola o altro materiale scarsamente trasparente, in modo che il punto
laser risulti visibile.

8.1 Misurazioni cerchio orizzontale

8.1.1 Azzeramento della lettura del cerchio orizzontale

©
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La lettura del cerchio orizzontale pud essere azzerata in qualsiasi momento premendo il tasto 0- SET e in tal modo &
possibile impostare il punto di riferimento o punto zero per il cerchio orizzontale.
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8.1.2 Variazione della direzione per la misurazione degli angoli cerchio orizzontale
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La direzione di misura per la misurazione orizzontale degli angoli pud essere variata, premendo il tasto R/L, tra destra
(senso orario) e sinistra (senso antiorario).

Questo nel display viene visualizzato mediante la lettera R per destra (=Right) o L per sinistra (=Left) posta al di sotto

della lettera H.
All'accensione dello strumento, il valore standard impostato per la direzione di misurazione & Destra - senso orario.

8.1.3 Impostazione del cerchio orizzontale

©

IR B friT
© v 952137
= | 29649324

© ©

La lettura del cerchio orizzontale pud essere fissata premendo il tasto HOLD, quindi & possibile mirare al nuovo
obiettivo e, premendo nuovamente il tasto, € possibile ripetere la lettura del cerchio.

NOTA
Quando la lettura del cerchio viene fissata, in basso nel display lampeggiano le lettere H ed RL.

8.2 Misurazioni cerchio verticale
8.2.1 Indicatore di inclinazione verticale

©
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Per la lettura del cerchio verticale € possibile commutare la visualizzazione tra gradi e percentuali (%).

NOTA
La visualizzazione in percentuale % ¢ attiva solamente per questa lettura.

In tal modo le misurazioni e gli allineamenti delle inclinazioni possono essere eseguiti in %.
Le misurazioni delle inclinazioni in % funzionano solo nell'ambito del +100%, cioe +45°.
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Al di sotto o al di sopra di tali valori non € possibile eseguire alcuna misurazione e pertanto scompare anche
I'indicazione sul display.
Per cambiare la visualizzazione del cerchio verticale tra gradi e % & necessario premere il tasto V%.

9 Impostazioni

9.1 Richiamare il menu Impostazioni
Per accedere al menu Impostazioni & necessario che lo strumento sia spento.

©
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©

Premere contemporaneamente i tasti Hold e 0-Set e tenerli premuti.

Premere quindi il tasto di accensione e rilasciarlo solamente quando sul display risultano visibili tutti i segmenti.
Rilasciare entrambi i tasti Hold e 0-Set dopo che si sono uditi quattro segnali acustici (beep).

Lo strumento si trovera quindi nella modalita operativa necessaria per poter eseguire le necessarie impostazioni.

Premere il tasto Hold per commutare tra le diverse impostazioni

Premere il tasto 0-Set per commutare tra i singoli parametri di un'impostazione

Premere il tasto V% per confermare e memorizzare le impostazioni prescelte, nonché per abbandonare la modalita
Impostazioni.

Lo strumento si trovera quindi nella modalita operativa normale, nella quale sara possibile eseguire le misurazioni.

9.2 Impostazione indicatore acustico dell'angolo per quadrante

©

Indicatore acustico per ciascun quadrante o ogni 90°/100 Gon

Indicatore ON
Indicazione 90 bEEP
OFF
Indicazione NO bEEP
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9.3 Unita angolari

©
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Modifica delle unita angolari per le letture del cerchio

Gradi (dms)

Indicazione 360° " “

Gon

Indicazione 400 G

9.4 Impostazione Zenit

©
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Impostazione dello Zenit o della posizione di riferimento per le letture del cerchio verticale

Zenit

con 0° (in alto)
Indicazione ZEN==0

con 90° (dietro)
Indicazione ZEN==90

9.5 Attivazione / disattivazione spegnimento automatico

©
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N0 OFF
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= | AUTDOFF
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9

Attivazione / disattivazione dello spegnimento automatico dello strumento

Possibili impostazioni

OFF
Indicazione NO OFF

Disattivazione automatica dopo 30 min
Indicazione 30 OFF
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9.6 Impostazione risoluzione del display del sistema di misurazione degli angoli

©

Impostazione della precisione del display

Possibili impostazioni 1"
Indicazione dSP 1
5
Indicazione dSP 5
10"
Indicazione dSP 10

9.7 Accensione / spegnimento compensatore
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Accensione / spegnimento del compensatore

Possibili impostazioni ON
Indicazione TILT ON
OFF
Indicazione TILT OFF

9.8 Calibrazione / regolazione per cerchio verticale
Al momento della consegna lo strumento & correttamente configurato.

Nel caso di sbalzi di temperatura, movimenti durante il trasporto ed invecchiamento, i valori impostati dello strumento
potrebbero alterarsi con il passare del tempo.

Pertanto questo strumento offre la possibilita di controllare i valori impostati con una funzione e, all'occorrenza, di
correggere tali valori con una calibrazione sul campo.
A tale scopo lo strumento deve essere posizionato in modo sicuro su un treppiede di buona qualita e deve essere
utilizzato un bersaglio ben visibile, riconoscibile, posto a +3 gradi rispetto all'orizzontale, ad una distanza di circa 70 -
120 m.

9.8.1 Avviare il processo di calibrazione
Per avviare la calibrazione occorre che lo strumento sia acceso.
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Tenere premuto il tasto R/L e il tasto Hold e premere quindi il tasto ON/OFF.
Attendere finché non compaiono tutti i caratteri del display e rilasciare quindi dapprima i tasti R/L e Hold.

N —

FACE-1

Attendere finché il display dell'angolo V non si sposta piu.
Premere quindi il tasto OSET per eseguire la misurazione dell'angolo nella posizione 1.
Al contempo il display passa alla richiesta di misurazione nella posizione 2.

o s

v 2695841

FACE-Z

6. Commutare ora in posizione 2 e mirare all'obiettivo prescelto nella posizione 2.
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Premere il tasto OSET per eseguire una misurazione dell'angolo nella posizione 2.

Dopo la seconda misurazione viene calcolata e salvata nella memoria interna la correzione per il cerchio verticale,

quindi viene visualizzato il valore dell'angolo attuale.
Per sicurezza eseguire ancora una volta la misurazione fino all'obiettivo in entrambe le posizioni.

©

NOTA La correzione del cerchio verticale risulta esatta quando la somma di entrambi gli angoli V (posizione 1 +

posizione 2) da come risultato esattamente 360°.

10 Calibrazione e regolazione

10.1 Servizio di calibrazione Hilti

Si consiglia di usufruire del servizio di calibrazione Hilti per un controllo regolare degli strumenti, affinché possa essere
garantita la loro affidabilita ai sensi delle norme e dei requisiti di legge.
Il servizio di calibrazione Hilti & sempre a disposizione su specifica richiesta della clientela, in ogni caso & consigliabile

far eseguire un controllo almeno una volta all'anno.

Il servizio di calibrazione Hilti conferma che, il giorno della prova, le specifiche dello strumento controllato erano

conformi ai dati tecnici riportati nel manuale d'istruzioni.

In caso di scostamenti rispetto alle indicazioni del costruttore, gli strumenti vengono nuovamente calibrati.

Dopo la regolazione e il controllo, viene apposto sullo strumento un adesivo di calibrazione ed un certificato di
calibrazione che conferma per iscritto la conformita dello strumento rispetto alle indicazioni fornite dal costruttore.

| certificati di calibrazione sono sempre necessari per le aziende certificate ISO 900X. Per ulteriori informazioni

contattare il proprio referente Hilti.

11 Cura e manutenzione

NOTA
Far sostituire eventuali parti danneggiate dal Centro Ri-
parazioni Hilti.

11.1 Pulizia e asciugatura

Soffiare via la polvere dalle lenti.
PRUDENZA
Non toccare le lenti con le dita.

Pulire lo strumento solamente con un panno pulito e mor-
bido. Se necessario, € possibile inumidire leggermente il
panno con alcol puro o acqua.

PRUDENZA

Non utilizzare altri liquidi ad eccezione di alcol o acqua.
Queste sostanze potrebbero risultare aggressive per le
parti in plastica.

NOTA
Far sostituire le parti danneggiate.

11.2 Magazzinaggio

NOTA
Non riporre lo strumento quando & bagnato. Lasciare che
si asciughi prima di riporlo e metterlo in magazzino.

NOTA
Prima del magazzinaggio, pulire sempre lo strumento, la
valigetta per il trasporto ed i relativi accessori.

NOTA

Dopo un lungo periodo di magazzinaggio o un lungo pe-
riodo di trasporto, eseguire una misurazione di controllo
per verificare la precisione dello strumento.

PRUDENZA

Rimuovere la batteria se lo strumento non viene utilizzato
per lungo tempo. Lo strumento potrebbe essere danneg-
giato dall'eventuale fuoriuscita di liquido dalle batterie.



NOTA

Rispettare i limiti di temperatura previsti per il magazzi-
naggio dello strumento, in particolar modo in inverno o
in estate, quando I'attrezzatura viene conservata nell'a-
bitacolo di un veicolo (da -30 °C a +70 °C (da -22 °F a
+158 °F)).

11.3 Trasporto

PRUDENZA
In caso di spedizione dello strumento, la batteria
deve essere isolata o rimossa. Lo strumento potrebbe
essere danneggiato dall'eventuale fuoriuscita di liquido
dalle batterie.

Per il trasporto o la spedizione dell'attrezzatura utiliz-
zare l'imballo di spedizione Hilti oppure un altro imballo
equivalente.

12 Problemi e soluzioni

Problema Possibile causa Soluzione

Non ¢ possibile accendere lo Assenza di alimentazione elettrica Ricaricare le batterie secondo le istru-

strumento. zioni.
EO1 Errore di conteggio, quando durante Riparazione necessaria.
il radiorilevamento il valore di lettura
visualizzato varia in continuazione.
TOO FAST Il telescopio viene ruotato troppo ve- Ruotare pil lentamente.
locemente per il sensore verticale.
NOTA

Qualora non fosse possibile eliminare gli errori con le misure correttive indicate, sara necessario inviare lo strumento
ad un Centro Riparazioni Hilti.

13 Smaltimento

ATTENZIONE

In caso di smaltimento non conforme dei componenti possono verificarsi i seguenti inconvenienti:

durante la combustione di parti in plastica vengono prodotti gas tossici che possono causare problemi di salute.

Le batterie possono esplodere se sono danneggiate o notevolmente surriscaldate e, di conseguenza, possono causare
avvelenamenti, ustioni, corrosione o inquinamento.

Uno smaltimento sconsiderato puo far si che persone non autorizzate utilizzino I'attrezzatura in modo improprio,
provocando gravi lesioni a sé stessi oppure a terzi, nonché inquinando I'ambiente.

Qualora si volesse procedere personalmente alla suddivisione dei materiali che compongono lo strumento ai fini del
riciclaggio: smontare lo strumento fino a quando € possibile farlo senza utilizzare attrezzi speciali.

Gli strumenti e gli attrezzi Hilti sono in gran parte realizzati con materiali riciclabili. Condizione essenziale per il
riciclaggio & che i materiali vengano accuratamente separati. In molte nazioni, Hilti si & gia organizzata per provvedere

al ritiro dei vecchi strumenti / attrezzi ed al loro riciclaggio. Per informazioni al riguardo, contattare il Servizio Clienti
Hilti oppure il proprio referente Hilti.

Suddividere i singoli componenti nel modo seguente:

Componente Materiale principale Smaltimento

Carcassa Plastica Riciclaggio plastica, metallo vec-
chio

Interruttori Plastica Riciclaggio plastica

Viti, piccole parti Acciaio, alluminio, magneti Rottami metallici

Elettronica Vari Rottami elettrici
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Componente

Materiale principale

Smaltimento

Batterie / batterie ricaricabili

Alcalino manganese

Direttive nazionali

Custodia

Tessuto sintetico

Riciclaggio plastica

Solo per Paesi UE

Non gettare gli strumenti di misura elettronici tra i rifiuti domestici.

Secondo la Direttiva Europea sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche e la sua attua-
zione in conformita alle norme nazionali, le apparecchiature elettriche esauste devono essere raccolte
separatamente, al fine di essere reimpiegate in modo ecocompatibile.

salvaguardia dell'ambiente.

Smaltire le batterie secondo le prescrizioni nazionali vigenti in materia. Si prega di contribuire alla

14 Garanzia del costruttore

In caso di domande relative alle condizioni della garanzia,
rivolgersi al rivenditore HILTI piu vicino.

15 Dichiarazione FCC (valida per gli USA) / Dichiarazione IC (valida per il Canada)

PRUDENZA

Questo strumento & stato testato ed é risultato conforme
ai valori limite stabiliti nel capitolo 15 delle direttive FCC
per gli strumenti digitali di classe B. Questi valori limite
prevedono, per l'installazione in abitazioni, una suffi-
ciente protezione da irradiazioni di disturbo. Gli strumenti
di questo genere producono, utilizzano e possono an-
che emettere radiofrequenze. Pertanto, se non vengono
installati ed azionati in conformita alle relative istruzioni,
possono provocare disturbi nella radioricezione.

Non é tuttavia possibile garantire che, in determinate in-
stallazioni, non si possano verificare fenomeni di disturbo.
Nel caso in cui questo strumento provochi disturbi di ra-
dio / telericezione, evento determinabile spegnendo e
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riaccendendo lo strumento, |'operatore € invitato ad eli-
minare le anomalie di funzionamento con l'ausilio dei
seguenti provvedimenti:

Reindirizzare o spostare I'antenna di ricezione.
Aumentare la distanza tra strumento e ricevitore.

E consigliabile chiedere I'aiuto del rivenditore di zona o
di un tecnico radiotelevisivo esperto.

NOTA

Le modifiche o i cambiamenti apportati allo strumento
eseguiti senza espressa autorizzazione da parte di Hilti
possono limitare il diritto dell'operatore di utilizzare lo
strumento stesso.



16 Dichiarazione di conformita CE (originale

Denominazione: Teodolite
Modello: POT 10
Generazione: 01
Anno di progettazione: 2010

Sotto nostra unica responsabilita, dichiariamo che questo
prodotto & stato realizzato in conformita alle seguenti
direttive e norme: fino al 19 aprile 2016: 2004/108/EG,
a partire dal 20 aprile 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU,
2006/66/CE, EN I1SO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini
Head of BA Quality and Process Mana-

gement

Business Area Electric Tools & Acces- BU Measuring Systems
sories

06/2015 06/2015

Documentazione tecnica presso:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland

A
Alimentatore POA81 . . . . ... ... ... 89, 94, 97
Assidiriferimento . . . . .. ... oL 87,90
B
Batteria
Inserimento . . . ... ... ... ....... 88, 97
BatteriaPOA80 . . . . .. ... ... .... 89, 94, 97
C
Calibrazione . ... .............. 88, 102
Regolazione . ... ............. 88, 102
Caricabatterie POA82 . . . ... ... ... 89, 94, 97
Cerchio orizzontale
Misurazione degliangoli . . . ... ... ... 88, 99
Compensatore
Attivazione / disattivazione . . . . . . .. .. 88, 102
Compensatore monoasse . . . .. ....... 87, 92
E
EO1 . . . . 105
|
Indicatore dell'angolo . . . . . ... ... ... 88, 100
Indicatore di inclinazione
Verticale. . . . ... ... ... ........ 88, 99
Installazione dello strumento . . . . . ... .. 88, 98
su tubi con piombolaser . . . ... ... ... 88, 98

L
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M
Menu Impostazioni . . . . .. .. ... .... 88, 100
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Cerchioorizzontale . . . . . ... ....... 88, 99
P
Pannellodicomando . . . ... ......... 87,92
Posizioni del cannocchiale . . . ... ... ... 87, 91
Principio di misurazione . . . .. ... ..... 87,92
R
Regolazione
Calibrazione . .. .............. 88, 102
S
Servizio di calibrazione . . . . . ... ... .. 88, 104
Setdiregolazione . . . . .. ... ... 89
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goli. ... ... 87-88, 92, 102
Spegnimento automatico
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BRUKSANVISNING | ORIGINAL

POT 10 Teodolit

(®) Trefotslasning

Las noga igenom bruksanvisningen innan du (1) Tippaxelmarkering

anvénder instrumentet. Drivning horisontalring klamskruv och fininstall-
.. . . . ningsskruv

Forvara alltid bruksanvisningen tillsammans @) Skruvfot till trefoten

med instrumentet. Trefot

Se till att bruksanvisningen féljer med instru- g (ng;f k?ll\ll laserlod

mentet, om detta lamnas till en annan anvén- Bérhandtag

dare.

Instrumentets baksida B

H Siffrorna hanvisar till bilderna. Bilderna hittar du i borjan

av bruksanvisningen. Skruvfot till trefoten
| denna bruksanvisning avser ”instrumentet” alltid teodo- @ Kontrollpanel. med indikering
liten POT 10. (5) Fokuseringsring
(6) Okular
Instrumentets framsida ©, RQHIbell
(8) Diopter
(@ Batterifack med lasskruv (9) Drivning vertikalring klamskruv och fininstéllnings-
skruv
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1 Allman information

1.1 Riskindikationer och deras betydelse

FARA
Anger 6verhangande risker som kan leda till svara per-
sonskador eller dédsolycka.

VARNING
Anger en potentiell risksituation som skulle kunna leda till
allvarlig personskada eller dédsolycka.
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FORSIKTIGHET
Anger situationer som kan vara farliga och leda till skador
pa person eller utrustning.

OBSERVERA
Anvands for viktiga anmarkningar och annan praktisk
information.



1.2 Férklaring av illustrationer och fler anvisningar
Symboler

L&s bruksan- Varning foér
visningen allmén fara
foére
anvandning

Symboler laserklass 2/class Il

(42

Laser klass 2
enligt

Laserklass Il

EN 60825-

1:2003

2 Beskrivning

2.1 Instrumentbeskrivning

Hilti teodolit POT 10 &r avsedd for horisontella och ver-
tikala vinkelmatningar, matning av 90° vinklar, matning
av lutningar i %, inriktning av byggaxlar pa langre av-
stand (upp till 200 m) och Gverféring av byggaxlar till flera
vaningar.

Instrumentet har en horisontal- och en vertikalring med
digital ringindelning och en elektronisk libell (1-axlad kom-
pensator) for exakta vertikalvinkelmétningar och lutnings-
méatningar.

2.2 Leveransomfang fér standardutrustning

- a4 a4 a4 a4 a4

Teodolit

Natdel inkl. laddkabel fér batteriladdare
Batteriladdare

Batteri av typen litiumjon 3,8 V 5200 mAh
Justeringssats

Bruksanvisning

Hilti-verktygslada

3 Instrumentbeskrivning

3.1 Allmanna begrepp
3.1.1 Byggaxlar

oo ]9 asio  san, 0so0

s g0 4sm0

13950 37607060, 2000, 3780, 12048

| allmé&nhet brukar héjdmarkeringar och byggaxlar i och omkring byggomradet férst mérkas ut av ett matforetag fore

byggstarten.
Varje byggaxel markeras med tva slutpunkter pa marken.

Med hjdlp av dessa markeringar placeras de enskilda byggelementen. Vid stdrre byggnader anvands ett stort antal

byggaxlar.
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3.1.2 Fackspecifika begrepp
Instrumentets axlar

a Malaxel

b  Staende axel

¢ Tippaxel

Horisontalring/horisontalvinkel

0 B=30°

I
e

Av de uppmétta avldsningarna av horisontalringen med 70° till det ena mélet och 40° till det andra kan den inneslutna
vinkeln beréknas till 70° - 40° = 30°.
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Vertikalring/vertikalvinkel

o y =50° /

=
/% 180°

Y

Eftersom vertikalringen kan sattas ut med 0° i gravitationsriktningen eller med 0° i horisontalriktningen, bestdms

vinklarna hér av gravitationsriktningen.

3.2 Kikarldgen

For att horisontalringsavldsningarna ska kunna placeras ratt pa vertikalvinkeln talar man om kikarlagen, dvs. beroende
pa kikarens riktning i férhallande till kontrollpanelen kan man rakna ut i vilket "lage” matningen har utforts.

Na&r instrumentet visas i denna vy betecknas detta Iage som kikarlage 1. E1
Né&r instrumentet visas i denna vy betecknas detta lage som kikarlage 2. H

3.3 Begrepp och beskrivningar

Maélaxel

Linje genom harkorset och mitten av objektivet (kikaraxel).

Tippaxel

Kikarens vridaxel.

Staende axel

Hela instrumentets vridaxel.

Zenit Zenit ar tyngdkraftens riktning uppat.

Horisont Horisont &r riktningen lodréatt mot tyngdkraften - i allmé&nhet kallad hori-
sontell.

Nadir Nadir ar tyngdkraftens riktning nedat.

Vertikalring Som vertikalring betecknas den vinkelring vars varden &ndras nar kikaren
vrids uppat eller nedat.

Vertikalriktning En avlasning pa vertikalringen betecknas som vertikalriktning.

Vertikalvinkel (V)

En vertikalvinkel bestar av avlasningen pa vertikalringen.
Vertikalringen sétts vanligen ut med hjélp av kompensatorn i tyngdkraf-
tens riktning, med ”nollavlasningen” i zenit.

Hajdvinkel

For hojdvinklar anges horisonten med “noll” och riktning uppéat med posi-
tiva, riktning nedat med negativa tal.

Horisontalring

Som horisontalring betecknas den vinkelring vars vérden andras nér in-
strumentet vrids.

Horisontalriktning

En avlasning pa horisontalringen betecknas som horisontalriktning.

Horisontalvinkel (Hh)

En horisontalvinkel bestar av differensen mellan tva aviésningar pa hori-
sontalringen, men ofta betecknas &ven en ringavldsning som vinkel.
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Alhidad En alhidad &r den vridbara mittdelen pa teodoliten.
Pa denna del sitter normalt kontrollpanelen, horisonteringslibellerna och
(inuti) horisontalringen.

Trefot Instrumentet star i trefoten, som t.ex. ar fast pa ett stativ.
Trefoten har tre stddpunkter som kan justeras vertikalt med reglerskru-
var.

Instrumentstation Platsen dér instrumentet &r uppstallt - vanligen éver en markerad mark-
punkt.

3.4 Vinkelmatsystem
Avlasningarna av vertikal- och horisontalringen utférs med elektroniska ringaviasningar.

3.4.1 Matprincip

Instrumentet bestdmmer en ringavlasning.
Den inneslutna vinkeln ges av differensen mellan tva ringavléasningar.

3.4.2 Enaxlad kompensator H

Med hjélp av den elektroniska libellen (kompensatorn) korrigeras instrumentets lutning i kikarens riktning.

P& sa sétt sdkerstéller man att vertikalvinklar och lutningar alltid refererar till lodinjen resp. horisontallinjen.

Den enaxlade kompensatorn méater med stor noggrannhet instrumentets lutning i riktning mot kikaren, dvs. i
malriktningen.

P& sa sétt garanterar man att den aterstdende lutningen inte har ndgon paverkan pa vertikalvinkelméatningen resp.
lutningen.

3.5 Kontrollpanel
Kontrollpanelen har totalt 6 knappar med symboler och en indikering.
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)

©

Instrument PA/AV.

Bakgrundsbelysning pa/av.

Andring av riktningen fér vinkelmétning av horisontalringen.

HEE®

Hall kvar den aktuella horisontalringsindikeringen.

[ =]
n
m
—

Stéll in den aktuella horisontalvinkeln p& "0”.

E

Vaxling av vertikalringsindikeringen mellan grader och %.

—

—

—
—

Batterisymbol fér indikering av laddningsstatus.

Ju fullare batterisymbol desto béttre ar laddningsstatusen. Nér batteriet
ar nastan helt tomt férsvinner hela batterisymbolen med den sista sta-
peln. D& finns ingen energi kvar for matningarna.

<

Aktuell vertikalringsindikering

T

Aktuell horisontalringsindikering.

R (hoger) eller L (vanster)

Indikering av aktuell métriktning fér horisontalringen &t hoger resp.
medurs eller at vanster resp. moturs.
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4 Verktyg, Tillbehor

Stromforsorjning

Beteckning

Batteri POA 80

Natdel POA 81

Batteriladdare POA 82

Stativ
Bild

Beteckning

Stativ PUA 35

5 Teknisk information

Med reservation for tekniska andringar!

Kikare
Kikare forstoring 30x
Kortaste méatavstand 1,5m (4,9 ft)
Kikarens synfélt 1°30': 2,6 m/100 m (7,9 ft/300 ft)
Objektivéppning 45 mm
Kompensator
Typ 1 axel, vatska
Arbetsomrade +3’
Precision 5"
Vinkelmatning
POT 10 precision (DIN 18723) 58
Vinkelméatsystem V (inkrementellt)
Vinkelméatsystem Hz (absolut)
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Laserlod

Precision 1,5 mm pa 1,5 m (1/16 pa 3 ft)
Effekt <1mw
Laserklass Klass 2
Display
Typ Segmentindikering
Belysning 1 niva
Rorlibell
Rorlibell 30"/2 mm
IP Skyddstyp
Klass IP 55
Stativganga
Trefotsgénga 5/8"
Batteri POA 80
Typ Litiumjon
Mérkspanning 3,8V
Laddningstid 4h
Temperatur
Drifttemperatur -20...+50 °C (-4 °F ...+122 °F)

Férvaringstemperatur

-30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Massa och vikter

Matt 164 mm x 154 mm x 340 mm
Vikt 4.6 kg
Vinkelenheter DMS, GON

6 Sakerhetsforeskrifter

6.1 Grundlaggande sakerhetsforeskrifter

Forutom de sédkerhetstekniska anvisningarna i bruks-
anvisningens olika kapitel maste féljande foreskrifter
alltid foljas.

6.2 Felaktig anvandning

Instrumentet och dess tillbehdr kan utgdra en risk om de
anvands pa ett felaktigt satt av outbildad personal eller
inte anvénds enligt foreskrifterna.

a) Anvand aldrig instrumentet utan att last tillho-
rande instruktioner samt denna bruksanvisning.

b) Séakerhetsanordningarna far inte inaktiveras och
anvisnings- och varningsskyltarna far inte tas
bort.

c) Lat endast auktoriserad personal fran Hilti-service
reparera instrumentet. Om instrumentet 6ppnas pa
ett felaktigt satt kan de laserstralar som skickas
ut 6verskrida klass 2.

d) Instrumentet far inte &ndras eller byggas om pa nagot
sétt.

e) For att undvika skador bér du endast anvénda origi-
naltilloehor fran Hilti.

f) Anvand inte instrumentet i omgivningar med ex-
plosionsrisk.

g) Anvand bara rena, mjuka trasor vid rengdring. Vid
behov kan de fuktas Iatt med ren alkohol.

h) Se till att barn inte befinner sig néra laserinstru-
mentet.
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i) Rikta aldrig instrumentet mot solen eller mot andra
starka ljuskallor.

j)  Anvand inte instrumentet som nivelleringsinstrument.

k) Kontrollera instrumentet fére viktiga métningar, efter
stotar eller vid andra slags mekanisk paverkan.

6.3 f\tgérder for att gora arbetsplatsen sdker

a) Observera landsspecifika foreskrifter for att fore-
bygga olyckor.

b) Undvik att utsatta instrumentet for harda stétar och
starka vibrationer

c) Starka temperaturvéxlingar medfér kondensbildning
pa objektivet. L&t darfor alltid instrumentet anta om-
givningens temperatur fére anvéndning.

d) Instrumentet boér inte utsattas for starkt solsken under
langre tid.

e) Ta ut batteriet om instrumentet inte ska anvéndas
pa lange. Instrumentet kan skadas av batterier som
borjat lacka.

f) Efter anvadndning bdr instrumentet torkas torrt och
férvaras i vaskan.

g) Libellerna med skydd bdr kontrolleras med jémna
mellanrum och efterjusteras vid behov.

6.4 Elektromagnetisk kompatibilitet

Aven om instrumentet uppfyller de héga kraven i géllande

normer kan Hilti inte utesluta risken att instrumentet

- stérandrainstrument (t.ex. navigeringsutrustning i flyg-
plan) eller

- stors av stark strélning, vilket kan leda till felaktiga
resultat.

| dessa och andra fall da osékerhet rader bor kontroll-
matningar utforas.

6.4.1 Laserklassificering

Instrumentets laserlod motsvarar laserklass 2, enligt nor-
men IEC825-1/EN60825-01:2008 och class Il enligt CFR
21 § 1040 (FDA). Om 6gat kortvarigt skulle utséttas for
laserstralen skyddas det av ¢gonlocksreflexen. Denna
reflex paverkas dock av mediciner, alkohol och droger.
Instrumentet kan anvéndas utan att speciella skyddsat-
garder vidtas. Trots detta bor man inte titta direkt in i

ljuskéllan (det ar skadligt pa samma sé&tt som att titta rakt
pa solen). Laserstralen bor inte riktas mot personer.

6.5 Allmdnna sikerhetsatgérder

a) Kontrollera om det finns skador pa instrumentet
innan du anvander det. Om instrumentet skulle vara
skadat pa nagot satt, Iamna in det till Hiltis service-
verkstad for reparation.

b) Om du tappar instrumentet eller om det utsitts
f6r annan mekanisk paverkan maste precisionen
kontrolleras.

c) Lat alltid instrumentet anta omgivningens tempe-
ratur innan du anvander det, om det har flyttats
fran stark kyla till ett varmare utrymme eller om-
vant.

d) Vid anvandning med stativ, se till att instrumen-
tet ar ordentligt fastskruvat och att stativet star
sdkert och stadigt pa underlaget.

e) Hall alltid laserfonstret rent for att undvika felmat-
ningar.

f) Aven om instrumentet dr konstruerat for anvind-
ning pa byggplatser bor det hanteras med var-
samhet, i likhet med andra optiska och elektriska
instrument (kikare, glaségon eller kamera).

g) Instrumentet dr skyddat mot fukt men bor dnda
torkas av innan det placeras i transportvaskan.

h) Kontrollera for sakerhets skull de instéllningar du
gjort resp. tidigare installningar.

i)  Nar du anvander doslibellen bor du inte titta rakt
pa instrumentet.

j) Las batteriluckan ordentligt, s& undviker du att
batteriet faller ut eller att kontaktfel uppstar, vil-
ket kan orsaka oavsiktlig avstédngning av instru-
mentet och ddrmed dataforlust.

6.6 Transport

Vid transport av instrumentet ska batteriet isoleras el-
ler tas ut ur instrumentet. Instrumentet kan skadas av
batterier som bdrjat l&cka.

For att undvika skador pa miljon méaste instrumentet och
batteriet avfallshanteras enligt géllande landsspecifika
riktlinjer.

Vid osédkerhet, kontakta tillverkaren.

7 Fore start

7.1 Ladda batteriet

Nar du har tagit fram instrumentet, tar du ut nétenheten, laddningsstationen och batteriet ur vaskan.

Ladda batteriet i ca 4 timmar.
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Bild Beteckning

Batteri POA 80

Nétdel POA 81

Batteriladdare POA 82

7.2 Sétt i batteriet @

Stick in det laddade batteriet i instrumentet med batterikontakten riktad nedat och mot instrumentet.
Las batteriluckan ordentligt.

7.3 Initiering av vertikalringen
Efter uppstallning av instrumentet enligt den tidigare beskrivningen méaste instrumentets vertikalring initieras.

Vrid teleskopet forsiktigt runt tippaxeln (c) tills en vinkelindikering for vertikalméatningen visas.

7.4 Funktionskontroll

OBSERVERA
Se till att lossa kldmskruvarna innan du vrider instrumentet runt alhidaden.

Sidoreglagen for horisontell och vertikal installning fungerar som fininstéliningsskruvar som férst maste klammas fast.
Kontrollera férst instrumentfunktionerna vid start och med jdmna mellanrum med ledning av féljande kriterier.

1.

&

o

N

Lossa kldmskruvarna.

Vrid fér hand instrumentet forsiktigt at vanster och hdger och sedan kikaren uppéat och nedat for att kontrollera
fininstallningen.

Las fast sidoreglage och vertikalreglage och vrid sidoreglagen for horisontallinje och lodlinje forsiktigt i bada
riktningarna.

Vrid fokuseringsringen sa langt det gar &t vanster.

Titta genom kikaren och stall in skérpan i harkorset med okularringen.

Med lite 6vning kan du kontrollera att riktningen i bada dioptrarna pa kikaren 6verensstdmmer med harkorsets
riktning.

Kontrollera att skruvarna pa handtaget sitter fast.

Se kapitlet: 7.3 Initiering av vertikalringen

7.5 Uppstallning av instrumentet

7.5.1 Uppstillning via markpunkt

Instrumentet har ett laserlod som kopplas till och fran med knappen fér bakgrundsbelysning nar instrumentet &ar
paslaget.

7.5.2 Stilla upp instrumentet B

1.

3.

Stall upp stativet med stativhuvudets mitt ungefar éver markpunkten.

Skruva fast instrumentet pa stativet.

Flytta tva av stativbenen for hand tills laserstrélen traffar markeringen pa marken.
OBSERVERA Se till att stativhuvudet star ungefar vagratt.

Tryck sedan ner stativbenen i marken.
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5. Stallin fotskruvarna sa att all avvikelse fran laserpunkten till markmarkeringen tas bort - laserpunkten ska befinna
sig exakt pa markmarkeringen.

6. Flytta doslibellen pa trefoten till mitten genom att forlanga stativbenen.
OBSERVERA Det gér man genom att férlanga eller forkorta stativbenet mitt emot bubblan, beroende pé i vilken
riktning bubblan ska flyttas. Det har &r en process som kan behéva upprepas flera ganger.

7. Nar doslibellens bubbla star i mitten staller man in laserlodet exakt mitt pad markpunkten genom att flytta

instrumentet pa stativplattan.

Darefter ska rorlibellen stéllas in sa att den &r parallell med tva fotskruvar och bubblan ska flyttas till mitten

9.  Vrid instrumentet 90° och for den tredje fotskruven till mitten - vrid sedan instrumentet 90° en géng till och
efterjustera vid behov rérlibellen med fotskruvarna.

@

7.5.3 Uppstillning pa rér med laserlod El

Markpunkterna ar ofta markerade med ror.
| detta fall riktas laserlodet in i roret, utan siktkontakt.

Lagg papper, folie eller annat svagt genomskinligt material pa réret sa att laserpunkten blir synlig.

8.1 Horisontalringsmétningar
8.1.1 Stall in horisontalringsavldsningen pa noll
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Genom att trycka pa knappen 0- SET kan du nar som helst stélla in horisontalringsinstéliningen pa noll, dvs. stélla in
referens- eller nollpunkt for horisontalringen.

8.1.2 Riktningsandring for vinkelmétning med horisontalring
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Maétriktningen for horisontell vinkelmétning kan &ndras genom att man trycker knappen R/L mellan héger - medurs
och vénster - moturs.

| indikeringen visas detta med R for héger eller L for vanster under H:et.
Na&r instrumentet kopplas pa stélls matriktningen in pa hoger resp. medurs som standard.

120



8.1.3 Stélla in horisontalringsindikering
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Genom att trycka pa knappen HOLD kan du halla kvar horisontalringsavidsningen, rikta in siktet mot det nya malet
och sedan slappa ringavldsningen genom att trycka pa knappen en gang till.

OBSERVERA
Medan du haller kvar ringavldsningen blinkar bokstaven H och under den RL pa displayen.

8.2 Vertikalringsmatningar
8.2.1 Vertikal lutningsindikering
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Vertikalringsavldsningen kan stéllas om mellan grad- och procentindikering.

OBSERVERA
%-indikering &r bara aktiv fér denna indikering.

Det betyder att lutningar kan matas resp. sattas ut i %.

Métningar av lutning i % fungerar bara i omradet + 100 %, dvs. + 45°.

Over eller under det omradet ar ingen matning majlig och darfér forsvinner dven indikeringen.
For att véxla vertikalringsindikeringen mellan grader och % trycker man pa knappen V%.

9 Installningar

9.1 Oppna instéllningsmenyn
For att komma till instaliningsmenyn maste du forst koppla fran instrumentet.
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Tryck pé knappen Hold och knappen 0-Set samtidigt och hall dem nedtryckta.
Tryck dessutom pa PA—knappen och slapp inte upp den igen forran alla segment &r synliga pa indikeringen.
- Slapp bada knapparna Hold och 0-Set nar du hor fyra pipsignaler.
\Y%

Instrumentet ar nu i ett I1&ge dar du kan utfora instéliningar.

Tryck pa knappen Hold for att vaxla mellan de olika instéliningarna

Tryck pa knappen 0-Set for att vaxla mellan de olika parametrarna i en instalining

Tryck pa knappen V% for att bekrafta och spara de gjorda instéllningarna samt avsluta installningsléaget.
Da atergdr instrumentet till normalt driftidge och matningar kan utféras.

9.2 Instéllning av akustisk vinkelindikator per kvadrant
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Akustisk indikator per kvadrant resp. alla 90°/100 gon

Indikator PA
Indikering 90 bEEP

AV
Indikering NO bEEP

9.3 Vinkelenheter
©
St ;

= 1" 360
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Andring av vinkelenheterna fér ringavldsningarna
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Grader (dms) Indikering 360° " “

Gon Indikering 400 G

9.4 Instéllning av zenit

©

m SET

=1 7o
= VErTIEAL
\C )

Instélining av zenit resp. referensposition for vertikalringsavlasningar

Zenit vid 0° (upptill)
Indikering ZEN==0

vid 90° (baktill)
Indikering ZEN==90

9.5 Strombrytare fér automatisk frankoppling
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Strémbrytare fér automatisk frankoppling av instrumentet

Méjliga instéllningar Av
Indikering NO OFF

Autmatisk franslagning efter 30 min.

Indikering 30 OFF

9.6 Instéllning av vinkelmatsystemets visningsupplosning

©

Instélining av visningsnoggrannhet
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Méjliga instéllningar

10
Indikering dSP 1

5
Indikering dSP 5

10"
Indikering dSP 10

9.7 Kompensator till/fran

©
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Till-/frankoppling av kompensatorn

Méjliga instéllningar

Pa
Indikering TILT ON

Av
Indikering TILT OFF

9.8 Kalibrering/justering for vertikalring
Vid leverans &r instrumentet rétt instéllt.

P& grund av temperaturvaxlingar, transportrorelser och slitage kan det handa att instrumentets instéllningsvarden

andras med tiden.

Dérfor finns det en funktion i instrumentet som goér det méjligt att kontrollera instéliningsvéardena och vid behov

korrigera dem med hjalp av féltkalibrering.

Det gér du genom att stélla upp instrumentet sdkert med ett stativ av god kvalitet och anvénda ett exakt identifierbart
mal inom +3 grader till horisontallinjen péa ca 70 - 120 m avstand.

9.8.1 Starta kalibreringen

Instrumentet maste vara pakopplat for att kalibreringen ska kunna startas.
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1. Hall R/L-knappen och Hold-knappen nedtryckta och tryck sedan pa PA/AV—knappen.
2. Vanta tills alla tecken pa indikeringen visas och slapp sedan upp knapparna R/L och Hold.
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FACE-1

Vanta tills indikeringen for V - vinkel har stannat.
Tryck sedan pa knappen OSET for att utféra vinkelmatning i lage 1.
Samtidigt hoppar indikeringen till matningsprompten i lage 2.

o s

v 2695841
FACE-Z

7. Tryck pa knappen OSET for att utféra vinkelmatning i lage 2.
Efter den andra matningen berdknas korrigeringen for vertikalringen och sparas internt, och de aktuella vinklarna
visas.

8. Gor for sakerhets skull &nnu en matning mot malet i bada lagena.
OBSERVERA Vertikalringen &r ratt korrigerad om summan av de bada vardena for V - vinkel (Iage 1 + lage 2) &ar
lika med 360°.
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10 Kalibrering och justering

10.1 Hiltis kalibreringstjanst

Vi rekommenderar regelbunden kontroll av instrumentet via Hiltis kalibreringstjanst for att garantera tillforlitlighet enligt

géllande normer och foreskrifter.

Hiltis kalibreringstjanst finns alltid tillganglig. Den bor utnyttjas minst en gang om éaret.

Inom ramarna for Hiltis kalibreringstjanst bekraftas att specifikationerna for det kontrollerade instrumentet vid kontroll-
tillfallet motsvarar de tekniska uppgifterna i bruksanvisningen.

Vid avvikelser fran tillverkarens uppgifter stélls det anvanda instrumentet in pa nytt.

N&r instrumentet har justerats och kontrollerats fasts en kalibreringsetikett pa det. Det férses ocksd med ett
kalibreringscertifikat som bekréftar att instrumentet fungerar enligt tillverkarens uppagifter.

Kalibreringscertifikat kravs alltid for foretag som &r certifierade enligt ISO 900X. Mer information far du hos din lokala

Hilti-aterforséljare.

OBSERVERA
Du bor lata byta ut skadade delar hos Hiltis servicecenter.

11.1 Rengo6ring och avtorkning
Blas bort damm fran glaset.
FORSIKTIGHET
Ror aldrig med fingrarna vid glaset.

Anvand bara en ren mjuk trasa for att rengéra instrumen-
tet. Fukta den vid behov med ren alkohol eller vatten.
FORSIKTIGHET

Anvéand inga andra vétskor &n alkohol och vatten. Andra
véatskor kan angripa plastdelarna.

OBSERVERA
L&t byta ut skadade delar

11.2 Forvaring
OBSERVERA

Foérvara inte instrumentet i vatt tillstdnd. Lat det torka
innan du packar in det for férvaring.

OBSERVERA
Rengor alltid instrumentet, transportfodralet och tillbeho-
ren fore forvaring.

11 Skotsel och underhall

OBSERVERA

Om utrustningen har legat oanvand en langre tid eller
transporterats en I&ng stracka bor du utféra en kontroll-
métning innan du anvander den.

FORSIKTIGHET

Ta ut batteriet om instrumentet inte ska anvandas pa
lange. Instrumentet kan skadas av batterier som borjat
lacka.

OBSERVERA

Observera temperaturgrénsvérdena vid férvaring av ut-
rustningen, sarskilt pa vintern eller sommaren, i synnerhet
om du forvarar utrustningen i fordonskupén. (-30 °C till
+70 °C (-22 °F till +158 °F)).

11.3 Transport

FORSIKTIGHET

Vid transport av instrumentet ska batteriet isoleras
eller tas ut ur instrumentet. Instrumentet kan skadas av
batterier som bdrjat l&cka.

For transport eller leverans av utrustningen bér du an-
tingen anvanda Hilti-instrumentladan eller en likvardig
férpackning.

Fel Mdijlig orsak Lésning
Det gér inte att aktivera instru- Ingen strémférsérjning Ladda batteriet enligt angivelserna.
mentet.
EO1 Matfel, nér métvardesindikeringen Reparation krévs.
hela tiden &ndras vid pejling.
TOO FAST Teleskopet vrids for snabbt for ver- Vrid langsammare.
tikalgivaren.
OBSERVERA

Om felen inte kan rattas till med de angivna &tgarderna maste instrumentet skickas in till Hiltis servicecenter.



13 Avfallshantering

VARNING

Om utrustningen inte avfallshanteras pa ratt satt kan det fa foljande konsekvenser:
Vid férbrénning av plast uppstar giftiga och halsovadliga gaser.
Om batterier skadas eller utsétts for stark hetta kan de explodera och darigenom orsaka forgiftning, brander, fréatskador

eller ha annan negativ inverkan pa miljon.

Om du underlater att avfallshantera utrustningen korrekt kan obehériga personer fa tillgang till den och anvanda den
pa ett felaktigt satt. Darigenom kan bade du och andra skadas och miljon utsattas for onddiga pafrestningar.
Om du sjalv vill separera materialet i instrumentet: Demontera instrumentet, om detta & mgjligt utan specialverktyg.

&

Hilti-verktyg &r till stor del tillverkade av &tervinningsbart material. En forutsattning for &tervinning &r att materialet
separeras pa ratt satt. | manga lander tar Hilti emot uttjanta verktyg for atervinning. Fraga Hiltis kundservice eller din

Hilti-séljare.

Separera de enskilda delarna pa féljande satt:

Byggdel/byggrupp Huvudsakligt material Sortering
Hélje Plast Plastatervinning, metallskrot
Omkopplare Plast Plastatervinning

Skruvar, smadelar

Stal, aluminium, magneter

Metallskrot

Elektronik Diverse Elektronikskrot
Batterier Alkalimangan Nationella féreskrifter
Véaska Véavt syntetmaterial Plastatervinning

Galler endast EU-lander

Elektriska matinstrument far inte kastas i hushallssopornal!

Enligt EG-direktivet for aldre elektrisk och elektronisk utrustning och dess tilldmpning enligt nationell lag
ska uttjanta elektriska verktyg och batterier sorteras separat och lamnas till atervinning som &r skonsam

mot miljon.

Kéllsortera batterierna enligt géllande nationella foreskrifter. Hjalp till att skydda miljén.

14 Tillverkargaranti verktyg

Vand dig till din lokala HILTI-representant om du har
fragor om garantivillkoren.

15 FCC-anvisning (galler i USA)/IC-anvisning (géller i Kanada)

FORSIKTIGHET

Denna utrustning har testats och befunnits uppfylla nor-
merna for en digital enhet av klass B enligt FCC-reglerna,
del 15. Vardena &r avsedda att ge rimligt skydd mot skad-
lig strélning i bostadsmiljc. Denna utrustning genererar,
anvander och kan avge radiostralning och kan orsaka
stérningar i radiokommunikation om den inte installeras
och anvéands enligt anvisningarna.

Det finns dock ingen garanti for att stérningar inte kan
uppstd i en viss installation. Om utrustningen skapar
storningar i radio- eller tv-mottagning, vilket framgéar om
den slas av och pa, kan féljande atgarder eventuellt
avhjélpa problemet:

Rikta om eller flytta mottagningsantennen.
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Placera apparaten langre ifrdn mottagaren.

Radfraga  aterforsdljaren eller en

tv-/radiotekniker.

professionell

16 Forsakran om EU-konformitet (original)

Beteckning: Teodolit
Typbeteckning: POT 10
Generation: 01
Konstruktionsar: 2010

Vi forsékrar under eget ansvar att produkten stdmmer
Overens med féljande riktlinjer och normer: till den 19
april 2016: 2004/108/EG, fran och med den 20 april 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/66/EG, EN ISO 12100.

OBSERVERA
Andringar som inte har godkants av Hilti kan begransa
anvandarens réatt att anvanda utrustningen.
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OORSPRONKELIJKE GEBRUIKSAANWIJZING

POT 10 Theodoliet

@ Driepootvergrendeling

Lees de handleiding beslist voordat u het ap- (10) Kantelasmarkering
paraat de eerste keer gebruikt. Aandrijving horizontale cirkel, klembout en fijninstel-
Bewaar deze handleiding altijd bij het appa- ® \I/r;%tbout van de driepoot
raat. (13) Driepoot
(14) Behuizing laserlood
Geef het apparaat alleen samen met de hand- () Objectief
leiding aan andere personen door. DraJaghandgreep

Deze nummers verwijzen naar afbeeldingen. De afbeel- | Achterziide behuizing B

dingen zijn te vinden aan het begin van de handleiding. )
In de tekst van deze handleiding wordt met "het apparaat” Voetbout van de driepoot

altijd de theodoliet POT 10 bedoeld. (4) Bedieningspaneel met display
(5) Scherpstelring

Voorzijde behuizing El (6) Oculair
(@ Libel

() Batterijvak met schroef ® Diopter ) ) o .
(9) Aandrijving verticale cirkel, klembout en fijninstelling
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3.4.2 Eenascompensator B . . . . . ... 135
3.5 Bedieningspaneel. . . .. ..ot i i i i i i s s s sy 135
4 Gereedschap, toebehoren .........ccocviiiiiicieireiicrecnernennena. 137
5 Technische gegevens ........c.uiiiieicinaranrararassnsnsnssnasannnnnns 137
6 Veiligheidsinstructies .........ccoviiiiiiiiiiiiiiiiiirararera e rarannnnns 138
6.1 Essentiéle veiligheidsnotities . ...........ccci ittt i i i i i st et 138
6.2 Verkeerdgebruik . ....... ..t i i et i i s 138
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1 Algemene opmerkingen

1.1 Signaalwoorden en hun betekenis

GEVAAR
Voor een direct dreigend gevaar dat tot ernstig letsel of
tot de dood leidt.

WAARSCHUWING
Voor een eventueel gevaarlijke situatie die tot ernstig
letsel of tot de dood kan leiden.

ATTENTIE
Voor een eventueel gevaarlijke situatie die tot licht letsel
of tot materiéle schade kan leiden.

AANWINZING
Voor gebruikstips en andere nuttige informatie.

2 Beschrijving

1.2 Verklaring van de pictogrammen en overige
aanwijzingen

Symbolen
Handleiding Waarschu-
voor gebruik wing voor
lezen algemeen
gevaar

Symbool laserklasse Il / class 2

Laser klasse
2 volgens
EN 60825-

1:2003

Laser Class Il

2.1 Apparaatbeschrijving

De Hilti theodoliet POT 10 is bedoeld voor horizontale en
verticale hoekmetingen, voor het meten van 90° hoeken,
het meten van hoeken in %, voor het in lijn brengen van
bouwlijnen over langere afstanden (tot 200 m) en voor de
overdracht van bouwlijnen op meerdere verdiepingen.
Het apparaat heeft een horizontale en een verticale cirkel
met digitale cirkelindeling en een elektronische libel (1
as-compensator) voor nauwkeurige verticale hoeken en
hellingsmetingen.

2.2 Standaard leveringsomvang

Theodoliet

Netsnoer incl. laadkabel voor laadapparaat
Laadapparaat

Batterij type Lithium-ion 3.8 V 5200 mAh
Afstelset

Handleiding

Hilti-koffer

- a4 a4 a o a

3 Apparaatbeschrijving

3.1 Algemene begrippen
3.1.1 Bouwlijnen

| 10850 5600, 4500 | sens [0 asme  seny | o500

155 3782850265 37, 1204,

Over het algemeen worden voor aanvang van de bouw eerst in en om het bouwterrein hoogtemarkeringen en

bouwlijnen uitgezet door een meetbedrijf.

Voor iedere bouwlijn worden twee eindpunten op de grond gemarkeerd.



Vanuit deze markeringen worden de afzonderlijke bouwelementen uitgezet. Bij grotere gebouwen is een groot aantal
bouwlijnen aanwezig.

3.1.2 Vakspecifieke begrippen
Apparaatassen

a Richtas

b  Verticale as

c Kantelas

Horizontale cirkel / Horizontale hoek
0° p=30°
G
pr

N (e

S
y

Van de gemeten horizontale cirkelaflezingen met 70° ten opzichte van een punt en 40° t.0.v. een ander punt kan de
ingesloten hoek 70° - 40° = 30° worden berekend.
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Verticale cirkel / verticale hoek

o y =50° /

Y

N

/% 180°

Doordat de verticale cirkel met 0° t.o.v. de gravitatierichting of met 0° t.o.v. de horizontale richting kan worden
uitgericht, zijn de hoeken van de gravitatierichting zo goed als bepaald.

3.2 Telescoopstanden E1

Om de horizontale cirkelaflezingen correct ten opzichte van de verticale hoek te kunnen indelen spreekt men van
telescoopstanden, d.w.z. afhankelijk van de richting van de telescoop ten opzichte van het bedieningspaneel kan

worden ingedeeld in welke "stand" gemeten wordt.

Wanneer het apparaat er zo uitziet als in deze afbeelding, staat het in telescoopstand 1. B
Wanneer het apparaat er zo uitziet als in deze afbeelding, staat het in telescoopstand 2.

3.3 Begrippen en hun beschrijvingen

Richtas Lijn door dradenkruis en objectiefmidden (telescoopas).

Kantelas Draaias van de telescoop.

Verticale as Draaias van het gehele apparaat.

Zenith Het zenith is de richting van de zwaartekracht naar boven.

Horizon Horizon is de richting haaks op de zwaartekracht - algemeen als horizon-
taal aangeduid.

Nadir Nadir is de richting van de zwaartekracht naar beneden.

Verticale cirkel

Als verticale cirkel wordt de hoekmaat aangeduid, waarvan de waarden
wijzigen, wanneer de telescoop omhoog of omlaag wordt bewogen.

Verticale richting

Als verticale richting wordt een aflezing op de verticale cirkel aangeduid.

Verticale hoek (Hv)

Een verticale hoek bestaat uit de aflezing op de verticale cirkel.
De verticale cirkel is meestal met behulp van de compensator in de rich-
ting van de zwaartekracht gericht, met de "nulaflezing" in het zenit.

Hoogtehoek

Hoogtehoeken verhouden zich tot de horizontale "nul" en tellen positief
omhoog en negatief omlaag.

Horizontale cirkel

Met horizontale cirkel wordt de hoekcirkel aangeduid, waarvan de waar-
den veranderen, wanneer het apparaat gedraaid wordt.

Horizontale richting

Als horizontale richting wordt een aflezing op de horizontale cirkel aange-
duid.

Horizontale hoek (Hh)

Een horizontale hoek bestaat uit het verschil tussen twee aflezingen op
de horizontale cirkel, maar vaak wordt een cirkelaflezing ook als hoek
aangeduid.
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Alhidade Een alhidade is het draaibare middendeel van de theodoliet.
Dit onderdeel bevat normaalgesproken het bedieningspaneel, libellen
voor het horizontaal stellen en binnenin de horizontale cirkel.

Driepoot Het apparaat staat in de driepoot, die bijv. op een statief bevestigd is.
De driepoot heeft drie steunpunten die verticaal afstelbaar zijn met stel-
schroeven.

Apparaatstation De plaats waarop het apparaat opgesteld is - meestal boven een gemar-

keerd punt op de grond.

3.4 Hoekmeetsysteem
De cirkelaflezingen voor verticaal en horizontaal vinden plaats met elektronische cirkelaflezingen.

3.4.1 Meetprincipe

Het apparaat bepaalt een cirkelaflezing.
De ingesloten hoek resulteert uit het verschil tussen twee cirkelaflezingen.

3.4.2 Eenascompensator

Met behulp van de elektronische libel (compensator) wordt de hellingshoek van het apparaat in de richting van de
telescoop gecorrigeerd.

Daarmee wordt gewaarborgd, dat verticale hoeken en hellingen zich altijd tot de verticale resp. horizontale verhouden.
De eenascompensator meet met hoge nauwkeurigheid de helling van het apparaat in de richting van de telescoop,
oftewel in de doelrichting.

Daarmee wordt gewaarborgd dat de invloed van de resterende helling geen invioed op de meting van de verticale
hoek resp. helling heeft.

3.5 Bedieningspaneel
Het bedieningspaneel heeft in totaal zes toetsen met symbolen en een display.
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©

Apparaat aan / uit.

Achtergrondverlichting aan / uit.

Wijziging van de richting voor de hoekmeting van de horizontale cirkel.

HEE®

Aanhouden van de actuele weergave van de horizontale cirkel.

[ =]
n
m
—

Actuele horizontale hoek op "0“ zetten.

E

Wisselen van de weergave van de verticale cirkel tussen graden en %.

—

—

—
—

Batterijsymbool voor de weergave van de laadtoestand.

Hoe voller het batterijsymbool des te beter is de laadtoestand. Wanneer
de batterij nagenoeg helemaal leeg is, verdwijnt met het laatste balkje het
hele batterijsymbool. Dan is geen energie voor metingen meer beschik-
baar.

\Y Actuele weergave verticale cirkel
H Actuele weergave horizontale cirkel.
RofL Weergave actuele meetrichting horizontale cirkel rechts resp. rechtsom

of links resp. linksom.
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4 Gereedschap, toebehoren

Stroomvoorziening

Afbeelding

Omschrijving

Batterij POA 80

Netvoeding POA 81

Laadapparaat POA 82

Statief
Afbeelding

Omschrijving

Statief PUA 35

5 Technische gegevens

Technische wijzigingen voorbehouden!

Telescoop
Vergroting telescoop 30x
Kortste doelafstand 1,5 m (4.9 ft)
Gezichtsveld van de telescoop 1°30': 2,6 m /100 m (7.9 ft / 300 ft)
Obijectief opening 45 mm
Compensator
Type 1 as, vloeistof
Werkingsbereik +3’
Nauwkeurigheid &"
Hoekmeting
POT 10 nauwkeurigheid (DIN 18723) 5"

Hoekregistratiesysteem

V (incrementeel)

Hoekregistratiesysteem

Hz (absoluut)
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Laserlood

Nauwkeurigheid 1,5mmop 1,5m (1/16 op 3 ft)
Vermogen <1mw
Laserklasse Class 2
Aanduiding
Type Segmentweergave
Verlichting 1 stand
Libel
Libel 30" /2 mm
IP elektrische veiligheidsklasse
Klasse IP 55
Schroefdraad van het statief
Schroefdraad van de driepoot 5/8"
Batterij POA 80
Type Lithium-ion
Nominale spanning 3,8V
Laadtijd 4h
Temperatuur

Bedrijfstemperatuur

-20...+50 °C (-4°F ...+122°F)

Opslagtemperatuur

-30...+70 °C (-22°F ... +158°F)

Maten en gewichten

Afmetingen 164 mm x 154 mm x 340 mm
Gewicht 4,6 kg
Hoekeenheden DMS, GON

6 Veiligheidsinstructies

6.1 Essentiéle veiligheidsnotities

Naast de technische veiligheidsinstructies in de af-
zonderlijke hoofdstukken van deze handleiding moe-
ten de volgende bepalingen altijd strikt worden opge-
volgd.

6.2 Verkeerd gebruik

Het apparaat en de bijbehorende hulpmiddelen kunnen
gevaar opleveren als ze door hiertoe ongeschoolde per-
sonen, onjuist of niet volgens de voorschriften worden
gebruikt.
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a) Gebruik het apparaat nooit zonder dat u de bijbe-
horende instructies heeft gekregen of deze hand-
leiding heeft gelezen.

b) Maak geen veiligheidsinrichtingen on-
klaar en verwijder geen instructie- en
waarschuwingsopschriften.

c) Laat het apparaat alleen door een Hilti service-center
repareren. Wanneer het apparaat op ondeskun-



dige wijze wordt geopend, kan laserstraling vrij-
komen die hoger is dan klasse 2.

d) Aanpassingen of veranderingen aan het apparaat zijn
niet toegestaan.

e) Gebruik om letsel te voorkomen alleen originele Hilti
toebehoren en hulpapparaten.

f)  Werk niet met het apparaat in een explosieve
omgeving.

g) Voor het reinigen alleen schone en zachte doeken
gebruiken. Indien nodig deze doeken met een beetje
zuivere alcohol bevochtigen.

h) Zorg ervoor dat kinderen niet in aanraking komen
met laserapparaten.

i) Richt het apparaat niet op de zon of andere sterke
lichtbronnen.

j) Het apparaat niet gebruiken als waterpasinstrument.

k) Het apparaat altijd controleren voér belangrijke me-
tingen of wanneer het gevallen is of aan andere
mechanische inwerkingen is blootgesteld.

6.3 Correcte inrichting van de werkomgeving

a) Neem de landspecifieke voorschriften ter voorkoming
van ongevallen in acht.

b) Harde schokken en sterke trillingen moeten worden
vermeden

c) Sterke temperatuurschommelingen leiden tot het be-
slaan van het objectief. Daarom dient u het apparaat
voor gebruik beslist op temperatuur te laten komen.

d) Het apparaat moet niet voor langere tijd aan de
brandende zon worden blootgesteld.

e) Neem de batterij uit het apparaat wanneer dit langere
tijd niet wordt gebruikt. Lekkende batterijen/accu's
kunnen het apparaat beschadigen.

f) Na gebruik moet het apparaat in droge toestand in
de koffer worden bewaard.

g) De libellen moeten in regelmatige intervallen met om-
keren worden getest en zo nodig worden afgesteld.

6.4 Elektromagnetische compatibiliteit

Hoewel het apparaat aan de strenge eisen van de des-

betreffende richtlijnen voldoet, kan Hilti niet uitsluiten dat

het apparaat

- andere apparaten (bijv. navigatiesystemen van vlieg-
tuigen) stoort of

- door sterke straling gestoord wordt, hetgeen tot een
onjuiste werking kan leiden.

In deze gevallen of wanneer u niet zeker bent, dienen
controlemetingen te worden uitgevoerd.

6.4.1 Laserclassificatie

Het laserlood van het apparaat voldoet aan de eisen
van laserklasse 2, gebaseerd op de norm IEC825-1 /
EN60825-01:2008 en klasse Il gebaseerd op CFR 21 §

1040 (FDA). Wanneer iemand toevallig gedurende een
kort ogenblik in de laserstraal kijkt, worden de ogen be-
schermd door de reflex van het sluiten van het ooglid.
Deze reflex van het sluiten van het ooglid kan echter wor-
den beinvioed door het gebruik van medicijnen, alcohol
of drugs. Deze apparaten kunnen zonder verdere be-
veiligingsmaatregelen worden gebruikt. Toch mag men,
evenals bij de zon, niet direct in de lichtbron kijken. De
laserstraal mag niet op personen gericht worden.

6.5 Algemene veiligheidsmaatregelen

a) Controleer het apparaat voor het gebruik op even-
tuele beschadigingen.Laat het apparaat in geval van
beschadiging repareren door een Hilti service-center.

b) Na een val of andere mechanische invloeden dient
u de nauwkeurigheid van het apparaat te contro-
leren.

c) Wanneer het apparaat vanuit een zeer koude in
een warme omgeving wordt gebracht, of om-
gekeerd, dient u het apparaat voor gebruik op
temperatuur te laten komen.

d) Bij het gebruik van statieven controleren of het
apparaat stevig op het statief is vastgeschroefd
en dat het statief stevig en veilig op de grond
staat.

e) Om foutieve metingen te voorkomen, moet het
uitgangsvenster van de laser schoon worden ge-
houden.

f) Ook al is het apparaat gemaakt voor zwaar ge-
bruik op bouwplaatsen, toch dient het, evenals
andere optische en elektrische apparaten (bijv.
veldkijkers, brillen, fotoapparaten), zorgvuldig te
worden behandeld.

g) Hoewel het apparaat beschermd is tegen het bin-
nendringen van vocht, dient u het droog te maken
alvorens het in de transportcontainer te plaatsen.

h) Controleer uit veiligheidsoverwegingen eerder
door u ingestelde waarden resp. vorige
instellingen.

i) Bij het uitlijnen van het apparaat met de libel
alleen schuin op het apparaat kijken.

i) Vergrendel het batterijdeksel zorgvuldig, zodat
de batterij er niet uitvallen kan en contact blijft
bestaan. Anders wordt het apparaat mogelijk on-
bedoeld uitgeschakeld, waardoor gegevens ver-
loren kunnen gaan.

6.6 Transport

Voor het verzenden van het apparaat moet de batterij
worden geisoleerd of uit het apparaat worden verwij-
derd. Lekkende batterijen/accu's kunnen het apparaat
beschadigen.

Om milieuschade te voorkomen, dient u het apparaat
en de batterij af te voeren volgens de richtlijnen die van
toepassing zijn voor het betreffende land.

Neem in geval van twijfel contact op met de producent.
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7 Inbedrijfneming

7.1 Batterij opladen
Nadat het apparaat is uitgepakt, eerst de netvoeding, het laadstation en batterij uit de koffer nemen.
De batterij circa 4 uur opladen.
Afbeelding Omschrijving
Batterij POA 80

Netvoeding POA 81

Laadapparaat POA 82

&0

7.2 Batterij aanbrengen @

Breng de opgeladen batterijen in het apparaat aan met de stekker naar het apparaat gericht en naar onder.
Het batterijdeksel zorgvuldig vergrendelen.

7.3 Initialisatie verticale cirkel

Na opstelling van het apparaat overeenkomstig die hiervoor beschreven procedure moet de verticale cirkel van het
apparaat worden geinitialiseerd.

Draai de telescoop langzaam om de kantelas (c), tot een hoekaanduiding voor de verticale meting verschijnt.

7.4 Functiecontrole

AANWIZING
De klemschroeven moeten worden losgedraaid voordat het apparaat om de alhidade kan worden gedraaid.

De stelmechanismen voor horizontaal en verticaal werken als fijninstelling en moeten vooraf worden klemgezet.
Controleer de werking van het apparaat aan het begin en met regelmatige intervallen aan de hand van de volgende
criteria:

1. Maak de klemschroeven los.

Draai het apparaat met de hand voorzichtig linksom en rechtsom en draai de telescoop omhoog en omlaag om
het mechanisme te controleren.

Klem de zijwaartse fijninstelling en de verticale fijninstelling en draai ze voorzichtig in beide richtingen.

Draai de scherpstelring helemaal naar links.

Kijk door de telescoop en stel met de oculairring het dradenkruis scherp.

Met een beetje oefening controleert u de richting van de beide zoekers op de telescoop op overeenstemming
met de richting van het dradenkruis.

Controleer of de schroeven van de handgreep vastzitten.

8. Zie hoofdstuk: 7.3 Initialisatie verticale cirkel

ookr® N

N

7.5 Opstelling van het apparaat
7.5.1 Opstelling boven punt op de grond

Het apparaat beschikt over een laserlood, dat bij ingeschakeld apparaat via de toets voor de achtergrondverlichting
in- en uitgeschakeld wordt.
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7.5.2 Apparaat opstellen H

1. Het statief met het midden grofweg boven het referentiepunt op de bodem opstellen.

2. Apparaat op het statief schroeven.

3. Twee poten van het statief met de hand zo bewegen, dat de laserstraal op de markering op de grond schijnt.

AANWIJZING Daarbij dient erop te worden gelet dat de statiefkop grofweg waterpas staat.

>

Dan de poten van het statief in de grond drukken.

5.  De resterende afwijking van het laserpunt tot de referentiemarkering op de grond met de voetbouten compense-
ren - de laser moet nu exact op het referentiepunt op de grond schijnen.

6. Door de statiefpoten te verlengen de dooslibel van de driepoot naar het midden bewegen.
AANWIJZING Dit gebeurt door de statiefpoot tegenover de zijde waar de libel staat te verlengen of te verkorten,
afhankelijk van in welke richting de libel moet bewegen. Dit is een iteratief proces en moet dus meermaals

herhaald worden.

7. Nadat de dooslibel in het midden staat, wordt het laserlood exact centrisch boven het markeerpunt op de grond

geplaatst door het apparaat te verschuiven op het statief.

Daarna de buislibel parallel aan twee voetbouten stellen en de libel in het midden zetten

9. Het apparaat 90° draaien en met behulp van de derde voetbout naar het midden brengen - daarna het apparaat
nogmaals 90° draaien en evt. de buislibel met de voetbouten bijstellen.

[

7.5.3 Opstelling op buizen met laserlood E1
Vaak zijn markeerpunten op de grond van buizen voorzien.

In dit geval schijnt het laserlood in de buis en is het exacte punt niet zichtbaar.

Leg een stuk papier, folie of een ander licht doorzichtig materiaal op de buis om het laserpunt zichtbaar te maken.

8.1 Horizontale cirkelmetingen
8.1.1 Aflezing horizontale cirkel op nul zetten

©

IR B frii7

D v 90p137
B} I

He  Luoiou
v [ ol % |

\C) )

De aflezing van de horizontale cirkel kan altijd op nul worden gezet door toets 0- SET in te drukken, waardoor het
referentie- of nulpunt voor de horizontale cirkel wordt ingesteld.

8.1.2 Richtingswijziging hoekmeting horizontale cirkel
© ©)
N (i

_o_ i I
v 90213/

H 2459492y

Hold
(5]
v

\Q )

De meetrichting voor de horizontale hoekmeting kan door indrukken van de toets R/L tussen rechts - rechtsom en

links - linksom worden gewisseld.
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In het display wordt dit door de R voor rechts of L voor links onder de H weergegeven.
Bij het inschakelen van het apparaat wordt de meetrichting rechts resp. rechtsom als standaard ingesteld.

8.1.3 Weergave horizontale cirkel instellen
© ©)
IR B LT
Dl 902137
@ =0 ’ o
= 2459924 s
\C 9

De aflezing van de horizontale cirkel kan worden vastgehouden door de toets HOLD vast te houden, dan het nieuwe
doel in te stellen, en kan weer worden gewist door de toets voor de cirkelaflezing opnieuw in te drukken.

AANWIZING
Terwijl de cirkelaflezing vastgehouden wordt, knipperen in het display de letters H en daaronder RL.

8.2 Verticale cirkelmetingen
8.2.1 Verticale hellingsindicatie

© ©)
[N (i
S 248507
o o
v 131236
@ ©)

De verticale cirkelaflezing kan worden omgeschakeld van graden naar procenten (%) - en vice versa.

AANWIZING
Het %-teken is alleen voor de weergave in procenten actief.

Daarmee kunnen hellingen in procenten worden gemeten en uitgezet.

De meting van hellingen in procenten werkt alleen in het gebied van + 100%, dus + 45°.

Daarboven of daaronder is geen meting mogelijk en verdwijnt de weergave.

Om te wisselen tussen de weergave van de verticale cirkel in graden en % moet de toets V% worden ingedrukt.

9 Instellingen

9.1 Instellingsmenu oproepen
Om het instellingsmenu te kunnen openen moet het apparaat uitgeschakeld zijn.
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Hold
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Toets Hold en toets 0-Set tegelijkertijd indrukken en ingedrukt houden.

Bovendien de inschakeltoets indrukken en pas loslaten als in het display alle segmenten worden weergegeven.
Toetsen Hold en 0-Set loslaten nadat vier pieptonen te horen waren.

Het apparaat bevindt zich dan in de modus om instellingen uit te kunnen voeren.

Toets Hold indrukken om tussen de verschillende instellingen te wisselen
Toets 0-Set indrukken om tussen de verschillende parameters van een instelling te wisselen

Toets V% indrukken om de uitgevoerde instellingen te bevestigen en op te slaan en de instelmodus te verlaten.

Het apparaat bevindt zich daarna in de normale bedrijfsmodus om metingen uit te voeren.

9.2 Instelling akoestische hoekindicator per kwadrant

©

Akoestische indicator per kwadrant resp. elke 90°/100Gon

Indicator AAN
Melding 90 bEEP
uIT
Melding NO bEEP

9.3 Hoekeenheden

©

— 1]

360
= UwAe
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Wijziging van de hoekeenheden voor de cirkelaflezingen
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Graden (dms)

Melding 360° "

Gon

Melding 400 G

9.4 Instelling zenit

©
R
Hold
(X3

v |
@

 EN--O
VEr TICAL

Q)

Zenit

]
- Instelling van het zenit resp. de referentiepositie voor aflezingen in de verticale cirkel

bij 0° (boven)
Melding ZEN==

bij 90° (achter)
Melding ZEN==90

9.5 In- / uitschakelen automatische uitschakeling

©
R |
Hold

NO OFF
o L AUTOOFF

Q)

In- resp. uitschakelen van de automatische uitschakeling van het apparaat

Mogelijke instellingen

Uit
Melding NO OFF

Automatische uitschakeling na 30 min
Melding 30 OFF

9.6 Instelling nauwkeurigheid weergave hoekmeetsysteem

©

\Q

Instellen van de weergavenauwkeurigheid
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Mogelijke instellingen 1"
Melding dSP 1
5
Melding dSP 5
10"
Melding dSP 10

9.7 Compensator in-/uitschakelen

©
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In- resp. uitschakelen van de compensator

Mogelijke instellingen Aan
Melding TILT ON
Uit
Melding TILT OFF

9.8 Kalibratie / afstelling van verticale cirkel

Het apparaat is bij aflevering correct afgesteld.

Als gevolg van temperatuurschommelingen, transportbewegingen en veroudering bestaat de mogelijkheid dat de
instelwaarden van het apparaat na verloop van tijd veranderen.

Daarom heeft het apparaat een functie om de instelwaarden te controleren en zo nodig met een veldkalibratie te
corrigeren.

Hiertoe wordt het apparaat met een goed statief stevig opgesteld en wordt een goed zichtbaar, duidelijk herkenbaar
doel gebruikt binnen +3 graden ten opzichte van de horizontaal op een afstand tussen circa 70 - 120 m.

9.8.1 Kalibratie starten
Om de kalibrering te starten moet het apparaat ingeschakeld zijn.

© ﬂ@)\
RIL_ ©
(Hold
oeT)

i Ed
@ ),

1. De R/L-toets en de Hold-toets ingedrukt houden en dan de aan/uit-toets indrukken.
2. Wacht tot alle displaytekens verschijnen en laat eerst de toetsen R/L en Hold los.
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Wacht tot de aanduiding van de V - hoek niet meer beweegt.
Daarna toets OSET indrukken om de hoekmeting in stand 1 uit te voeren.
Tegelijkertijd springt de melding op het display voor de meting in stand 2.

v 2695841
FACE-Z

Daarna toets OSET indrukken om de hoekmeting in stand 2 uit te voeren.

Na de tweede meting wordt de correctie voor de verticale cirkel berekend en intern opgeslagen en de actuele
hoek weergegeven.

Voor de zekerheid meet u het doel in beide standen nogmaals.

AANWIJZING De verticale cirkel is correct ingesteld, wanneer de som van beide V - hoeken (stand 1 + stand 2)
gelijk is aan 360°.



10 Kalibreren en instellen

10.1 Hilti Kalibratieservice

Wij raden aan uw apparatuur regelmatig te laten controleren door de Hilti Kalibratieservice om de betrouwbaarheid
overeenkomstig de normen en wettelijke eisen te kunnen garanderen.
De Hilti Kalibratieservice staat te allen tijde tot uw beschikking; het wordt echter aanbevolen om de kalibratie minstens

eenmaal per jaar uit te voeren.

In het kader van de Hilti Kalibratieservice wordt bevestigd dat de specificaties van het gecontroleerde apparaat op de
dag van keuring overeenkomen met de technische gegevens van de handleiding.

Bij afwijkingen van de fabrieksgegevens worden de gebruikte meetapparaten weer opnieuw ingesteld.

Na ijking en keuring wordt een kalibratieplaatje op het apparaat aangebracht en met een kalibratiecertificaat schriftelijk
bevestigd dat het apparaat conform de fabrieksgegevens werkt.

Kalibratiecertificaten zijn altijd vereist bij ondernemingen die volgens ISO 900X gecertificeerd zijn. Uw dichtstbijzijnde

Hilti-vestiging geeft u graag meer informatie.

11 Verzorging en onderhoud

AANWIJZING
Laat defecte onderdelen door een Hilti service-center
vervangen.

11.1 Reinigen en drogen
Blaas het stof van het glas.
ATTENTIE
Raak het glas niet aan met uw vingers.

Het apparaat alleen met een schone, zachte doek reini-
gen. De doek zo nodig met zuivere alcohol of wat water
bevochtigen.

ATTENTIE

Gebruik geen andere vloeistoffen dan alcohol of water.
Deze zouden de kunststof delen kunnen aantasten.

AANWNZING
Beschadigde onderdelen laten vervangen

11.2 Opslaan
AANWNZING
Het apparaat niet nat opbergen. Het apparaat eerst laten
drogen en dan pas opbergen en opslaan.

AANWIZING
Het apparaat, de transportverpakking en de accessoires
voor het opbergen altijd reinigen.

AANWIJZING
Wanneer de apparatuur gedurende langere tijd is opge-
slagen of getransporteerd voor gebruik een controleme-
ting uitvoeren.

ATTENTIE

Neem de batterij uit het apparaat wanneer dit langere tijd
niet wordt gebruikt. Lekkende batterijen/accu's kunnen
het apparaat beschadigen.

AANWIJZING

Bij de opslag van uw uitrusting dient u zich te houden
aan de temperatuurgrenswaarden. Dit is met name van
belang in de winter / zomer, wanneer u de uitrusting
in een voertuig bewaart. (-30 °C tot +70 °C (-22 °F tot
+158 °F)).

11.3 Transporteren

ATTENTIE

Voor het verzenden van het apparaat moet de batterij
worden geisoleerd of uit het apparaat worden verwij-
derd. Lekkende batterijen/accu's kunnen het apparaat
beschadigen.

Gebruik voor het transport of de verzending van uw
uitrusting de kartonnen verzenddoos van Hilti of een
gelijkwaardige verpakking.

12 Foutopsporing

Fout Mogelijke oorzaak Oplossing
Het apparaat kan niet worden Geen stroomvoorziening Batterij volgens voorschrift opladen.
ingeschakeld
EO1 Telfout, wanneer de meetwaarde tij- Reparatie nodig.
dens de peiling voortdurend wijzigt.
TOO FAST De telescoop wordt te snel voor de Langzamer draaien.

verticale sensor gedraaid.
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AANWIJZING
Kunnen de storingen niet met behulp van de genoemde maatregelen worden verholpen, dan moet het apparaat naar
een Hilti service-center worden opgestuurd.

13 Afval voor hergebruik recyclen

WAARSCHUWING

Wanneer de uitrusting op ondeskundige wijze wordt afgevoerd kan dit tot het volgende leiden:

Bij de verbranding van kunststof onderdelen ontstaan giftige verbrandingsgassen, waardoor personen ziek kunnen
worden.

Batterijen kunnen ontploffen en daarbij, wanneer ze beschadigd of sterk verwarmd worden, vergiftigingen, brandwon-
den (door brandend zuur) of milieuvervuiling veroorzaken.

Wanneer het apparaat niet zorgvuldig wordt afgevoerd, bestaat de kans dat onbevoegde personen de uitrusting op
ondeskundige wijze gebruiken. Hierbij kunt u zichzelf en derden ernstig letsel toebrengen en het milieu vervuilen.

Als u het apparaat zelf voor recycling gereed wilt maken: Demonteer het apparaat voor zover dit zonder speciaal
gereedschap mogelijk is.

Hilti-apparaten zijn voor een groot deel vervaardigd uit materiaal dat kan worden gerecycled. Voor hergebruik is een

juiste materiaalscheiding noodzakelijk. In veel landen is Hilti er al op ingesteld om uw oude apparaat voor recycling
terug te nemen. Vraag hierover informatie bij de klantenservice van Hilti of bij uw verkoopadviseur.

Scheid de onderdelen als volgt:

Onderdeel/component Hoofdmateriaal Verwerking

Behuizing Kunststof Kunststofrecycling, oud metaal
Schakelaar Kunststof Kunststofrecycling

Schroeven, kleine onderdelen Staal, aluminium, magneten Oud metaal

Elektronica Divers Elektronisch afval

Batterijen / accu's Alkalimangaan Nationale voorschriften
Apparaattas Geweven synthetisch materiaal Kunststofrecycling

Alleen voor EU-landen
Geef elektrisch gereedschap niet met het huisvuil mee!

Overeenkomstig de Europese richtlijn inzake oude elektrische en elektronische apparaten en de toe-
passing daarvan binnen de nationale wetgeving, dienen gebruikte elektrische apparaten en accu's
gescheiden te worden ingezameld en te worden afgevoerd naar een recyclingbedrijf dat voldoet aan de
geldende milieu-eisen.

Voer de batterijen af volgens de nationale voorschriften. Help het milieu te beschermen.
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14 Fabrieksgarantie op de apparatuur

Neem bij vragen over de garantievoorwaarden contact
op met uw lokale HILTI dealer.

15 FCC-aanwijzing (van toepassing in de USA) / IC-aanwijzing (van toepassing in

ATTENTIE

In testen voldeed dit apparaat aan de grenswaarden die
in sectie 15 van de FCC-voorschriften voor digitale appa-
raten van klasse B zijn vastgelegd. Deze grenswaarden
voorzien in een toereikende bescherming tegen storende
straling bij de installatie in woongebieden. Dit soort appa-
raten genereert en gebruikt hoge frequenties en kan deze
frequenties ook uitstralen. Daardoor kunt u, wanneer u
bij de installatie en het gebruik niet volgens de voor-
schriften te werk gaat, storingen van de radio-ontvangst
veroorzaken.

Er kan echter niet worden gegarandeerd dat zich bij
bepaalde installaties geen storingen kunnen voordoen.
Indien dit apparaat storingen bij de radio- of televisie-
ontvangst veroorzaakt, wat kan worden vastgesteld door

het apparaat uit- en vervolgens weer in te schakelen, is
de gebruiker verplicht de storingen door middel van de
volgende maatregelen op te heffen:

De ontvangstantenne in de juiste stand brengen of ver-
plaatsen.

De afstand tussen het apparaat en de ontvanger vergro-

ten.

Vraag uw leverancier of een ervaren radio- of televisie-
technicus om hulp.

AANWIJZING

Veranderingen of modificaties die niet uitdrukkelijk door
Hilti zijn toegestaan, kunnen het recht van de gebruiker
om het apparaat in bedrijf te nemen beperken.

16 EG-conformiteitsverklaring (origineel)

Omschrijving: Theodoliet
Type: POT 10
Generatie: 01
Bouwjaar: 2010

Als de uitsluitend verantwoordelijken voor dit product
verklaren wij dat het voldoet aan de volgende voorschrif-
ten en normen: tot 19 april 2016: 2004/108/EG, vanaf
20 april 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/66/EG,
EN ISO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Technische documentatie bij:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland
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OPUI'MHAJIbHOE PYKOBOJZCTBO MO 3KCMIMYATALXA
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1 O6LwKe yKasaHusa

1.1 CurHanbHble COO6LLEHUA U UX 3HAUEHUA 1.2 O603HaueHne NUKTOrpamMm 1 apyrue
OMACHO o603HaueHnA

Obuwee o6o3HaueHe HenocpeacTBEHHOM onacHoi cu- | CumBONbI
Tyauuu, KOTopas MOXET MoBfedb 3a COBOoi TMKENble
TpaBMbl MW NPEACTaBNATb YrpO3y AN HU3HH.

BHUMAHUE
ObLiee o603HaYeHMe NOTEHLMANBHO ONACHOW CUTyauuu,
KOTOpas MOXET NoB/eyb 3a COOOM TAXKENbIE TPaBMbI UK Mepea OnacHocTb
NPEeACTaBAATL YrPO3y ANA KU3HH. ”C”:ﬂ::ma'
npoutute py-
OCTOPOXHO KOBOACTBO
ObLuee 0Bo3HaUEHWe NOTEHLUMANBHO OMAcHOW CUTyauuu, | no skcnnya-
KOTOpan MOXKeT MoBneyb 3a coBoM NETKMe TPaBMbl UK Tauuu

nospexaeHne o6opyAoBaHUsA.
CumBonbl — Knacc nasepa ll/class 2

YKA3AHUE
YKasaHuA no aKcniyarauuu U apyrasa nonesHaa UHOOp-
Nasep Knacc
Kknacca 2 no nasepa Il
EN 60825-
1:2003

2.1 Onucanue npubopa 2.2 CTtaHaapTHbIK KOMMJIEKT NOCTaBKH
Teoponut Hilti POT 10 npeaHasHayeH AnA M3MepeHus 1 Teogonut

BEPTUKaNbHbLIX M FOPHU3OHTANbHLIX YTIOB, NepPreHANKyNA-

POB, YIIOB HAKNOHOB (B MPOLEHTaX), AnA obecneyeHus 1 Bnok nuTanua, BKi. kaGenb ANA 3aPAAHOTO
COOCHOCTM CTPOMTENbHBLIX OCei Ha BOMbLUMX PacCToA- ycTponcTea

HuAxX (Ao 200 M), a Takke AnA nepeHoca 3TUX OCen Ha
HECKOJIbKO JTaXKEew.

Mpubop ocHaLEH OAHUM FOPU3OHTaNBHBIM 1 BEPTUKaNb-
HbIM KPYrOM C LIMGPOBOM LLKANON ¥ OAHUM 3NIEKTPOHHLIM
ypoBHeM (1-0ceBoi KoMneHcaTop) AnA TOYHOTo onpeae-
NEeHnA BEPTUKA/bHBIX YIIOB M U3MEPEHMA YITIOB HAKIIOHA.

3apAaHoe yCcTpoicTBO

Barapes Li-lon, 3,8 B, 5200 MAey
Habop ansa HacTpOWiKK
PyKkoBOZACTBO Mo aKcnnyataumm

- a4 A g

YemopaH Hilti

3 OnucaHue npubopa

3.1 O6wmre TepMUHBI
3.1.1 CtpouTenbHbie OcH (OCH CTPOUTENbHbIX 06LEKTOB)
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OO6bIYHO Mepes HayanoM CTPOWUTENLCTBA HA TEPPUTOPUM yyacTKa 3acTPOMKM WM BOKPYr HEro crneuuanuctamu-
reoAe3ncTamm OCyLLECTBNAETCA Pa3METKa BLICOTHbIX OTMETOK M CTPOUTENLHBIX OCEH.

JAnA Ka)xAoKh OCKU Ha rpyHTe OTMevatoTCA ABE KpaiHUe TOUKM.

PasmeLLeHre oTAeNbHbLIX CTPOUTENbHBIX 06 HEKTOB HAUMHAETCA OT 3TUX METOK. Mpy CTpouTENbCTBE BONBLLLNX OGBEKTOB
KONIMYECTBO CTPOUTENBHBLIX OCEH COOTBETCTBYIOLLIMM 06pa3oM yBENMYMBAETCA.

3.1.2 CneyuanbHblie TEPMUHbBI
Ocu npubopa

a BuanpHaa ocb

b  BeptukanbHaa ocb

¢ Ocb BpauyeHua

Fop130OHTanbHbIN KPYr/rOPU3OHTanNbHbIX yron
0° p=30°
o
L

O (e

S
p

Ha ocHOBaHMM M3MepEHWA NO rOPU3OHTaNBLHOMY Kpyry (70° OTHOCUTENbHO OAHOW Lenn n 40° OTHOCUTENBLHO APYron)
MOXHO paccuuTatb NPOMEXYTOUHbIN yron: 70° - 40° = 30°.
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BepTHKanbHbIN KpYr/BepTUKaNbHbIA yron

Y

180°

Bcneactsue TOro, 4to BepTMKaﬂbelH KPYr MOXXEeT BblpaBHUBATLCA NOA 0° oTHOCHUTENBHO HanpasnieHUA CUMbl TAXXECTU
nnu noa 0° OTHOCUTENBHO rOPU30HTaNN, 34eCb ONPEeAeNATCA KBA3N-Yribl HANPAB/IEHUA CUNbl TAXKECTU.

3.2 MonomeHuna spuTenbHoN Tpy6bl
JnA npaBUnbHOrO COOTHECEHUA OTCYETOB MO rOPU3OHTANIBHOMY KPYry C BEPTUKA/IbHBIM YIIOM UCMOSNb3YHOT TEPMMUH «MO-
NIOXKEHWA 3pUTENBHOMN TPYOBbl», TO €CTb B 32aBUCUMOCTH OT HANPABNEHUA 3TOM TPYObl OTHOCUTENBHO NaHeNu ynpasneHus
MOYXHO ONPEAENATb, B KAKOM «MOSIOXEHUH» BbINO BLINONHEHO M3MEPEHHE.

Ecnu npn6op Bbin yCTAaHOBNEH B TAKOM MOMIOXEHUM (CM. PUC.), OHO 0603HAYAETCS KaK «MONOXEHWE 3PUTENBHOM TPYOhI
1».
Ecnu npu6op 6bin yCTaHOBNEH B TAKOM MOMIOXEHUH (CM. PUC.), OHO 0603HAYAETCS KaK «MONOXEHUE 3PUTENBHOM TPYObI

2.

3.3 TepMUHbI C NOACHEHUAMU

BuaunpHana ocb JIHKA, NPOXoAALLan Yepes LIEHTP NEPEKPECTUA U LEHTP 0ObEKTa (OCb
3pUTENBLHOM TPYObI).

Ocb BpalLleHus Ocb BpalyeH!s 3pUTeNbHOM TPyObI.

BeptvkansHaa ocb Ocb BpalyeHus Bcero npubopa.

3eHut 3eHWUT — 3TO HanpaBeHUe CUMbl TAXKECTU BBEPX.

[opun3oHT [OPU30OHT — HanpaBneHue NepPneHANKYNAPHO CUe TAXKECTHU (0BbIYHO Ha-
3bIBAETCA FOPU3OHTANBIO).

Haaup Haavp — HanpaBneHue cunbl TAXKECTU BHUS.

BepTtukanbHblii Kpyr BepTukanbHbIM KPYrom HasblBaroT YIOMEPHbIA KPYT, 3HA4EHMA KOTOPOro
MEHSIIOTCA MPU CMELLEHUM 3PUTENILHON TPYObI BBEPX WIU BHU3.

BeptvkanbHoe Hanpasnexve BepTtukanbHbIM HanpasieHMeM HasbiBatoT OTCHET NO BEPTUKANIbHOMY
Kpyry.

BepTukanbHei yron (By) BepTukanbHbIi yron 06pasyeTca U3 otcyeta no BEPTUKaNbHOMY Kpyry.

BepTuKanbHbli Kpyr BbIPABHUBAETCA B HAMPABIEHUN CHITbl TAXKECTH (C
«HYNEBbIM OTCYETOM>» B 3EHUTE) YaLLe BCEro C NOMOLLbI0 KOMMeHcaTopa.

Yron mecta Yrnbl Mecta COOTHOCATCH C FOPU3OHTOM MO "HYNO’ M UBMEPSAIOTCA B NOJIO-
JKUTENbHBIX (BBEPX) M OTPULIATENbHbIX (BHW3) BEIMUMHAX.

[opu3oHTanbHbIA Kpyr YrnoMepHbIi Kpyr, 3Ha4YEHWUA KOTOPOro MEHAKOTCA NPKU BpaLLeHnn npu-
6opa.

['opu3oHTanbHOe HanpasneHne ['opu3oHTaNnbHOE HanpaeneHWe NPeAcTaBnaeT Co6oM OTCUET MO FrOPU3OH-

TanbHOMY Kpyry.
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lopusoHTansHbii yron (Iy)

[Op130OHTaNbHbLIN Yron — PasHOCTb, BO3HUKAIOLLAA U3 ABYX OTCYETOB NO
rOPU3OHTaNIlbHOMY Kpyry, HO YaCTO rOPU30OHTasNIbHbIM YIJIOM Ha3bliBAKOT
TaKXXe OTCYET NO ropU30HTaJIbBHOMY Kpyry.

Anvpana

Anuaaza npeacTasnsaer co6on NOBOPOTHYH LIEHTPANbHYHO YacTb TEOAO-
nura.

Kak npaBuno, Ha Hel pacnonaraertcs naHesb ynpassieHus, YPOBHU And
rOPU3OHTUPOBAHMS, @ BHYTPU HEE — rOPU3OHTaNbHBINA KPYT.

Tperep

Mpurbop ycTaHOBNEH Ha TPerepe, KOTOPbIA KPENUTCA, HaNpUMep, Ha LWTa-
TMBE.

Tperep UMeeT TpK ONOpPHbIE TOYKU C BOSMOXKHOCTBIO BEPTUKaNbHOMN pe-
TY/IMPOBKM C MOMOLLIbIO PETYSIMPOBOYHBIX BUHTOB.

CraHuusa

MecTo, Ha KOTOPOM YCTaHOBJIEH MPUBOP (HaLLe BCEro pacnonaraetcs
HaZ OTMEUYEHHOMN TOUKOW Ha rPyHTe).

3.4 YrnousmepuTtenbHaa cuctema

OtcuéThl no Kpyry AnA uamepeHna BepTUKalIbHbIX U TOPU3OHTaNIbHbIX YITIOB NPOUCXOAAT 3/IEKTPOHHbIM cnoco6om.

3.4.1 MNpuHUMN UsmepeHua
Mpubop onpeaenaet oTCUET NO KPyry.

MpoMeXXyTOuHbIM yron oBpasyetca U3 PasHOCTU ABYX OTCYETOB MO KPYyry.

3.4.2 OgHOOCEBOM KOMNEHcaTop

C NOMOLLbO 3NEKTPOHHOTO YPOBHA (KOMMEHCATOP) BLIMONHAETCA KOPPEKTUPOBKA HakoHa Npubopa B HanpasneHuu

3pUTENLHOM TPYObI.

Bnaroaapa atomy obecneynBaeTca NOCTOAHHOE COOTHECEHME BEPTUKalbHbIX YINOB U YIrNOB HaK/oHa C BEPTUKalbO

WU TOPU3OHTAbIO.

OnHOOCEBOW KOMMEHCATOP C BLICOKOW TOYHOCTBIO M3MEPAET Yron HaknoHa npuéopa B HanpasfieHWW 3pUTENbHON

TPYOhbl (T. €. N0 BUSMPHOMN OCH).

Bnaro.qapﬂ 3TOMY UCKIKo4YaeTca BO3AEMCTBME OCTATOYHOrO HaK/IoOHa Ha n3mMepeHne BEPTUKaJIbHbIX YIiOB UK yIrnoB

HaKnoHa.

3.5 MNaHenb ynpaBneHusa

MaHenb ynpaBneHnA ocHalyeHa 6 KHONKaMu C HAHECEHHBIMU Ha HUX CUMBONAMKU U OOHUM AUCTNEEM.
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BkntoueHue/BoIKNtoYeHne npubopa.

BrntoueHne/BbikntoueHne GOHOBON NOACBETKU.

M3meHeHWe HanpaBneHus U3MEPEHNA YIrNOB Yy FOPU3OHTANbHOMO Kpyra.

HEE®

CoxpaHeHnne TeKyLLleI7I WHAWKaUWK FOPU3OHTaNbLHOrO Kpyra.

[ =]
n
m
—

COBpOC TEKYLLETO rOPU3OHTANILHOTO Yra Ha «0».

E

CMeHa eaMHNL, U3MePEHHsA («rpallyChl/NPOoLeHTbI») MHAMKaTOpa BepTH-
KasbHbIX YITOB.

—

—

—
—

CumBon 6arapeu Ansa MHAMKALUMK YPOBHSA 3apsaa.

Yem Bonee 3anonHEHHLIM OTOOpaXKaeTca AaHHbIM CUMBO, TeM GonbLue
ypoBeHb 3apaga. ECnm anemeHT nutaHua NpaKkTMYeCcKu NoHOCTLIO pas-
PAXKEH, NOCNe AOCTUXKEHUA NOCNEAHEN METKN MHAMKALMK 3apsaaa CUMBON
ucyesaet. B aTom cnyuae npoBeseH1e M3MepeHnit CTRHOBUTCA HEBO3-
MOXHBIM.

\Y TekyLan MHAUKAUUA BEPTUKANBHOIO Kpyra
H TekyLan MHAMKALMA FOPU3OHTANILHOIO Kpyra.
RwummL MHAvKauua TekyLLero HanpaseHna M3MEPEHUA FOPU3OHTAIbHOrO Kpyra:

«BNpPaBo» (N0 YaCOBOWN CTPEKE)/«BNEeBO» (MPOTUB YACOBOW CTPENKHM).
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4 UHCTpYMEHTbI, akceccyapbl

311e|(1'ponwranue

PucyHok

HaumeHoBaHue

Barapesa POA 80

Bnok nutanusa POA 81

3apsaHoe yctpoiicteo POA 82

LLiraTtue

PucyHok

HaumeHoBaHue

LLItatus PUA 35

5 TexHUYeCKUe XapaKTEpPUCTUKHU

npOMSBOﬂMTeﬂb ocTaBnseT 3a coboi npaBo Ha BHECEHWE TEXHUYECKNX n3mMeHeHun!

3putenbHan Tpy6a
3putensHan Tpy6a, yBenuueHne

30x

MwuHumansHoe paccToaHue 40 uenu

1,5 m (4,9 dpyTa)

Mone 3peHus 3puTenbHOM TPyObI

2,6 M/100 m (7,9/300 (yToB) (1° 30)

OtBepCTHE O6BEKTMBA 45 Mm
KomneHncartop
Twn 1 oCb, XXMAKOCTb
Pa6ouuit aManasoH +3’
ToyHOCTb 5
Usmepenue yrnos
TouHocTb POT 10 (DIN 18723) 5"

Cucrtema onpeaeneHua yrnos

V (MHKpemeHTHasn)

Cucrtema onpeaeneHua yrnos

Hz (a6contotHas)
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NasepHbin oTBEC

TouHOCTb 1,5 mm Ha 1,5 m (1/16 Ha 3 dyTax)
MoLwHocTb <1 mBT
Knacc nasepa Knacc 2

Aucnnen
Tun CermeHTHbI ancnnen
Ocsellenune 1-ctyneHvaroe

Kpyrnbiit ypoBeHb

Kpyrneiit ypoBeHb 30"/2 mm
Knacc sawuTsb! IP

Knacc IP 55
Pesb6a wratuea

Pesbba Tperepa 5/8"
Barapesa POA 80

Tun Li-lon

HomuHanbHOEe Hanpsa)keHne 3,8B

Bpewmsa 3apaaku 4y

Temnepatypa
Pa6ouan Temneparypa

-20...+50 °C (-4 °F ...+122 °F)

Temneparypa xpaHeHus

-30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Pa3mepbl 1 macca
[abapuTHble pasmepsl

164 MM x 154 MM x 340 Mm

Macca

4,6 Kr

EAnHWUbI n3mepeHua yrnos

'MC, TOH

6 YKa3aHuA no TexHuKke 6eszonacHocTH

6.1 O6wyme ykasanua no 6esonacHocTu

Hapagy c obwumu ykasaHuamu no TexHuke 6esonac-
HOCTH, NPUBEAEHHBLIMU B OTAENbHbIX rfaBax HacTo-
ALLlero PyKOBOACTBa NO 3KCniyaTtauuu, cnegyeTt He-
YKOCHHUTENbHO cobntogath cneayrowue HUKe yKasa-
HUA.

6.2 YcnoBua NpaBUIbHOIO UCNOJIb30BaHUA
Mcnonb3oBaHue npubopa 1 ero BCromorarenbHoro 06o-
pyaoOBaHWA HE MO HA3HAYEHUIO WNKM ero dKcnnyarauus
HeoByueHHbIM NePCoHaNoM NPEACTaBNAT ONaCHOCTb.

/2

a) He ucnonb3aynte NnpUbOpP, He 03HAKOMMBLUMCHL C
COOTBETCTBYHOLLUMHU UHCTPYKLUAMM.

b) He OTKNrOYanTe npefoxpaHuTenbHble
YCTPOWCTBaA U He yAananTe npeaynpexaarowjye
HaANMUCH U 3HAKK.

c) PeMOHT npubopa AOMKEH OCYLLECTBNATLCA TONBKO
B CepBUCHbIX LeHTpax Hilti. Mpu HekBanuuumnpo-
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BaHHOM BCKPbITUM NpU6Opa MOMET BO3HUKHYTb
nasepHoe u3nydeHue, npesbillatoLlee Knacc 2.

d) BHeceHue U3MeHeHH B KOHCTPYKLMIO Npubopa u ero
MOAMPUKALMA 3anpeLatoTCa.

e) Bo nsbexanue TpaBm 1 NoBpexkaeHua npubéopa uc-
Nonb3yiTe TONLKO OPUrMHaNbHble akceccyapsbl U Ao-
NONHUTENbHBIE YCTPOCTBa NpoussoacTsea Hilti.

f) He wucnonbsyite npubop BO B3pPbLIBOONACHOWN
cpene.

g) [nA YMCTKM MCNOMb3yHTE TOMBbKO YMCTYIO U MATKYHO
TKaHb. [pu HEOBXOAMMOCTHM CRETKA CMOYUTE TKaHb
YUCTBIM CMIUPTOM.

h) XpaHute npu6op B HEAOCTYNHOM ANA AeTen Mme-
cre.

i) He HanpaBnaiTe NpM6Op Ha CONHUE UK Apyrue uc-
TOYHWKM APKOTO CcBeTa.

j) He ucnonbayitte AaHHbIM NpMBop B KauecTBe HUBe-

nupa.

Mepea npoBeaeHMeM BaXKHbLIX U3MEPEHHUHA, nocne na-

ZEHUA UK UHBIX MEXaHUYECKUX BO3AEHCTBUI Ha Npu-

60p BLINOMHUTE NPOBEPKY €ro PYHKUMOHMPOBAHHUA.

6.3 MNpaeunsHaA opraHusauyua pabouero mecta

a) Cobntoaaiite MeCTHbIE NpaBuna TeXHWUKK 6e3onacHo-
CTU.

b) He ponyckaiTe 3HaUMTENLHBLIX YAAPHLIX M BUGPALK-
OHHbIX HArpy3oK Ha npuéop.

c) 3HauuTenbHble KonebaHua Temneparypbl NPUBOAAT K
3anoTeBaHnio 00bexTuBa. Mo3aToMy nepea Mcnonb-
30BaHWEM [OXANTECH, NMOKa NPUBOP He NPUMET TeM-
neparypy oKpy>katoLei cpeasbl.

d) Mpubop He AOMKEH NoaBepratbCA MPOLOMKUTENb-
HOMY BO3/A€WCTBMIO MPAMOrO COMIHEYHOrO CBeTa.

€) Ma3Bnekaiite anemeHTbl NUTaHUA, ECK NPUBOP He Uc-
nosb3yeTCA B TeYeHUe ANIUTENbHOIO BPeMeHHU. MoTék-
LLIWe BNEeMEHTbI MUTaHWA MOryT NOBPeAUTL NPUGOop.

f) Mocne ucnonb3oBaHuA NPUBOP CReayeT XpaHuTb B
CYXOM COCTOAIHWW B YeMoaaHe.

g) PerynapHo npoBepaiTe ypoBHM U NPHU HEOOXOAUMO-
CTH BbINOJIHANTE UX HACTPOWKY.

6.4 OneKTpomarHMTHaA COBMECTUMOCTb

HecmoTps Ha To, 4To NPUBOP OTBEYAET KECTKUM TPeBo-
BaHWAM COOTBETCTBYHOLLIMX NPaBWI U CTaHAAPTOB, KOMMa-
HWA Hilti He MOXXET NONHOCTLIO UCKNIOYNTE BEPOATHOCTb
TOro, 4to npubop:

- MOXeT co3aarb NoMexu Apyrum npuéopam (Hanpumep,
HaBUraMOHHLIM YCTaHOBKaM CaMONETOB) Uu

13-32 CUNBHOTO U3NyYeHNA CNOCOBEH CO3AaTb MOMEXH,
KOTOPbIE MOTYT MPUBECTH K HENPABUNbHOM padoTe 060-
pyAoBaHus.

B 3TUX MM MHBIX ClyyasAX AOMKHBI MPOBOAUTHCA KOH-
TPONbHLIE 3aMepbl.

6.4.1 Knaccudpukauyua nasepa

JNasepHblit oTBEC NprBopa COOTBETCTBYET Knaccy nasepa
2 Ha ocHoBaHuu cTanaapta IEC825-1 /EN60825-01:2008
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n knaccy Il Ha ocHoBaHuun ctangapta CFR 21 § 1040
(FDA). PednexktopHOe 3aKpbiThe BeK MO3BONAET 3allu-
TWTb FNasa npu ciyyaiHoM KpaTKoBPEeMEHHOM B3rnaje Ha
MCTOYHMK NnasepHoro nyya. JleCTBEHHOCTb AaHHOTO pe-
drekca MOXeT ObITb 3HAUUTENBHO CHUXXEHa NpH ynoTpes-
NEHUM MEAMLMHCKWX NpenapaTtoBs, ankorona WM HapKo-
TUYECKUX CPEACTB. DKCryatauusa AaHHOro npubopa He
TpebyeT NPUHATUA AOMNONHUTENBHBIX 3aLMTHBIX Mep. He-
CMOTPA Ha 3TO, HEMb3A CMOTPETb HA UCTOYHUK Na3epHOro
M3NYYEHUA, KaK HE PEKOMEHyeTCA CMOTPETb Ha COsHLe.
3anpetyaeTca HanpasnATb Na3epPHbIN Ny4y Ha NOAEN.

6.5 O6wme mepbl 6e3onacHocTH

a) Mepea ucnonb3oBaHWem nposepbTe Npubop Ha
OTCYTCTBME BO3MOMHbIX nospemaeHun. MNpu o6-
Hapy>KEHWU NOBPEXAEHUI OTNpaBbTe NPUOOP B cep-
BWCHBbIV LeHTp Komnanum Hilti ana pemonTa.

b) B cnyyae nageHUA UKW UHbIX MEXaHUYECKUX BO3-
AencTBui Ha npubop Heo6XxoaAUMO NPOBEPUTBL ero
TOYHOCTb.

c) B cnyuyae peskoro u3meHeHWA TemnepaTtypbl no-
AOWAUTe, NoKa Npubop He NpUMET Temneparypy
OKpyMatoLen cpeabl.

d) Mpu ucnonb3osBaHuM wWiTaTuBa ybeautech B TOM,
yto NpUMBOP NAOTHO HaBMHUEH, a caM LUTaTUB
YCTaHOBNEH NPaBUNbHO U Hal€ KHO.

e) Bo usbemaHne HETOUHOCTH U3MEPEHHUI cneauTe
3a YUCTOTOMW OKOH BbIXO4a NasepHoOro nyya.

f) XoTA MHCTPYMEHT npeaHa3HayeH ANA UCNONb30-
BaHUA B CHOMHBIX YCHOBUAX Ha CTPOUTENbHbIX
nnowaaKax, ¢ HAM, Kak U C APYrMMU ONTUYe-
CKHMH 1 351eKTPUUECKUMHU Npubopamu (nonessbiMu
6UHOKNAMM, OuKamu, ¢oToannapatamu), HYMKHO
ob6pawyatbca 6epemHo.

g) He B3upaa Ha TO, UTO UHCTPYMEHT 3alyMLUEH OT
NPOHUKHOBEHUA BNaru, ero cneayet BbiTepeTb Ha-
Cyxo, nepen TeM KaK NONIOMUTb B NEPEHOCHYHO
CYMKY.

h) Mepea Hauanom usMepeHuwit obasaTenbHo npo-
BepbTe YCTAHOBOYHbIE 3HAUEHUA U HACTPOMKH.

i)  Mpw BoIpaBHUBaHKUK NPUGOPa C NOMOLLLIO ChepH-
YECKOro YpOBHA CMOTpUTE Ha NPUGOP TONBKO No
JAnaroHanu.

j) HapémHo 3aKpbiBanUTe KPbILWKY OTCEKa ANA ane-
MEHTOB NMUTaHWA BO u3bemaHue ux BbinagaHua
WNKU OTCYTCTBUA KOHTAKTa, B pe3ynbTaTe 4Yero Mo-
MeT NPOU3OMTU HenpeaHaMepeHHOoe BblKMtoue-
Hue npubopa u, KaK cneacTBUe, NOTEePA [aHHbIX
U3MEepPEeHHUN.

6.6 TpaHcnopTHpoBKa

Mepea TpaHCNOPTUPOBKOK Npubopa cneayeT U30NUPo-
BaTb ANIEMEHTbI NMUTaHUA UK U3BNIEYb UX U3 Hero. MoTék-
LUMEe 3NEMEHTbI TUTaHUA MOTYT NOBPEANUTb NPUBop.
Yro6bl He HaHeCTH ylep6a OKpy)KatoLLei cpeae, yTunu-
3UpyiTe NPUOOP M ANEMEHTBI NMUTAHUA B COOTBETCTBUW C
MECTHbIMU HOPMaMH.

B cnyyae BO3HUKHOBEHWA COMHEHWI CBAXWUTECH C NPO-
M3BOAUTENEM.



7 NMoaroToBKa K pabote

7.1 3apAaKka anemMeHTOoB NUTaHUA

Mocne pacnakoBku Npubopa, cHauana U3BNEKUTE U3 KOHTEMHEPA BNOK NUTaHUA, 3apAAHOE YCTPOMCTBO W SNEMEHThI
NUTaHKA.

3apsKanTe aneMeHTbl NMMTaHUA B TEYEHNE NPUMEPHO 4 4acoB.
PucyHok HaumeHoBaHne
Bartapes POA 80

Bnok nutanua POA 81

3apnaaHoe yctpoiictso POA 82

7.2 YcraHoBKa anemeHToB nutanHua @

BcTaBbTe 3apAXeHHbIE ANeMEHTbI MUTaHUA B NPUOOP KOHTAKTaMU BHUS.
3aKpoiiTe KPbILLKY OTCEKa ANA 3NEMEHTOB NUTaHKS.

7.3 UHnynanusauma BepTUKanbHOro Kpyra

[Mocne yctaHOBKH npméopa B COOTBETCTBUX C NPUBOAUMBIM BbiLLIE ONUCaHUEM cneayeT MHULMann3mpoBaTtb BepTUKab-
HbI Kpyr Teogonura.

MeaneHHo noBopauuBaiiTe TENECKON BOKPYr OCH BpalleHWA (C) A0 NOABNEHUA WHAMKAUMM yrna AnA U3MEpPeHuA
BEPTUKAIbHBIX YITOB.

7.4 NpoBepka ¢pyHKLMOHUPOBAHUA

YKASAHUE
Mepea BpaLleHremM npréopa BOKPYr anuaadbl yoéeamutecb B TOM, HTO 32KMMHbIE BUHTHI OCNIa6neHbI.

BOoKOBbIE NPUBOALI FOPU3OHTANBHOTO U BEPTUKANLHOMO KPYroB padoTaroT No MPUHLMMY TOYHLIX NPUBOAOB, KOTOPbIE
LOMKHBI BbITb NPeABAPUTENBHO 3aXKaTbl.

MpoBepsiiTe PyHKUMOHANBHOCTL NpUGOpa B Hadyane ero aKcrylyatauuu, a 3aTeM Yepes PErynapHble NMPOMEKYTKM
BPEMEHM COrNacHo CneaytoLMM npasunam:

1.  OcnabbTe 3a)KWMHbIE BUHTbI.
OCTOPOXHO MOBEPHWUTE NPUGOP BPYYHYHO BNEBO U BMPaBO, a 3pUTENbHYIO TPYOY BBEPX WU BHWU3 AN NPOBEPKM
TOYHOCTH X0Aa.

3.  3akmuTe GOKOBOW M BEPTUKa/bHBIA NPUBOALI U OCTOPOXKHO MOBEPHWUTE BOKOBbIE NPUBOALI FTOPU3OHTANIBHOTO W

BEPTUKaNIbHOIO KPYroB B 0BOMX HanpaBneHusXx.

MoBepHUTE KONMBLO GOKYCUPOBKM A0 yrnopa BNeBO.

5. MocmoTpuTe Yepes 3puTenbHY0 TPYOY 1 OTPETYIMPYITE YETKOCTL OTOBPAXKEHUA LIEHTPA NEPEKPECTHA C NOMOLLbIO
KOnbLa oKynapa.

6. [poBepbTe HanpasneHne 0BOMX AUONTPUIHBIX KOPPEKTOPOB Ha 3PUTENBHOM TPyGe Ha COOTBETCTBUE Hanpaene-

HUIO LeHTpa NepeKkpecTus.

MpoBepbTe PUKCALMIO BUHTOB PYKOATKM.

8. Cm. rn.: 7.3 MHnunanmsauma BepTMKanbHOro Kpyra

>

N
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7.5 YcraHoeka npu6opa

7.5.1 YcTaHOBKa Hal TOUKOW Ha rpyHTe (MeCTHOCTH)

Mpur6op ocHaLLEH nas3epHbIM OTBECOM, KOTOPbIN BKIOYAETCA U BBIKMOYAETCSH MPY BKIOYEHHOM TEOLONUTE C NOMOLLbIO
KHOTMKK ANA BKAIOYEHWA POHOBOMN NOACBETKM.

7.5.2 YcraHoska npu6opa B

1.

3.

&>

BbInonH1Te NpeaBapuTENbHYIO YCTAHOBKY LUTATMBA C FOIOBKOM NO LIGHTPY HaZ TOYKOW Ha rpyHTe.

HaBepHuTe npubop Ha wratms.

CMecCTUTE BE HOMXKM LUTATUBA BPYYHYIO TaK, YTOObI NasepHbIi y4 HaXOAMUNCA Ha METKE Ha rpyHTe.

YKA3AHMUE [pu 3TOM yuuTbiBaiTE TO, YTO FOMIOBKA LUTATMBA YCTAHOBMIEHA MO rOPU3OHTANM TOMBKO NpeaBapu-
TenbHo.

3aremM yCTaHOBMTE HOXKM LUTATUBA B IPYHT.

YcTpaHuTe 0cTaTtoyHOE OTKIOHEHWE Na3epHON TOUKM OTHOCHUTENIbHO METKM Ha FPYHTE C MOMOLLbIO YCTAHOBOYHbIX
BMHTOB — NasepHasn TouKa [0MKHa pacnonaratbCA TOYHO MO METKE Ha rpyHTe.

CmecTuTe ny3bipék CHeprUYecKoro ypoBHA Ha Tperepe B LEHTP NOCPEACTBOM YANMHEHWUA HOXEK LUTaTUBA.
YKA3AHUE 310 BLINONHAETCA NYTEM YANMHEHWA/YKOPAUMBAHUA HOXKM LUTATMBA, NPOTUBOMNONOXHOW My3blPbKY,
B 3aBUCMMOCTH OT TOrO, B KQKOM HanpasSieHWM AOMKEH CMeLLaTbCA Ny3bipéK. OTO NOBTOPAIOLMACA NPOLECC U
€ro Heo6XoAUMO BbINONHATE MHOFOKPATHO.

Mocne yctaHOBKM Ny3blpbka CHEPUYECKOrO YPOBHA NO LEHTPY NyTEM CMeLLeHnA npubopa Ha OMOPHOM AUCKE
LUTaTMBA TOYHO NO LIGHTPY TOUKM HA FPYHTE yCTaHaBNWBAETCA NasepHblt OTBEC.

3arem pasmMecTuTe Kpyribld ypOBEHb MapaniefibHO K ABYM YCTAHOBOYHbIM BMHTAM M YCTAHOBMUTE My3bipEK Mo
LEHTPY.

MoBepHuTe npubop Ha 90° M yCTaHOBUTE €ro MO LEHTPY C MOMOLLbIO TPETLErO YCTAaHOBOYHOIO BUHTA — 3aTeM
noeepHuTe Npubop ewé pas Ha 90° M NPU HEOBXOAMMOCTU OTPErYNMPYUTE KPYbli YPOBEHb C MOMOLLbIO
YCTAHOBOYHbIX BUHTOB.

7.5.3 YcraHoBKa Ha Tpy6bl M nasepHbin oteec El

3auacTyto o6Mep Mo TOYKaM Ha FPYHTE BLINOMHAETCA BMECTE C Tpybamu.
B aTOM cnyyae nasepHblit OTBEC HanpasneH BHyTPb TPyObl 63 BU3yanbHOro KOHTaKTa.

Monoxxute Ha TpyBy Bymary, NNEHKY UK Apyroi cnaéonpospayHblit Matepuar, YToObl YBUAETL NA3EPHYHO TOUKY.

8.1 U3amepeHHA C rop1M3oHTanbHbIM KPYrom

8.1.1 O6HyneH1e oTCUETA NO FOPU3OHTANILHOMY KPYry

©

@

@)
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I |y ! lE 1 3/
ll 1 ll 1
O He oo E

©)

OTCUET MO rOPU3OHTANBHOMY KPYTY MOXET ObITb 0BHYNEH B Ntoboe BpemMs NyTEM Haxkatua KHonku 0-SET 1 Tem cambim
YCTaHOBKW OMOPHOW MK HYNEBOM TOUKM ANA rOPU3OHTaNLHOrO Kpyra.
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8.1.2 UameHeHHe HanpaBneHUA NPU U3MEPEHUHU YINIOB MO FOPU3OHTANIBHOMY KpYry

©
RL)

©

TILT
v 909137

H 245492y

9

HanpaBsneHne ana u3MepeHnA rOpU3OHTaNbHbIX YIIOB MOMET MEHATbCA MOCPEeACTBOM HaxkatuA KHonku R/L Ha
«BNpPaBo» (MO YaCOBOWN CTPEJIKE) U «BNEBO» (MPOTUB YACOBOW CTPENKH).

Ha aucnnee ato otobparkaeTcs ¢ NOMOLLbI ByKBbI «R» (BNpaBo) unu «L» (BNeBO) HKe ByKBbI «H».

Mpu BKNtOYEHWM NpuGopa CTaHAAPTHO YCTaHABNMBAETCA HANPaBNEHNe U3MEPEHUS «BMNPABO» (MO YACOBOW CTPESIKE).

8.1.3 HacTpoika MHAWKaLUK FOPU3OHTaNbHOrO Kpyra

©
R |

Hold
v

\©

v agpi37
He 2584924

@)

©)

OTCYET N0 rOPU3OHTANILHOMY KPYry MOXET ObiTb MPUOCTAHOBNEH NYTEM Hakatus KHonku HOLD; satem Buaupyetca
HOBas Lieb ¥ NOCPEACTBOM NOBTOPHOMO HAXKATHA KHOMKM OTCYET MO KPYry MOXKET BbiTb BO30GHOBNEH.

YKASAHUE

Bo Bpemsa NprocTaHOBKM OTCUYETA NO KPYry Ha Aucnnee MuratoT OykBbl «H», a Takke «RL» (HKe).

8.2 UsmepeHHA C BepTHUKaNbHbIM KPYrom

8.2.1 UHaMKauMA BEPTUKANbHOIO yrna HakioHa

©
R |

¢

ILT

v 24g50
He 131236

)

Q)

OTCUET NO BEPTUKANBHOMY KPYry MOXXET OToBpaxkaTbea Moo B rpaaycax, MM6o B NpOLEHTax.

YKA3SAHUE

MHavkaumna B npoueHTax akTuBHa TOJIbKO AnA OTOW MHAMKALUK.

Takum 06pasom yribl HaKNOHa MOXHO U3MEPATb (MU BbIPABHUBATL) B MPOLEHTaX.
M3MepeHua yrnoB HaknoHa B NPOLEHTax BbINOHATCA TONbKO B AnanasoHe = 100 %, + 45°.
M3mepeHue BbILLE MK HMKE 3TOrO AManasoHa HEBO3MOXXHO, Tak YTO 3Ta MHAMKALMA 3aTEM TaKKe ucyesaer.



JAnA cMeHbl MHAUKALUUM eAWHUL, U3MEPEHUA BEPTUKANBLHOTO Kpyra Mexay rpaaycamMu 1 NpoLeHTamu CneayeT Haxarb
KHOMKY V%.

9.1 Bbi30B MEHIO HACTPOMKH
JnA nepexosa B MEHIO HACTPOWKM NPUBOP AOMKEH BbiTb BbIKIHOYEH.

® 8
— ©

Vi
\C Q)

OAHOBPEMEHHO HaXkMUTe U yaepusaiite kHonkv Hold n 0-Set.

JIONONHNTENBHO HAXKMUTE KHOTMKY BKJIIOYEHUA W OTMYCTUTE €€ TONbKO Mocfe TOro, Kak Ha Aucrnee MoABATCA BCe
CErMeHTbl.

Otnyctute kHonku Hold 1 0-Set nocne Toro, kak Npo3ByyYar YeTbipe 3BYKOBbLIX CMrHana.

Mocne atoro Npuéop HAXOANUTCA B PEXUME HACTPOMKM.

Haxxmute kHonky Hold ana nepekntoueHna mexkay pasimyHbiMK YCTaHOBKaMMK.

Haxmute KHonKy 0-Set anA nepeknoyeHnA Mexay OTAeNbHBIMU NapameTpamm TOA UK MHOW YCTaHOBKM.

Haxxmute kHonKy V% Ana NOATBEPXKAEHNA M COXPAHEHMA 3a4aHHbIX HACTPOEK, a TaKXKe BbIXOAA U3 PEXXUMA HACTPONKM.
Mocne atoro npuéop NePexoanT B HOpMasbHbIA PEXUM PaboThl AN BbINONHEHUA U3MEPEHUI.

9.2 HacTpo#ka 3ByKOBOro MHAUKaTopa yrna Ha KBagpaHT

©

90 bEEP

BHBHE

\©

3BYKOBOM MHAMKATOP Ha KBaAPaHT uiun Kaxable 90°/100 roH

BKJ1

WUnaunkauua 90 bEEP
BbIK/1

Wuankaumna NO bEEP

MHankauma
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9.3 EAMHMLBI M3MEPEHHUA yrnos

©

; __
36U

UNITA

@ o)

M3ameHeHne €4NHUL n3SMepeHna yrnoe anAa OTCYETOB NO Kpyry

BHBE

rpazycos (rMc) WHankauma 360° " “
FOH WHavkauma 400 G

9.4 HacTpo#iKa TO4KHu 3eHUTa

©

RL |

21" ZE=20
= VErTIEAL

\C Q)

HacTtpoiika TOYKK 3eH1Ta MM ONOPHOM NO3WLMK ANA OTCHETA MO BEPTUKANIBHOMY Kpyry

3eHut npu 0° (BBEPX)
Wnavkauma ZEN==0
npwu 90° (Hasan)
WHavkauma ZEN==90

9.5 BrnroyeHue/BbIKNIOYEHHWE GYHKLMM aBTOMaTUYECKOTO OTKIIFOUYEHHUA
© ©)

.
NO OFF
RUTO OFF 8 .
@ ©)

BkntoyeHne/BbIKNIOUEHUE DYHKLUM aBTOMATMYECKOTrO OTKAOUEHUA npubopa

HEEE

B0o3MOXHbIe HaCTPOMKH Bbikn
Wuavkauma NO OFF
ABTOMatHMyeckoe oTkntoyeHne yepes 30 MuH
Wuavkauma 30 OFF
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9.6 HacTtpovka paspelueHua aucnnen yrinousMmepuTenbHON CUCTEMbI

©

\Q )

HacTpoika TOYHOCTM UHAMKALMM (MOKA3aHMIA)

Bo3MOXKHbIE HACTPOWKK 1"
Wuankauma dSP 1
5
WHavkauma dSP 5
10"
WHavkauma dSP 10

9.7 BrnroyeHue/BbIKNIOYEHWE KOMNeHcaTopa

©

\Q )

BkntoueHne/BbiknoueHne KomneHcaropa

Bo3MOXKHblE HACTPOWKK Bkn
Unaukauma TILT ON
Beolkn
Unaukauma TILT OFF

9.8 KanubpoBka/HacTpoika BEpTUKanNbLHOro Kpyra

Mpu noctaBke NpU6Op HACTPOEH NPaBUbHO.

OfnHaKo, BCNeACTBUE TEMNEPATYPHBIX KonebaHui, TPaHCMOPTUPOBKU U OKUCIIEHUA C TEYEHUMEM BPEMEHW BO3MOXKHbI
M3MEHEHNA YCTaHOBOYHbIX 3HaYeHi npubopa.

Moatomy Npubop OCHALLEH PYHKUMEN NPOBEPKU YCTAHOBOYHBIX 3HAUEHWUH U MPU HEOBXOAUMOCTH QYHKUMER UX KOP-
PEKTUPOBKM B MOMEBbIX YCNOBHUAX.

JAnAa atoro Nnpuéop MOHTUPYETCA Ha HAAEXHDIW LLITATUB, MOCHE YEero BUSMPYETCA XOPOLLO BUAMMAA U TOYHO pacnosHa-
BaeMas Lienb Ha paccToaHuu ok. 70-120 M B AnanasoHe +3° OTHOCUTENBLHO rOPU3OHTaNM.

9.8.1 3anyck npouecca kanubposkn
[ns 3anycka KanMbpoBKKU HEOBXOAUMO BKIOUUTL MPUOOP.
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1. Yaepxusana HaxkatbiMu kHonku R/L  Hold, Haxkmute kHonky EIN/AUS.
2. JoxauTtecb NOABNEHUA BCEX CUMBOJIOB MHAMKALMM U TONBKO NoToM oTnycTuTe kHonku R/L v Hold.

3.  TouHO 3aBU3MpYitTE BbIOPAHHYIO LiENb.

&

Jloxautechb, NoKa MHAMKATOP BEPTUKAILHOTO yria nepectaHeT ABUraTbCe.
5.  3atem HaxkmuTe KHOMKy 0-SET anfA namepeHuin yrnos B NONOXeHUu 1.
OJHOBPEMEHHO C 3TUM Ha AUCNEE NOABUTCA 3anpOC 00 U3MEPEHUM B MONOXKEHNH 2.

v 2695841

FACE-C

6. [epeknounTech B NONOXKEHWE 2 W 3aBU3UPYITE BIOPAHHYHO LiEMb B NONOXKEHUM 2.
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7. 3arem HaxkmuTe KHOMNKy 0-SET Anf M3MepeHuit yrnos B NONOKEHNUH 2.
Mocne BTOPOro M3MepeHWA BLINONHAETCA PACYET U COXPaHEHWe KOPPEKTMPOBKM ANA BEPTUKANbHOro Kpyra u
0TOBPaKAETCA TEKYLLWIA Yron.
8. AnfA HaA&XHOCTH BLINOMHUTE NOBTOPHLIE U3MEPEHUA NO LENN B OBOUX NMONOKEHUAX.

YKA3AHUE BepTukanbHblid Kpyr OTKanMépoBaH NpaBuibHO, CIM CyMMa 000MX BEPTUKATbHBIX YIIOB (MOM0MXe-
HWe 1 + nonoxenwue 2) pasHa 360°.

10 KanubpoBKka U HacTponka

10.1 Cnyw6a kanubposku Hilti

Mbl pekomeHayem perynspHoO NpoBepsaTb Npubopsl B cnyxOe kanubpoBku Hilti ana ob6ecneyenns Mx HaAOEXHOCTH 1
COOTBETCTBUA CTaHAAPTaM W NPaBOBLIM TPEOOBAHUAM.

Cny»6a kanMbpoBku kKomnaxuu Hilti Bceraa rotosa Bam nomMoub. PEKOMEHZYETCS NPOBOAUTL HACTPOMKY Kak MUHUMYM
OAMH pas B roa.

Cnyxboi kanubposku Hilti noatBep)kaaeTcA, YTo Ha AeHb MPOBEPKU XapaKTepUCTUKW MpoBepsAemoro npuéopa
COOTBETCTBYIOT TEXHUYECKUM @HHBIM, YKa3aHHbIM B PYKOBOACTBE MO 3KCyaTaLumm.

Mpu 0BHAPYKEHUM OTKNOHEHWI OT 3aZlaHHbIX 3HAYEHUH M3MEPHUTENBHBIE NPMBOPLI HACTPaUBAOTCA 3aHOBO.

Mocne HaCTPOWKKM U KOHTPOSbHBIX UCMLITAHUIA HA NPUOOP NPUKPENNAETCA KaNMOPOBOYHBIN 3HAK U BbIAAETCA Kanubpo-
BOYHbIM CepTUdUKAT, NOATBEPKAAIOLLMIA, YTO NPMBOP paBoTaeT B npeaenax TEXHUYECKUX XapaKTEPUCTHK.
KannbpoBouHble cepTUUKaTel Bceraa Tpebytotca AnA NpeanpuAThii, cepTuduumupoBaHHbix no 1ISO 900X. Bel MoxeTe
NONy4nTb AOMOSHUTENBHYIO MHPOPMAaLMIO B Bnivkaiillem cepBUCHOM LeHTpe Hilti.

11 Yxon u TexHuyeckoe obcnymusaHue

YKASAHUE 11.2 XpaHeHue
O6MeHsiiTe NOBPEXAEHHBIE AeTanu Ha HOBbIE B CEpPBUC- YKA3AHUE

HOM ueHTpe Hilti. Henb3A XpaHWTb NpMBOp, ECAM HA HEM MMeEeTCA Bnara.

[LawTte Bnare BbICOXHYTb NEPEA TeM, Kak yOpatb npuéop

11.1 OuncTKa M CcyluKa Ha XpaHeHue.
CayBaiiTe nblib CO CTeKNa.
OCTOPOXHO YKA3AHUE
He Kacaittecb cTekna nanbuamu. Mepea xpaHeHWEM BbICYLLMTE W OYUCTUTE NPUBOP, KO-

POBKY M KOMMIEKTYIOLLWE.
OunwaitTte NpuBOP TONBLKO YUCTOH U MATKOM MaTepueit. B
cnyyae HeOBXOAMMOCTH Crerka cMouute TkaHb uncteim | YKASAHUE

CMMPTOM MNKU BOAOW. [locne ANUTENBHOrO XPaHeHWA WMAU ANUTENbHOW TpPaHC-
OCTOPOXHO NOPTUPOBKU NMPOBEANUTE KOHTPOSIbHOE U3MEPEHHE Mpu-
He vcnonbayiite HUKaKWUX APYrHX XUAKOCTEN, 3a ucknio- | 6opa nepea ero McnonbaoBaHMeM.

YEeHWeM CrmpTa unu BoAbl. MHbIE XXMAKOCTM MOTYT NoBpe-

AUTb MNAacTMaccoBble AeTann. OCTOPOXHO

M3BnekaiTe anemeHTbl NUTaHWA, €cnuM Npubop He wuc-
YKA3AHUE nonb3yeTcaA B TEYEHNE ANIUTENLHOIO BpemeHu. MNoTékiune
CBOEBPEMEHHO 3aMeHANTE NOBPEXAEHHbIE AeTaNN. 3N1EMEHTbI NUTaHUA MOTYT NOBPeAuTL NPMBOP.



YKA3AHUE 11.3 TpaHcnopTupoBKa

Mpu xpaHeHnn npubopa cobnionaiite TemnepatypHbli | OCTOPOMHO

pexuM, 0COBEHHO osumoﬁ M NETOM, €CTM OH XPaHATCH | flepep TPAHCMOPTUPOBKOM NpUGOpa creayet Honu-
B asTomo6urie (-30 °C ... +70 °C/-22 °F ... +158 °F). poBaTb 3NEeMEeHTbl MUTAHWUA UAW U3BNEeYb UX U3 Hero.
MOTEKLLME 3NEeMEHTLI IMTaHMA MOTYT NOBPeaNTL NPUBOP.

MpuMeHaArTe AnA TPAHCNOPTUPOBKK UK NEPECHINKK 060-
pyAoBaHuA ynakosky ¢vpMbl Hilti unn apyryto ynakosky
aHanorMyHoOro Kayecrea.

1 OUCK U YCTpaHeHUue HeucnpaBHOC

HeuncnpasHoctb BoamoxHana npuumMHa Cnocob yctpaHeHun

Mpur6op He BKtOYAETCA. OTCyTCTBYET BNEKTPONUTaHME. BapaauTte 6atapeto cornacHo ykasa-
HUAM.

EO1 OwwubKa oTcuéra, ecnm nNpu uamepe- TpebyeTcA PEMOHT.

HUX MHOMKaAUKNA M3MEPEHHOro 3Haye-
HUA MNOCTOAHHO MEHAETCA.

TOO FAST Teneckon nosopauvBaeTtca cnvwKkoMm  NoBopauusaiite Teneckon MeaneH-
ObLICTPO ANA BEPTUKANBHOIO YITIOBOrO  Hee.
Aartyunka.
YKA3AHUE

Ecnu YCTPaHUTb HEUCNPABHOCTU YKa3aHHbIMU crnoco6amu He y,qaéch, I'IpMﬁOp cneayet nepecnartb B CepBMCHbIVI LEeHTP
Hilti.

BHUMAHUE

HapyLueHue npasun ytunusauuu npuéopoB MOXKET UMETb CeAyHoLME NOCNEACTBUSA:

Mpu cxkuranmn Aetaneit U3 nnactMacchl 06PasytoTCA TOKCHYHbIE rasbl, KOTOPbIE MOTYT MPEACTaBnATbL yrpo3y And
300pOBbA N0AEN.

Ecnn sanemeHTbl nMTaHnA NOBPEXAEHb! MK NOABEPIKEHBI BO3AESWCTBMUIO BLICOKMX TeMnepaTyp, OHM MOryT B3opBaTbCA
1 CTaTb MPUYUHOM OTPABNEHMA, BO3rOPAHUMA, XMMUYECKUX OXOrOB MK 3arpA3HEHUA OKPYXKatoLLen cpeabl.

Mpu NErkoMbICNIEHHOM OTHOLLIEHWM K YTUNI3ALMM Bbl CO3AaeTe ONACHOCTb UCMONb30BaHNA NPUOOPOB HE MO HAa3HAYEHMIO
NOCTOPOHHUMU NIULAMU. DTO MOXKET CTaTb NMPUYUHON X COBCTBEHHOTO CEPLESHOTO TPABMUPOBaHHA, TPaBMUPOBaHUSA
APYIMX N, @ TaKKe NPUUYMHON 3arpA3HEHNA OKPYXKatoLLeih cpeabl.

Ecnu Bbl XOTUTE YTUIM3MPOBaTL MPUBOP CaMOCTOATENBHO, BLINOMHUTE Crneaytolme AedcTBuA: pasbepute npubop
HACTOSNBKO, HACKONBKO 3TO BO3MOXXHO 6€3 NPUMEHEHUA CreuranbHbIX MPUCNOCOBNEHNNA.

A

&

BONbLMHCTBO MaTtepuanoB, W3 KOTOPLIX W3rOTOBNEHb u3aenua Hilti, noanexxut BTopuuyHOK nepepabotke. Mepea
yTUAn3aumen cneayert TwarenbHO paccopTupoBaTtb martepuansl. Bo mHorux ctpanax Hilti y>xke opranusosana npuém
cTapbix NPMBOPOB ANA yTUAK3aLMK. [JONONHUTENBHYIO MHGOPMALMIO MO STOMY BOMPOCY MOXHO MOMy4uTb B OTAENE NO
06Cny)KUBaHWIO KNWEHTOB KoMnaHuu Hilti unu y Ballero KoHCynbTaHTa No NpoaaXKam.
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MHCTpyMeHT nonmkeH 6biTh pasobpaH Ha cneayrowue aetanu:

lNMoBTOpPHOE MCNONb3oBaHUe 1

Hetanb/y3en OcHoBHoOW maTepuan yTURM3aLWA

Kopnyc Mnactmacca MoBTOPHOE UCNONb3OBaHWE NnacT-
Macc, MeTannonom

Mepekntoyarens Mnactmacca MoBTOpPHOE UCMoNb30BaHKe NnacT-
mMacc

BuHTLI, MeNKue aetanu Cranb, antoMUHWUA, MarHuThb! Mertannonom

ONEKTPOHHbIHA 610K PasHoe

MepepaboTka aNeKTPOHHbIX ane-
MEHTOB

3nemeHTbl NUTaHua

LLlenouHo-mapraHueBbii

MecTHble npeanucanma

Yexon ansa npudopa

CuHTEeTHYECKanA TKaHb

nOBTOpHOe UCcnonb3oBaHue nnact-
mMacc

Tonbko ana ctpaH EC

He BbiBpacbiBaiTe 3NEKTPOHHLIE U3MEPHTENBHBIE MHCTPYMEHTLI BMECTE C 00bIYHLIM MyCOpPOM!

B cootBeTctBUM C AupekTMBOM EC 06 yTMnM3aumMm SnEeKTPUYECKUX M INEKTPOHHBIX YCTPOWCTB U B
COOTBETCTBUU C MECTHBIMU 3aKOHaMMU 3NEKTPONPHUOOPDI/-MHCTPYMEHTLI U akKyMynaTopbl, ObiBLIME B

3KCMAyaTaumu, AOMKHbI YTUIM3MPOBATLCA OTAENBHO Ge30MacHbIM ANA OKPY)KatoLLel cpedsl Cnoco6oMm.

yTMJ'IMSVIpynTe 3NEeMEHTbI NUTaHKA cornacHo HauMoHaNbHbIM TpeéOBaHMﬂM. 3aboTbTech 06 OXpaHe OKpy-

yarowen cpeaepl.
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PAHTUA Npou3BoAUTENA

C BONpOCamMu OTHOCHUTENLHO rapaHTUAHBIX YCNOBHIA 06-
pawaitecb B Gnmxaiiuee npeacrasutensctso HILTI.
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OCTOPOXHO

OTOT MHCTPYMEHT BblAep)Kan TeCT Ha NpeAenbHbIe 3Ha-
YyeHus, KoTopble onucaHbl B pasaene 15 cranaapta FCC
ANA UMPPOBLIX MHCTPYMEHTOB Knacca B. Otn npeaens-
Hble 3HaYEHUA NPeayCMOTPEHbI ANA 06ECNeYeHna B Ku-
1O 30HE [OCTATOYHOW 3aluThl OT U3nydeHus. UHCTpy-
MEHTbI TaKOTO THMa reHEPUPYIOT U UCMONb3YIOT BLICOKME
4acTOThl M TAKXKE UCMYCKatOT U3nyyeHue. Moatomy B cny-
yae HeCcoONAEHUA NPaBUN U yKasaHWi NO YCTaHOBKE W
3KCnyaTaumn MHCTPYMEHTa OH MOXKET CTaTb UCTOYHUKOM
nomMex paauonpuemy.

Henb3a rapaHTMpoBarb, YTO MpU ONpeAenéHHbIX 0BcTonA-

TENbCTBaxX He BO3HUKHYT nomexu. Ecnu npubop cospaet
NOMEXW Paa1o- U TENENPUEMY, YTO MOXKHO ONPEAEnuTh,
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peanucaHue FCC (gna CLUA)/npeanucanue IC (ana KaHaabi

CconoctaBMB MOMEHTbI NOABNIEHNA U UCHE3HOBEHUA MOMEX
C BK/IKOYEHWEM U OTKNHOYEHNEM npwéopa, NOMeXN MOXXHO
YCTPaH!Tb OAHUM U3 NEePEYUCTIEHHbIX HXKE cnoco6oB:

MepeHacTPOUTE UK NEPEMECTUTE MPUEMHYIO aHTEHHY.

YBenuubTe pacctofnHue Mexay npuéopom U NPUEMHM-
KOM.

Bocnonbsyitecb MOMOLUbIO  Aunepa  WAM  OMbITHOrO
paano- 1 TeneTexHuKa.

YKASAHUE

M3MeHeHUA Ui MoaupUKaLM1, KOTOpble HE paspeLLeHb
npousBoANTENEM, MOMYT OrpaHW4MTb Mpasa Moib3oBa-
Tensa Ha aKkcnnyarauuio npuéopa.
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ORYGINALNA INSTRUKCJA OBStUGI

Teodolit POT 10

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy ko- Obudowa przé6d
niecznie przeczytac instrukcje obstugi.

Niniejsza instrukcje obstugi przechowywaé (3) Blokada spodarki
zawsze wraz z urzadzeniem. (0) Znacznik poziomej osi obrotu
(1) Sruba zaciskowa kota poziomego i mikroruchu
Urzadzenie przekazywaé innym uzytkowni- Sruba poziomujaca spodarki
kom wytacznie z instrukcja obstugi. (13) Spodarka
O,
®),

Komora baterii ze $rubg zamykajaca

Obudowa pionu laserowego
Obiektyw

Liczby odnosza sie do rysunkéw. Rysunki znajduja sie Uchwyt do przenoszenia

na poczatku instrukcji obstugi.
W tekscie niniejszej instrukcji obstugi stowo ,,urzadzenie” | Obudowa tyt &
oznacza zawsze teodolit POT 10.

@ Sruba poziomujaca spodarki
(@) Panel obstugi z wy$wietlaczem
(5) Pierscien ogniskujacy

(6) Okular

(@) Libella rurkowa

(8) Celownik
(9) Sruba zaciskowa kota pionowego i mikroruchu
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1 Wskazowki ogodine

1.1 Wskazowki informacyjne i ich znaczenie
ZAGROZENIE
Wskazuje na bezposrednie zagrozenie, ktére moze pro-
wadzi¢ do ciezkich obrazen ciata lub $mierci.

OSTRZEZENIE
Dotyczy potencjalnie niebezpiecznej sytuaciji, ktéra moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

OSTROZNIE

Wskazuje na mozliwo$¢ powstania niebezpiecznej sytu-
acji, ktéra moze prowadzi¢ do lekkich obrazen ciata lub
szkod materialnych.

WSKAZOWKA
Wskazowki dotyczace uzytkowania i inne przydatne in-
formacije.

1.2 Objasnienia do piktogramow i dalsze
wskazowki

Symbole

Przed Ostrzezenie
uzyciem przed
przeczytac ogolnym
instrukcje niebezpie-
obstugi czenstwem

Symbole klasy lasera Il / class 2

Klasa Klasa
lasera 2 lasera Il
zgodnie z
EN 60825-
1:2003

2.1 Opis urzadzenia

Teodolit POT 10 jest przeznaczony do wykonywania po-
miaréw kata poziomego i pionowego, pomiaru katow
90°, pomiaru nachylenia w %, wyznaczania osi budynku
na wieksze odlegtosci (do 200 m) oraz przenoszenia osi
budowli na wiele kondygnaciji.

Urzadzenie jest wyposazone w koto poziome i pionowe
z podziatkg cyfrowg oraz libelle elektroniczng (kompen-
sator 1-osiowy) umozliwiajgca doktadne pomiary kata
pionowego i nachylenia.

2.2 Zakres dostawy wyposazenia standardowego

Teodolit

Zasilacz sieciowy z kablem do tadowarki
tadowarka

Akumulator litowo-jonowy 3.8 V 5200 mAh
Zestaw regulacyjny

Instrukcja obstugi

Walizka Hilti

- a4 a4 a4 a4

3.1 Pojecia ogdlne
3.1.1 Osie budowli

sonn [0 _asse sem 050

L1380 | S0 | 450

13650 | 37602050 265, 3740, 12046,

Przed rozpoczeciem budowy firma zajmujaca sie pomiarami wyznacza na placu budowy i wokét niego znaczniki

wysokosci i osie budowli.
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Dla kazdej osi budowli zaznaczane sg dwa konce na ziemi.
Na podstawie tych znacznikéw nastepuje rozmieszczanie poszczegdinych elementéw budowli. W przypadku wigk-
szych budowli wymagana jest wigksza ilo$¢ osi budowli.

3.1.2 Pojecia specijalistyczne
Osie urzadzenia

a  O$celowa

b O$ obrotu instrumentu

¢ Pozioma o$ obrotu

Koto poziome / kat poziomy

0° p=30°

S
p

Na podstawie zmierzonych odczytéw na kole poziomym wynoszacych 70° wzgledem jednego celu i 40° wzgledem
innego celu istnieje mozliwos$¢ wyliczenia kata pomiedzy nimi wynoszacego 70° - 40° = 30°.
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Koto pionowe / kat pionowy

o y =50° /

Y

=
/% 180°

Dzieki temu, ze koto pionowe mozna ustawi¢ pod katem 0° wzgledem kierunku grawitacji lub 0° wzgledem kierunku m
poziomego, istnieje mozliwos¢ okreslenia katéw wzglgdem kierunku grawitacii.
3.2 Potozenia lunety

Aby odczyty kota poziomego mozna byto prawidtowo okresli¢ wzgledem kata pionowego, méwi sie o potozeniach
lunety, tj. w zaleznosci od kierunku lunety wzgledem panelu obstugi mozna okresli¢, w jakim ,potozeniu” odbywat sie
pomiar.

Potozenie urzadzenia widoczne na rysunku B nazywane jest potozeniem lunety 1.
Potozenie urzadzenia widoczne na rysunku Bl nazywane jest potozeniem lunety 2.

3.3 Pojecia i ich znaczenie

Os$ celowa Linia prowadzaca przez krzyz nitkowy i Srodek obiektywu (0$ lunety).

Pozioma 0$ obrotu O$ obrotu lunety.

O$ obrotu instrumentu Os$ obrotu catego urzadzenia.

Zenit Zenit odpowiada kierunkowi sity ciazenia odwréconemu do gory.

Horyzont Horyzont oznacza kierunek prostopadty do kierunku sity cigzenia i jest
ogolnie nazywany kierunkiem poziomym.

Nadir Nadir oznacza kierunek sity cigzenia w dot.

Koto pionowe Kotem pionowym okre$la sie koto katowe, ktérego wartosci zmieniaja si¢
podczas poruszania luneta w gore lub w dot.

Kierunek pionowy Jako kierunek pionowy okresla sie odczyt na kole pionowym.

Kat wertykalny (V) Kat pionowy jest odczytem wskazania na kole pionowym.

Kat pionowy jest najczesciej rownowazony z kierunkiem sity ciazenia za
pomocg kompensatora, z ,0dczytem zerowym” w zenicie.

Kat wysokosci Katy wysokosci sa odniesione wzgledem ,zera” na horyzoncie i sg mie-
rzone dodatnio w gére i ujemnie w dot.

Koto poziome Kotem poziomym okre$la sie koto katowe, ktérego wartosci zmieniajg sie
podczas obracania urzgdzenia.

Kierunek poziomy Jako kierunek poziomy okresla sie odczyt na kole poziomym.

Kat horyzontalny (Hz) Kat poziomy to réznica pomiedzy dwoma odczytami na kole poziomym,

cho¢ czesto sam odczyt z kota jest rowniez nazywany katem.
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Alidada Alidada to obrotowa $rodkowa czesc¢ teodolitu.
Na czesci tej umieszczony jest z reguty panel obstugi, libella do poziomo-
wania, a wewnatrz koto poziome.

Spodarka Urzadzenie stoi na spodarce, ktéra przyktadowo jest umieszczona na
statywie.
Spodarka ma trzy punkty przylegania, ktére mozna regulowa¢ w pionie
za pomoca $rub nastawczych.

Stanowisko urzadzenia Miejsce, w ktérym jest postawione urzadzenie, najczesciej nad zazna-
czonym punktem podtoza.

3.4 System pomiaru kata
Odczyty na pionowym i poziomym kole nastepuja elektronicznie.

3.4.1 Zasada pomiaru

Urzadzenie przedstawia odczyt z jednego z kot.
Kat pomiedzy obiektami stanowi réznice dwéch odczytéw na kole.

3.4.2 Kompensator jednoosiowy

Libella elektroniczna (kompensator) umozliwia korygowanie nachylenia urzadzenia wzgledem kierunku lunety.

W ten sposéb zapewnia sig, ze kat pionowy i nachylenia sa zawsze odniesione wzgledem pionu lub poziomu.
Kompensator jednoosiowy mierzy z duza doktadnos$cig nachylenie urzadzenia w kierunku lunety, tj. w kierunku celu.
W ten sposéb zapewnia sig, ze nachylenie resztkowe nie ma wptywu na pomiar kata pionowego czy nachylenia.

3.5 Panel obstugi
Panel obstugi jest wyposazony w wyswietlacz oraz tacznie 6 przyciskéw oznaczonych symbolami.
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Wiaczanie / wytgczanie urzadzenia.

Wiaczanie / wytagczanie pods$wietlania.

Zmiana kierunku pomiaru kata na kole poziomym.

HEE®

Zatrzymanie biezacego wskazania na kole poziomym.

[ =]
n
m
—

Zerowanie biezacego kata poziomego.

E

Zmiana wskazania na kole pionowym pomiedzy stopniami (°) a procen-
tami (%).

—

—

—
—

Wskaznik natadowania akumulatora.

Im bardziej wypetniony jest symbol akumulatora, tym stan natadowa-
nia jest lepszy. Gdy akumulator jest niemal catkowicie roztadowany, caty
symbol akumulatora znika wraz z ostatnim paskiem. Tym samym nie ma
juz energii na przeprowadzenie kolejnych pomiarow.

\Y Biezace wskazanie na kole pionowym
H Biezace wskazanie na kole poziomym.
Rlub L Wskazanie biezgcego kierunku pomiaru na kole poziomym: w prawo

(zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) lub w lewo (przeciwnie do ruchu
wskazdéwek zegara).
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4 Narzedzia, akcesoria

Zasilanie

Rysunek

Nazwa

Akumulator POA 80

Zasilacz sieciowy POA 81

tadowarka POA 82

Statyw
Rysunek

Nazwa

Statyw PUA 35

5 Dane techniczne

Zmiany techniczne zastrzezone!

Luneta
Powigkszenie lunety 30x
Najmniejsza odlegto$é celowania 1,5m (4,9 ft)
Pole widzenia lunety 1°30': 2,6 m /100 m (7,9 ft/ 300 ft)
Apertura obiektywu 45 mm
Kompensator
Typ 1-osiowy, cieczowy
Zakres roboczy +3’
Doktadnos¢ 5"
Pomiar kata
Doktadno$¢ POT 10 (DIN 18723) 58
Przetwornik sygnatu kata V (przyrostowy)

Przetwornik sygnatu kata

Hz (warto$¢ bezwzgledna)
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Pion laserowy

Doktadnos¢ 1,5mmna1,5m(1/16 na 3 ft)
Moc <1mw
Klasa lasera Klasa 2

Wyswietlacz
Typ

Wskaznik segmentowy

Podswietlenie 1-stopniowe
Libella rurkowa

Libella rurkowa 30" /2 mm
Klasa ochrony IP

Klasa IP 55
Gwint statywu

Gwint spodarki 5/8"
Akumulator POA 80

Typ litowo-jonowy

Napiecie sieciowe 3,8V

Czas tadowania 4h

Temperatura
Temperatura robocza

-20...+50 °C (-4°F ...+122°F)

Temperatura sktadowania

-30...+70 °C (-22°F ... +158°F)

Wymiary i masa

Wymiary 164 mm x 154 mm x 340 mm
Ciezar 4,6 kg
Jednostki kata DMS, GON

6 Wskazowki bezpieczenstwa

6.1 Podstawowe informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Oprocz wskazowek bezpieczenstwa z poszczegodl-
nych rozdziatéw tej instrukcji obstugi zawsze nalezy
przestrzegac¢ ponizszych uwag.

6.2 Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem
Urzadzenie i jego wyposazenie moga stanowi¢ zagro-
zenie, jesli stosowane beda przez niewykwalifikowany
personel w sposéb niewtasciwy lub niezgodny z prze-
znaczeniem.

a) Zabrania sie korzystania z urzadzenia bez wcze-
$niejszego otrzymania stosownych wskazéwek
lub przeczytania niniejszej instrukcji.

b) Nie demontowac¢ zadnych instalacji zabezpiecza-
jacych i nie usuwac tabliczek informacyjnych ani
ostrzegawczych.

c) Naprawy urzadzenia nalezy zleca¢ wytacznie serwi-
som Hilti. W przypadku nieprawidtowego otwarcia
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urzadzenia moze powstawaé promieniowanie la-
serowe, przewyzszajace klase 2.

Dokonywanie modyfikacji i zmian w urzadzeniu jest
zabronione.

Aby unikna¢ niebezpieczenstwa obrazen ciata, sto-
sowaé wytacznie oryginalne wyposazenie i czesci
zamienne Hilti.

Urzadzenia nie wolno stosowaé¢ w przestrzeni za-
grozonej wybuchem.

Do czyszczenia uzywaé wytacznie czystych i miek-
kich $ciereczek. W razie potrzeby mozna je lekko
zwilzy¢ czystym alkoholem.

Nie zezwalaé¢ na zblizanie sie dzieci do urzadzen
laserowych.

Nie wolno kierowac urzadzenia na stonce lub na inne
silne zrodta $wiatta.

Nie stosowa¢ tego urzadzenia jako niwelatora.
Urzadzenie nalezy sprawdzi¢ przed waznymi pomia-
rami, po upadku lub dziataniu innych czynnikéw me-
chanicznych.

6.3 Prawidiowa organizacja miejsca pracy

a)

9)

Nalezy przestrzega¢ lokalnych przepiséw dotycza-
cych zapobiegania wypadkom.

Nalezy unika¢ twardych uderzen i silnych wstrzgséw
Silne wahania temperatury prowadza do tworzenia
sie osadu na obiektywie. Z tego powodu urzadzenie
przed uzyciem nalezy koniecznie zaaklimatyzowac.
Urzadzenie nie powinno by¢ narazone na diugotrwate
dziatanie promieni stonecznych.

Jesli urzadzenie nie bedzie wykorzystywane przez
dtuzszy czas, nalezy wyja¢ z niego akumulator. Wy-
ciek z baterii lub akumulatoréw moze uszkodzi¢ urza-
dzenie.

Po uzyciu urzadzenie nalezy osuszy¢ i przechowywac
w walizce.

Libelle wraz z mechanizmem przestawiania nalezy
sprawdza¢ w regularnych odstepach czasu, doko-
nujac w razie potrzeby ich regulaciji.

6.4 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Pomimo tego, ze urzadzenie spetnia surowe wymagania
obowigzujacych dyrektyw, firma Hilti nie moze wykluczy¢,
ze

urzadzenie nie bedzie zaktécac pracy innych urzadzen
(np. urzadzen nawigacyjnych samolotéw) lub tez
praca urzadzenia nie bedzie zaktécana przez silne pro-
mieniowanie, co moze prowadzi¢ do nieprawidtowych
wynikOéw pomiaru.

W takich przypadkach lub przy innych niepewnosciach
nalezy przeprowadzi¢ pomiary kontrolne.

6.4.1 Klasyfikacja lasera

Laserowy pion urzgdzenia odpowiada klasie lasera 2, w
oparciu o norme |IEC825-1/EN60825-01:2008 i klasie Il w
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oparciu o CFR 21 § 1040 (FDA). W razie przypadkowego,
krétkotrwatego spojrzenia w zrédto promienia lasera oko
ludzkie jest chronione dzieki odruchowi zamykania po-
wieki. Taki odruch zamykania powiek moze by¢ jednak
opozniony przez leki, alkohol lub narkotyki. Urzadzenia te
mozna stosowac bez dodatkowych zabezpieczen. Mimo
to nie nalezy, tak samo jak w przypadku storica, spogla-
daé bezposrednio w zrédto $wiatta. Promienia lasera nie
wolno kierowa¢ na inne osoby.

6.5 Ogolne srodki bezpieczenstwa

a)

Przed przystapieniem do eksploatacji urzadze-
nia nalezy je sprawdzi¢ pod katem ewentualnych
uszkodzen.Jesli urzadzenie jest uszkodzone, oddac¢
je do punktu serwisowego Hilti w celu naprawy.

Po upadku lub innych mechanicznych oddziaty-
waniach nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ urzadze-
nia.

W przypadku przeniesienia urzadzenia z zimnego
do cieptego otoczenia lub odwrotnie, nalezy przed
uzyciem odczekaé, az urzadzenie sie zaaklimaty-
zuje.

W przypadku stosowania statywow upewni¢ sie,
ze urzadzenie jest mocno przykrecone, a statyw
stoi pewnie na ziemi.

W celu unikniecia btednych pomiaréw nalezy
utrzymywaé w czystosci okienko wyjscia
promienia lasera.

Pomimo tego, ze urzadzenie przystosowane zo-
stato do pracy w trudnych warunkach panujacych
na budowie, nalezy sie z nim obchodzi¢ ostroz-
nie, jak z kazdym innym optycznym i elektrycznym
urzadzeniem (lornetka polowa, okulary, aparat fo-
tograficzny).

Mimo ze urzadzenie jest zabezpieczone przed
whnikaniem wilgoci, nalezy je przed wiozeniem do
pojemnika transportowego wytrze¢ do sucha.
Dla pewnosci sprawdzi¢ poprzednio ustawione
wartosci lub dokonane wczesniej ustawienia.
Podczas poziomowania urzadzenia za pomoca
libelli okragtej nalezy patrze¢ na urzadzenie pod
niewielkim katem.

Drzwiczki komory akumulatora nalezy starannie
zablokowaé, aby akumulator nie wypadt albo nie
powstat kontakt elektryczny powodujacy nieza-
mierzone wylaczenie urzadzenia, czego nastep-
stwem moze by¢ utrata danych.

6.6 Transport

Przed wysytka urzadzenia nalezy zaizolowac¢ lub wyjac¢
akumulator. Wyciek z baterii lub akumulatoréw moze
uszkodzi¢ urzadzenie.

W celu unikniecia zanieczyszczenia $rodowiska natural-
nego, urzadzenie i akumulator nalezy utylizowa¢ zgodnie
z obowigzujgcymi w danym kraju przepisami.

W przypadku watpliwosci nalezy skonsultowac sie z pro-
ducentem.



7 Przygotowanie do prac

7.1 tadowanie akumulatora
Po rozpakowaniu urzgdzenia nalezy wyjac z pojemnika zasilacz sieciowy, tadowarke i akumulator.
tadowac akumulator przez ok. 4 godziny.

Rysunek Nazwa
Akumulator POA 80

Zasilacz sieciowy POA 81

tadowarka POA 82

7.2 Wktadanie akumulatora @

Witozy¢ natadowany akumulator do urzadzenia wtykiem zwréconym w strong urzadzenia i w dot.
Starannie zamkna¢ pokrywe komory akumulatora.

7.3 Inicjalizacja kota pionowego
Po ustawieniu urzadzenia zgodnie z opisanag powyzej procedura nalezy zainicjalizowac koto pionowe urzadzenia.

Obracac¢ teleskopem powoli wokét poziomej osi obrotu instrumentu (c), az pojawi sie wskazanie kata dla pomiaru
pionowego.

7.4 Sprawdzanie dziatania

WSKAZOWKA
Przed obracaniem urzadzenia wokot alidady nalezy pamietac o poluzowaniu $rub zaciskowych.

Sruby ruchu leniwego do ustawiania poziomu i pionu pracuja na zasadzie mikroruchdw, ktére wymagaja wczesniej-
szego zaci$niecia.

Nalezy najpierw sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzenia na poczatku uzytkowania, a potem w regularnych odstepach
czasu w oparciu o nastepujace kryteria:

1. Poluzowa¢ $ruby zaciskowe.

2. Obraca¢ urzadzenie ostroznie reka w lewo i w prawo, za$ lunete w gore i w dét celem sprawdzenia mikroruchu.
3.  Zacisna¢ $rube ruchu leniwego i Srube ruchu pionowego i ostroznie obrécié sruby do ustawiania pionu i poziomu
w obu kierunkach.

Obrécié pierscien ogniskujacy do konca w lewo.

Spojrze¢ przez lunete i pierécieniem okulara ustawi¢ ostros$¢ krzyza nitkowego.

Wykonuijac kilka prob sprawdzi¢, czy kierunek obu celownikdw lunety zgadza sig z kierunkiem krzyza nitkowego.
Sprawdzi¢, czy $ruby uchwytu sa mocno dokrecone.

Patrz rozdziat: 7.3 Inicjalizacja kota pionowego

O N oA

7.5 Ustawianie urzadzenia
7.5.1 Ustawienie nad punktem ziemi

Urzadzenie wyposazone jest w pion laserowy, ktéry przy wtaczonym urzadzeniu, jest wiaczany i wytaczany przyciskiem
podswietlania.
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7.5.2 Ustawienie urzadzenia B

1.
2.
3.

»

[

Postawi¢ statyw tak, aby srodek gtowicy statywu znajdowat sie mozliwie nad punktem odniesienia w podtozu.
Przykreci¢ urzadzenie do statywu.

Przesunac¢ reka dwie nogi statywu w taki sposob, aby promien lasera znalazt si¢ na znaczniku na podtozu.
WSKAZOWKA Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage, aby glowica statywu ustawiona byta mozliwie poziomo.
Nastegpnie wbi¢ nogi statywu w ziemie.

Za pomoca $rub poziomujacych skorygowac resztkowe odchylenie punktu lasera od znacznika na ziemi — punkt
lasera musi sie teraz znajdowac¢ doktadnie na znaczniku na podfozu.

Przedtuzajac nogi statywu, przesuna¢ libelle okragta w spodarce na $rodek.

WSKAZOWKA Odbywa sie to przez przediuzanie lub skracanie nogi statywu znajdujacej sie naprzeciwko
pecherzyka, w zaleznosci od tego, w ktérym kierunku ma porusza¢ sie pecherzyk. Jest to proces o charakterze
iteracyjnym, ktory w razie potrzeby nalezy wielokrotnie powtérzy¢.

Po ustawieniu pecherzyka libelli okragtej posrodku nalezy ustawi¢ pion laserowy doktadnie centrycznie na $rodku
punktu podtoza, przesuwajgc urzadzenie na talerzu statywu.

Nastepnie nalezy ustawic libelle rurkowa rownolegle do dwéch srub poziomujacych i ustawié pecherzyk posrodku.
Obréci¢ urzadzenie o 90° i ustawi¢ posrodku za pomoca trzeciej $ruby poziomujacej — nastepnie ponownie
obroéci¢ urzadzenie o 90° i ewentualnie skorygowac ustawienie libelli rurkowej za pomoca $rub poziomujacych.

7.5.3 Ustawienie wedtug rur z pionem laserowym El

Punkty czesto sg oznakowane w podtozu za pomoca rur.
W takim przypadku pion laserowy jest skierowany do wnetrza rury i jest niewidoczny.

Aby punkt lasera stat sie widzialny, nalezy potozy¢ na rurze papier, folie lub inny mato przezroczysty materiat.

8 Obstuga

8.1 Pomiary z uzyciem kota poziomego

8.1.1 Zerowanie wskazan kota poziomego
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Odczyt wskazania kota poziomego mozna w dowolnej chwili wyzerowac¢ naciskajac przycisk 0- SET, wyznaczajac tym
samym punkt odniesienia lub punkt zerowy kota poziomego.

8.1.2 Zmiana kierunku pomiaru kata na kole poziomym
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Kierunek pomiaru kata poziomego mozna zmienia¢ naciskajac przycisk R/L: w prawo — w kierunku zgodnym z
ruchem wskazdéwek zegara i w lewo — w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
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Na wyswietlaczu pojawia sie wskazanie R przy kierunku w prawo lub L przy kierunku w lewo.
Przy wtaczaniu urzagdzenia standardowo ustawiany jest kierunek pomiaru w prawo, tj. w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara.

8.1.3 Ustawianie wskazania na kole poziomym
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Odczyt wskazania na kole poziomym mozna zatrzymaé naciskajac przycisk HOLD, nastepnie wyznaczyé nowy cel i
zwolni¢ odczyt na kole przez ponowne naci$niecie przycisku.

WSKAZOWKA m
Gdy odczyt wskazan kota jest zatrzymany, pod wskazaniem migaja litery H oraz RL.

8.2 Pomiary z uzyciem kota pionowego
8.2.1 Wskaznik nachylenia w pionie
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Odczyt na kole pionowym mozna przestawia¢ pomigdzy wskazaniem w stopniach (°) i w procentach (%).

WSKAZOWKA
Wskaznik % jest aktywny tylko dla tego wskazania.

Umozliwia to pomiar lub wyznaczanie nachylenia w %.

Pomiar warto$ci nachylenia w % dziata tylko w zakresie +100%, czyli +45°.

Powyzej lub ponizej tego zakresu pomiar nie jest mozliwy, a wskazanie wéwczas znika.

W celu zmiany wskazania na kole pionowym pomigdzy stopniami (°) a procentami (%) nalezy nacisna¢ przycisk V%.

9.1 Wywotywanie menu ustawien
W celu uzyskania dostepu do menu ustawien urzadzenie musi by¢ wytaczone.
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Nacisna¢ rownoczes$nie przyciski Hold i 0-Set i przytrzymac je.

Dodatkowo nalezy nacisna¢ przycisk wiaczania i pusci¢ go dopiero wtedy, gdy na wyswietlaczu beda widoczne
wszystkie segmenty.

Przyciski Hold i 0-Set nalezy zwolni¢ po ustyszeniu czterokrotnego sygnatu.

Urzadzenie znajduje sie woéwczas w trybie umozliwiajacym dokonywanie ustawien.

Przechodzenie pomiedzy poszczegdlnymi ustawieniami odbywa sie za pomoca przycisku Hold

Przechodzenie pomigdzy poszczegdlnymi parametrami jednego ustawienia odbywa si¢ za pomoca przycisku 0-Set
Naci$nigcie przycisku V% umozliwia zatwierdzenie i zapisanie dokonanych ustawien oraz wyjscie z trybu ustawien.
Urzadzenie znajdzie sig¢ wowczas w zwyktym trybie pracy umozliwiajacym dokonywanie pomiaréw.

9.2 Ustawienie akustycznego sygnalizatora kata na kazdy kwadrant
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Sygnalizator akustyczny na kazdy kwadrant lub kazde 90° / 100 gradéw

Sygnalizator Wh.
Wskazanie 90 bEEP
Wyt
Wskazanie NO bEEP

9.3 Jednostki kata
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Zmiana jednostek kata dla odczytéw na kole
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Stopnie (dms)

Wskazanie 360° " “

Grady

Wskazanie 400 G

9.4 Ustawienie zenitu
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Ustawienie zenitu wzglednie punktu odniesienia dla odczytéw z kota pionowego

Zenit

Przy 0° (w gore)
Wskazanie ZEN==0

Przy 90° (do tytu)
Wskazanie ZEN==90

9.5 Wiaczanie i wytaczanie funkcji automatycznego wytaczania

©
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Witaczanie i wytaczanie funkcji automatycznego wytaczania urzadzenia

Mozliwe ustawienia

Wyt
Wskazanie NO OFF

Automatyczne wytaczanie po 30 min.

Wskazanie 30 OFF

9.6 Ustawienie rozdzielczosci wskaznika systemu pomiaru kata
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Ustawienie doktadnosci wskazania
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Mozliwe ustawienia

10
Wskazanie dSP 1

5
Wskazanie dSP 5

10"
Wskazanie dSP 10

9.7 Wiaczanie i wylaczanie kompensatora

©
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Wiaczanie i wytgczanie kompensatora

Mozliwe ustawienia

Wh.
Wskazanie TILT ON

Wyt
Wskazanie TILT OFF

9.8 Kalibracja / regulacja kota pionowego

Urzadzenie w momencie wysytki jest prawidtowo nastawione.
Wskutek wahan temperatury, ruchéw podczas transportu oraz starzenia sig istnieje mozliwos¢, ze nastawy urzadzenia

zZmienig sie wraz z uptywem czasu.

Z tego wzgledu urzadzenie posiada mozliwo$¢ sprawdzenia nastaw za pomoca odpowiedniej funkcji i dokonania

ewentualnej kalibracji w terenie.

W tym celu nalezy ustawi¢ urzadzenie w bezpieczny sposéb na dobrej jakosci statywie i uzy¢ dobrze widocznego i
dobrze rozpoznawalnego celu w zakresie +3 stopni wzglgdem poziomu w odlegto$ci ok. 70 - 120 m.

9.8.1 Uruchomienie procesu kalibracji
Aby rozpocza¢ kalibracje, urzadzenie musi by¢ wiaczone.
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Nacisna¢ i przytrzymaé przyciski R/L i Hold, a nastepnie nacisnaé¢ przycisk Wt./Wyt.
Odczeka¢, az na wys$wietlaczu pojawia sig¢ wszystkie znaki i dopiero wéwczas pusci¢ przyciski R/L i Hold.



FACE-1

Zaczekac, az wskazanie kata pionowego przestanie sie zmieniac.
Nastepnie nacisnaé przycisk 0SET, aby wykona¢ pomiar kata w potozeniu 1.
Wtedy wskaznik przechodzi do zadania wykonania pomiaru w potozeniu 2.

o s

v 2695841
FACE-Z

7. Nacisna¢ przycisk 0SET, aby wykona¢ pomiar kata w potozeniu 2.
Po dokonaniu drugiego pomiaru zostaje obliczona korekta dla kota pionowego, zapisana w pamieci urzadzenia,
po czym zostaje wy$wietlona biezaca warto$¢ kata.

8. Dla pewnosci ponownie zmierzy¢ cel w obu potozeniach.
WSKAZOWKA Kofo pionowe jest skalibrowane prawidtowo, gdy suma obu katéw pionowych (potozenie 1 +
potozenie 2) wynosi rowno 360°.
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10 Kalibracja i regulacja

10.1 Serwis kalibracyjny Hilti

W celu zapewnienia niezawodnosci dziatania urzgdzenia zgodnie z normami i prawnymi wymogami zalecamy prze-
prowadzanie regularnej kontroli urzadzen przez serwis kalibracyjny Hilti.
Zawsze istnieje mozliwo$¢ skorzystania z serwisu kalibracyjnego Hilti; zaleca sie jednak przeprowadzaé kalibracje

przynajmniej raz w roku.

W ramach serwisu kalibracyjnego Hilti uzyskuje sig¢ potwierdzenie, ze specyfikacje kontrolowanego urzadzenia w dniu
kontroli sg zgodne z danymi technicznymi podanymi w instrukcji obstugi.

W przypadku odchylen od specyfikacji producenta uzywane urzadzenia pomiarowe ustawiane sga na nowo.

Po regulacji i kontroli na urzadzeniu przyklejana jest plakietka kontrolna, a pisemny certyfikat kalibracji informuje o
tym, ze dane urzadzenie pracuje zgodnie z danymi producenta.

Certyfikaty kalibracyjne wymagane sa zawsze dla przedsiebiorstw posiadajacych certyfikacje ISO 900X. Wiecej
informacji mozna uzyska¢ w najblizszym punkcie serwisowym Hilti.

11 Konserwacja i utrzymanie urzadzenia

WSKAZOWKA
Wymiane uszkodzonych cze$ci nalezy zleci¢ serwisowi
Hilti.

11.1 Czyszczenie i suszenie

Zdmuchnag¢ kurz ze szklanych elementow.
OSTROZNIE
Nie dotykac¢ szkfa palcami.

Urzadzenie nalezy czysci¢ wytacznie czysta, miekka Scie-
reczka. Jesli to konieczne, mozna jg lekko zwilzy¢ czy-
stym alkoholem lub woda.

OSTROZNIE

Nie stosowaé innych ptynéw oprécz alkoholu i wody.
Moga one niekorzystnie oddziatywa¢ na czesci z two-
rzywa sztucznego.

WSKAZOWKA
Nalezy zleci¢ wymiane uszkodzonych czesci.

11.2 Przechowywanie
WSKAZOWKA
Urzadzenia nie wolno przechowywac w stanie wilgotnym.
Przed zapakowaniem i sktadowaniem nalezy umozliwi¢
jego wyschnigcie.

WSKAZOWKA
Przed przechowywaniem nalezy zawsze wyczyscic urza-
dzenie, pojemnik transportowy i akcesoria.

WSKAZOWKA
Po dtuzszym sktadowaniu lub dtuzszym transporcie na-
lezy przed uruchomieniem urzadzenia przeprowadzi¢ po-
miar kontrolny.

OSTROZNIE

Jesli urzadzenie nie bedzie wykorzystywane przez dtuz-
szy czas, nalezy wyja¢ z niego akumulator. Wyciek z
baterii lub akumulatoréw moze uszkodzi¢ urzgdzenie.

WSKAZOWKA

Podczas przechowywania urzadzenia nalezy przestrze-
gac granicznych warto$ci temperatury, zwtaszcza zima
lub latem, szczegodlnie w przypadku przechowywania
urzagdzenia wewnatrz pojazdu (-30°C do +70°C / -22°F do
+158°F).

11.3 Transport

OSTROZNIE

Przed wysytka urzadzenia nalezy zaizolowaé lub wy-
ja¢ akumulator. Wyciek z baterii lub akumulatoréw moze
uszkodzi¢ urzadzenie.

Do transportu lub wysytki urzadzenia nalezy stosowacd
karton transportowy Hilti lub opakowanie o podobnych
wiasciwosciach.

12 Usuwanie usterek

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Urzadzenie nie daje sie wigczy¢. Brak zasilania

Natadowa¢ akumulator zgodnie z in-
strukcja.

EO1 Btad zliczania w przypadku, gdy pod-

Konieczna naprawa.

czas namierzania wskazanie wartosci
mierzonej ciagle sig¢ zmienia.




Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie

TOO FAST Obrot teleskopu jest zbyt szybki dla Obracaé wolniej.
czujnika pionowego.

WSKAZOWKA
Jesli usterek nie mozna usuna¢ za pomoca podanych rozwigzan, urzadzenie nalezy odesta¢ do centrum serwisowego
Hilti.

OSTRZEZENIE

Niewtasciwa utylizacja sprzetu moze mie¢ nastepujace skutki:

Podczas spalania elementoéw z tworzywa sztucznego powstaja trujace gazy, ktére moga zagrazac zdrowiu.
Uszkodzone lub silnie nagrzane akumulatory moga eksplodowa¢ powodujac przy tym zatrucia, oparzenia, wzery lub
zanieczyszczenie srodowiska naturalnego.

Lekkomysine usuwanie sprzetu umozliwia niepowotanym osobom uzywanie go niezgodnie z przeznaczeniem. Moze
to doprowadzi¢ do powaznych obrazen oséb trzecich oraz do zatrucia $rodowiska.

W przypadku samodzielnego sortowania materiatdw roztozy¢ urzadzenie na tyle, na ile jest to mozliwe bez specjalnych
narzedzi.

Ay

&

Urzadzenia Hilti wykonane zostaty w znacznej mierze z materiatdw nadajacych sie do powtérnego wykorzystania.
Warunkiem recyklingu jest prawidiowa segregacja materiatdw. W wielu krajach firma Hilti jest juz przygotowana
na przyjmowanie zuzytych urzadzen w celu ich utylizacji. Informacje na ten temat mozna uzyska¢ u doradcow
technicznych lub w punkcie serwisowym Hilti.

Elementy urzadzenia nalezy posortowaé w nastepujacy sposoéb:

Czesé/podzespot Materiat zasadniczy Zuzycie

Obudowa Tworzywo sztuczne Recykling tworzyw sztucznych,
ztom

Przetaczniki Tworzywo sztuczne Recycling tworzyw sztucznych

Sruby, akcesoria Stal, aluminium, magnesy Ztom

Elektronika Inne Ztom elektroniczny

Baterie / akumulatory Alkaliczno-manganowe Przepisy krajowe

Futerat na urzadzenie Tkaniny syntetyczne Recycling tworzyw sztucznych

Dotyczy tylko panstw UE
Nie wyrzuca¢ elektrycznych urzadzen mierniczych wraz z odpadami z gospodarstwa domowego!

Zgodnie z Europejska Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrotechnicznego i elektronicznego
oraz dostosowaniem jej do prawa krajowego, zuzyte urzadzenia elektryczne oraz akumulatory nalezy
posegregowac i zutylizowa¢ w sposéb przyjazny dla srodowiska.

Baterie utylizowa¢ zgodnie z przepisami krajowymi. Nalezy chroni¢ $rodowisko naturalne.
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14 Gwarancja producenta na urzadzenia

W razie pytan dotyczacych warunkéw gwarancji nalezy
skontaktowac¢ sie z lokalnym przedstawicielem HILTI.

15 Wskazowka FCC (w USA) / wskazéwka IC (w Kanadzie)

OSTROZNIE

Podczas testow urzadzenie to zachowato wartosci gra-
niczne, okreslone w rozdziale 15 przepisow FCC dla
cyfrowych urzadzen klasy B. Te warto$ci graniczne prze-
widujg dla instalacji w obszarach mieszkalnych wystar-
czajaca ochrone przed promieniowaniami zakiocajacymi.
Urzadzenia tego rodzaju wytwarzajg i stosujg wyso-
kie czestotliwosci, a takze moga je emitowac. Dlatego
w przypadku instalacji oraz eksploatacji niezgodnej ze
wskazdéwkami urzadzenia te moga powodowac zaktoce-
nia odbioru fal radiowych.

W przypadku niektorych instalacji nie mozna zagwaranto-
wag, ze nie dojdzie do zaktocen. Jesli urzadzenie powo-
duje zaktdcenia odbioru fal radiowych lub telewizyjnych,

co mozna stwierdzi¢ wytaczajac i ponownie wiaczajac
urzadzenie, uzytkownik powinien usuna¢ zaktécenia wy-
konujac nastepujace czynnosci:

Na nowo ustawi¢ lub przestawi¢ anteng odbiorcza.
Zwigkszy¢ odstep pomiedzy urzadzeniam a detektorem.

Zwroci¢ sie o pomoc do sprzedawcy lub do$wiadczo-
nego technika RTV.

WSKAZOWKA

Zmiany lub modyfikacje, ktorych dokonywanie nie jest
wyraznie zezwolone przez firme Hilti, moga spowodowaé
ograniczenie praw uzytkownika do dalszej eksploataciji
urzadzenia.

16 Deklaracja zgodnosci WE (oryginat)

Nazwa: Teodolit
Oznaczenie typu: POT 10
Generacja: 01
Rok konstrukgciji: 2010

Deklarujemy z petna odpowiedzialno$cia, ze niniejszy
produkt jest zgodny z nastepujacymi wytycznymi oraz
normami: do 19 kwietnia 2016: 2004/108/WE, od 20
kwietnia 2016: 2014/30/UE, 2011/65/UE, 2006/66/WE,
EN ISO 12100.

A
Akumulator
Wktadanie . . . . ... ... ... ..... 174,183
Akumulator POA80 . . . . .. ... ... 175,180, 183
Automatyczne wytaczanie
Wiaczanie i wytgczanie . . . . . . ... .. 174,187
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Jednostkikata . ... ... ... ... 174,186
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Kalibracja. . . . . ... ... ... ..... 174,188
Regulacja . . . . ... ... ... ..... 174,188
Koto poziome
Pomiarkata . . . . ... ... ....... 174,184
Kompensator
Wiaczanie i wytaczanie . . . . . . ... .. 174,188
Kompensator jednoosiowy . . . . . ... .. 173,178
L
tadowarkaPOA82 . ... ... .. ... 175,180, 183
M
Menu ustawien . . . .. ... ... .. ... 174,185
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Osiebudowli . . ............... 173,175
P
Panelobstugi . . ... ... ... ...... 173,178
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Pomiar kata
Kotopoziome . . . .. ... ... ..... 174,184
R
Regulacja
Kalibracja . . . .. ... ... ... .... 174,188

S
Serwis kalibracyjny . . . ... ... ... 174,190
Sprawdzanie dziatania . . . ... ...... 174,183
Statyw PUA35 . . . . ... ... ... ... ... 180
Sygnalizatorkata . . . . ... .. ...... 174,186
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Urzadzenie
Ustawianie . . ... ............ 174,184
Ustawianie urzadzenia . . .. ... ... .. 174,183
Ustawienie urzadzenia
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w
Wskazanie na kole poziomym . . ... ... 174,185
Wskaznik nachylenia
Pionowy . . . .. ... ... ... .. 174,185
z
Zasadapomiaru. . . . . ... ... ... 173,178
Zasilacz sieciowy POA81 . . . . .. .. 175, 180, 183
Zenit . ... 174,187
Zestaw regulacyjny . . . . ... .o 175
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MANUAL ORIGINAL

Teodolito POT 10

Antes de utilizar a ferramenta, por favor leia
atentamente o manual de instrucoes.

Conserve o manual de instrugcées sempre
junto da ferramenta.

Entregue a ferramenta a outras pessoas ape-
nas juntamente com o manual de instrucoes.

Hl Estes ndimeros referem-se a figuras. Pode encontrar
as figuras no inicio do manual de instrugoes.

Neste manual de instrucdes, a palavra "ferramenta"
refere-se sempre ao teodolito POT 10.

Parte frontal da ferramenta El

@ Compartimento das baterias com parafuso de fixa-
céao

@ Travamento da base niveladora
: Marca do eixo horizontal
Movimento do limbo horizontal, parafuso de aperto
e parafuso micrométrico
Parafuso de nivelamento da base niveladora
(13) Base niveladora

Q)
a
@
(14) Caixa do prumo laser
(5) Objectiva

(16) Asa de transporte

Parte traseira da ferramenta H

(2) Parafuso de nivelamento da base niveladora
(4) Painel de controlo com visor grafico

(5) Anel de focagem
(6) Ocular
() Nivel tubular

(8) Mira
(9) Movimento do limbo vertical, parafuso de aperto e
parafuso micrométrico
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1 Informacoes gerais

1.1 Indicacées de perigo e seu significado

PERIGO
Indica perigo iminente que pode originar acidentes pes-
soais graves ou até mesmo fatais.

AVISO
Indica uma situagao potencialmente perigosa que pode
causar graves ferimentos pessoais, até mesmo fatais.

CUIDADO

Indica uma situagé@o potencialmente perigosa que pode
originar ferimentos ligeiros ou danos na ferramenta ou
noutros materiais.

NOTA
Indica instrugées ou outras informagdes Uteis.

1.2 Significado dos pictogramas e outras notas
Simbolos

N

Leiao
manual de
instrugdes

antes da
utilizagao.

Perigo geral

Simbolos Laser Classe Il / class 2

Laser da La-
classe 2 de ser Classe Il
acordo com

anorma

EN60825-1:2003

2 Descricao

2.1 Descricao da ferramenta

O teodolito POT 10 da Hilti foi concebido para a medigéao
de angulos horizontais, verticais e rectos (90°), inclina-
¢bes em %, para o alinhamento de eixos de construgao
a distancias maiores (até 200 m) e para transferéncias de
eixos de construgdo para varios pisos.

A ferramenta possui um limbo horizontal e um limbo
vertical com escala digital e um nivel electrénico (com-
pensador uniaxial) para angulos verticais e medigdes de
inclinagdes precisos.

2.2 Incluido no fornecimento

Teodolito

Maodulo de rede com cabo para carregador
Carregador

Bateria 3,8 V 5200 mAh Li-lon

Conjunto de ajuste

Manual de instrugdes

Mala Hilti

- a4 a4 a4 a4 a4

3 Descricao da ferramenta

3.1 Conceitos gerais
3.1.1 Eixos de construcao

|isem  séw  asm0 oo |9 eam sem om0

165 37828502650 270, 1204

Em geral, uma empresa de topografia marca primeiro cotas de referéncia e eixos de construgao dentro e a volta da

area de construcgao, antes do inicio da obra.
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Para cada eixo de construgao séo marcadas duas extremidades no solo.
A partir destas marcas sé@o posicionados cada um dos elementos de construgao. No caso de edificios maiores, existe
um grande numero de eixos de construgéo.

3.1.2 Conceitos técnicos
Eixos da ferramenta

a Linha de visada

b  Eixo vertical

c Eixo horizontal

Limbo horizontal / angulo horizontal
0° p=30°
J
s

N (e

S
p

A partir das leituras horizontais do limbo medidas (70° até um alvo e 40° até ao outro alvo) pode calcular-se o angulo
incluido 70° - 40° = 30°.
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Limbo vertical / angulo vertical

- /!

v =50°

Y

180°

Devido ao facto de o limbo vertical poder ser alinhado em 0° com a direc¢@o da gravidade ou a direcgéo horizontal,
os angulos séo nesta situagéo virtualmente determinados pela direcgéo da gravidade.

3.2 Posigoes da luneta 1

Para que as leituras horizontais do limbo possam ser correctamente atribuidas ao angulo vertical, faz-se referéncia as
posi¢cdes da luneta, ou seja, consoante a direcgédo da luneta em relagdo ao painel de controlo é possivel atribuir em

que "posicao" se mediu.

Se a ferramenta for vista nesta configuragao, esta posigéo sera designada por posigéo 1 da luneta. E1
Se a ferramenta for vista nesta configuracéo, esta posigao sera designada por posigéo 2 da luneta.

3.3 Conceitos e sua descrigao

Linha de visada

Linha através do reticulo e o centro da objectiva (eixo da luneta).

Eixo horizontal

Eixo de rotacdo da luneta.

Eixo vertical Eixo de rotagao de toda a ferramenta.

Zénite Zénite é a direcgao da gravidade para cima.

Horizonte Horizonte é a direcgéo perpendicular a gravidade - designada habitual-
mente por horizontal.

Nadir Nadir é a direcgao da gravidade para baixo.

Limbo vertical Por limbo vertical designa-se o circulo angular cujos valores se alteram

quando se move a luneta para cima ou para baixo.

Direcgéo vertical

Por direcgao vertical designa-se uma leitura no limbo vertical.

Angulo Vertical (Av)

Um angulo vertical é constituido pela leitura no limbo vertical.

O limbo vertical esta, na maior parte das vezes, alinhado com ajuda do
compensador na direccdo da gravidade, com a "leitura de zero" no zé-
nite.

Angulo de inclinagéo

Angulos de inclinagdo iguais a "zero" referem-se ao horizonte e s&o con-
tados para cima como valores positivos e para baixo como negativos.

Limbo horizontal

Por limbo horizontal designa-se o circulo angular cujos valores se alte-
ram quando se roda a ferramenta.

Direcgéo horizontal

Por direcgéo horizontal designa-se uma leitura no limbo horizontal.

Angulo Horizontal (Hz)

Um angulo horizontal é constituido pela diferenca de duas leituras no
limbo horizontal. No entanto, uma leitura do limbo também é frequente-
mente designada por angulo.

198



Alidade Uma alidade é a parte central giratéria do teodolito.
Normalmente, é neste parte que se encontram o painel de controlo, ni-
veis de bolha de ar para horizontalizar e, no interior, o limbo horizontal.

Base niveladora A ferramenta apoia-se na base niveladora que esta, por exemplo, fixa
sobre um tripé.
A base niveladora possui trés pontos de apoio, ajustaveis na vertical
através de parafusos de ajuste.

Estacdo da ferramenta A posicao onde a ferramenta esta colocada - na maior parte das vezes
sobre um ponto marcado no solo.

3.4 Sistema de medicao do angulo
As leituras do limbo para vertical e horizontal sdo efectuadas electronicamente.

3.4.1 Principio de medicao

A ferramenta determina uma leitura do limbo.
O angulo incluido é dado pela diferenga entre duas leituras do limbo.

3.4.2 Compensador uniaxial
A inclinagao da ferramenta na direcc@o da luneta é corrigida com ajuda do nivel electronico (compensador).

Isto assegura que os angulos verticais e inclinagdes se refiram sempre a vertical ou horizontal respectivamente.
O compensador uniaxial mede com elevada precisdo a inclinagéo da ferramenta na direccdo da luneta, ou seja na
direccéo de visada.
Assim fica assegurado que a inclinagéo residual ndo tenha nenhum efeito sobre a medi¢cdo do angulo vertical ou
inclinagéo.

3.5 Painel de controlo
O painel de controlo possui no total 6 botdes gravados com simbolos e um visor gréfico.
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LIGAR / DESLIGAR a ferramenta.

Ligar / Desligar a luz de fundo.

H
L

Alteracdo da direccéo para a medicéo de angulos do limbo horizontal.

HEE®

Parar a indicagéo actual do limbo horizontal.

[ =]
n
m
—

Colocar o angulo horizontal actual em "0".

E

Alternar a indicag&o do limbo vertical entre graus e %.

—

—

—
—

Simbolo de bateria para indicagdo do estado de carregamento.

Quanto mais preenchido estiver o simbolo, melhor sera o estado de car-
regamento. Quando a bateria estiver quase completamente descarre-
gada, o simbolo de bateria completo desaparece com a ultima barra.
N&o existira entao energia para efectuar medicoes.

\ Indicagéo actual do limbo vertical.
H Indicagéao actual do limbo horizontal.
RoulL Indicagao da direccdo de medigéo actual do limbo horizontal para a di-

reita/no sentido dos ponteiros do reldégio ou para a esquerda/no sentido
contrério aos ponteiros do relégio.
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4 Ferramentas, acessorios

Alimentacao

Figura

Designacao

Bateria POA 80

Médulo de rede POA 81

Carregador POA 82

Designacao

Tripé PUA 35

5 Caracteristicas técnicas

Reservamo-nos o direito de proceder a alteragdes técnicas!

Luneta
Ampliagao da luneta 30x
Distancia de visada mais curta 1,5 m (4.9 ft)
Campo optico da luneta 1°30": 2,6 m /100 m (7.9 ft / 300 ft)
Abertura da objectiva 45 mm
Compensador
Tipo Uniaxial, liquido
Alcance +3’
Preciséo 5"
Medicao de angulos
Preciséo do POT 10 (DIN 18723) 5"

Sistema de deteccéo da variagdo angular

V (incremental)

Sistema de deteccéo da variagdo angular

Hz (absoluto)
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Prumo laser

Precisao 1,5mma1,5m (1/16" a 3 ft)
Poténcia <1mw
Classe laser Classe 2
Visor grafico
Tipo Segmentado
Luz de fundo 1 nivel
Nivel tubular
Nivel tubular 30" /2 mm
Classe IP de proteccao
Classe IP 55
Rosca do tripé
Rosca da base niveladora 5/8"
Bateria POA 80
Tipo 16es de litio
Tensao nominal 3,8V
Tempo de carregamento 4h

Temperatura
Temperatura de funcionamento

-20...+50 °C (-4 °F ... +122 °F)

Temperatura de armazenamento

-30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Dimensoées e pesos

Dimensoes 164 mm x 154 mm x 340 mm
Peso 4,6 kg
Unidades de angulo DMS, GON

6 Normas de seguranca

6.1 Informacéo basica no que se refere a normas
de seguranca
Além das regras especificamente mencionadas em

cada capitulo deste manual de instrucées, deve ob-
servar sempre os pontos a seguir indicados.

6.2 Utilizacao incorrecta

A ferramenta e seu equipamento auxiliar podem repre-
sentar perigo se usados incorrectamente por pessoas
nao qualificadas ou se usados para fins diferentes da-
queles para os quais foram concebidos.
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a) Nunca utilize a ferramenta sem ter recebido ins-
trucées para o efeito ou lido este manual.

b) Nao torne os equipamentos de seguranca inefi-
cazes nem retire avisos e informacoes.

c) Caso necessite de reparacao, faga-o somente num
Centro de Assisténcia Técnica Hilti. Uma abertura
incorrecta da ferramenta pode originar a emissao
de radiacao laser que exceda a Classe 2.



d) Nao é permitida a modificagdo ou manipulagédo da
ferramenta.

e) Para evitar ferimentos/danos, utilize apenas acesso-
rios e equipamento auxiliar original Hilti.

f) Nao utilize a ferramenta em ambientes potencial-
mente explosivos.

g) Para limpar, utilize apenas panos limpos e macios.
Se necessario, humedeca-os levemente com alcool
puro.

h) Mantenha as criancas afastadas dos aparelhos
laser.

i) Nao aponte a ferramenta na direccdo do Sol ou de
outras fontes de luz intensa.

i) Nao utilize a ferramenta como nivel.

k) Verifiqgue a ferramenta antes de efectuar medigdes
importantes, apés uma queda ou no caso de outros
esforgos mecénicos.

6.3 Organizacao do local de trabalho

a) Respeite as directrizes para a prevengao de aciden-
tes que vigoram no pais de utilizagéo.

b) Devem evitar-se choques duros e vibragoes fortes

c) VariagOes de temperatura de grande amplitude origi-
nam o embaciamento da objectiva. Por isso, antes de
se iniciar a utilizagao da ferramenta, devera permitir-
se que esta se adapte a temperatura ambiente.

d) A ferramenta ndo deve ficar durante muito tempo
exposta directamente a luz intensa do sol.

e) Remova a bateria se a ferramenta nao for utilizada
durante um periodo de tempo mais prolongado. Se
as pilhas/baterias perderem liquido podem danificar
a ferramenta.

f) Depois de utilizada, a ferramenta devera ser guar-
dada seca na mala.

g) As nivelas devem ser verificadas a intervalos regula-
res tombando-as e, se for caso disso, reajustadas.

6.4 Compatibilidade electromagnética

Embora a ferramenta esteja em conformidade com todas

as directivas e regulamentagdes obrigatérias, a Hilti ndo

pode excluir totalmente a hipétese de a ferramenta

- poder causar interferéncia em outros equipamentos
(por exemplo, equipamentos de navegacéo aérea) ou

- que possa estar sujeita a interferéncia causada por
radia¢éo intensa, o que pode originar um mau funcio-
namento.

Nestas circunstancias devera fazer medi¢gdes comprova-
tivas.

6.4.1 Classificacao laser

O prumo laser da ferramenta esta em conformidade com
a classe 2 com base na norma IEC 825-1/EN 60825-
01:2008 e a classe Il com base em CFR 21 § 1040 (FDA).

O reflexo automatico de fechar a palpebra protege os
olhos do raio laser, caso alguém olhe inadvertidamente
para este. No entanto, este reflexo pode ser influenciado
negativamente pelo uso de medicamentos, alcool ou
drogas. Esta ferramenta pode ser utilizada sem que seja
necessario o recurso a outras medidas de protecgao
especiais. Tal como sucede com o Sol, deve evitar-se
olhar directamente para a fonte de luz. O raio laser ndo
deve ser apontado na direcgao de pessoas.

6.5 Medidas gerais de seguranca

a) Antes de utilizar a ferramenta, verifique se exis-
tem eventuais danos. Se constatar danos, a ferra-
menta devera ser reparada num Centro de Assistén-
cia Técnica Hilti.

b) Verifique a precisdo da ferramenta apés uma
queda ou outros esforcos mecanicos.

c) Quando existem consideraveis diferencas de
temperatura, permita que a ferramenta se adapte
a temperatura ambiente antes de iniciar a sua
utilizacao.

d) Quando utilizar tripés, certifique-se de que a fer-
ramenta esta firmemente enroscada e o tripé
apoiado de forma segura e estavel no solo.

e) Mantenha as janelas de saida do laser limpas de
modo a evitar medicdes inexactas.

f) Embora a ferramenta tenha sido concebida para
trabalhar sob arduas condi¢oes nas obras, esta
deve ser manuseada com cuidado, a semelhanca
do que acontece com qualquer outro equipa-
mento 6ptico e eléctrico (como, por exemplo,
bindculos, 6culos, maquina fotografica).

g) Embora na sua concepcéao se tenha prevenido a
entrada de humidade, aferramenta deve ser limpa
antes de ser guardada na mala de transporte.

h) Por precaucao, antes de utilizar a ferramenta
verifique os ajustes prévios ou valores que definiu
previamente.

i) Na hora de nivelar a ferramenta por meio da
nivela esférica, observe a ferramenta unicamente
no sentido obliquo.

j) Feche bem atampa do compartimento da bateria
para que esta nao possa cair para fora ou ocorrer
contacto através do qual a ferramenta se possa
desligar inadvertidamente e com isso provocar a
perda de dados.

6.6 Transporte
Antes de expedir a ferramenta, deve isolar a bateria ou
retird-la da ferramenta. Se as pilhas/baterias perderem
liquido podem danificar a ferramenta.
Para evitar poluir o ambiente, a ferramenta e a bateria de-
vem ser eliminadas de acordo com as regulamentagdes
nacionais em vigor.
Em caso de duvida, consulte o fabricante.
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7 Antes de iniciar a utilizacao

7.1 Carregar a bateria
Depois de ter desembalado a ferramenta, retire primeiro o médulo de rede, o carregador e a bateria da mala.
Carregue a bateria durante aprox. 4 horas.

Figura Designacao
Bateria POA 80

Médulo de rede POA 81

Carregador POA 82

7.2 Colocar a bateria @
Coloque a bateria carregada dentro da ferramenta com a respectiva ficha virada para a ferramenta e para baixo.
Feche bem a porta do compartimento da bateria.

7.3 Inicializagao do limbo vertical

A seguir a colocacgao da ferramenta de acordo com o procedimento acima descrito, é necessario inicializar o limbo
vertical da ferramenta.

Rode lentamente a luneta em torno do eixo horizontal (c) até que surja uma indicagéo do angulo para a medigao na
vertical.

7.4 Comprovacéao do funcionamento

NOTA
N&o se esquega de desapertar os parafusos de aperto antes de rodar a ferramenta em torno da alidade.

Os parafusos laterais horizontal e vertical funcionam como parafusos micrométricos que tém de ser previamente
travados.

Verifique primeiro o funcionamento da ferramenta, na primeira utilizacdo e depois periodicamente, segundo os
seguintes critérios:

1. Solte os parafusos de aperto.
Para verificagdo do movimento fino, rode a ferramenta com a méo cuidadosamente para a esquerda e para a
direita e a luneta para cima e para baixo.

3. Trave os parafusos lateral e vertical e rode os parafusos laterais horizontal e vertical com cuidado para ambos

os lados.

Rode o anel de focagem completamente para a esquerda.

Olhe através da luneta e foque o reticulo com a ajuda do anel da ocular.

Com alguma pratica verifica a concordancia da direcgéo das duas miras na luneta com a do reticulo.

Verifique se os parafusos da asa estdo bem apertados.

Ver capitulo: 7.3 Inicializagao do limbo vertical

© NGO~
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7.5 Colocacao da ferramenta
7.5.1 Colocacao sobre ponto no solo

A ferramenta possui um prumo laser, que, com a ferramenta ligada, pode ser ligado e desligado através da tecla da
luz de fundo.

7.5.2 Colocar a ferramenta B

1. Coloque o tripé com o centro da cabega de tripé aproximadamente por cima do ponto no solo.
. Enrosque a ferramenta no tripé.

3. Desloque duas pernas do tripé com a mao de modo que o raio laser fique sobre a marca no solo.

NOTA Né&o esquecer que a cabega de tripé deve estar aproximadamente na horizontal.

Em seguida, calque as pernas do tripé no solo.

5. Elimine o desvio residual do ponto laser em relagdo a marca no solo através dos parafusos de nivelamento - o
ponto laser tem de estar agora exactamente sobre a marca no solo.

6. Cale a nivela esférica na base niveladora alongando as pernas do tripé.
NOTA Para o efeito, prolongue ou encolha, consoante o sentido em que a bolha se deve mover, a perna do tripé
diametralmente oposta a bolha. Este processo iterativo tem, eventualmente, de ser repetido varias vezes.

7. Depois de a bolha da nivela esférica estar calada (centrada), o prumo laser é colocado exactamente centrado

sobre o ponto no solo deslocando a ferramenta sobre o prato do tripé.

Em seguida, coloque o nivel tubular paralelo a dois parafusos de nivelamento e cale (centre) a bolha.

Rode a ferramenta 90° e cale com a ajuda do terceiro parafuso de nivelamento - em seguida, volte a rodar a

ferramenta 90° e, se necessario, reajuste o nivel tubular através dos parafusos de nivelamento.

>

© @

7.5.3 Colocagéo por cima de tubos com prumo laser El

Pontos no solo estdo marcados frequentemente através de tubos.
Neste caso, o prumo laser aponta para dentro do tubo, sem contacto visual.

Coloque uma folha de papel, pelicula ou outro material que nao seja muito transparente por cima do tubo para que o
ponto laser fique visivel.

8 Utilizacao

8.1 Medicoes do limbo horizontal

8.1.1 Colocar a zero da leitura do limbo horizontal
© O)
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A leitura do limbo horizontal pode ser colocada a zero em qualquer altura premindo a tecla 0-SET e, deste modo,
definido o ponto de referéncia ou zero para o limbo horizontal.
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8.1.2 Alteracao da direccao de medica@o de angulos do limbo horizontal

©
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A direccéo para a medigao de angulos horizontais pode ser alterada entre Direita - no sentido dos ponteiros do reldgio
e Esquerda - no sentido contrario aos ponteiros do relégio premindo a tecla R/L.

No visor gréfico isto é indicado através do R para Direito ou o L para Esquerdo por baixo do H.

Ao ligar a ferramenta encontra-se activada por defeito a direcgéo de medigao Direita ou no sentido dos ponteiros do
relogio.

8.1.3 Definir a indicagao do limbo horizontal

© Q)
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A leitura do limbo horizontal pode ser fixada premindo a tecla HOLD. Em seguida aponta-se ao novo alvo e, premindo
novamente a tecla, solta-se de novo a leitura do limbo.

NOTA
Enquanto a leitura do limbo esta fixa, as letras H e RL piscam no visor grafico.

8.2 Medicoes do limbo vertical
8.2.1 Indicacéo da inclinagao vertical

© )
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Aindicagao da leitura do limbo vertical pode ser mudada entre graus e percentagem (%).

NOTA
O simbolo % sé se encontra activo para esta indicagéo.

Assim é possivel medir ou alinhar inclinagdes em %.
As medigdes de inclinagdes em % s6 funciona dentro do intervalo de +100%, ou seja +45°.
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Acima ou abaixo destes limites ndo é possivel medir e é por isso que a indicagdo também desaparece.
Para alternar a indicagdo do limbo vertical entre graus e % deve premir-se a tecla V%.

9.1 Chamar o menu dos ajustes

A ferramenta tem de estar desligada para se aceder ao menu dos ajustes.

©
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Prima simultaneamente as teclas HOLD e 0-SET e mantenha-as premidas.

Prima adicionalmente a tecla de ligar e s6 a largue quando todos os segmentos estiverem visiveis no visor.

Largue as teclas HOLD e 0-SET depois de se fazerem ouvir quatro sons acusticos.
Depois disso, a ferramenta encontra-se no modo que permite efectuar ajustes.

Prima a tecla HOLD para alternar entre os diferentes ajustes

Prima a tecla 0-SET para alternar entre cada um dos parametros de um ajuste

Prima a tecla V% para confirmar e guardar os ajustes efectuados bem como para sair do modo de ajuste.
Depois disso, a ferramenta encontra-se no modo de operagao normal para efectuar medigdes.

9.2 Ajustar o indicador angular acustico por quadrante

©
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Indicador acustico por quadrante ou todos os 90°/100 gon

LIGADO
Indicagao 90 bEEP

Indicador

DESLIGADO
Indicagdo NO bEEP
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9.3 Unidades de angulo
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Alteracédo das unidades de angulo para as leituras do limbo

Grau (dms)

Indicagdo 360° " “

Grado

Indicagdo 400 G

9.4 Ajuste do zénite

©
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VEr TICAL

\¢) )

Ajuste do zénite ou da posicao de referéncia para leituras do limbo vertical

Zénite

a 0° (em cima)
Indicagdo ZEN==0

a 90° (atrés)
Indicagao ZEN==90

9.5 Ligar/desligar a desactivacao automatica

©
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Ligar ou desligar a desactivagdo automatica da ferramenta

Ajustes possiveis

Desligado
Indicagdo NO OFF

Desactivagédo automatica apos 30 min
Indicagao 30 OFF
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9.6 Ajuste da resolucao da indicagao do sistema de medicao do angulo

©

\Q )

Ajustar a preciséo da indicagéo

Ajustes possiveis 1"
Indicagao dSP 1
5
Indicagéo dSP 5
10"
Indicagao dSP 10

9.7 Ligar/desligar o compensador

©
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Ligar ou desligar o compensador

Ajustes possiveis LIGADO
Indicagao TILT ON
Desligado
Indicagdo TILT OFF

9.8 Calibracao/alinhamento para limbo vertical

A ferramenta encontra-se correctamente ajustada no momento da entrega.

Devido a variagdes de temperatura, movimentos durante o transporte e envelhecimento existe a possibilidade de os
valores de ajuste da ferramenta se alterarem com o tempo.

A ferramenta dispde para o efeito de uma fungao que permite comprovar os valores de ajuste e, se for caso disso,
corrigi-los através de uma calibragéo no terreno.

Para o efeito, a ferramenta é colocada de forma estavel sobre um tripé de boa qualidade utilizando-se um alvo bem
visivel e identificavel dentro de +3 graus da horizontal, a uma distancia de aprox. 70 a 120 m.

9.8.1 Iniciar o processo de calibragao
Para se iniciar a calibragao, a ferramenta tem de estar ligada.
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Mantenha as teclas R/L e HOLD premidas e, em seguida, prima a tecla LIGAR/DESLIGAR.
Aguarde até que todos os caracteres surjam no visor e largue primeiro as teclas R/L e HOLD.

N —

FACE-1

Aguarde até que os valores do angulo V nédo se alterem mais.
Prima em seguida a tecla 0-SET para efectuar a medigao de angulos na posigao 1.
A indicagéo salta imediatamente para solicitar a medigao na posigao 2.

o s

v 2695847

FACE-C

6. Mude agora para a posigéo 2 e aponte nesta posigéo ao alvo seleccionado.
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7. Prima a tecla 0-SET para executar uma medigéo de angulos na posigao 2.
A correccdo para o limbo vertical é calculada apds a segunda medicdo e armazenada internamente sendo
indicados os angulos actuais.

8. Meca novamente até ao alvo em ambas as posic¢oes.

NOTA O limbo vertical estd bem corrigido se a soma dos dois angulos V (posicdo 1 + posicéo 2) for igual a 360°.

10 Calibracao e ajustamento

10.1 Servico de Calibragao Hilti

Recomendamos que a ferramenta seja testada periodicamente através do Servigo de Calibragao Hilti, de forma a
garantir a sua precisao, segundo as normas e de acordo com as exigéncias legais.
O Servigo de Calibragao Hilti esta a sua disposicdo em qualquer altura; recomenda-se, porém, a verificagdo da
ferramenta pelo menos uma vez por ano.
O Servigo de Calibragao Hilti confirma que as especificagbes da ferramenta, a data em que é testada, estdo em
conformidade com as caracteristicas técnicas indicadas no manual de instrugoes.

Se se verificarem desvios relativamente aos dados do fabricante, a ferramenta sera novamente ajustada.
Posteriormente, é colada uma etiqueta de calibragdo na ferramenta, confirmando-se através de um certificado de
calibragdo que a mesma funciona de acordo com as indicagdes do fabricante.

Os certificados de calibrag@o sdo exigidos a empresas certificadas pela norma ISO 900X. Para mais informagodes,
contacte o Centro Hilti mais préximo.

11 Conservacao e manutencao

NOTA NOTA
Mande substituir pegas danificadas num Centro de As- | Antes de a guardar, limpe sempre a ferramenta, a mala
sisténcia Técnica Hilti. de transporte e os acessorios.

11.1 Limpeza e secagem NOTA
Sopre o p6 do vidro. Verifique, apés um longo periodo de armazenamento ou
CUIDADO transporte, a precisdo do equipamento antes de o utilizar.

N&o toque no vidro com os dedos.
CUIDADO

Remova a bateria se a ferramenta nao for utilizada du-

Limpe a ferramenta apenas com um pano limpo e macio. . °
rante um periodo de tempo mais prolongado. Se as

Se necessario, humedega-o com alcool puro ou agua.

CUIDADO pilhas/baterias perderem liquido podem danificar a fer-
N&ao uso quaisquer outros liquidos a nédo ser alcool ou ramenta.
agua. Estes poderiam atacar os componentes plasticos.
[¢] p p p NOTA
NOTA Tenha em atengdo a temperatura a que a ferramenta esta

exposta, especialmente no Inverno/Verao ou se esta esti-
ver dentro de um veiculo (temperaturas de armazenagem:
-30 °C a +70 °C (-22 °F a +158 °F).

Mande substituir as pecas danificadas

11.2 Armazenamento

NOTA
Nao guarde a ferramenta se esta estiver molhada. Deixe
que seque antes de a arrumar e guardar.
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11.3 Transportar Utilize a caixa de cartéo Hilti (ou similar) para transportar
CUIDADO ou expedir a ferramenta.
Antes de expedir a ferramenta, deve isolar a bate-
ria ou retira-la da ferramenta. Se as pilhas/baterias
perderem liquido podem danificar a ferramenta.

12 Avarias possiveis

Falha Causa possivel Solucao

N&o é possivel ligar a ferra- Sem alimentagao Carregue a bateria de acordo com as
menta. instrucoes.

EO1 Erro de contagem, quando durante Mande reparar.

o enfiamento a indicagao do valor
medido se altera constantemente.

TOO FAST A luneta é rodada com velocidade Rode mais lentamente.
excessiva para o sensor vertical.

NOTA
Se nao for possivel resolver as avarias com a ajuda das medidas de resolucao indicadas, deve enviar-se a ferramenta
para um Centro de Assisténcia Técnica Hilti.

13 Reciclagem

AVISO

A eliminagéo incorrecta do equipamento pode ter graves consequéncias:

a combusté@o de componentes plasticos pode gerar fumos téxicos que representam um perigo para a saude.

Se danificadas ou expostas a temperaturas muito elevadas, as baterias podem explodir, originando queimaduras por
acido, intoxicagao e poluigao ambiental.

Uma eliminagao incorrecta (ou auséncia desta) permite que pessoas ndo autorizadas/habilitadas utilizem o equipa-
mento para fins diferentes daqueles para os quais foi concebido. Consequentemente, podem ferir-se a si préprias ou
a terceiros ou causar poluicdo ambiental.

Se quiser enviar a ferramenta para reciclagem, desmonte-a e separe as pegas 0 mais que puder sem recurso a chaves
especiais.

As ferramentas Hilti séo, em grande parte, fabricadas com materiais reciclaveis. Um pré-requisito para a reciclagem

é que esses materiais sejam devidamente separados. A Hilti ja iniciou em muitos paises a recolha da sua ferramenta
usada para fins de reaproveitamento. Para mais informagdes dirija-se ao Servigo de Clientes Hilti local ou ao vendedor.

Separe as pegas como se segue:

Peca Material principal Reciclagem

Carcaca Plastico Reciclagem de plastico, sucata de
metal

Interruptores Plastico Reciclagem de plastico

Parafusos, outras pecas pequenas Aco, aluminio, imanes Sucata de metal

Sistema electronico diversos Sucata de componentes electroni-
cos

Pilhas / baterias Alcalinas Legislagéo nacional

Bolsa de transporte Material sintético tecido Reciclagem de plastico




Apenas para paises da UE

N&o deite aparelhos de medigéo eléctricos no lixo doméstico!

De acordo com a directiva europeia relativa aos residuos de equipamentos eléctricos e electrénicos e
a correspondente transposigdo para as leis nacionais, os equipamentos eléctricos e baterias usados

devem ser recolhidos separadamente, sendo encaminhados para um reaproveitamento ecolégico.

Recicle as baterias de acordo com as regulamentagées nacionais em vigor. Por favor, ajude a proteger

o ambiente.

14 Garantia do fabricante - Ferramentas

Em caso de duvidas quanto as condigdes de garantia,
contacte o seu parceiro HILTI local.

15 Declaracao FCC (aplicavel nos EUA) / Declaracao IC (aplicavel no Canada)

CUIDADO

Esta ferramenta foi testada e declarada dentro dos limites
estipulados para equipamentos digitais da Classe B, de
acordo com a Parte 15 das Regras FCC. Estes limites
correspondem a um nivel de proteccdo razoavel contra
interferéncias prejudiciais em instalagbes residenciais.
Estas ferramentas geram, usam e podem irradiar energia
de radiofrequéncia e, se nao forem instaladas e utilizadas
segundo estas instrugdes, podem causar interferéncias
prejudiciais nas comunicagdes radio.

No entanto, ndo é absolutamente garantido que nao
ocorram interferéncias numa instalagéo particular. Caso
esta ferramenta provoque interferéncias na recepgéo de

radio ou de televisdo, o que podera ser verificado ao ligar
e desligar esta ferramenta, a solugéo sera tentar corrigir
essa interferéncia da seguinte forma:

Reorientar ou deslocar a antena receptora.
Aumentar a distancia entre a ferramenta e o receptor.

Consulte o seu agente comercial ou um técnico de radio
e televisdo experimentado.

NOTA

Alteracdes ou modificagcbes a ferramenta que nédo se-
jam expressamente aprovadas pela Hilti podem limitar o
direito do utilizador em operar com esta ferramenta.

16 Declaracao de conformidade CE (Original)

Designacao: Teodolito
Tipo: POT 10
Geragao: 01
Ano de fabrico: 2010

Declaramos sob nossa exclusiva responsabilidade que
este produto cumpre as seguintes normas ou documen-
tos normativos: até 19 de Abril de 2016: 2004/108/CE, a
partir de 20 de Abril de 2016: 2014/30/UE, 2011/65/UE,
2006/66/CE, EN I1SO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Documentacao técnica junto de:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland
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ORIGINAL BRUGSANVISNING

POT 10 Teodolit

Lzes brugsanvisningen grundigt igennem, in- Hus, for @l

den instrumentet tages i brug. Batterirum med IAseskiue

Opbevar altid brugsanvisningen sammen med | (3) Trefodslukning
instrumentet. (0) Vippeaksemarkering
Drev, horisontalkreds, klemskrue og findrev
Seorg for, at brugsanvisningen altid folger med | (12) Fodskrue pa trefod
ved overdragelse af instrumentet til andre. Trefod
@),

(4 Laserlodhus
Objektiv
Tallene henviser til billeder. Billederne finder du i til- Baeregreb
leegget til brugsanvisningen.
I denne brugsanvisning betegner "instrumentet” altid teo- | Hys;, bag A
dolit POT 10.

(@) Fodskrue pa trefod

(@) Betjeningsfelt med display
(5) Fokuseringsring

(6) Okular

(@ Rerlibelle

(8) Diopter
(9) Drev, vertikalkreds, klemskrue og findrev
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1 Generelle anvisninger

1.1 Signalord og deres betydning

FARE
Stér ved en umiddelbart truende fare, der kan medfare
alvorlige kveestelser eller daden.

ADVARSEL
Advarer om en potentielt farlig situation, der kan forarsage
alvorlige personskader eller dgden.

FORSIGTIG
Advarer om en potentielt farlig situation, der kan forarsage
lettere personskader eller materielle skader.

BEMZAERK
Stér ved anvisninger om brug og andre nyttige oplysnin-
ger.

1.2 Forklaring af piktogrammer og yderligere
anvisninger

Symboler

N

Lees brugs-
anvisningen
for brug

Generel fare

Symboler for laserklasse Il / class 2

Laser-
klasse Il

Laser,
klasse 2 iht.
EN608251:2003

2 Beskrivelse

2.1 Beskrivelse af instrumentet

Hilti teodolit POT 10 er dimensioneret til horisontale og
vertikale vinkelmalinger, til maling af 90° vinkler, til maling
af haeldningeri %, til flugtning af byggeakser over leengere
afstand (op til 200 m) og til byggeakseoverforsel i flere
etager.

Instrumentet er forsynet med en horisontal- og vertikal-
kreds med digital kredsinddeling og en elektronisk libelle
(enkeltakse-kompensator) til preecise vertikalvinkler og
heeldningsmalinger.

2.2 Medfolgende dele i standardudstyret

Teodolit

Stremforsyning inkl. ladekabel til lader
Oplader

Batteri af typen lithium-ion 3,8 V 5200 mAh
Justeringsseet

Brugsanvisning

Hilti-kuffert

- a4 a4 a4 A a4

3 Beskrivelse af instrumentet

3.1 Generelle begreber
3.1.1 Byggeakser

500 )00 qsmn ysonn , 0500

L1360 | g0 | 4500

13650 | 37602050 265, 3740, 12046,

Seedvanligvis markerer et landmalerfirma fer opstart af et byggeri ferst hgjdemaerker og byggeakser i og omkring

byggeomradet.
For hver byggeakse markeres to ender pa jorden.

Ud fra disse markeringer placeres de enkelte byggeelementer. | forbindelse med sterre bygninger er der mange

byggeakser.
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3.1.2 Fagspecifikke begreber
Instrumentakser

a  Malakse
b  Vertikalakse
¢  Vippeakse

Horisontalkreds / Horisontalvinkel

g Y
P uQ

O (i

I
e

Fra de mélte horisontale kredsaflaesninger med 70° til ét mal og 40° til et andet mal kan den inkluderede vinkel 70° -
40° = 30° beregnes.
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Vertikalkreds / Vertikalvinkel
y =50°

00

=
/% 180°

Y

/!

Da vertikalkredsen kan justeres med 0° i forhold til gravitetsretningen eller med 0° i forhold til horisontalretningen, er
vinklerne her naermest bestemt af gravitetsretningen.

3.2 Kikkertpositioner B

For at de horisontale kredsafleesninger kan henfares korrekt til vertikalvinklen, taler man om kikkertpositioner, dvs. alt
efter kikkertens retning i forhold til betjeningspanelet er det muligt at slutte, i hvilken "position" der er blevet mait.

Hvis apparatet kan ses i denne visning, betegnes denne position som kikkertposition 1. E1
Hvis apparatet kan ses i denne visning, betegnes denne position som kikkertposition 2. E

3.3 Begreber og tilherende beskrivelser

Malakse Linje gennem tradkors og objektivmidte (kikkertakse).

Vippeakse Kikkertens drejeakse.

Vertikalakse Hele instrumentets drejeakse.

Zenit Zenit er tyngdekraftens opadgéende retning.

Horisont Horisont er retningen lodret i forhold til tyngdekraft - almindeligvis kaldet
horisontal.

Nadir Nadir er tyngdekraftens nedadgéende retning.

Vertikalkreds Som vertikalkreds betegnes den vinkelkreds, hvis veerdier sendrer sig,
nar kikkerten bevaeges opad eller nedad.

Vertikalretning Som vertikalretning betegnes en afleesning pa vertikalkredsen.

Vertikal vinkel (V)

En vertikalvinkel bestar af aflaesningen pa vertikalkredsen.
Vertikalkredsen er for det meste justeret i tyngdekraftens retning ved
hjeelp af kompensatoren, med "nulaflaesning" i zenith.

Hgjdevinkler

Hgjdevinkler refererer med ’nul’ til horisonten og teeller positivt op og ne-
gativt ned.

Horisontalkreds

Som horisontalkreds betegnes vinkelkredsen, hvis vaerdier sendrer sig,
nar instrumentet drejes.

Horisontalretning

Som horisontalretning betegnes en aflzesning pa horisontalkredsen.

Horisontal vinkel (Hz)

En horisontalvinkel bestar af forskellen mellem to afleesninger pa horison-
talkredsen, men ofte betegnes en kredsafleesning ogsé som vinkel.
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Alhidade En alhidade er den drejelige mellemdel pa teodolitten.
P& denne del sidder szedvanligvis betjeningspanelet og libeller til hori-
sontalindstilling og inden inde sidder horisontalkredsen.

Trefod Instrumentet stéar pa en trefod, som f.eks. er fastgjort pa et stativ.
Trefoden har tre stettepunkter, som kan justeres vertikalt med
stilleskruer.

Instrumentstation Det sted, hvor instrumentet er opstillet - for det meste over et markeret

punkt pa jorden.

3.4 Vinkelmalesystem
Kredsaflaesningerne for vertikal og horisontal sker med elektroniske kredsafleesninger.

3.4.1 Maleprincip

Instrumentet bestemmer en kredsaflaesning.
Den inkluderede vinkel fremkommer ved forskellen mellem to kredsafleesninger.

3.4.2 Enkeltaksekompensator H

Ved hjeelp af den elektroniske libelle (kompensator) korrigeres instrumentets heeldning i kikkertens retning.

Dermed sikres det, at vertikalvinkler og haeldninger altid refererer til vertikalen og horisontalen.
Enkeltaksekompensatoren maler med hgj ngjagtighed instrumentets haeldning i kikkertens retning, dvs. i sigteretning.
Dermed sikres det, at den resterende heeldnings pavirkning ikke har nogen indvirkning pa vertikalvinkelmalingen eller
hzeldningen.

3.5 Anvendelsesomrade
Betjeningspanelet har i alt 6 knapper med symboler og et display.
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)

©

Instrument TIL/FRA.

Baggrundsbelysning Til/Fra.

/AEndring af retningen for horisontalkredsens vinkelmaling.

HEE®

Stop af den aktuelle horisontalkredsvisning.

[ =]
n
m
—

Seaet den aktuelle horisontalvinkel til "0".

E

Skift mellem grader og % pa vertikalkredsdisplayet.

—

—

—
—

Batterisymbol til visning af ladetilstand.

Jo fuldere batterisymbolet er, jo bedre er ladetilstanden. Nar batteriet
er naesten helt tomt, forsvinder hele batterisymbolet sammen med den
sidste bjeelke. Der er da ikke lzengere energi nok til at udfgre malinger.

\ Aktuel vertikalkredsvisning
H Aktuel horisontalkredsvisning.
R eller L Visning af aktuel méleretning for horisontalkreds, hgjre / med uret eller

venstre / mod uret.
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4 Veerktgj, tilbehor

Stremforsyning

Betegnelse

Batteri POA 80

Stremforsyning POA 81

Lader POA 82

Stativ

Betegnelse

_da i

Stativ PUA 35

5 Tekniske specifikationer

Ret til tekniske aendringer forbeholdes!

Kikkert
Kikkert, forsterrelse 30x
Korteste sigteafstand 1,5m (4,9 ft)
Kikkertansigtsfelt 1°30':2,6 m /100 m (7,9 ft / 300 ft)
Objektiv, abning 45 mm
Kompensator
Type 1 akse, vaeske
Arbejdsomrade +3’
Preecision 5"
Vinkelmaling
POT 10 ngjagtighed (DIN 18723) 5"
Vinkeludtagssystem V (incremental)
Vinkeludtagssystem Hz (absolut)
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Laserlod

Praecision 1,5 mm pa 1,5 m (1/16 pa 3 ft)
Effekt <1mw
Laserklasse Klasse 2
Visning
Type Segmentvisning
Belysning 1-trins
Rorlibelle
Rerlibelle 30" /2 mm
IP-kapslingsklasse
Klasse IP 55
Gevind til stativ
Trefodsgevind 5/8"
Batteri POA 80
Type Lithium-ion
Meerkespaending 3,8V
Opladningstid 4h
Temperatur
Arbejdstemperatur -20...+50 °C (-4 °F ...+122 °F)

Opbevaringstemperatur

-30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Masse og vaegt

Mal 164 mm x 154 mm x 340 mm
Veegt 4,6 kg
Vinkelenheder DMS, GON

6 Sikkerhedsanvisninger

6.1 Grundlzeggende sikkerhedsforskrifter

Ud over de sikkerhedstekniske forskrifter i de enkelte
afsnit i denne brugsanvisning skal felgende retnings-
linjer altid overholdes.

6.2 Ukorrekt brug

Der kan opsta farlige situationer ved anvendelse af in-
strumentet og det tilhgrende udstyr, hvis det anvendes
af personer, der ikke er blevet undervist i dets brug, eller
hvis det ikke anvendes korrekt i henhold til forskrifterne i
denne brugsanvisning.

a) Anvend aldrig instrumentet uden at have faet re-
levante instruktioner eller at have last denne vej-
ledning.

b) Undlad at deaktivere sikkerhedsanordninger og
fjerne advarselsskilte af nogen art.

c) Instrumentet méa kun repareres af Hiltis kundeservice.
Ved fagmaessig ukorrekt abning af instrumentet
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kan der opsta en laserstraling, som overskrider
klasse 2.

Det er ikke tilladt at modificere eller tilfgje ekstra dele
til instrumentet.

Brug kun originalt Hilti-tilbehar og ekstraudstyr for at
undga ulykker.

Anvend ikke instrumentet i eksplosionstruede
omgivelser.

Anvend altid rene, blede klude til rengering. Om
ngdvendigt kan du fugte disse i lidt sprit.

Opbevar laseren utilgaengeligt for barn.

Ret ikke instrumentet mod solen eller andre kraftige
lyskilder.

Anvend ikke instrumentet til nivellering.

Kontrollér instrumentet far vigtige malinger, efter et
fald eller efter andre mekaniske pavirkninger.

6.3 Formalstjenlig indretning af arbejdspladserne

a)

9

Veer opmaerksom pé de landespecifikke bestemmel-
ser til forebyggelse af uheld.

Harde sted og kraftige rystelser skal undgéas
Kraftige temperaturudsving medferer tildugning af
objektivet. Derfor ber instrumentet altid have lov til at
akklimatisere for brug.

Instrumentet beor ikke udseettes for direkte sollys i
leengere tid.

Tag batteriet ud, nar instrumentet ikke skal anven-
des i leengere tid. Batterier/akkuer, som leekker, kan
beskadige instrumentet.

Efter brug ber instrumentet opbevares i kufferten i ter
tilstand.

Libellerne ber med regelmaessige mellemrum kon-
trolleres med gennemslag og om ngdvendigt efterju-
steres.

6.4 Elektromagnetisk kompatibilitet

Selv om instrumentet opfylder de strenge krav i geeldende
direktiver, kan Hilti ikke udelukke muligheden for, at

instrumentet

- forstyrrer andre instrumenter (f.eks. navigationsudstyr
pa fly) eller

- forstyrres af kraftig stréling, hvilket kan medfere en
fejlfunktion.

Hvis dette er tilfeeldet eller i tilfeelde af usikkerhed, skal
der foretages kontrolmalinger.
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6.4.1 Laserklassificering

Instrumentets laserlod er i overensstemmelse med la-
sersikkerhedsklasse 2 baseret pa standarderne IEC825-
1/EN60825-01:2008 og klasse Il baseret pad CFR 21 §
1040 (FDA). Qjenlagets lukkerefleks beskytter gjet, hvis
man kommer til at kigge kortvarigt ind i laserstralen. Medi-
cin, alkohol eller narkotika kan dog forringe gjets lukkere-
fleks. Disse instrumenter kan betjenes uden yderligere
beskyttelsesforanstaltninger. Dog bar man, ligesom med
solen, undga at kigge direkte ind i lyskilden. Laserstralen
ber ikke rettes mod personer.

6.5 Generelle sikkerhedsforanstaltninger

a)

b)

Kontroller instrumentet for eventuelle skader for
brug. Hvis fiernbetjeningen er beskadiget, skal den
sendes til reparation hos Hilti.

Hvis instrumentet er blevet tabt eller har veeret
udsat for anden mekanisk pavirkning, skal dens
ngjagtighed testes.

Hvis instrumentet flyttes fra en meget lav tem-
peratur ind i varmere omgivelser, eller omvendt,
skal den have tid til at akklimatisere, inden den
tages i brug.

Ved anvendelse af stativ skal det kontrolleres, at
instrumentet er skruet ordentligt pa, og at stativet
star sikkert og stabilt pa jorden.

For at undga ungjagtige malinger skal laserstra-
levinduerne altid holdes rene.

Selv om fjernbetjeningen er konstrueret til den
kreevende anvendelse pa en byggeplads, skal den
behandles forsigtigt som ethvert andet optisk og
elektrisk instrument (kikkert, briller, kamera).
Selvom instrumentet er modstandsdygtigt over
for fugt, bor det tarres af, sa det er tort, inden det
leegges i transportbeholderen.

Kontroller for en sikkerheds skyld de veerdier, du
forinden har indstillet, og tidligere indstillinger.
Ved justering af instrumentet med daselibellen ma
der kun kigges skrat pa instrumentet.

Luk batterilaget omhyggeligt, sa batteriet ikke
kan falde ud, eller der ikke opstar kontakt, da
instrumentet derved kan slukke umotiveret og pa
den made medfere tab af data.

6.6 Transport

| forbindelse med forsendelse af instrumentet skal bat-
teriet isoleres eller tages ud af instrumentet. Batte-
rier/akkuer, som leekker, kan beskadige instrumentet.

Af miljghensyn skal instrumentet og batteriet bortskaffes
i overensstemmelse med gaeldende national lovgivning.
Er du i tvivl, s& sperg producenten.



7 Ibrugtagning
7.1 Opladning af batteri
Nar instrumentet er pakket ud, skal du ferst tage stremforsyning, ladestation og batteri ud af beholderen.
Oplad batteriet i ca. 4 timer.
Figur Betegnelse
Batteri POA 80

Stremforsyning POA 81

Lader POA 82

7.2 Iszetning af batteri @

Seet det opladede batteri i instrumentet med batteristikket hen imod instrumentet og vendt nedad.
Luk batterilaget omhyggeligt.

7.3 Initialisering af vertikalkreds
Efter opstilling af instrumentet som tidligere beskrevet skal instrumentets vertikalkreds initialiseres.

Drej langsomt teleskopet omkring vippeaksen (c), indtil der vises en vinkel for vertikalmalingen.

7.4 Funktionskontrol

BEMARK
Serg for, at klemskruerne lgsnes, for instrumentet drejes omkring alhidade.

Sidedrevene til horisontal og vertikal fungerer som findrev, som skal strammes forinden.
Kontroller ferst instrumentets funktion og derefter med regelmaessige mellemrum ud fra felgende kriterier:

Lasn klemskruerne.

Drej forsigtigt instrumentet til venstre og hgjre med handen og kikkerten op og ned for at kontrollere dets finlab.
Stram sidedrev og vertikaldrev, og drej forsigtigt sidedrevene for horisontal og vertikal i begge retninger.

Drej fokuseringsringen helt til venstre.

Kig igennem kikkerten, og stil trddkorset skarpt med okularringen.

Med lidt gvelse kan du kontrollere, at retningen af de to dioptere pa kikkerten stemmer overens med tradkorsets
retning.

Kontroller, at grebets skruer sidder godt fast.

8. Se kapitel: 7.3 Initialisering af vertikalkreds

2B

N

7.5 Instrumentopstilling

7.5.1 Opstilling over et punkt pa jorden

Instrumentet har et laserlod, som kan teendes og slukkes med tasten for baggrundsbelysningen, nar instrumentet er
teendt.
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7.5.2 Opstilling af instrument B

1.
2.
3.

>

©

Opstil stativet med midten af stativhovedet cirka over punktet p& jorden.

Skru instrumentet pa stativet.

Bevaeg to stativben med handen, s& laserstralen befinder sig p& markeringen pa jorden.

BEMZRK Sgrg i den forbindelse for, at stativhovedet star omtrent vandret.

Pres derefter stativbenene ned i jorden.

Udlign den sidste afvigelse af laserpunktet i forhold til markeringen pa jorden med fodskruerne - laserpunktet
skal befinde sig ngjagtigt p& markeringen pa jorden.

Placer daselibellen pa trefoden i midten ved at forleenge stativbenene.

BEMZAERK Det gores ved, at man forleenger eller forkorter det stativben, som befinder sig modsat boblen, alt
efter i hvilken retning boblen skal beveege sig. Den proces skal muligvis gentages en del gange.

Nar daselibellens boble befinder sig i midten, centreres laserloddet fuldsteendig pa punktet pa jorden ved at
forskyde instrumentet pa stativskiven.

Indstil derefter rarlibellen, der er parallel med to fodskruer, og placer boblen i midten.

Drej instrumentet 90°, og bring det ind i midten ved hjeelp af den tredje fodskrue - drej derefter igen instrumentet
90°, og efterjuster om n@dvendigt rerlibellen med fodskruerne.

7.5.3 Opstilling pa rer med laserlod El

Ofte er punkter maerket pa jorden med rer.
| sa fald rettes laserloddet ind i raret, uden synskontakt.

Leeg et stykke papir, folie eller noget andet svagt gennemsigtigt materiale pa raret for at gere laserpunktet synligt.

8.1

8.1.

Horisontalkredsmalinger
1 Nulstilling af horisontalkredsafleesning

©
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Horisontalkredsaflaesningen kan til enhver tid nulstilles ved at trykke pa tasten 0- SET, hvorved reference- og nulpunktet
for horisontalkredsen indstilles.

8.1.2 Retningszendring, vinkelmaling horisontalkreds
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Sy 902137

o | 2484924

9

Maéleretningen for den horisontale vinkelméling kan eendres mellem hgijre (R) - med uret og venstre (L) - mod uret ved
at trykke pa tasten R/L.
| displayet angives dette med R for hgjre og L for venstre under H'et.
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Nar instrumentet teendes, vaelges maleretningen R, dvs. med uret, som standard.

8.1.3 Indstilling af horisontalkredsvisning

©
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Dlv 902137
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v |
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Horisontalkredsafleesningen kan fastholdes ved at trykke pa tasten HOLD, og fiernes igen ved at sigte mod et nyt mal
og trykke pa tasten igen.

BEMZERK
Mens kredsaflaesningen fastholdes, blinker bogstaverne H og RL under den i displayet.

8.2 Vertikalkredsmalinger
8.2.1 Vertikal haeldningsvisning

©
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Vertikalkredsaflaesningen kan skiftes mellem grad- og procentvisning (%).

BEMARK
%-visningen er kun aktiv for denne visning.

P& den méde kan heeldninger males og justeres i %.

Malinger af heeldninger i % fungerer kun i omradet fra + 100%, det er + 45°.

Derover og derunder er det ikke muligt at foretage malinger og derfor forsvinder visningen ogsa.
For at skifte mellem grader og % i vertikalkredsvisningen skal der trykkes pa tasten V%.

9 Indstillinger

9.1 f\bning af indstillingsmenu
For at dbne indstillingsmenuen skal instrumentet vaere slukket.
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Tryk péa tasten Hold og tasten 0-Set samtidig, og hold dem nede.

Tryk desuden pé teend/sluk-knappen, og slip ferst denne, nér alle segmenter vises pa displayet.
Slip tasterne Hold og 0-Set efter fire bip.

Instrumentet befinder sig derefter i indstillingstilstand.

Tryk pa tasten Hold for at skifte mellem de forskellige indstillinger.

Tryk péa tasten 0-Set for at skifte mellem de enkelte parametre for samme indstilling

Tryk pé tasten V% for at bekraefte og gemme de foretagne indstillinger og forlade indstillingstilstanden.
Instrumentet befinder sig derefter i normal driftstilstand til at foretage malinger.

9.2 Indstilling af akustisk vinkelindikator pr. kvadrant

KR ©

m SET
C 1 90 bEEP
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Akustisk indikator pr. kvadrant eller for hver 90°/100 gon

Indikator TIL
Visning 90 bEEP

FRA
Visning NO bEEP

9.3 Vinkelenheder

©
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Andring af vinkelenheder for kredsafleesningerne

228



Grader (dms)

Visning 360° " “

Gon

Visning 400 G

9.4 Indstilling af zenith

©
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= ZEN--U

¢

o | VErTCALe

Q)

Indstilling af zenith og referencepositionen for vertikalkredsafleesninger

Zenith

ved 0° (averst)
Visning ZEN==0

ved 90° (bag)
Visning ZEN==90

9.5 Aktivering/deaktivering af automatisk slukning
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N0 OFF
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Hold
E T 1
= | AUTOOFFe
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Aktivering og deaktivering af instrumentets automatiske slukning

Mulige indstillinger

FRA
Visning NO OFF

Automatisk slukning efter 30 min
Visning 30 OFF

9.6 Indstilling af oplgsning, display for vinkelméalesystem

©

Indstilling af displayngjagtighed
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m Mulige indstillinger

Mulige indstillinger

10
Visning dSP 1

5
Visning dSP 5

10"
Visning dSP 10

9.7 Aktivering/deaktivering af kompensator
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Aktivering og deaktivering af kompensator

TIL
Visning TILT ON

FRA
Visning TILT OFF

9.8 Kalibrering / justering for vertikalkreds
Instrumentet er korrekt indstillet ved levering.

P& grund af temperaturudsving, transportbevaegelser og aelde kan det ske, at instrumentets indstillingsveerdier aendrer

sig over tid.

Derfor giver instrumentet mulighed for at kontrollere indstillingsveerdierne med en funktion og om ngdvendigt korrigere

dem med en feltkalibrering.

Til dette formal skal instrumentet opstilles sikkert med et stativ af god kvalitet, og der skal anvendes et tydeligt, preecist
registrerbart mal inden for +3 grader i forhold til horisontalen i en afstand pa ca. 70 - 120 m.

9.8.1 Start af kalibrering
Instrumentet skal vaere startet for at starte kalibreringen.

© 6
©

\C
1.
2.

Q)

Hold tasten R/L og tasten Hold nede, og tryk derefter
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pa tasten TIL/FRA.

Vent, indtil alle tegn vises pa displayet, og slip derefter farst tasterne R/L og Hold.



o s

FACE-1

Vent, indstil visningen af V - Vinkel ikke laengere beveeger sig.
Tryk derefter pa tasten OSET for at gennemfare vinkelmalingen i position 1.
Samtidig skifter displayet og opfordrer til méaling i position 2.

v 2695841
FACE-Z

Tryk pa tasten OSET for at foretage en vinkelmaling i position 2.

Efter den anden maling beregnes korrektionen for vertikalkredsen og gemmes internt, og den aktuelle vinkel
vises.

For at veere sikker skal du foretage malingen med malet igen i begge positioner.

BEMZRK Vertikalkredsen er korrekt korrigeret, hvis summen af begge V - Vinkel (position 1 + position 2) giver
preecis 360°.
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10 Kalibrering og justering

10.1 Hilti kalibreringsservice

Det anbefales regelmaessigt at fa kontrolleret instrumenterne hos Hilti-kalibrering, sa der er sikkerhed for, at standar-

derne og de lovmaessige krav kan opfyldes.

Hilti kalibreringsservice er altid til radighed, men vi anbefaler, at der gares brug af den mindst én gang om aret.

| forbindelse med Hilti kalibreringsservice bekraeftes det, at specifikationerne for det kontrollerede instrument pa dagen
for afpravningen svarer til de tekniske angivelser i brugsanvisningen.

Hvis der er afvigelser fra producentens angivelser, indstilles de brugte maleinstrumenter igen.

Efter justering og kontrol seettes en kalibreringsmeerkat pa instrumentet, og det bekraeftes skriftligt med et kalibre-
ringscertifikat, at det arbejder inden for producentens angivelser.

Kalibreringscertifikater kreeves altid til virksomheder, der er certificeret iht. ISO 9001. Du kan fa flere oplysninger ved

at kontakte Hilti.

11 Renggring og vedligeholdelse

BEMZARK
Lad Hiltis serviceafdeling udskifte de beskadigede dele.

11.1 Rengering og afterring
Blees stov af glasset.
FORSIGTIG
Beror ikke glasset med fingrene.

Renger kun instrumentet med en ren, blad klud. Fugt den
om ngdvendigt med ren alkohol eller vand.

FORSIGTIG

Anvend ikke andre vaesker end ren alkohol eller vand.
Disse kan angribe kunststofdelene.

BEMZRK
Fa udskiftet beskadigede dele

11.2 Opbevaring
BEMARK
Leeg ikke instrumentet til opbevaring, mens det er vadt.
Lad det tarre, for du leegger det vaek til opbevaring.

BEMARK
Renger altid instrumentet, transportbeholderen og tilbe-
heret, for det laegges til lagring.

BEMARK

Hvis instrumentet har ligget ubrugt hen i lsengere tid eller
er blevet transporteret langt, skal der gennemfares en
kontrolmaling, inden det tages i brug igen.

FORSIGTIG
Tag batteriet ud, nar instrumentet ikke skal anvendes i
leengere tid. Batterier/akkuer, som leekker, kan beskadige
instrumentet.

BEMARK

Veer opmaerksom pa temperaturgreenseveerdierne ved
opbevaring af udstyret, seerligt i vinter- og sommerperi-
oden, hvis udstyret opbevares i en bil. (-30 °C til +70 °C
(-22 °F til +158 °F)).

11.3 Transport

FORSIGTIG

| forbindelse med forsendelse af instrumentet skal
batteriet isoleres eller tages ud af instrumentet. Bat-
terier/akkuer, som leekker, kan beskadige instrumentet.

Til transport eller forsendelse af udstyret ber der benyt-
tes enten en Hilti-forsendelseskasse eller lignende egnet
emballage.

Fejl Mulig arsag Afhjzelpning
Det er ikke muligt at taende for Ingen stremforsyning Oplad batteriet efter anvisningerne.
instrumentet.
EO1 Teellefejl, hvis malevaerdivisningen Reparation ngdvendig.
konstant eendrer sig ved pejlingen.
TOO FAST Teleskopet drejes for hurtigt for verti-  Drej langsommere.
kalfaleren.
BEMZAERK

Hvis fejlene ikke kan lgses med de angivne Igsningsforslag, skal instrumentet indleveres hos et Hilti servicecenter.



13 Bortskaffelse

ADVARSEL

Hvis udstyret ikke bortskaffes korrekt, kan der ske falgende:

Ved afbreending af plastikdele kan der opsta giftig reggas, som man kan blive syg af at indande.

Ved beskadigelse eller kraftig opvarmning kan batteriet eksplodere og dermed forarsage forgiftning, forbreending,
getsning eller forurening af miljoet.

Ved en skedeslgs bortskaffelse kan udstyret havne i haenderne pa ukyndige personer, som ikke ved, hvordan udstyret
ha&ndteres korrekt. Dette kan medfare, at du eller andre kommer slemt til skade, eller at miljget forurenes.

Hvis du selv vil tilfare veerktgjet stofadskillelse, Adskil instrumentet, hvis dette er muligt uden specialvaerkig;j.

Sterstedelen af de materialer, som anvendes ved fremstillingen af Hilti-produkter, kan genvindes. Materialerne skal
sorteres, fgr de kan genvindes. | mange lande findes der allerede ordninger, hvor Hilti indsamler sine brugte produkter

til genvinding. Yderligere oplysninger far du hos Hilti-kundeservice eller din lokale Hilti-konsulent.

Sortér de enkelte dele saledes:

Komponent/modul Hovedbestanddel Genvinding

Hus Kunststof Kunststofrecycling, gammelt metal

Kontakt Kunststof Kunststofrecycling m
Skruer, sma dele Stal, aluminium, magneter Metalskrot

Elektronik Forskelligt Elektronikskrot

Batterier / akkuer Alkalimangan Nationale forskrifter

Taske Vaevet syntetisk materiale Kunststofrecycling

Kun for EU-lande
Elektrisk maleudstyr ma ikke bortskaffes sammen med almindeligt husholdningsaffald!

| henhold til R&dets direktiv om bortskaffelse af elektriske og elektroniske produkter og geeldende
national lovgivning skal brugte elektriske apparater og batterier indsamles separat og bortskaffes pa en
made, der skaner miljget mest muligt.

Bortskaffelse af batterier skal ske i overensstemmelse med de nationale forskrifter. Vaer med til at vaerne
om miljoet.

14 Producentgaranti - instrumenter

Hvis du har spgrgsmal vedrarende garantibetingelserne,
bedes du henvende dig til din lokale HILTI-partner.

15 FCC-erkleering (gaelder i USA) / IC-erkleering (gaelder i Canada)

FORSIGTIG

Denne fiernbetjening er blevet testet og fundet i overens-
stemmelse med greenserne for klasse B digitalt udstyr,
jf. afsnit 15 i FCC-reglerne. Disse greenser er fastlagt for
at sikre rimelig beskyttelse mod skadelige forstyrrelser
i beboelsesomrader. Udstyr af denne type frembringer,
bruger og kan udsende radiofrekvensenergi. Hvis det ikke
installeres og anvendes i overensstemmelse med brugs-

anvisningen, kan det medfgre skadelige forstyrrelser af
radiokommunikationen.

Der er imidlertid ingen garanti for, at forstyrrelser ikke
kan opsta i specifikke installationer. Hvis dette instru-
ment medferer forstyrrelse af radio- eller tv-modtagere,
hvilket kan konstateres ved at teende og slukke for in-
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strumentet, opfordres brugeren til at forsgge at eliminere
forstyrrelserne ved hjeelp af felgende foranstaltninger:

Drej eller flyt modtagerantennen.

Foreg afstanden mellem instrumentet og modtageren.

Sag rad og vejledning hos forhandleren eller en erfaren
radio/tv-tekniker.

BEMZARK

Andringer eller modifikationer, som ikke udtrykkeligt er
godkendt af Hilti som veerende i overensstemmelse med
geeldende regler, kan begraense brugerens ret til at an-
vende instrumentet.

16 EF-overensstemmelseserklaring (original)

Betegnelse: Teodolit
Typebetegnelse: POT 10
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ensstemmelse med folgende direktiver og standarder:
indtil 19. april 2016: 2004/108/EF, fra 20. april 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/66/EF, EN I1SO 12100.
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ORIGINAL BRUKSANVISNING

POT 10 Teodolitt

Det er viktig at bruksanvisningen leses for Hus foran

apparatet brukes for forste gang. (?) Batterirom med lseskrue

Oppbevar alltid bruksanvisningen sammen (3) Trefotlésing

med apparatet. Svingaksemarkering
(1) Drift av horisontalsirkel klemskrue og findrift
(12) Trefotens fotskrue

Pass pa at bruksanvisningen ligger sammen

med apparatet nar det overlates til andre (3) Trefot
personer. (4 Laserloddhus
(15) Objektiv

Baerehéndtak
H Tallene refererer til illustrasjonene. lllustrasjonene star

helt foran i bruksanvisningen. Hus bak A
| teksten i denne bruksanvisningen viser "apparatet" alltid
til teodolitten POT 10. (@) Trefotens fotskrue
(@) Betjeningsfelt med display
(5) Fokuseringsring
(6) Okular
(@ Rerlibelle

(8) Diopter
(9) Drift av vertikalsirkel klemskrue og findrift

Innholdsfortegnelse
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1 Generell informasjon

1.1 Indikasjoner og deres betydning

FARE

Dette ordet brukes om en umiddelbart truende fare som
kan fare til alvorlige personskader eller dgd.

ADVARSEL

Dette ordet brukes for & rette fokus pa potensielt farlige
situasjoner, som kan fare til alvorlige personskader eller
ded.

FORSIKTIG

Dette ordet brukes for & rette fokus pa potensielt farlige
situasjoner som kan fare til mindre personskader eller
skader pa utstyret eller annen eiendom.

INFORMASJON
For bruksanvisninger og andre nyttige informasjoner.

1.2 Forklaring pa piktogrammer og ytterligere
opplysninger.

Symboler
Les bruks- Generell
anvisningen advarsel
for bruk

Symboler Laserklasse Il / class 2

Laser klasse Laserklassell
2iht. EN
60825-

1:2003

2 Beskrivelse

2.1 Beskrivelse av apparatet

Hilti teodolitt POT 10 er beregnet for horisontale og
vertikale vinkelmalinger, for maling av 90° vinkler,
for maling av skraplan i %, for fluktinnmdling av
referanselinjer over lengre avstander (opp til 200 m) og
for overfering av referanselinjer til flere etasjer.
Apparatet har en horisontalsirkel og en vertikalsirkel
meddigital sirkelinndeling og en elektronisk libelle (1-
aksekompensator) for ngyaktige vertikalvinkel- og skra-
planmalinger.

2.2 Leveringsomfang for standardutstyr

Teodolitt

Nettadapter inkl. ladekabel for lader
Lader

Batteri type Li-lon 3,8 V 5200 mAh
Justeringssett

Bruksanvisning

Hilti-koffert

- a4 a4 a4 A A

3 Beskrivelse av apparatet

3.1 Generelle begreper
3.1.1 Referanselinjer

pa000 900 4so0  ss00 | 0500

L1380 | S0 | 450

13650 | 37602050 265, 3740, 12046,

Generelt skal man far byggestart engasjere en oppmalingsvirksomhet til & merke av haydemerker og referanselinjer

pa og rundt byggeplassen.

For hver referanselinje skal det merkes av to ender pa bakken.



Bygningselementene plasseres i forhold til disse markeringene. For starre bygninger vil det foreligge mange referanse-
linjer.

3.1.2 Fagspesifikke begreper
Apparatets akse

A Siktlinje
B  Staakse
C  Svingakse

Horsontalsirkel/Horsontalvinkel

o B=30°

S
y

Ut fra den malte horisontale sirkelavlesningen p& 70° til et mal og 40° et annet mal, kan den mellomliggende vinkelen,
70° - 40° = 30°, beregnes.
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Vertikalsirkel/Vertikalvinkel

o y =50° /

=
/% 180°

Y

Ved at vertikalsirkelen kan innrettes med 0° pa gravitasjonsretningen eller med 0° pa horisontalretningen, bestemmes

tenkte vinkler fra gravitasjonsretningen.

3.2 Kikkertstillinger

For at det skal veere mulig 4 tilordne den horisontale sirkelavlesningen til vertikalvinkelen, snakker man om kikkert-
stillinger, dvs. alt etter mulig tilordning av retning pa kikkerten i forhold til betjeningsfeltet, og i hvilken "stilling" det blir

malt i.

Nar apparatet ses i denne visningen, betegnes denne stillingen som kikkertstilling 1. E1
Nar apparatet ses i denne visningen, betegnes denne stillingen som kikkertstilling 2. E

3.3 Begreper og deres beskrivelser

Siktlinje Linje gjennom tradkorset og objektivsentrum (kikkertaksen).

Svingakse Kikkertens dreieakse.

Staakse Hele apparatets dreieakse.

Senit Senit er tyngdekraftens retning oppover.

Horisont Horisont er retningen som star vinkelrett pa tyngdekraften - generelt
betegnet horisontalt.

Nadir Nadir er tyngdekraftens retning nedover.

Vertikalsirkel Horisontalsirkelen er den vinkelsirkelen hvis verdi endrer seg nar
kikkerten beveges opp eller ned.

Vertikalretning Vertikalretning er lik avlesningen péa vertikalsirkelen.

Vertikalvinkel (V)

En vertikalvinkel bestér av avlesningen péa vertikalsirkelen.
Vertikalsirkelen er stort sett innrettet mot tyngdekraften ved hjelp av
kompensatoren, med "nullavlesning" i senit.

Haydevinkel En heydevinkel starter pa ’null’ mot horisonten og telles positivt oppover
og negativt nedover.
Horisontalhjul Horisontalsirkelen er den vinkelsirkelen hvis verdi endrer seg nar

apparatet dreies.

Horisontalretning

Horisontalretning er lik avlesningen pa horisontalsirkelen.

Horisontalvinkel (Hz)

En horisontalvinkel bestar av differansen mellom to avlesninger pa
horisontalsirkelen, men ofte betegnes en sirkelavlesning som vinkel.
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Alidade En alidade er den dreibare midtdelen av teodolitten.
Pa denne delen sitter vanligvis betjeningsfeltet, libeller og horisontal-
innretting og den indre delen av horisontalsirkelen.

Trefot Apparatet star i trefoten som f.eks. kan veere festet pa et stativ.
Trefoten har tre festepunkter som er vertikalt justerbare med stillskruer.
Apparatstasjon Stedet hvor apparatet er oppstilt - som regel over et markert bakkepunkt.

3.4 Vinkelmalesystem
Sirkelavlesningene for vertikal og horisontal skjer med elektronisk sirkelavlesning.

3.4.1 Maleprinsipp

Apparatet bestemmer en sirkelavlesning.
Den innvendige vinkelen fremkommer som differansen mellom to sirkelavliesninger.

3.4.2 Enaksekompensator
Ved hjelp av den elektroniske libellen (kompensator) korrigeres apparatets helling i kikkertretning.

Dermed sikrer man at vertikalvinkel og skraplan alltid forholder seg til vertikal og horisontal.
Enaksekompensatoren méler med stor ngyaktighet apparatets helling i retning kikkerten, dvs. i malretning.
Dermed serger man for at resthellingen ikke har noen innvirkning pa vertikalvinkelmélingen eller skraplan.

3.5 Betjeningsfelt
Betjeningsfeltet har i alt 6 knapper med symboler samt et display.

241



)

©

Apparat pa/av.

Bakgrunnsbelysning pa/av.

Endre retningen for vinkelmalingen til horisontalsirkelen.

HEE®

>
!

Stopp den aktuelle horisontalsirkelvisningen.

[ =]
n
m
—

Sett aktuell horisontalvinkel pa ,0.

E

Veksle vertikalvisningen mellom grader og %.

—

—

—
—

Batterisymbol for visning av ladetilstanden.

Jo fullere batterisymbolet er desto bedre er ladetilstanden. Nar batteriet
er nesten helt tomt, forsvinner den siste stolpen i batterisymbolet. Da
finnes det ikke lenger energi til malinger.

\ Aktuell vertikalsirkelvisning
h Aktuell horisontalvinkelmaling.
R eller L Visning av aktuell méaleretning horisontalvinkel hayre dvs. med urviseren,

eller venstre mot urviseren.
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4 Verktoy, tilbehor

Stromtilforsel

Betegnelse
Batteri POA 80

Nettadapter POA 81
Lader POA 82
Stativ
Bilde Betegnelse

Stativ PUA 35

5 Tekniske data

Med forbehold om lgpende tekniske forandringer!

Kikkert
Kikkertens forstarrelse 30x
Korteste malavstand 1,5m (4.9 ft)
Kikkertsiktefelt 1°30:2,6 m/100 m (7.9 ft / 300 ft)
Objektivapning 45 mm
Kompensator
Type 1 akse, vaeske
Arbeidsomrade +3’
Nayaktighet g"

Vinkelmaling

POT 10 ngyaktighet (DIN 18723) 5"
Vinkelopptakssystem V (skrittvis)
Vinkelopptakssystem Hz (absolutt)
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Laserlodd

Ngyaktighet 1,5 mm til 1,5 m (1/16 til 3 ft)
Effekt <1mw
Laserklasse klasse 2
Visning
Type Segmentvisning
Belysning 1-trinns
Rorlibelle
Rerlibelle 30" /2 mm
IP-beskyttelsesklasse
Klasse IP 55
Stativgjenge
Trefotgjenge 5/8"
Batteri POA 80
Type Li-lon
Nettspenning 3,8V
Ladetid 4h
Temperatur
Driftstemperatur -20...+50 °C (-4°F ... +122°F)
Lagringstemperatur -30...+70 °C (-22°F ... +158°F)

Masse og vekt

Mal 164 mm x 154 mm x 340 mm
Vekt 4,6 kg
Vinkelenheter DMS, GON

6 Sikkerhetsregler

6.1 Grunnleggende sikkerhetsinformasjon

| tillegg til sikkerhetstipsene som er beskrevet i de
ulike avsnittene i bruksanvisningen, ma felgende
punkter folges.

6.2 Ikke-tiltenkt bruk

Apparatet og tilleggsutstyret kan utgjere en fare hvis det
betjenes av ukvalifisert personell eller det benyttes feil.

a) Apparatet ma aldri brukes uten at man forst
har fatt nedvendige instruksjoner og har lest
veiledningen.
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b) Ikke sett verneanordninger ut av drift og ikke fjern
informasjons- og varselskilt.

c) Apparatet ma bare repareres av et Moteksenter. Ved
ukyndig apning av apparatet kan det oppsta laser-
straling som overstiger klasse 2.

d) Modifisering eller endringer p& maskinen er ikke tillatt.

e) For & unnga risiko for skade, bruk kun originalt Hilti
tilbehar og tilleggsutstyr.

f) lkke bruk apparatet i eksplosjonsfarlige omgivel-
ser.

g) Tilrengjering skal det kun brukes rene og myke kluter.
Om ngdvendig kan disse fuktes litt med ren alkohol.

h) Hold barn unna laserverktay.

i) Ikke rett apparatet mot solen eller andre sterke lys-
kilder.

j) lkke bruk apparatet som nivelleringsapparat.



k) Kontroller apparatet for viktige malinger, etter et fall
eller andre mekaniske pavirkninger.

6.3 Riktig oppstilt og organisert arbeidsplass

a) Folg nasjonale arbeidsmiljglover og forskrifter.

b) Unnga harde stet og kraftig risting

c) Kraftige temperatursvingninger ferer til skader
pa objektivet. Derfor er det viktig at apparatet
akklimatiseres for bruk.

d) Apparatet ma ikke utsettes for kraftig sollys over
lengre tid.

e) Ta ut batteriet nar apparatet ikke skal brukes i et
lengre tidsrom. Batterier som gar tomme, kan skade
apparatet.

f)  Etter bruk skal apparatet oppbevares i kofferten i tarr
tilstand.

g) Libellen skal kontrolleres med jevne mellomrom ved
maling motsatt vei og eventuelt etterjusteres.

6.4 Elektromagnetisk kompatibilitet

Selv om apparatet oppfyller de strenge kravene i de

aktuelle direktivene, kan ikke Hilti utelukke muligheten for

at apparatet

- forstyrrer andre apparater
innretninger for fly) eller

- blir forstyrret av kraftig straling, hvilket kan fere til
feilfunksjon.

(f.eks. navigasjons-

Kontroller méleresultatene under slike forhold eller hvis
du av andre grunner er usikker pa resultatene.

6.4.1 Laserklassifisering

Apparatets laserlodd svarer til laserklasse 2, basert
pa normen IEC825-1/EN60825-01:2008 og klasse I
basert p& CFR 21 § 1040 (FDA). @yelukkerefleksen gir
beskyttelse hvis en person ser uforvarende og kortvarig
inn i laserstralen. Denne refleksen kan imidlertid
reduseres av medikamenter, alkohol eller narkotiske
stoffer. Dette apparatet kan brukes uten vytterligere
beskyttelsestiltak. Likevel ma man ikke se inn i lyskilden,

pa samme mate som man ikke ma se direkte mot solen.
Laserstralen ma ikke rettes mot personer.

6.5 Generelle sikkerhetstiltak

a) Kontroller om apparatet har skader fer bruk.
Dersom apparatet er skadet, ma det repareres av
et Motek-senter.

b) Hvis apparatet har falt i bakken eller blitt
utsatt for andre mekaniske pakjenninger, skal
noyaktigheten til apparatet kontrolleres.

c) Hvis apparatet blir flyttet fra sterk kulde til
varmere omgivelser eller omvendt, skal du la
apparatet akklimatiseres for bruk.

d) Ved bruk av stativer ma du serge for at apparatet
er skrudd godt fast og at stativet star stott pa
bakken.

e) For & unnga feilmeldinger skal du holde laser-
vinduet rent.

f) Selvom apparatet er konstruert for krevende bruk
pa byggeplasser, ma det behandles forsiktig pa
lik linje med andre optiske og elektriske apparater
(kikkerter, briller, fotoapparat).

g) Selv om apparatet er beskyttet mot inntrenging
av fuktighet, ma det hver gang terkes rent for det
pakkes vekk.

h) Kontroller for sikkerhets skyld tidligere innstilte
verdier eller foregaende innstillinger.

i) Vedinnretting av apparatet med libelle ma du bare
se skratt pa apparatet.

) Lukk batterideren godt slik at batteriet ikke faller
ut eller at kontakten bortfaller, slik at apparatet
kan sla seg av utilsiktet, med tap av data som
mulig konsekvens.

6.6 Transport

Nar apparatet skal sendes ma batteriet isoleres og fiernes
fra apparatet. Batterier som gar tomme, kan skade
apparatet.

For & unngéa skader p& miljget ma apparatet og batteriet
avhendes iht. gjeldende nasjonale regler.

Ta i tvilstilfeller kontakt med produsenten.

7 ldriftsetting

7.1 Lade batteri

Nar du har pakket ut apparatet skal du ferst ta nettadapteren, laderen og batterier ut av beholderen.

Lad batteriet i ca. 4 timer.
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Bilde Betegnelse
Batteri POA 80

Nettadapter POA 81

Lader POA 82

7.2 Sette inn batteri @

Sett det oppladede batteriet inn i apparatet med batterikontakten mot apparatet og nedover.
Lukk batterideren godt.

7.3 Initialisering vertikalsirkel
Etter oppstilling av apparatet ifelge tidligere beskrevet forlap, ma apparatets vertikalsirkel initialiseres.

Drei kikkerten langsomt rundt svingaksen (c) inntil en vinkelvisning for vertikalmaling vises.

7.4 Funksjonskontroll

INFORMASJON
Pass pé at klemskruen lgsnes for apparatet dreies rundt alidaden.

Sidedriftene for horisontal og vertikal arbeider som findrift, som ferst mé& klemmes fast.
Kontroller forst apparatets funksjoner og deretter i intervaller i forhold til falgende kriterier:

Lasne klemskruene.

Drei apparatet forsiktig for hand mot venstre og hayre, beveg kikkerten opp og rundt for & kontrollere finlgpet.
Klem fast sidedrift og vertikaldrift, og drei sidedriften for horisontal og vertikal forsiktig i begge retninger.

Drei fokuseringsringen helt mot venstre.

Se gjennom kikkerten og still trddkorset skarpt ved hjelp av okularringen.

Med litt gvelse kan du kontrollere retningen for de to diopterne pa kikkerten i forhold til overensstemmelse med
tradkorsets retning.

Kontroller at handtakets skruer sitter godit.

8. Se kapittel: 7.3 Initialisering vertikalsirkel

oo kr®N =

N

7.5 Oppstilling av apparatet
7.5.1 Oppstilling over bakkepunkt
Apparatet har et laserlodd som kan kobles inn og ut med tasten for bakgrunnsbelysning nar apparatet er pa.

7.5.2 Sette opp apparatet H

1. Sett opp stativet med stativhodet omtrentlig over bakkepunktet.
. Skru apparatet fast pa stativet.
3. Beveg to stativbein for hand slik at laserstralen peker mot bakkemarkeringen.
INFORMASJON Her ma du passe pa at stativhodet star omtrent vannrett.
4. Trakk deretter stativbeina ned i bakken.
5. Gjenveerende avvik for laserpunktet i forhold til bakkemarkeringen skal justeres vekk med fotskruene - laserpunktet
ma alltid sta neyaktig pa bakkemarkeringen.
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6. Bring libellene pa trefoten til midtstilling ved & forlenge stativbeina.
INFORMASJON Det skjer ved at man forlenger eller forkorter stativbeinet som star overfor den aktuelle boblen,
alt etter hvilken retning boblen skal beveges i. Dette er en interaktiv prosess og den ma eventuelt gjentas flere
ganger.

7. Nar boblen i libellen er midtstilt, skal apparatet forskyves pa stativtallerkenen slik at laserloddet er ngyaktig

sentrert pa bakkepunktet.

Still deretter rerlibellen parallell med to fotskruer og bring boblen til midten

9. Drei apparatet 90° rundt og midtstill ved hjelp av den tredje fotskruen - deretter skal du igjen dreie apparatet 90°
og ev. etterjustere rarlibellen med fotskruene.

©

7.5.3 Oppstilling med rer med laserlodd E1

Ofte er bakkepunkter merket med rer.
| dette tilfelle peker laserloddet ned i reret, uten synlig kontakt.

Legg et papir, en folie eller et annet gjennomskinnelig materiale pa raret, for & gjere laserpunktet synlig.

8.1 Horisontalsirkelmalinger
8.1.1 Sett horisontalvinkelavlesning pa null
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Horisontalvinkelavlesningen kan nar som helst settes pa null ved & trykke pa tasten 0- SET, og dermed fastsettes
referanse- eller nullpunktet for horisontalsirkelen.

8.1.2 Retningsendring av vinkelmaling horisontalsirkel
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Maéleretningen for den horisontale vinkelmalingen kan endres ved a trykke pa tast R/L, mellom hgyre - med urviseren,
eller venstre - mot urviseren.

Pa displayet vises dette med R for hayre eller L for venstre, under H.
Nar apparatet slas pa settes méaleretningen pa hgyre, dvs. med urviseren, som standard.
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8.1.3 Still inn horisontalringvisning
©
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Dl 902137
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Horisontalsirkelavlesningen kan holdes fast ved & trykke pa tasten HOLD slik at det nye mélet anvises, og ved & trykke
en gang til frigjeres sirkelavlesningen igjen.

INFORMASJON
Mens sirkelavlesningen fastholdes, blinker bokstaven H samt RL under denne pa displayet.

8.2 Vertikalsirkelmalinger
8.2.1 Vertikal helningsvisning

© ©)
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Vertikalringavlesningen kan stilles om mellom grad- og prosentvisning (%).

INFORMASJON
%-visningen er kun aktiv for denne visningen.

Dermed kan man male helning i % og eventuelt rette opp.

Malingen av skréplan i % fungerer kun i omradet + 100%, det vil si + 45°.

Over eller under dette er ingen maling mulig, og derfor forsvinner ogsa visningen.

For & veksle vertikalsirkelvisningen mellom grader og %, skal du trykke pa tasten V%.

9 Innstilinger ... |
9.1 Vise innstillingsmenyen
For & ga til innstillingsmenyen ma apparatet veere utkoblet.
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Trykk samtidig pa tastene Hold og tasten 0-Set og hold disse inne.

Trykk i tillegg pa innkoblingstasten og ikke slipp denne far alle segmenter er synlige pa displayet.
Nar apparatet har gitt fra seg fire pipetoner kan du slippe opp tastene Hold og 0-Set.

Apparatet er nd modus for innstillinger.

Trykk pa tasten Hold for & skifte mellom de forskijellige innstillingene
Trykk pa tasten 0-Set for a skifte mellom de enkelte parameterne i en innstilling

Trykk pa tasten V% for & bekrefte og lagre innstillingen som er gjort og ga ut av innstillingsmodus.

Deretter befinner apparatet seg i normal driftsmodus for gjennomfering av malinger.

9.2 Innstilling av akustisk vinkelindikator for hver kvadrant

©
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Akustisk indikator for hver kvadrant eller hver 90°/100Gon

Indikator P&
Visning 90 bEEP

Av
Visning NO bEEP

9.3 Vinkelenheter
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Endring av vinkelenhet for sirkelavlesningen
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Grader (dms)

Visning 360° " “

Gon

Visning 400 G

9.4 Innstilling av Zenit

©

ZEN-20
VEr TICAL

¢

Q)

Innstilling av Zenit, dvs. referanseposisjon for vertikalavlesninger

Zenith

ved 0° (oppe)
Visning ZEN==0

ved 90° (bak)
Visning ZEN==90

9.5 Inn- og utkobling av automatisk utkobling

©

" NDOFF
AUTO OFF

Q@

Inn- og utkobling av automatisk utkobling av apparatet

Mulige innstillinger

Av
Visning NO OFF

Automatisk utkobling etter 30 min
Visning 30 OFF

9.6 Innstilling av opplgsning for visning av vinkelmalesystem

©

Innstilling av visningsngyaktighet
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Mulige innstillinger 1"
Visning dSP 1
5
Visning dSP 5
10"
Visning dSP 10

9.7 Inn- og utkobling av kompensator

©

Inn- eller utkobling av kompensatoren

Mulige innstillinger Pa
Visning TILT ON

:
Visning TILT OFF O

9.8 Kalibrering/justering for vertikalsirkel

Apparatet er riktig innstil ved levering.

P& grunn av temperatursvingninger, transportbevegelser og aldring er det mulig at apparatets innstillingsverdier endrer
seg over tid.

Derfor har apparatet en mulighet for & bruke en funksjon for kontroll av innstillingsverdiene og eventuelt korrigere med
en feltkalibrering.

| denne forbindelse er apparatet utstyrt med et stativ av hgy kvalitet som gir sikker oppstilling, god sikt og godt synlig
mal innenfor innenfor +3 grader i forhold til horisontalplanet pé ca. 70 - 120 meters avstand.

9.8.1 Starte kalibreringsprosess
Apparatet ma kobles inn for & starte kalibreringen.
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1. Hold R/L-tasten og Hold-tasten inne og trykk sa pa pa/av-tasten.
2. Venttil alle displaytegn vises, og ferst da slipper du opp tastene R/L og Hold.
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FACE-1

Vent til visningen av V - vinkel ikke beveger seg lenger.
Deretter trykker du pa tasten OSET for & utfere vinkelmaling i stilling 1.
Samtidig endres visningen til malesperring i stilling 2.

v 2695841
FACE-Z

Trykk pa tasten OSET for & utfere vinkelmaling i stilling 2.

Etter den andre malingen beregnes korrigeringen for vertikalsirkelen og den lagres internt, og i tillegg vises den
aktuelle vinkelen.

Som en sikring maler du til malet en gang til i begge stillinger.

INFORMASJON Vertikalsirkelen er riktig korrigert ndr summen av de to V - vinkel (stilling 1 + stilling 2) er lik 360°.



10 Kalibrering og justering

10.1 Motek kalibreringsservice

Vi anbefaler regelmessig testing av apparatet hos Motek for & kunne sikre palitelighet iht. normer og lovfestede krav.
Motek kalibreringsservice star nar som helst til disposisjon; kalibrering minst én gang per ar anbefales.

| forbindelse med kalibrering hos Motek blir det bekreftet at spesifikasjonene for det kontrollerte apparatet pa
kontrolltidspunktet er i samsvar med de tekniske dataene i bruksanvisningen.

Ved avvik fra produsentens anvisninger blir brukte malere innstilt pa nytt.

Etter justering og testing blir det satt et kalibreringsmerke pa apparatet, og med et kalibreringssertifikat blir det skriftlig
bekreftet at apparatet fungerer iht. produsentens anvisninger.

Kalibreringssertifikater kreves alltid for foretak som er sertifisert iht. ISO 900X. Din naermeste Motek-kontakt gir deg

gjerne naermere opplysninger.

11 Service og vedlikehold

INFORMASJON
La Motek service skifte ut skadde deler.

11.1 Rengjoring og terking
Blas stavet av glasset.
FORSIKTIG
Ikke berer glasset med fingrene.

Rengjer apparatet kun med en ren og terr klut. Fukt den
om ngdvendig med ren alkohol eller vann.

FORSIKTIG

Ikke bruk noen andre vaesker enn alkohol eller vann.
Andre vaesker kan angripe plastdeler.

INFORMASJON
Serg for at skadde deler skiftes ut

11.2 Lagring
INFORMASJON
Apparatet ma ikke lagres i fuktig tilstand. La det terk fer
det settes vekk for lagring.

INFORMASJON
Rengjer alltid apparatet,
tilbehearet for lagring.

transportbeholderen og

INFORMASJON
Etter lengre tids oppbevaring eller langvarig transport ma
det foretas en kontrollmaling fer bruk.

FORSIKTIG
Ta ut batteriet n&r apparatet ikke skal brukes i et lengre
tidsrom. Batterier som gar tomme, kan skade apparatet.

INFORMASJON

Overhold temperaturgrenseverdiene ved lagring av
utstyret, spesielt om vinteren og om sommeren, og
spesielt nar utstyret oppbevares i en bil. (-30°C til +70°C
(-22°F til +158°F)).

11.3 Transport

FORSIKTIG

Néar apparatet skal sendes ma batteriet isoleres og
fiernes fra apparatet. Batterier som gar tomme, kan
skade apparatet.

Til transport/frakt av utstyret brukes enten Hilti frakt-
kartong eller lignende emballasje.

12 Feilsgking

Feil Mulig arsak

Losning

Maskinen kan ikke slas pa. Ingen strgmitilfarsel

Lad batteriet ifelge instruksjonene.

EO1 Tellefeil, nar maleverdivisningen Reparasjon ngdvendig.
stadig endrer seg ved
retningsbestemmelse.
TOO FAST Teleskopet dreies for raskt for Drei langsommere.
vertikalsensoren.
INFORMASJON

Hvis feilen ikke lar seg utbedre med de utferte hjelpetiltakene, méa apparatet sendes til Motek service.
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13 Avhending |
ADVARSEL

Ved ukyndig avhending av utstyret kan fglgende skje:

Ved forbrenning av plastdeler kan det oppstéa giftige gasser som kan gjgre personer syke.

Batterier kan eksplodere og dermed forarsake forgiftninger, forbrenninger, etseskader eller miljgskader dersom de
skades eller varmes sterkt opp.

Ved ukyndig avhending kan uvedkommende f4 tak i utstyret og bruke det pa ugnskede mater. Dette kan fare til at de
skader seg selv og tredjepart samt skader miljget.

Hvis du vil sende verktayet til resirkulering selv: Ta apparatet fra hverandre i den grad det er mulig uten spesialverktgy.

Hiltis apparater er i stor grad laget av resirkulerbart materiale. En forskriftsmessig materialsortering er en forutsetning
for resirkulering. Norge har en ordning for & ta apparater tilbake for resirkulering. Trenger du mer informasjon, kontakt

Motek.

Skill delene som felger:

Komponent(er) Hovedmateriale Resirkulering

Hus Plast Resirkulering av plast, skrapmetall
Brytere Plast Plastresirkulering

Skruer, smadeler Stal, aluminium, magneter Metall

Elektronikk Diverse Elektronisk avfall

Batterier Alkalimangan Nasjonale forskrifter

Beereveske Vevet syntetisk materiale Plastresirkulering

Kun for EU-land
Kast aldri elektroniske maleapparater i husholdningsavfallet!

I henhold til EU-direktiv om kasserte elektriske og elektroniske produkter og direktivets iverksetting
i nasjonal rett, ma elektriske apparater og batterier som ikke lenger skal brukes, samles separat og
returneres til et miljgvennlig gjenvinningsanlegg.

Avhend batteriene i trad med nasjonale forskrifter. Da bidrar du til & verne miljget.

14 Produsentgaranti apparater

Nar det gjelder spgrsmal om garantibetingelser, ber vi
deg kontakte din lokale HILTI-partner.

15 FCC-erklaering (gj IC-erklaering (gjelder for Canada
FORSIKTIG hvis du ikke installerer og bruker verktayet i trdd med
Dette apparatet har i tester overholdt grenseverdiene i | veiledningen.

avsnitt 15 i FCC-bestemmelsene for digitalt utstyr i klasse
B. Disse grenseverdiene er beregnet for & gi tilstrekkelig | Det kan imidlertid ikke gis garanti for at ikke forstyrrelser
beskyttelse mot forstyrrende stréling ved installasjon i | kan forekomme pé enkelte installasjoner. Hvis dette
boligomréader. Verktgyet av denne typen genererer og | utstyret ferer til forstyrrelse pa radio- eller tv-mottak,
bruker hgye frekvenser og kan ogsd avgi dette. De | noe som kan bestemmes ved & skru av og pa utstyret,
kan derfor forarsake forstyrrelser pa kringkastingsmottak
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anbefales brukeren & prave a rette pa forstyrrelsen pa en
eller flere av felgende mater:

Vri pa eller bytt ut antennen.

Ik avstanden mellom apparatet og mottakeren.

16 EF-samsvarserklaering (original

Betegnelse: Teodolitt
Typebetegnelse: POT 10
Generasjon: 01
Produksjonsar: 2010

Vi erkleerer herved at dette produktet overholder falgende
normer og retningslinjer: til 19. april 2016: 2004/108/EF,
fra 20. april 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/66/EF,
EN ISO 12100.

A
Automatisk utkobling
inn-og utkobling . . ... ... ...... 237, 250
B
Batteri
setteinn. . . ... ... ... ... 237, 246
BatteriPOA80 . ... .......... 238, 243, 246
Betjeningsfelt . . . . ... ... ... .... 236, 241
E
EO1 . . . . 253
E
Enaksekompensator ............. 236, 241
F
Funksjonskontroll . . . . ... ... ..... 237, 246
H
Horisontalvinkelavlesning . . . . . . ... .. 237, 247
Horizontalsirkel
Vinkelméling . . .............. 237, 247

Konsulter forhandleren eller en erfaren radio/tv-spesialist.

INFORMASJON

Endringer og modifikasjoner som ikke uttrykkelig er tillatt
av Hilti, kan begrense brukerens rett til & ta apparatet i
bruk.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process
Management

Business Area Electric Tools & Access-
ories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Teknisk dokumentasjon hos:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland

Horsontalringvisning . . . . ... ... ... 237,248
1
Innstillingsmeny . . . ... ... ... .. .. 237, 248
J
Justering
Kalibrering . . . .. ... ... ...... 237, 251
Justeringssett . . . . ... ... o oL 238
K
Kalibrering . . .. .............. 237, 251
Justering . . .. ... oL 237, 251
Kalibreringsservice . . . . . ... ... ... 237,253
Kikkertstillinger . . . . ... ... ... ... 236, 240
Kompensator
inn-og utkobling . . .. ... ... .... 237, 251
L
LaderPOAB2 . . . . ... .. ...... 238, 243, 246

255



M
Maskin
Montering . . . . .. ... ... ... ... 237, 246
Maleprinsipp . . . . .. ..o 236, 241
N
Nettadapter POA81 . . . ... ... .. 238, 243, 246
(o]
Oppstilling av apparatet . . . . .. ... .. 237, 246
R
Referanselinjer . . . . . ... ........ 236, 238
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S

Skraplanindikator
vertikal . . ... 237,248
StativPUAS35 . . . . .. .. 243
Stille opp apparatet
med rgr med laserlodd . . . .. ... ... 237, 247
T
TOOFAST . . . . o e 253
\'
Vinkelenheter . . . ... ... ........ 237, 249
Vinkelindikator . . . . ... ......... 237, 249
Vinkelmélesystem . . . . . ... .. 236-237, 241, 250
Vinkelmaling
Horizontalsirkel . . . . ... ... ... .. 237, 247
r4
Zenit . ... 237, 250



ALKUPERAISET OHJEET

Teodoliitti POT 10

Lue ehdottomasti tama kayttéohje ennen lait-
teen kayttamista.

Sailyta kayttéohje aina laitteen mukana.

Varmista, etta kayttéohje on laitteen mukana,
kun luovutat laitteen toiselle henkilolle.

0 Numerot viittaavat kuviin. Kuvat 16ydat kayttoohjeen
alusta.

Taman kayttdohjeen tekstissa sana »laite« tarkoittaa aina
teodoliittia POT 10.

Kotelon etuosa H

(3) Kolmijalan lukitus

(0) Kallistusakselimerkinta

(D) Vaakakehan saatdpydran lukitusruuvi ja hienos&atd
(12) Kolmijalan jalkaruuvi

(13) Kolmijalka

(14) Laserluotikotelo

() Objektiivi

Kantokahva

Kotelon takaosa B
@ Kolmijalan jalkaruuvi

(4) Kayttopainikkeet ja nayttd
(5) Tarkennusrengas

(6) Okulaari
(7) Putkivesivaaka
(8) Diopteri

@@ Lukkoruuvillinen akkulokero
@ Pystykehdn s&atépyoran lukitusruuvi ja hienosaatd

Sisallysluettelo

1 VYleisidohjeita........ccoiiiiiiiiiiiiiii i iisisicscsaraserasasnnnsnnaaas 258

1.1 Varoitustekstit ja niidenmerkitys . ......... oo i i e i e 258
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- 1 1Y 7- 11 T 259
21 Laitteen KUvaus . ........iiiiiiiii ittt ssanaan s 259
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3.2 Laiteasennot BA L . ... .....cciiitiiii ittt a st 261
3.3 Kasitteet janiidenselostukset . .. ........... ittt it iness s nnaaan 261
3.4 Kulmamittausjarjestelma . . . ... ..o ittt i i ittt et 262
3.4.1 Mittausperiaate . . . . .. .. e 262
3.4.2 Yksiakselikompensaattori Bl . .. ... ... 262
3.5 Kayttopainikkeet . ..........ciiiiiiiiir it ieeaesnnnsssrssnnnnnsnnssssssnnnnnns 262

4 Tyokalut jalisdvarusteet ..........ccoeimiiiiiiiiiiiiiiiiiiaieeea .. 264
5 Teknisettiedot......ccoovmiiii s 264
6 Turvallisuusohjeet..........cviiviiiiiiiiiiiirisiersassssesnnsasnnnnnnnss 265

6.1 Yleisid turvallisuusohjeita. . ... ...ttt ittt s s a e 265
6.2 Epaasianmukainen Kayttd . ...........ciiiiiiinnnnnreecnnnnnnnnsssssnnnnnnnnnns 265
6.3 Tyopaikan asianmukaisetolosuhteet . .. ...ttt ittt 266
6.4 Sahkomagneettinen héiridkestavyys ..........cci ittt it i i i s 266
6.4.1 LaserlaiteluoKitus . . . .. .. e 266
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6.6

71
7.2
7.3
7.4
75
7.5.1
752
753

8.1
8.1.1
8.1.2
8.1.3
8.2
8.2.1

9
9.1
9.2
9.3
9.4
9.5
9.6
9.7
9.8
9.8.1

10
10.1

11

11.1
1.2
1.3

12
13
14
15
16

Yleiset turvallisuustoimenpiteet . ......... ..o i i i i s e 266
Kuljettaminen . ... ... ..ottt i i ittt e s n s s s 266
%6 )77 1 o T 4 Lo o TR -1 s 1
Akunlataaminen . ...........i.iiii it e r s 267
Akun asettaminenpaikalleen A . . .. ... ... . i i i e e e e 267
Pystykehdnperusasetus l .......... ... ittt ittt i ittt 267
Toiminnantarkastus. . . ... .ottt i it st s et s s 267
Laitteen pystytys . ....cciiiiniii ittt ittt s s s s 267
Pystytys maapisteeseen . . .. . ... e 267
Laitteen pystyttaminen Bl . . . . ... 268
Pystyttdminen putkiin laserluodilla Bl . . . . .. ... 268
(137 £« Y~ -
Vaakakehdmittaukset. . . ......o it i i et 268
Vaakakehdlukeman nollaaminen . . . . ... ... e 268
Vaakakehan kulmamittauksen suunnan muutos . . . . . .. .o L 268
Vaakakehdndyton asetus . . . .. ... e 269
Pystykehdmittaukset . ..........c0iiiiiiiiii ittt it e naansnan s 269
Pystysuuntainen Kallistusn8yttd . ... ..... ... . 269
Asetukset .........cociiiiiii i e e aa s n s n s n e e e e 269
Asetusvalikon haku n8yttoon . . ... .coiii ittt it st s s e 269
Akustisen kulmailmaisimen sdaté perneljdnnes .............. ittt 270
KulmayksikOt . . .. oot i it i e e 270
7-40= 313 R - | o 271
Automaattisen poiskytkennén kytkeminen péélle japoispdaltd . ................... .00 271
Kulmamittausjarjestelman ndyton tarkkuuden sdato . ...........cciiiiinnnrrrnnnnnnns 271
Tasaimen (kompensaattorin) kytkeminen paélle japoispaaltd . .. ......... ..o ivrnnnnn. 272
Vaakakehan kalibrointi /hienos8ato. .. .. ..o v i ittt it ittt st s 272
Kalibroinnin KAynnistys . . . . ... i e 272
Kalibrointi ja hienosaato .........cccviviriiiiiiiiiiiciiiiiareraranannnas 274
Hilti-kalibrointipalvelu ............c.c0 ittt ittt esnrsanssanrsanssnnsnnnns 274
Huolto ja kunnossapito ........cocviiviririiiiiiiiiaiiniianeraranannnas 274
Puhdistaminen jakuivaaminen . ...........cciiiiiii ittt s 274
Varastointi . ......ciiiiii ittt i s i s e s 274
Kuljettaminen . . .. ... ..ottt i it ittt e s n s san s sa s s 274

Vianmaaritys ....ocvei ittt a i a e 274
Havittaminen .........cciciiiiiiiiiiiiiiie i srasse s s s snnsasnnsnnnnss 27D
Laitteen valmistajan myontamatakuu .............c.ccocvcviviiiinenn.. 275
FCC-ohje (vain USA)/ IC-ohje (vain Kanada) ............c.cvvvivuenan. 276
EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus (originaali)..........cvoveviena.. 276

1 Yleisia ohjeita

1.1 Varoitustekstit ja niiden merkitys VAROITUS
VAKAVA VAARA Varoittaa vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla

Varoittaa vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla va- | loukkaantuminen, vaurioituminen tai aineellinen vahinko.
kava loukkaantuminen tai jopa kuolema.

HUOMAUTUS

VAARA Antaa toimintaohjeita tai muuta hyodyllista tietoa.

Varoittaa vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla va-
kava loukkaantuminen tai kuolema.
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1.2 Symboleiden ja muiden huomautusten merkitys
Symbolit

Lue Yleinen
kayttéohje varoitus
ennen
laitteen
kayttamista

Laserlaiteluokan Il / class 2 symbolit

(42

Normin Laserlaite-
EN60825-1:2003  luokka
mukainen Il
luokan 2
laserlaite

2.1 Laitteen kuvaus

Hilti-teodoliitti POT 10 on tarkoitettu vaaka- ja pysty-
suuntaisiin kulmamittauksiin, mittauksiin 90°:n kulmassa,
kallistusten mittaamiseen prosentteina %, pystytyslinjo-
jen kohdistamiseen pitemmilta etéisyyksilta (jopa 200 m)
ja pystytyslinjojen siirtdmiseen rakennuksen useampaan
kerrokseen.

Laitteessa on vaaka- ja
digitaalinen jaotus, seka
(1-akselikompensaattori)
tarkkaan mittaamiseen.

pystykehat, joissa
elektroninen  vesivaaka
pystykulmien ja kallistusten

3 Laitteen kuvaus

3.1 Yleisia kasitteita
3.1.1 Pystytyslinjat

| 10850 5600, 4500 | sens [0 asme  seny | o500

155 3782850265 37, 1204,

2.2 Vakiona toimitettava varustus

Teodoliitti

Verkkolaite sis. laturin latausjohto
Laturi

Akkutyyppi Li-lon 3,8 V 5200 mAh
Hienosaatosetti

Kéyttoohje

Hilti-laukku

- a4 a4 a4 a4 A

Yleenséd ennen rakentamisen aloitusta mittausyritys merkitsee ensin alueen korkomerkit ja pystytyslinjat.
Kutakin pystytyslinjaa varten merkitddn maahan kaksi paatypistetta.
Néaiden merkintdjen perusteella yksittdiset rakenne-elementit sijoitetaan paikoilleen. Suurempia rakennuksia varten

tarvitaan useita pystytyslinjoja.
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3.1.2 Alan erikoiskasitteet
Laiteakselit

A Téahtaysakseli

b  Pystyakseli

c Kallistusakseli

Vaakakeha / vaakakulma

Mitatuista vaakakehalukemista, jotka sijaitsevat 70° kulmassa toiseen kohteeseen ja 40° kulmassa toiseen kohteeseen
néhden, voidaan laskea valiin jadva kulma 70° - 40° = 30°.
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Pystykeha / pystykulma

o y =50° /

Y

=
/% 180°

Koska pystykeha on suunnattu 0° kulmaan maan vetovoiman suuntaan tai 0° kulmaan vaakasuuntaan nhden,
madritetddn tdssé vetovoiman suunnan kulma.

3.2 Laiteasennot

Jotta vaakakehan lukeminen voidaan kohdistaa pystykulmaan oikein, puhutaan laiteasennoista, ts. asennoista, jotka
riippuvat kaukoputken suunnasta kayttdpainikkeisiin ndhden eli asennosta, jossa mitattiin.
|

Kuvan mukaista laitteen asentoa kutsutaan laiteasennoksi 1. E1
Kuvan mukaista laitteen asentoa kutsutaan laiteasennoksi 2. E

3.3 Kasitteet ja niiden selostukset

Tahtaysakseli Linja t&ht&ysristikon ja objektiivin keskikohdan kautta (kaukoputkiakseli).

Kallistusakseli Kaukoputken k&antdakseli.

Pystyakseli Koko laitteen kadantdakseli.

Zeniitti Zeniitti on painovoiman suunta yléspain.

Horisontti Horisontti on suorassa kulmassa painovoimaan ndhden - yleensa puhu-
taan vaakasuorasta.

Nadiiri Nadiiri on painovoiman suunta alaspéin.

Pystykeha Pystykehaksi kutsutaan kulmakehaa, jonka arvot muuttuvat kaukoputkea
ylos- tai alaspain liikutettaessa.

Pystysuunta Pystysuunnaksi kutsutaan pystykehén lukemaa.

Pystykulma (V) Pystykulmaksi kutsutaan pystykehén lukemaa.

Pystykeha on yleensa suunnattu kompensaattorin (tasaimen) avulla pai-
novoiman suuntaan, jolloin "nollalukema" on zeniitissa.

Korkeuskulma Korkeuskulma ilmaistaan verrattuna horisontin ’nollaan’, ja korkeuskul-
man arvot ovat positiivisia yléspéin ja negatiivisia alaspain.

Vaakakeha Vaakakehaksi kutsutaan kulmakeh&a, jonka arvot muuttuvat laitetta
kaannettéessa.

Vaakasuunta Vaakasuunnaksi kutsutaan vaakakehén lukemaa.

Vaakakulma (Vk) Vaakakulma muodostuu kahden vaakakehélté luetun arvon erosta, mutta

usein kehéltd luettua arvoa kutsutaan myds kulmaksi.
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Alhidadi Alhidadi on teodoliitin kdéantyvéa keskiosa.
Téassa osassa ovat yleensa kayttdpainikkeet, vaakasuoraan suuntaami-
sen vesivaa'at ja sisimpéné vaakakeha.

Kolmijalka Laite seisoo kolmijalalla, joka kiinnitetdén esimerkiksi jalustaan.
Kolmijalassa on kolme vastinpintaa, joita pystysuunnassa voidaan saataa
saatdruuveilla.

Laiteasema Asema, johon laite on pystytetty - yleensa merkityn maapisteen paalla.

3.4 Kulmamittausjarjestelma
Kehélukemat pysty- ja vaakasuunnassa saadaan elektronisilla keh&lukemilla.

3.4.1 Mittausperiaate

Laite méarittéd kehalukeman.
Véliin jadva kulma saadaan kahden keh&lukeman erotuksesta.

3.4.2 Yksiakselikompensaattori H

Laitteen kallistusta kaukoputken suunnassa korjataan elektronisella vesivaa'alla (kompensaattorilla).

Siten varmistetaan, etta pystykulma ja kallistukset aina viittaavat pysty- tai vaakatasoon.
Yksiakselikompensaattori mittaa laitteen kallistuksen erittéin tarkasti kaukoputken suuntaan, ts. tdhtdyssuuntaan.
Siten varmistetaan, ettei jadnndskallistuma vaikuta pystykulmamittaukseen tai kallistukseen.

3.5 Kayttopainikkeet
Kayttopainikkeet ovat yhteensa 6 symboleilla merkittya painiketta, joiden yhteydessa on naytto.
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©

Laite paélle ja pois paalta.

Taustavalo péaélle ja pois paalta.

Vaakakehén kulmamittauksen suunnan muutos.

HEE®

Nykyisen vaakakehanayton pito.

[ =]
n
m
—

Nykyisen vaakakulman asetus arvoon 0.

E

Pystykulmanéayton yksikon vaihto asteista prosentteihin % ja painvastoin.

—

—

—
—

Akun varaustilan nédytén akkusymboli.

Mité tdydempi akkusymboli on, sitd enemmén akussa on virtaa. Jos ak-
kusymboli on ldhes tyhja, viimeisen palkin katoamisen mydté koko ak-
kusymboli katoaa naytdsta. Silloin energiaa ei enda ole jéljelld mittausten
tekemiseen.

\Y Nykyinen pystykehéndyttd
h Nykyinen vaakakehanayttd.
Rtai L Vaakakehan nykyisen mittaussuunnan nayttd oikealle eli my&tapéaivaan

tai vasemmalle eli vastapaivaan.
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4 Tyokalut ja lisdvarusteet

Virtaldhde

Nimi

Akku POA 80

Verkkolaite POA 81

Laturi POA 82

Kuva

Nimi

Jalusta PUA 35

5 Tekniset tiedot

Oikeudet teknisiin muutoksiin pidatetaan!

Kaukoputki
Kaukoputken suurennos 30x
Lyhin téhtédysmatka 1,5m (4.9 ft)
Kaukoputken nakokentta 1°30':2,6 m /100 m (7.9 ft / 300 ft)
Objektiiviaukko 45 mm

Tasain (kompensaattori)
Tyyppi

1 akseli, neste

Kayttdalue +3’

Tarkkuus &"
Kulmamittaus

POT 10:n tarkkuus (DIN 18723) 5"

Kulmamittausjarjestelma

V (inkrementaalinen)

Kulmamittausjarjestelma

Hz (absoluuttinen)
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Laserluoti

Tarkkuus 1,5 mm kun matka 1,5 m (1/16 kun matka 3 ft)
Teho <1mw
Laserluokka Class 2
Naytté
Tyyppi Segmenttinayttd
Valo 1-tehoinen

Putkivesivaaka
Putkivesivaaka 30" /2 mm

IP-suojausluokka
Luokka IP 55

Jalustakierre

Kolmijalkakierre 5/8"
Akku POA 80
Tyyppi Li-lon
Nimellisjannite 3,8V
Latausaika 4h
Lampdotila
Kayttélampdotila -20...+50 °C (-4 °F ...+122 °F)
Varastointilampétila -30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Mitat ja painot

Mitat 164 mm x 154 mm x 340 mm
Paino 4,6 kg
Kulmayksikot DMS, GON

6 Turvallisuusohjeet

6.1 Yleisia turvallisuusohjeita
Taman kayttéohjeen eri kappaleissa annettujen tur-
vallisuusohjeiden lisdksi on aina ehdottomasti nouda-
tettava seuraavia ohjeita.

a) Ala koskaan kayti laitetta, ellet ole saanut asian-

6.2 Epdasianmukainen kayttd mukaisia ohjeita tai ellet ole lukenut tits kaytté-

Laite ja sen varusteet saattavat aiheuttaa vaaratilanteita, ohjetta.
jos kokemattomat henkilot kéyttavat laitetta ohjeidenvas- | b) Ala poista turvalaitteita kéytdsta tai irrota lait-
taisesti tai muutoin asiattomasti. teessa olevia huomautus- ja varoitustarroja.
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Korjauta laite aina vain valtuutetussa Hilti-huollossa.
Laitteen asiantuntemattoman avaamisen yhtey-
dessa saattaa syntya laserséteilyd, jonka teho
ylittaa laserlaiteluokan 2 rajat.

Laitteeseen ei saa tehdd minkaanlaisia muutoksia.
Loukkaantumisvaaran vélttdmiseksi kayta laitteessa
vain alkuperdisia Hilti-lisévarusteita ja -lisélaitteita.
Ald koskaan kiyta laitetta rijahdysvaarallisessa
ymparistéssa.

Kéytd puhdistamiseen vain puhdasta ja pehmeaa
liinaa. Tarvittaessa voit hiukan kostuttaa liinaa puh-
taalla alkoholilla.

Al3 jata laserlaitteita lasten ulottuville.

Ald suuntaa laitetta aurinkoa tai muita voimakkaita
valonléhteita kohti.

Ala kéyta laitetta vaaittamiseen.

Tarkasta laite aina ennen tarkeitd mittauksia, laitteen
pudottua tai muun mekaanisen vaikutuksen kohdis-
tuttua laitteeseen.

6.3 Ty6paikan asianmukaiset olosuhteet

a)

9

Ota huomioon maakohtaiset maérdykset onnetto-
muuksien ehkéisemiseksi.

Valta kovien iskujen ja voimakkaan térinén kohdistu-
mista laitteeseen.

Suuret [ampétilavaihtelut aiheuttavat objektiivin huur-
tumista. Tdéman vuoksi laitteen 1&ampdtilan on ehdot-
tomasti annettava tasaantua ennen kayttoa.

Laitetta ei saa pitemmaksi aikaa jattda kirkkaaseen
auringonpaisteeseen.

Poista akku, ellet kdyta laitetta pitkddn aikaan. Akku-
jen/paristojen vuodot saattavat vaurioittaa laitetta.
Sailyté laite kayton jélkeen kuivana laukussaan.
Vesivaakojen tarkkuus on tarkastettava saanndllisin
vélein ja tarvittaessa ne on hienosaadettava.

6.4 Sahkomagneettinen hairiokestavyys

Vaikka laite tayttdd sovellettavien direktiivien ja normien

tiukat vaatimukset, Hilti ei voi taysin taata, ettei laite

- hairitse muita laitteita (esimerkiksi lentokoneiden navi-
gointilaitteita) tai

- saa toimintahairi¢ita liilan voimakkaan sateilyn seurauk-
sena.

Naissé tapauksissa, tai jos mittaustulosten luotettavuutta
on syyta epdilld, suorita tarkastusmittaus.
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6.4.1 Laserlaiteluokitus

Laite vastaa laserlaiteluokkaa 2 perustuen normeihin
IEC825-1 / EN60825-01:2008 ja luokkaa Il perustuen
asetukseen CFR 21 § 1040 (FDA). Silm&luomien sulke-
misrefleksi suojaa silmia, jos henkild katsoo hetkellisesti
suoraan sateeseen. Ladkkeet, alkoholi ja muut huumaa-
vat aineet saattavat heikent&a tatéa sulkemisrefleksia. Lait-
teen kayttd ei edellyté erityisia suojavarusteita. Valta kui-
tenkin katsomasta suoraan séteeseen kuten et katsoisi
suoraan aurinkoonkaan. Lasersadettd ei saa suunnata
ihmisia kohti.

6.5 Yleiset turvallisuustoimenpiteet

a)

b)

Tarkasta laitteen kunto ja vauriot aina ennen
kayttéa. Jos laite on vaurioitunut, korjauta se Hilti-
huollossa.

Laitteen tarkkuus on tarkastettava laitteen putoa-
misen tai vastaavan mekaanisen iskun jalkeen.
Jos laite tuodaan kylmasta lampimaan tai péin-
vastoin, laitteen lampétilan on annettava tasoittua
ennen kayttamista.

Jos kaytat jalustaa, varmista, ettd laite on kun-
nolla kiinni jalustassa ja etta jalusta seisoo tuke-
valla pinnalla turvallisesti.

Jotta valtat virheelliset mittaustulokset, pida la-
sersateen lahtéaukko puhtaana.

Vaikka laite on suunniteltu kestdmaan rakennus-
tyomaan vaativia olosuhteita, sitd on kasiteltdva
varoen kuten muitakin optisia ja elektronisia lait-
teita (kiikarit, silmalasit, kamera).

Vaikka laite on suunniteltu kosteustiiviiksi, pyyhi
laite kuivaksi aina ennen kuin laitat sen kanto-
laukkuun.

Turvallisuuden varmistamiseksi tarkasta aina lait-
teeseen viimeksi sdadetyt arvot ja tehdyt asetuk-
set.

Kun suuntaat laitetta vesivaa'an avulla, katso lait-
teeseen vain viistosti.

Lukitse akkulokeron kansi huolellisesti, jotta akku
ei paase putoamaan laitteesta tai jotta ei syntyisi
tilannetta, minka seurauksena laite kytkeytyisi it-
sestéddn pois pailta ja tietoja menetettaisiin.

6.6 Kuljettaminen

Laitteen kuljettamista ja I&hettamista varten erista akku tai
irrota se laitteesta. Akkujen/paristojen vuodot saattavat
vaurioittaa laitetta.

Laite ja akut/paristot pitdéd héavittda lakisdateisten maa-
rdysten mukaisesti.

Lisatietoja saat Hilti-asiakaspalvelusta.



7 Kayttoonotto

7.1 Akun lataaminen
Kun olet purkanut laitteen pakkauksesta, ota verkkolaite, latausasema ja akku esille.
Lataa akkua noin 4 tuntia.
Kuva Nimi
Akku POA 80

Verkkolaite POA 81

Laturi POA 82

7.2 Akun asettaminen paikalleen @

Laita ladattu akku laitteeseen akkupistoke laitteeseen péin ja paina akkua alaspéin.
Lukitse akkulokeron kansi huolellisesti.

7.3 Pystykehén perusasetus
Kun laite on edelld kuvatulla tavalla pystytetty, laitteen vaakakehé pitdé perusasettaa.

Kierré teleskooppia hitaasti kallistusakseliin (c) nédhden, kunnes pystymittauksen kulmanaytté ilmestyy nayttoon.

7.4 Toiminnan tarkastus

HUOMAUTUS
Varmista, etté lukitusruuvit 16ystytetddn ennen kuin laitetta kddnnetdan alhidadiin ndhden.

Vaaka- ja pystykehan sivusaatopydréat toimivat hienosaétdpydring, jotka pitdd ensin lukita.
Tarkasta laitteen toiminta ennen toiden aloittamista ja sitten sd@nnéllisin valein kayttden seuraavia kriteereita:

1. L&ystyta lukitusruuvit.

Kéanna laitetta kadella varovasti vasemmalle ja oikealle ja kd&nna kaukoputkea ylds- ja alaspdin, jotta tarkastat
hienos&&don toiminnan.

Lukitse sivus&atopyora ja pystysaatdpyora ja kierrd vaaka- ja pystysuunnan sivusaatdpyoria varovasti kumpaankin
suuntaan.

Kierré tarkennusrengas &ariasentoon vasemmalle.

Katso kaukoputkella ja tarkenna tahtaysristikko okulaarirengasta kiertéen.

Tarkasta pienelld harjoituksella, ettd kaukoputken kummankin diopterin suuntaus vastaa tahtaysristikon suuntaa.
Tarkasta, ettd kahvan ruuvit ovat kunnolla kiinni.

Ks. kappale: 7.3 Pystykehan perusasetus

[

O N O

7.5 Laitteen pystytys
7.5.1 Pystytys maapisteeseen
Laitteessa on laserluoti, joka laitteen p&alla ollessa kytketaéan taustavalon painikkeella paélle ja pois paalta.
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7.5.2 Laitteen pystyttaminen B

1.

Pystyté jalusta siten, etté jalustapdén keskikohta on suunnilleen maapisteen ylapuolella.

Jos laserpiste vield poikkeaa maapisteesta, sédéda jalkaruuveista - laserpisteen pité olla tarkasti maapisteen

HUOMAUTUS Téamén teet pidentdmalla tai lyhentdmaélla vesivaa'an kuplan vastakkaisen puolen jalustajalkaa
riippuen siitd, mihin suuntaan kuplan pitaa siirtyd. Tdméa on perustavanlaatuinen toimenpide, joka tarvittaessa on

Kun vesivaa'an kupla on keskella, kohdista laserluoti tarkasti keskelle maapistetta siirtamalla laitetta jalustalauta-

2. Kierrd laite kiinni jalustaan.
3. Liikuta jalustan kahta jalkaa kadelld siten, etta lasersdde osuu maapisteeseen.
HUOMAUTUS Varmista tallin, ettd jalustapaa on suunnilleen vaakasuorassa.
4. Taman jalkeen paina jalustajalat maahan.
5.
kohdalla.
6. Liikuta kolmijalan vesivaaka keskelle pidentdamall jalustajalkoja.
toistettava useita kertoja.
7.
sessa.
8. Taman jalkeen aseta vesivaaka kahden jalkaruuvin suuntaiseksi ja siten, etta vesivaa'an kupla on keskella.
9.

Kéanna laitetta 90° ja kolmannen jalkaruuvin avulla aseta laite keskelle - tdmaén jalkeen kdanna laitetta vield 90°
ja tarvittaessa hienos@ada vesivaaka jalkaruuveilla.

7.5.3 Pystyttaminen putkiin laserluodilla E1

Maapisteet on usein merkitty putkilla.
Tallaisessa tapauksessa laserluoti tdhtaa putken sisaan, siis nakymattomiin.

Laita paperi- tai foliopala tai muu heikosti 1apindkyva materiaalipala putken péélle, jotta néet laserpisteen.

8.1 Vaakakehamittaukset

8.1.1 Vaakakehédlukeman nollaaminen

©
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Vaakakehé&lukeman voi milloin tahansa nollata painamalla painiketta 0- SET, jolloin vaakakeh&n vertailu- tai nollapiste

asetetaan.

8.1.2 Vaakakehdn kulmamittauksen suunnan muutos

©
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Vaakakeh&n kulmamittauksen mittaussuuntaa voidaan painiketta R/L painamalla muuttaa oikealle eli my6tapaivaan

ja vasemmalle eli vastapaivaan.
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Naytdssa valinta ilmaistaan H:n alapuolella kirjaimella R tarkoittaen oikealle tai kirjaimella L tarkoittaen vasemmalle.

Kun laite kytketdan paélle, mittaussuunnan oletuksena on oikealle eli my&tapéaivaan.

8.1.3 Vaakakehédnayton asetus
© O)
IR B LT

S 902137
= 295492 8
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Vaakakehélukema voidaan painiketta HOLD painamalla asettaa pitoon, minka jilkeen voidaan tdhd&td uuteen

kohteeseen ja painiketta uudelleen painamalla vapauttaa kehdlukema.

HUOMAUTUS

Kun kehélukema on pidossa, ndyttssa vilkkuu kirjain H ja sen alapuolella kirjaimet RL.

8.2 Pystykehamittaukset
8.2.1 Pystysuuntainen kallistusnaytto

© ©)
[N (i
S 248507
o o
v 131236
@ ©)

Pystykehalukeman yksikdksi voidaan vaihtaa asteet tai prosentit %.

HUOMAUTUS
%-ndyttd on aktiivinen vain tdssé naytdssa.

Siten kallistukset voidaan mitata tai suunnata yksikkéna %.

Kallistusten mittaaminen yksikkéna % toimii vain alueella + 100 % eli + 45°.
Sen ala- tai ylapuolella mittaukset eivat ole mahdollisia, ja siksi naytt6 katoaa.
Pystykehanayttd vaihdetaan asteista prosentteihin % painamalla painiketta V%.

9 Asetukset

9.1 Asetusvalikon haku ndyttoon
Asetusvalikkoon paédsemiseksi laitteen pitaa olla kytketty pois paalta.
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O)
— ©
Hold

\© ©)

Paina painiketta Hold ja painiketta 0-Set yhta aikaa ja pida ndmaé painikkeet painettuna.
Paina liséksi kayttokytkinta ja vapauta se vasta, kun ndytdssa nékyvat kaikki segmentit.
Vapauta kummatkin nédppaimet Hold ja 0-Set kuultuasi nelja piippausaanta.

Taman jalkeen laite on tilassa, jossa voit tehda asetuksia.

Paina painiketta Hold vaihtaaksesi asetuksesta toiseen.

Paina painiketta 0-Set vaihtaaksesi valitsemasi asetuksen parametrista toiseen.
Paina ndppéintéd V% tekemiesi asetusten kuittaamiseksi ja tallentamiseksi seka poistuaksesi asetustilasta.
Taman jalkeen laite on normaalissa kayttdtilassa mittausten tekemista varten.

9.2 Akustisen kulmailmaisimen sdéato per neljannes

©

Akustisen kulmailmaisimen s&&td per neljannes tai 90°:n / 100 goonin vélein

limaisin

Paalle
Néaytté 90 bEEP

Pois paalta
Néaytté NO bEEP

9.3 Kulmayksikot

©
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Kehélukemien kulmayksikdiden muutos

©
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Aste (dms)

Nayttd 360° " “

Gooni

Nayttd 400 G

9.4 Zeniitin saato

©

ZEN-20

RL
Hold
o | VErTICAL

Q)

Zeniitin tai pystykulmalukeman vertailukohdan s&&té

Zeniitti

Kun 0° (ylhalls)
Néyttd ZEN==0

Kun 90° (takana)
Naytt6 ZEN==90

9.5 Automaattisen poiskytkennan kytkeminen paalle ja pois paalta

©
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Laitteen automaattisen poiskytkennéan kytkeminen paélle ja pois paélta

Mahdolliset asetukset

Pois paalta
Néaytté NO OFF

Automaattinen poiskytkenta 30 minuutin kuluttua
Naytt6 30 OFF

9.6 Kulmamittausjarjestelman ndyton tarkkuuden saatoé

©
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Né&yton tarkkuuden s&&td
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Mahdolliset asetukset

1o
Naytté dSP 1

5
Nayttd dSP 5

10"
Naytté dSP 10

9.7 Tasaimen (kompensaattorin) kytkeminen paalle ja pois paalta

©

Tasaimen (kompensaattorin) kytkeminen péaalle ja pois paalta

Mahdolliset asetukset

Paalle
Néayttdé TILT ON

Pois paalta
Nayttdé TILT OFF

9.8 Vaakakehan kalibrointi / hienosaato

Laite on jo toimitettaessa oikein asetettu ja sdadetty.
Lampétilan vaihteluiden, laitteen kuljettamisten ja vanhentumisen my6td on mahdollista, ettd ajan mittaan laitteen

asetus- ja sagtdarvot muuttuvat.

Tata varten laitteessa on kadytettdvissa asetusarvojen tarkastustoiminto, minké jélkeen tarvittaessa voidaan tehda

korjaukset kenttéakalibroinnilla.

Tata varten laite pystytetdén tukevasti korkealaatuiselle jalustalle ja sijoitetaan noin 70 - 120 metrin etéisyydelle hyvin
nékyvasté ja havaittavasta kohteesta asentoon, joka on +3 astetta horisonttiin ndhden.

9.8.1 Kalibroinnin kaynnistys

Kalibroinnin kdynnistdmisté varten laitteen pitaa olla paalle kytkettyna.

©
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1. Pida R/L-painike ja Hold-painike painettuna ja paina sitten kdyttokytkinta.
2. Odota, kunnes nayton kaikki merkit ilmestyvat néyttdon ja vapauta ensin painikkeet R/L ja Hold.
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3. Tahtéa valitsemaasi kohteeseen tarkasti.

FACE-1

Odota, kunnes V-kulman nayttd ei endéd muutu.
Paina sitten painiketta OSET, jotta teet kulmamittauksen asennossa 1.
Samalla néytto siirtyy mittausvaatimukseen asennossa 2.

o s

v 2695841
FACE-Z

7. Paina painiketta OSET, jotta teet kulmamittauksen asennossa 2.
Toisen mittauksen jalkeen lasketaan vaakakehén korjaus, joka tallennetaan sisdisesti, ja naytetdédn nykyinen
kulma.

8.  Varmuuden vuoksi mittaa kohteeseen vield uudelleen kummassakin asennossa.
HUOMAUTUS Vaakakehdn korjaus on oikea, kun kummankin V-kulman summa (asento 1 + asento 2) on yhta
kuin 360°.
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10 Kalibrointi ja hienosaato

10.1 Hilti-kalibrointipalvelu
Suositamme, ettd tarkastutat laitteet Hilti-kalibrointihuollossa saannéllisin vélein, jotta laitteiden normien mukainen
luotettavuus ja vaatimustenmukaisuus on varmaa.
Hilti-kalibrointihuollon voit teettda milloin vain, mutta suositamme kuitenkin sen teettamisté vahintaan kerran vuodessa.
Kalibroinnin yhteydessa tarkastetaan, etta tarkastettu laite tarkastuspaivéna vastaa kayttdohjeessa mainittuja spesifi-

kaatioita ja teknisia tietoja.

Jos laitteessa on poikkeamia valmistajan tiedoista, kdytetyt mittauslaitteet sdédetéén uudelleen.

Hienosaatamisen ja tarkastuksen jélkeen laitteeseen kiinnitetdan kalibrointimerkki ja laitteen mukaan annetaan kali-
brointitodistus, jossa kirjallisesti vakuutetaan laitteen olevan valmistajan tietojen mukainen.

Kalibrointitodistuksen tarvitsevat kaikki yritykset, jotka ovat saaneet ISO 900X -sertifikaatin. Lisatietoja saat I&himmalta

Hilti-edustajalta.

11 Huolto ja kunnossapito

HUOMAUTUS
Vaihdata vaurioituneet osat Hilti-huollossa.

11.1 Puhdistaminen ja kuivaaminen
Puhalla pély pois lasipinnalta.
VAROITUS
Ala koske lasipintaan sormilla.

Kayta laitteen puhdistamiseen vain puhdasta, pehme&a
kangasta. Tarvittaessa kostuta kangas puhtaalla alkoho-
lilla tai vedella.

VAROITUS

Ala kayta muita nesteité kuin alkoholia tai vetta. Muutoin
muoviosat saattavat vaurioitua.

HUOMAUTUS
Vaihdata vaurioituneet osat.

11.2 Varastointi
HUOMAUTUS
Ala varastoi laitetta markana. Anna laitteen kuivua ennen
pakkaamista ja varastoimista.

HUOMAUTUS
Puhdista laite, kuljetuslaukku ja lisévarusteet aina ennen
laitteen varastoimista.

HUOMAUTUS

Ennen kuin otat laitteen uudelleen kdyttdon pitkdaikaisen
sdilytyksen tai kuljetuksen jalkeen, tee laitteelle tarkas-
tusmittaus.

VAROITUS
Poista akku, ellet kdytd laitetta pitkdan aikaan. Akku-
jen/paristojen vuodot saattavat vaurioittaa laitetta.

HUOMAUTUS
Ota laitteen varastoinnissa ohjeenmukaiset lampdtilarajat
huomioon, erityisesti talvella ja kesélla, ja etenkin jos
sdilytat laitetta auton sisatilassa. (-30 °C - +70 °C (-22
°F - +158 °F)).

11.3 Kuljettaminen
VAROITUS
Laitteen kuljettamista ja ldhettamistad varten erista
akku tai irrota se laitteesta. Akkujen/paristojen vuodot
saattavat vaurioittaa laitetta.

Kuljeta tai laheta laite aina Hilti-kuljetuspakkauksessa tai
vastaavan laatuisessa pakkauksessa.

12 Vianmaaritys

Vika Mahdollinen syy Korjaus
Laitetta ei saa kytkettya paalle. Ei toimintavirtaa. Lataa akku ohjeiden mukaisesti.
EO1 Laskuvirhe, jos mittausarvonaytt6 tdh- Korjaus tarvitaan.
dattdessad muuttuu jatkuvasti.
TOO FAST Teleskooppia kierretdan pystytunnisti- ~ Kierrd hitaammin.
melle liian nopeasti.
HUOMAUTUS

Jos vikaa ei saada poistettua téssé esitetyilld aputoimenpiteilld, toimita laite Hilti-huoltoon.



13 Havittdminen

VAARA

Laitteen virheellinen havittdminen saattaa aiheuttaa seuraavaa:

Muoviosien polttamisessa syntyy myrkyllisid kaasuja, jotka voivat johtaa sairastumisiin.

Paristot ja akut saattavat vaurioituessaan tai kuumentuessaan rdjahtaa, jolloin ne saattavat aiheuttaa myrkytyksen,
palovammoja, sydpymisvammoja ja ymparistdn saastumisen.

Huolimattomasti havitetty laite saattaa joutua asiattomien henkildiden kayttéon, jotka voivat kayttéa sité vaarin. He
saattavat aiheuttaa vammoja itselleen tai toisille ja saastuttaa ymparistoa.

Jos haluat itse toimittaa laitteen kierrdtykseen, toimi seuraavasti: Pura laitetta niin paljon, kuin se ilman erikoistydkaluja
on mahdollista.

Hilti-tyokalut, -koneet ja -laitteet on pddosin valmistettu kierratyskelpoisista materiaaleista. Kierrdtyksen edellytys on
materiaalien asianmukainen erottelu. Hilti (Suomi) Oy ottaa vanhat koneet ja laitteet kierratettaviksi. Lisétietoja saat

Hilti-asiakaspalvelusta tai Hilti-myyntiedustajalta.

Erottele laitteen yksittdiset osat seuraavasti:

Rakenneosa/osakokonaisuus Paamateriaali Uusiokaytto

Kotelo Muovi Muovin kierratys, metallin kerdys
Kytkin Muovi Muovin kierratys

Ruuvit, pienosat Terés, alumiini, magneetit Metallinkerays

Elektroniikka Useita erilaisia Elektroniikkaromu

Paristot / akut Alkaalimangaani Kansalliset maaraykset
Laitepussi Neulottu synteettinen materiaali Muovin kierratys

Koskee vain EU-maita

Ala havita elektronisia mittalaitteita tavallisen sekajatteen mukana!

Sahko- ja elektroniikkalaiteromua koskevan EU-direktiivin ja sen maakohtaisten sovellusten mukaisesti
kaytetyt sdhkolaitteet ja akut on toimitettava erilliskerdyspisteeseen ja ohjattava ymparistOystavalliseen
kierratykseen.

Havita kaytetyt akut ja paristot maakohtaisten lakiméaraysten mukaisesti. Muista toimia ympéarist6a
suojellen.

14 Laitteen valmistajan myontama takuu

Jos sinulla on takuuehtoihin liittyvid kysymyksié, ota yh-
teys paikalliseen Hilti-edustajaan.
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15 FCC-ohje (vain USA) / IC-ohje (vain Kanada

VAROITUS

Tama laite on testattu ja sen on todettu olevan luo-
kan B digitaalilaitteelle asetettujen rajojen sisélla FCC-
maardysten osan 15 mukaisesti. Ndma raja-arvot alitta-
vissa laitteissa katsotaan olevan riittdva suoja hairitse-
vélta sateilyltd asutusalueilla kdytettdessd. Taman tyyp-
piset laitteet synnyttavéat ja kayttavat korkeataajuuksia ja
voivat myos séteilla niitd. Ne voivat siksi ohjeiden vastai-
sesti asennettaessa tai kdytettdessa aiheuttaa radio- ja
televisiovastaanoton héiri6ité.

Hairibttdbmyytté ei voida taata kaikissa asennuksissa. Jos
laite aiheuttaa radio- tai televisiovastaanotossa hairioita,

jotka voidaan maarittad kytkemalla laite paélle ja pois
paalta, hairidn poistamiseen suositellaan seuraavia toi-
menpiteita:

Suuntaa antenni uudelleen tai vaihda sen paikkaa.

Siirra laite kauemmaksi vastaanottimesta.

Ota yhteys jélleenmyyjaan tai radio-/TV-asentajaan.
HUOMAUTUS

liman Hiltin erillisté lupaa tehdyt muutokset voivat aiheut-
taa laitteen kayttohyvaksynnan raukeamisen.

16 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus (originaali

Nimi: Teodoliitti
Tyyppimerkinta: POT 10
Sukupolvi: o1
Suunnitteluvuosi: 2010

Vakuutamme, etta tdma tuote tayttaa seuraavien direktii-
vien ja normien vaatimukset: 19. huhtikuuta 2016 saakka:
2004/108/EY, alkaen 20. huhtikuuta 2016: 2014/30/EU,
2011/65/EY, 2006/66/EY, EN ISO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

BU Measuring Systems

06/2015

Tekninen dokumentaatio:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland

A
Akku
Asettaminen paikalleen . . . . . . ... .. 258, 267
AkkuPOABD . ... ........... 259, 264, 267
Asetusvalikko . . . . .. .. ... ... ... 258, 269
Automaattinen poiskytkenta
Kytkeminen péadlle ja pois paalta . . . . . . 258, 271
E
EO1 . . . . 274
H
Hienosaato
Kalibrointi . . . . ... ........... 258, 272
Hienosaatosetti . . . . ... .. ... ....... 259

276

J
JalustaPUA35 . . .. ... ... ......... 264
K
Kalibrointi. . . ................ 258, 272

Hienosdatd . .. ... ... ........ 258, 272
Kalibrointipalvelu . . . ... ... ... ... 258, 274
Kallistusnaytto

Pystysuunta. . . . . ... ... ...... 258, 269
Kulmailmaisin . . . . .. ... .. ...... 258, 270
Kulmamittaus

Vaakakeha . . ... ............ 258, 268
Kulmamittausjarjestelma . . . . . . 257-258, 262, 271
Kulmayksikét . . . .. ... ... ... ... 258, 270



Kayttopainikkeet . . . . ... ... ... .. 257, 262
L
Laite

Pystyttdminen . . . . ... ... ... .. 258, 268
Laiteasennot . . . . .. ... ... .. ... 257, 261
Laitteen pystyttdminen

Putkiin laserluodilla . . . . ... ... ... 258, 268
Laitteen pystytys . . . . ... ... ... 258, 267
LaturiPOA82 . . .. ... ... ..... 259, 264, 267
M
Mittausperiaate . . . . ... ... ... ... 257, 262
P
Pystytyslinjat . . . . ... ... ....... 257, 259

T
Tasain (kompensaattori)

Kytkeminen paélle ja pois paaltd . . . . . . 258,
Toiminnan tarkastus . . ... ... ..... 258,
TOOFAST . . . . . e

v
Vaakakeha

Kulmamittaus . . . ... ... ....... 258,
Vaakakehdlukema . . . . ... .. ... ... 258,
Vaakakehdnaytté . . ... ....... ... 258,
Verkkolaite POA81 . . . ... ... ... 259, 264,

Y
Yksiakselikompensaattori . . . . ... ... 257,
z
Zeniitti . ... 258,

272
267
274

268
268
269
267

262

271

277




POVODNY NAVOD NA POUZIVANIE

Teodolit POT 10

Pred uvedenim do prevadzky si bezpodmie-
necne preditajte navod na pouzivanie.

Tento navod na pouzivanie odkladajte vzdy pri
pristroji.

Pristroj odovzdajte inym osobam iba s navo-
dom na pouzivanie.

H Cisla odkazuju na obrazky. Obrazky najdete na za-
Giatku navodu na obsluhu.

V texte tohto navodu na obsluhu sa pojmom "pristroj"
vzdy oznacuje teodolit POT 10.

Pristroj spredu Kl

Q@) Priestor na akumulator s uzavieracou skrutkou

(3) Aretécia trojnozky

(0) Vyznadenie klopnej osi

(i) Pohon, vodorovny kruh, zverna skrutka a jemny po-
hon

@ Nastavovacia skrutka trojnozky

Trojnozka

(4 Kryt laserovej olovnice
(5) Objektiv
(16) Transportna rukovat

Pristroj zozadu H

Ovladaci panel s displejom
Zaostrovacie koliesko
Okular
(?) Trubicova libela
(8) Priezor
(9) Pohon, zvisly, zverna skrutka a jemny pohon

(2) Nastavovacia skrutka trojnozky
@
®
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1 VSeobecné informacie

1.1 Signalne slova a ich vyznam

NEBEZPECENSTVO
Na oznacenie bezprostredne hroziaceho nebezpecen-
stva, ktoré moze sposobit tazky uraz alebo usmrtenie.

VYSTRAHA
V pripade moznej nebezpecnej situacie, ktora moze viest
k tazkym poraneniam alebo k usmrteniu.

POZOR
V pripade moznej nebezpecnej situdcie, ktord by mohla
viest k 'ahkym zraneniam osob alebo k vecnym $kodam.

UPOZORNENIE
Pokyny na pouzivanie a iné uzito¢né informacie

1.2 Vyznam piktogramov a d’alSie pokyny
Symboly

Pred VSeobecna
pouzitim si vystraha
preditajte pred nebez-
navod na pecenstvom
pouzivanie

Symboly triedy lasera Il / class 2

AN

(42

Laser triedy
2 podla
EN 60825-
1:2003

Laser Class Il

2.1 Opis pristroja

Teodolit Hilti POT 10 je uréeny na meranie vodorovnych
a zvislych uhlov, meranie uhlov 90°, meranie sklonov
v %, vyrovnavanie stavebnych osi na dlhSie vzdialenosti
(@z 200 m) a na prena$anie stavebnych osi na viacero
podlazi.

Pristroj je vybaveny vodorovnym a zvislym kruhom s di-
gitdlnym c¢lenenim a elektronickou libelou (jednoosovy
kompenzator) na presné zvislé uhly a meranie sklonov.

2.2 Obsah dodavky so standardnym vybavenim
Teodolit

Sietovy adaptér vratane kabla na nabijatku
Nabijacka

Akumulator typu Li-lon 3,8 V 5 200 mAh
Nastavovacia suprava

Navod na pouzivanie

Kufor Hilti

- a4 a4 A

3 Opis pristroja

3.1 VSeobecné pojmy
3.1.1 Stavebné osi

| 10850 5600, 4500 | sens [0 asme  seny | o500

155 3782850265 37, 1204,

Pred zacatim stavby zvycajne vyznaéi geodeticka spolo¢nost najprv na mieste stavby a v jej okoli vySkové znacky

a stavebné osi.
Pri kazdej stavebnej osi sa na zemi vyznacia dva konce.



Jednotlivé stavebné prvky sa umiestriuju v zavislosti od tychto znaciek. Pri va¢Sich budovach je dostupny vacssi pocet
stavebnych osi.

3.1.2 Specifické odborné pojmy
Osi pristroja

a  Zamerna os

b  Zvisla os

¢ Klopna os

Vodorovny kruh/vodorovny uhol

S
y

Z nameranych hodnét odéitanych na vodorovnom kruhu 70° k jednému ciefu a 40° k drunému cielu mozno vypoditat
zvierany uhol 70° - 40° = 30°.
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sk

Zvisly kruh/zvisly uhol

v =50°

00

=
/% 180°

Tym, Ze zvisly kruh mozno vyrovnat na 0° k smeru gravitacie alebo 0° k vodorovnému smeru, su tu uhly akoby uréené

smerom gravitacie.

3.2 Polohy d'alekohradu £

Aby bolo mozné odcitané hodnoty na vodorovnom kruhu spravne priradit k zvislému uhlu, hovorime o polohach
dalekohladu. Tzn., Ze podla smeru dalekohladu voéi ovladaciemu panelu mozno uréit, v ktorej "polohe" sa meralo.

Pokial sa na pristroj divate z tohto pohladu, oznaduije sa tato poloha ako poloha dalekohradu 1. E
Pokial sa na pristroj divate z tohto pohladu, oznacuje sa tato poloha ako poloha d'alekohladu 2.

3.3 Pojmy a ich opis

Zamerna os Linia prechadzajuca nitkovym krizom a stredom objektivu (os dalekoh-
fadu).

Klopna os Os otacania dalekohladu.

2Zvisla os Os otacania celého pristroja.

Zenit Zenit je smer pritaZlivosti nahor.

Horizont Horizont je smer kolmy k zemskej pritaZlivosti - vSeobecne sa oznacuje
ako horizontalny (vodorovny).

Nadir Nadir je smer zemskej pritazlivosti dolu.

Zvisly kruh Ako zvisly kruh sa vyznacuje kruh na od¢itanie uhlov, hodnoty ktorého sa
menia, ked sa dalekohlad pohybuje nahor alebo nadol.

2Zvisly smer Ako zvisly smer sa oznacuje odcitana hodnota na zvislom kruhu.

Vertikalny uhol (Vu)

Vertikalny uhol je hodnota od¢itana na zvislom kruhu.
Zvisly kruh sa va¢sinou vyrovnava v smere zemskej pritazlivosti pomo-
cou kompenzatora, od¢itanim "nulovej hodnoty" v zenite.

Vys$kové uhly

Pri vy$kovych uhloch je "nula" uréené horizontom, kladné st smerom
nahor a zaporné dolu.

Horizontalny kruh

Ako vodorovny kruh sa oznacuje kruh na odcitanie uhlov, hodnoty kto-
rého sa menia, ked' sa pristroj otaca.

Vodorovny smer

Ako vodorovny smer sa oznacuje od¢itana hodnota na vodorovnom
kruhu.

Horizontalny uhol (Hu)

Horizontalny uhol je dany rozdielom dvoch od¢&itanych hodnét na vo-
dorovnom kruhu, ale ¢asto sa ako uhol oznac¢uje hodnota od¢itana na
kruhu.
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Alhidada Alhidada je oto¢na prostredna ¢ast teodolitu.
Sucastou tejto Gasti byvaju bezne ovladaci panel, libely na vyrovnanie do
horizontalnej polohy a vo vnutri vodorovny kruh.

Trojnozka Pristroj stoji na trojnozke, ktori mozno upevnit napr. na stativ.
Trojnozka ma tri dosadacie body, ktoré mozno zvisle nastavovat pomo-
cou nastavovacich skrutiek.

Stanica pristroja Miesto, na ktorom je pristroj nainstalovany - va€Sinou nad vyznacenym
bodom na zemi.

3.4 Systém merania uhlov
Odgitanie hodnét pre zvislé a vodorovné meranie prebieha elektronicky.

3.4.1 Princip merania

Pristroj uréuje hodnoty, ktoré sa od¢itaju na kruhu.
Zvierany uhol je dany rozdielom dvoch hodnét od¢itanych na kruhu.

3.4.2 Jednoosovy kompenzator

Pomocou elektronickej libely (kompenzatora) sa upravi sklon pristroja v smere dalekohladu.

Tym sa zarudi, Ze sa zvislé uhly a sklony vzdy vztahuju na vertikalu, resp. horizontalu.

Jednoosovy kompenzator meria s vysokou presnostou sklon pristroja v smere dalekohladu, tzn. v zamernom smere.
Tym je zaruGené, Ze zvySkovy sklon nema Ziadny vplyv na meranie zvislych uhlov, resp. na sklon.

3.5 Ovladaci panel
Ovladaci panel ma spolu 6 tlacidiel, ktoré su potlacené symbolmi, a displej.

283



)

©

Zapnutie/vypnutie pristroja.

Zapnutie/vypnutie osvetlenia pozadia.

Zmena smeru pre meranie uhlov pomocou vodorovného kruhu.

HEE®

Pridrzanie aktualneho zobrazenia vodorovného kruhu.

[ =]
n
m
—

Nastavenie aktualneho vodorovného uhla na ,,0“.

(7]
=

E

Prepinanie zobrazenia zvislého kruhu medzi stupriami a percentami.

—

—

—
—

Symbol batérie pre indikaciu stavu nabitia.

Cim pIn&i je symbol batérie, tym je akumulétor viac nabity. Ked je aku-
mulator takmer Uplne vybity, zmizne s poslednym stlpcom aj cely symbol
batérie. Potom uz nie je k dispozicii Ziadna energia pre meranie.

\Y Aktualne zobrazenie zvislého kruhu
H Aktualne zobrazenie vodorovného kruhu.
R alebo L Zobrazenie aktualneho smeru merania pomocou vodorovného kruhu

vpravo, resp. v smeru pohybu hodinovych ruciciek, alebo vlavo, resp.
proti smeru pohybu hodinovych ruciciek.
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4 Nastroje, prislusenstvo
Napajanie
Obrazok Oznacenie
\» Akumulator POA 80

M Sietovy adaptér POA 81
JK%

Nabijacka POA 82

Stativ
Obrazok Oznacenie
Stativ PUA 35

5 Technické udaje

Technické zmeny vyhradené!

Dalekohlad
Zvacsenie dalekohladu 30x
Najkrat$ia zamerna vzdialenost 1,5m (4,9 )
Zorné pole dalekohladu 1°30: 2,6 m/100 m (7,9 ft / 300 ft)
Otvor objektivu 45 mm
Kompenzator
Typ 1 os, kvapalina
Pracovny rozsah +3’
Presnost 5"

Meranie uhlov

Presnost POT 10 (DIN 18723) 5"
Systém snimania uhlov V (inkrementalny)
Systém snimania uhlov Hz (absolutny)
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Laserova olovnica

Presnost 1,5mmna1,5m(1/16 na 3 ft)
Vykon <1mw
Trieda lasera Class 2

Displej
Typ Segmentové zobrazenie
Osvetlenie 1-stupriové

Trubicova libela

Trubicova libela 30" /2 mm
Trieda ochrany IP

Trieda IP 55
Zavit na stativ

ZAvit trojnozky 5/8"

Akumulator POA 80
Typ

Litium-iénovy

Menovité napétie

3,8V

Cas nabijania

4h

Teplota
Prevadzkova teplota

-20...+50 °C (-4 °F ...+122 °F)

Teplota pri skladovani

-30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Rozmery a hmotnost

Rozmery 164 mm x 154 mm x 340 mm
Hmotnost 4,6 kg
Jednotky uhlov DMS, GON

6 Bezpecnostné pokyn

6.1 Zakladné bezpecénostné pokyny

Okrem bezpecnostno-technickych upozorneni, uve-
denych v jednotlivych kapitolach tohto navodu na ob-
sluhu, sa vzdy musia striktne dodrziavat nasledujuce
nariadenia.

6.2 Pouzivanie v rozpore s uréenym ucelom
vyuzitia

Ak bude pristroj alebo jeho pridavné zariadenia nespravne

pouzivat nekvalifikovany personal alebo ak sa pristroj

bude pouzivat v rozpore s predpisanym Gcelom jeho

vyuzitia, moze dojst k vzniku nebezpecenstva.
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a) Pristroj nikdy nepouzivajte bez dodrziavania pri-
slusnych instrukcii alebo bez precitania tohto na-
vodu.

b) Na pristroji nevyradujte z ¢innosti Ziadne bez-
pecnostné prvky a neodstranujte z neho ziadne
informacné a vystrazné stitky.

c) Pristroj davajte opravovat iba do servisnych stre-
disk Hilti. Pri neodbornom otvarani pristroja moze



vzniknut laserové Ziarenie, ktoré presahuje triedu
2.

d) Manipulacia alebo zmeny na pristroji nie su dovolené.

e) Aby sa predislo riziku poranenia, pouzivajte iba origi-
nalne prisluenstvo a pridavné zariadenia Hilti.

f) Pristroj nepouzivajte vo vybusnom prostredi.

g) Na Cistenie pouzivajte len Cisté a makké utierky. Ak
je to potrebné, mézete ich mierne navih¢it Gistym
alkoholom.

h) Zabrante pristupu deti k laserovym pristrojom.

i) Pristroj nesmerujte na slnko alebo iné intenzivne
zdroje svetla.

j)  Pristroj nepouzivajte ako nivelacny pristroj.

k) Pred dolezitym meranim, po pade alebo po pdsobeni
inych mechanickych vplyvov pristroj preskusajte.

6.3 Spravne vybavenie pracovisk

a) Dodrziavajte regionalne predpisy o bezpecnosti
a ochrane zdravia pri praci.

b) Pristroj treba chranit pred tvrdymi narazmi a silnymi
otrasmi

c) Silné kolisanie teploty spdsobi zahmlenie objektivu.
Preto by sa mal pristroj pred pouZzitim bezpodmie-
nec¢ne nechat aklimatizovat.

d) Pristroj by sa nemal na dihsi ¢as vystavovat prud-
kému slnku.

e) Pokial pristroj dih$i ¢as nepouzivate, akumulator vy-
berte. Vytekajuce batérie/akumulatory mézu pristroj
poskodit.

f) Po pouziti by ste mali pristroj v suchom stave uloZit
do kufra.

g) Libely by sa mali v pravidelnych intervaloch kontro-
lovat oto¢enim a pripadne nechat nastavit.

6.4 Elektromagneticka tolerancia

| ked pristroj spifia prisne poziadavky prislu$nych smer-

nic, nemoéze firma Hilti vylugit moznost, Ze pristroj

- bude rusit iné pristroje (napr. navigacné zariadenia
lietadiel) alebo

- Ze bude ruseny silnym Ziarenim, ¢o méZze viest k chyb-
nym operaciam.

V tychto pripadoch, alebo ak mate nejaké pochybnosti,
vykonajte kontrolné merania.

6.4.1 Klasifikacia lasera

Laserova olovnica pristroja zodpoveda triede lasera 2,
podra normy IEC825-1 / EN60825-01:2008 a triede I

podla CFR 21 § 1040 (FDA). Pri ndhodnom kratkodobom
pohlade do laserového Iu¢a chrani oko vrodeny reflex
Zmurknutia. Tento ochranny reflex Zmurknutia vS§ak mézu
v8ak negativne ovplyvnit lieky, alkohol alebo drogy. Tieto
pristroje mozno pouzivat bez dalich ochrannych opat-
reni. Napriek tomu, podobne ako pri slne€nom svetle,
by sa ¢lovek nemal pozerat priamo do zdroja svetla.
Laserovy IU¢ nesmerujte na iné osoby.

6.5 VSeobecné bezpeénostné opatrenia

a) Pred pouzitim pristroj skontrolujte, ¢i nie je po-
Skodeny. V pripade poskodenia pristroj nechajte
opravit v servisnom stredisku Hilti.

b) Po pade alebo pdsobeni iného mechanického
vplyvu skontrolujte presnost pristroja.

c) Ked prenasate pristroj z chladného prostredia
do teplejSieho alebo naopak, nechajte ho pred
pouzitim aklimatizovat.

d) Pri pouziti so stativmi zaistite, aby bol pristroj
pevne naskrutkovany a aby stativ stal spol'ahlivo
a pevne na zemi.

e) Udrzujte vystupné okienko lasera cisté, aby ste
zabranili chybnému meraniu.

f) Hoci je pristroj koncipovany na pouzivanie v taz-
kych podmienkach na stavenisku, mali by ste
s nim zaobchadzat starostlivo, ako s ostatnymi
optickymi a elektronickymi pristrojmi (d’alekoh-
I'ad, okuliare, fotoaparat).

g) Hoci je pristroj chraneny proti vniknutiu vihkosti,
mali by ste ho pred odloZzenim do transportného
kufra dosucha poutierat.

h) Z bezpeénostnych dévodov prekontrolujte pred-
tym nastavené hodnoty, resp. predchadzajtice na-
stavenie pristroja.

i)  Pri vyrovnavani pristroja pomocou krabicovej li-
bely sa na pristroj divajte Sikmo.

) Kryt priestoru na akumulator starostlivo zaistite,
aby akumulator nemohol vypadnut alebo aby ne-
mohol vzniknut kontakt, v désledku ktorého by sa
pristroj mohol neumyselne vypnut, ¢o by viedlo
k strate udajov.

6.6 Transport

Pri odosielani pristroja musite izolovat jeho akumulator,
alebo ho musite z pristroja odstranit. Vytekajuce baté-
rie/akumulatory mozu pristroj poskodit.

Aby nedochadzalo k poSkodzovaniu Zivotného prostre-
dia, musite sa pri likvidacii pristroja a akumulatora riadit
prisludnymi lokalne platnymi predpismi.

V pripade pochybnosti oslovte vyrobcu.
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7 Uvedenie do ¢innosti

7.1 Nabijanie akumulatora
Po vybaleni pristroja najprv vyberte z puzdra sietovy adaptér, nabijacku a akumulator.
Akumulator nechajte nabijat cca 4 hodiny.

Obrazok Oznacenie
Akumulator POA 80

Sietovy adaptér POA 81

Nabijacka POA 82

7.2 Vlozenie akumulatora @

Nabity akumulator vlozte do pristroja konektorom akumulatora smerom k pristroju a nadol.
Starostlivo zaistite kryt priestoru na akumulator.

7.3 Inicializacia zvislého kruhu
Po nainstalovani pristroja podfa vy$sie opisaného postupu je potrebné inicializovat zvisly kruh pristroja.

Otacajte teleskopom pomaly okolo osi sklapania (c), kym sa nezobrazi ukazovatel uhla pre zvislé meranie.

7.4 Kontrola funkcie

UPOZORNENIE
Predtym nez sa zac¢ne pristroj tocit okolo alhidady, prosim skontrolujte, ¢i st povolené stahovacie skrutky.

Boc¢né pohony pre zvisly a vodorovny smer pracuji ako jemné pohony, ktoré treba vopred upevnit.
Najprv na zaciatku a potom v pravidelnych intervaloch skontrolujte funkciu pristroja podla nasledujtcich kritérii:

1. Povolte stahovacie skrutky.

2. Skontrolujte hladky a jemny chod ota¢anim pristroja rukou opatrne dolava a doprava a pohybovanim dalekohladu
nahor a nadol.

Upevnite bo¢ny pohon a zvisly pohon a opatrne ota¢ajte bo¢nym pohonom pre vodorovny a zvisly smer obomi
smermi.

Otocte zaostrovaci prstenec Uplne dolava.

Pozrite sa do dalekohladu a pomocou prstenca okuléra zaostrite nitkovy kriz.

Skontrolujte smer oboch priezorov na dalekohlade, ¢i sa zhoduje so smerom nitkového kriza.

Skontrolujte pevné utiahnutie skrutiek rukovati.

Pozri kapitolu: 7.3 Inicializacia zvislého kruhu

1

O N oA

7.5 Instalacia pristroja
7.5.1 Instalacia nad uréitym bodom na zemi

Pristroj je vybaveny laserovou olovnicou, ktori mozno pri zapnutom pristroji zapinat a vypinat tlacidlom na osvetlenie
pozadia.
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7.5.2 Instalacia pristroja B

1.  Stativ postavte stredom hlavy stativu priblizne nad prislusny bod na zemi.

2. Naskrutkujte pristroj na stativ.

3. Rucne pohybuijte dvomi nohami stativu tak, aby sa laserovy IU¢ nachadzal na znacke na zemi.

UPOZORNENIE Dbajte na to, aby bola hlava stativu priblizne vodorovne.

Potom zatlacte nohy stativu do zeme.

5. Zvy3nu odchylku laserového bodu od zna¢ky na zemi vyrovnajte pomocou nastavovacich skrutiek - laserovy bod
sa teraz musi nachadzat presne na znacke na zemi.

6. Predizenim néh stativu vyrovnaite krabicovu libelu na trojnozke doprostred.
UPOZORNENIE Docielite to predizenim alebo skratenim tej nohy stativu, ktora lezi oproti bublinke, v zavislosti od
toho, ktorym smerom sa ma bublinka pohnut. Je to iterativny proces a musi sa pripadne niekolkokrat opakovat.

7. Ked je bublinka krabicovej libely uprostred, nastavi sa posunutim pristroja na tanieri stativu laserova olovnica

presne centricky na bod na zemi.

Potom nastavte trubicovu libelu rovnobezne s dvomi nastavovacimi skrutkami a nastavte bublinku doprostred.

9. Otocte pristroj 0 90° a pomocou tretej nastavovacej skrutky nastavte doprostred - potom pristroj znova otocte
0 90° a pripadne dalej nastavte trubicovu libelu pomocou nastavovacich skrutiek.

>

©

7.5.3 Instalacia na rarku s laserovou olovnicou El

Body na zemi su ¢asto vyznacené rdrkami.
V tom pripade mieri laserova olovnica do rurky, bez vizualneho kontaktu.

Aby bol laserovy bod viditelny, polozte na rurku papier, féliu alebo iny slabo priehladny material.

8 Obsluha

8.1 Merania pomocou vodorovného kruhu
8.1.1 Nastavenie odéitania hodnét na vodorovnom kruhu na nulu

© )
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Odc¢itanie hodndt na vodorovnom kruhu mozno kedykolvek stlacenim tlacidla 0- SET nastavit na nulu a nastavit tak
pre vodorovny kruh referenény alebo nulovy bod.

8.1.2 Zmena smeru pri merani uhlov pomocou vodorovného kruhu

© )
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@ ©)
Smer merania mozno pri merani vodorovnych uhlov stlaéenim tlac¢idla R/L prepinat medzi hodnotami: doprava (v

smere pohybu hodinovych ruci€iek) a dolava (proti smeru pohybu hodinovych ruciciek).
Na ukazovateli to indikuje symbol R pre hodnotu doprava a L pre hodnotu dofava pod pismenom H.
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Pri zapnuti pristroja sa Standardne nastavi smer merania doprava, resp. v smere pohybu hodinovych ruciciek.

8.1.3 Nastavenie zobrazenia vodorovného kruhu

©

v 902137
He 24969924

\© ©)

Odg¢itanie hodnét na vodorovnom kruhu mozno stlacenim tlacidla HOLD pridrzat, potom zamerat novy ciel a opatov-
nym stlaéenim tlacidla od¢itanie hodnét znova uvornit.

= NENE )=

UPOZORNENIE
Pocas pridrzania od¢itania hodnét na kruhu, blika na ukazovateli pismeno H a pod nim pismena RL.

8.2 Merania pomocou zvislého kruhu
8.2.1 Ukazovatel zvislého sklonu

©
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Odgitanie hodndt na zvislom kruhu mozno prepinat medzi zobrazenim v stupiioch a v percentach (%).

UPOZORNENIE
Zobrazenie v percentach je aktivne len pre tento ukazovatel.

Sklony tak mozno merat, resp. vyrovnavat v %.

Meranie sklonov v % funguije len v rozsahu + 100 %, tzn. + 45°.

Nad, resp. pod touto hranicou nie s mozné ziadne merania a ukazovatel teda zmizne.

Na prepinanie zobrazenia zvislého kruhu medzi stupfami a percentami stlacte tlacidlo V%.

9.1 Vyvolanie ponuky nastaveni
Pre zobrazenie ponuky nastaveni musi byt pristroj vypnuty.
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Stlacte sucasne tlac¢idlo Hold a tladidlo 0-Set a drzte tieto tlacidla stlacené.

Navyse stlacte tlacidlo na zapnutie a uvolnite ho az vtedy, ked su na ukazovateli viditelné vSetky segmenty.
Akonahle zaznie Styrikrat pipnutie, obe tlacidla Hold a 0-Set uvolnite.

Pristroj sa potom nachadza v rezime, v ktorom mozno vykonavat nastavenie.

Na prechod medzi r6znymi nastaveniami stlacte tlacidlo Hold.

Na prechod medzi jednotlivymi parametrami jedného nastavenia stlacte tlacidlo 0-Set.

Na potvrdenie vykonanych nastaveni a opustenie rezimu nastavenia stlacte tlacidlo V%.

Pristroj sa potom nachadza v normalnom prevadzkovom rezime, v ktorom je mozné vykonavat meranie.

9.2 Nastavenie akustického indikatora uhla na kvadrant

©

Akusticky indikator na kvadrant, resp. kazdych 90°/100 gon

Indikator Zap.
Ukazovatel 90 bEEP
Vyp.
Ukazovatel NO bEEP

9.3 Jednotky uhlov

©
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Zmena jednotiek uhlov pre hodnoty od¢itané na kruhu
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Stupne (dms)

Ukazovatel 360° " “

Gon

Ukazovatel 400 G

9.4 Nastavenie zenitu

©

SET - _
ZEN--U

Hold
o | VErTICAL

\¢) )

Nastavenie zenitu, resp. referenéné polohy pre od¢itanie hodnoty na zvislom kruhu

Zenit

pri 0° (hore)
Ukazovatel ZEN==0

pri 90° (vzadu)
Ukazovatel ZEN==90

9.5 Zapnutie/vypnutie automatického vypinania

©

"
= N0 OFF

= | AUTO OFF
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Zapnutie, resp. vypnutie automatického vypinania pristroja

Mozné nastavenia

Vyp.
Ukazovatel NO OFF

Automatické vypnutie po 30 min
Ukazovatel' 30 OFF

9.6 Nastavenie rozliSenia zobrazenia systému merania

©

\Q

Nastavenie presnosti zobrazenia
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Mozné nastavenia 1"
Ukazovatel dSP 1
5
Ukazovatel dSP 5
10"
Ukazovatel dSP 10

9.7 Zapnutie/vypnutie kompenzatora

©
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Zapnutie, resp. vypnutie kompenzatora

Mozné nastavenia Zap.
Ukazovatel TILT ON
Vyp.
Ukazovatel TILT OFF

9.8 Kalibracia/nastavenie zvislého kruhu -
Pristroj je pri expedicii z vyroby spravne nastaveny.

Na zéklade kolisania teploty, pohybov pri preprave a starnuti je mozné, ze sa nastavené hodnoty pristroja ¢asom

zmenia.

Preto je pristroj vybaveny funkciou na kontrolu nastavenych hodnét a pripadnu opravu pomocou kalibracie v teréne.

Na tento Ucel sa pristroj nainstaluje pomocou kvalitného stativu a pouzije sa dobre viditelny, presne identifikovatelny

ciel v rozmedzi +3 stupfiov voci horizontale vo vzdialenosti cca 70-120 m.

9.8.1 Spustenie procesu kalibracie
Pre spustenie kalibracie musi byt pristroj zapnuty.

© ﬁ@)\
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1. Drzte stlacené tlacidlo R/L a tlacidlo Hold a potom stlacte tlacidlo ZAP/VYP.
2. Pockajte, kym sa nezobrazia vSetky vlastnosti (pismend) a potom uvolnite najprv tlagidla R/L a Hold.
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FACE-1

Pockajte, kym sa zobrazenie uhla V uz nebude hybat.
Potom stlacte tlacidlo OSET, aby ste vykonali meranie uhla v polohe 1.
Zaroven ukazovatel presko¢i na poziadavku na meranie v polohe 2.

o s

v 2695841
FACE-Z

7. Stlacte tlacidlo OSET, aby ste vykonali meranie uhla v polohe 2.

Po druhom merani sa vypogita oprava pre zvisly kruh a uloZi sa do internej paméte. Zobrazia sa aktualne uhly.
8. Preistotu eSte raz zmerajte ciel v oboch polohach.

UPOZORNENIE Zvisly kruh je spravne korigovany vtedy, ked je sucet oboch uhlov V (poloha 1 + poloha 2) 360°.
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10 Kalibracia a nastavenie

10.1 Kalibracny servis Hilti
Pristroje odpori¢ame nechat pravidelne kontrolovat v kalibraénom servise Hilti, aby sa mohla zaistit ich spolahlivost
podfa noriem a pravnych predpisov.
Kalibra¢ny servis Hilti je vam kedykolvek k dispozicii; kalibraciu odpori¢ame nechat vykonat minimaine raz za rok.
V kalibraénom servise sa potvrdi, Ze parametre kontrolovaného pristroja v defi kontroly zodpovedaju technickym
udajom v navode na obsluhu.
Pri odchylkach od udajov vyrobcu sa pouzivané meracie pristroje opat nanovo nastavia.
Po rektifikacii a kontrole sa na pristroj upevni kalibracny Stitok a vystavi sa certifikat o kalibracii, ktory pisomne
potvrdzuje, Ze pristroj pracuje v rozsahu udajov vyrobcu.
Certifikaty o kalibrécii sa vZdy pozaduju od firiem, ktoré su certifikované podia normy I1SO 900X. DalSie informacie
vam radi poskytnu vo vaSom najblizSom zastupeni spolo¢nosti Hilti.

11 Udrzba a o$etrovanie

UPOZORNENIE UPOZORNENIE
Poskodené diely dajte vymenit v servise firmy Hilti. Pred skladovanim pristroj, prepravné puzdro a prislusen-
. stvo vzdy vydcistite.

11.1 Cistenie a suSenie
Zo skla vyfukajte prach. UPOZORNENIE
POZOR Po dih§om skladovani alebo preprave vasho vybavenia

Nedotykajte sa skla prstami. vykonajte pred pouzitim kontrolné meranie.

Pristroj Cistite len Cistou, makkou utierkou. V pripade POZQR R N i
potreby ju navihgite istym alkoholom alebo vodou. Pokial pristroj dIhSi €as nepouzivate, akumulator vyberte.
POZOR Vytekajlce batérie/akumulatory mézu pristroj poskodit.

Nepouzivajte iné kvapaliny, nez alkohol a vodu. Mohli by

poskodit plastové diely. UPOZORNENIE

Pri skladovani vybavenia dbajte na stanovené hrani¢né
UPOZORNENIE hodnoty teploty, hlavne v zime a v lete, predovSetkym ak
mate vybavenie uloZzené vo vnutornom priestore vozidla

Poskodené diely dajte vymenit.
v dajie vy (-30 °C a2 +70 °C (-22 °F az +158 °F).

11.2 Skladovanie

UPOZORNENIE
Pristroj neskladujte vo vlhkom stave. Pred ulozenim
a skladovanim ho nechajte uschnut.

11.3 Preprava

POZOR

Pri odosielani pristroja musite izolovat jeho akumu-
lator, alebo ho musite z pristroja odstranit. Vyteka-
juce batérie/akumulatory mézu pristroj poskodit.

Na prepravu alebo zasielanie vybavenia pouzivajte pre-
pravny karton Hilti alebo obal s obdobnou kvalitou.

12 Poruchy a ich odstrafnovanie

Porucha Mozna pric¢ina Odstranenie
Pristroj sa nedé zapnut. Nie je privod elektrického pradu. Predpisanym spAsobom nabite aku-
mulator.
EO1 Chyba vypoctu, ak sa pri zameriavani  Nevyhnutna oprava.
ukazovatel nameranej hodnoty neus-
tale meni.
TOO FAST Teleskop sa pre zvisly snimac¢ otaca Otacajte pomalsie.
prilis rychlo.

UPOZORNENIE
Pokial nemozno chyby odstranit pomocou uvedenych opatreni, je potrebné poslat pristroj do servisného strediska
Hilti.
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13 Likvidacia
VYSTRAHA
Pri neodbornej likvidacii vybavenia moze dojst k nasledujicim efektom:
Pri spalovani plastovych dielcov vznikaju jedovaté plyny, ktoré mézu ohrozovat zdravie.
Batérie/akumulatory mézu pri poskodeni alebo pri silnom zahriati explodovat a tym spdsobit otravy, popalenia,
poleptania kyselinami alebo znegistit Zivotné prostredie.
Pri nedbalej likvidacii umozriujete neodborné pouzitie vybavenia nepovolanymi osobami. Pritom mdzete tazko zranit
seba a tretiu osobu, alebo znedistit Zivotné prostredie.
Ak chcete pristroj recyklovat sami: Pokial je to mozné bez $pecialneho nastroja, pristroj rozmontuijte.

Vyrobky Hilti si vyrobené prevazne z recyklovatelnych materidlov. Predpokladom na opakované vyuZzitie recyklova-
telnych materidlov je ich spravna separacia. V mnohych krajinach je spolo¢nost Hilti uz pripravena prevziat vase staré

vyrobky na recyklaciu. Informujte sa v zakaznickom stredisku spolo¢nosti Hilti alebo u vasho predajcu.

Jednotlivé ¢asti oddel'te nasledovne:

Stavebny prvok/stav. skupina Hlavny pracovny material Zhodnotenie

Kryt Plast Recyklacia plastov, kovovy odpad
Spinace Plast Recyklacia plastov

Skrutky, malé stcasti Ocel, hlinik, magnety Staré kovy

Elektronika Rbzne Stara elektronika
Batérie/akumulatory Alkalické manganové batérie Narodné predpisy

Taska na pristroj Synteticka tkanina Recyklacia plastov

Iba pre krajiny EU
Elektronické meracie pristroje neodhadzujte do domového odpadu!

Podla eurépskej smernice o opotrebovanych elektrickych a elektronickych zariadeniach v zneni narod-
nych predpisov sa opotrebované elektrické naradie, pristroje a akumulatory musia podrobit separovaniu
a ekologickej recyklacii.

Akumulatory likvidujte v sulade s narodnymi predpismi. Pomahajte prosim chranit Zivotné prostredie.

14 Zaruka vyrobcu na pristroje

Ak mate akékolvek otazky tykajuce sa zaruénych pod-
mienok, obrafte sa, prosim, na vasho lokalneho partnera
spolo¢nosti HILTI.

15 Upozornenie FCC (platné USA) / upozornenie IC (platné v Kanade)

POZOR ak nie st inStalované a nepouzivaju sa v sulade s pokynmi,
Tento pristroj v testoch dodrzal hraniéné hodnoty, ktoré | mozu spdsobovat rusenie prijmu radiového signalu.

su stanovené v odseku 15 ustanoveni FCC (elektromag-

neticka a radiova interferencia) pre digitalne pristroje | Nemozno vSak zarucit, Ze pri uritych intalaciach ne-
triedy B. Tieto hrani¢né hodnoty predstavuju pre insta- | déjde k ruSeniu. Ak tento pristroj spdsobuje rusenie
laciu v obyvanych oblastiach dostato¢nu ochranu pred | prijmu radiového alebo televizneho signélu, ¢o mozno
rusivym vyzarovanim. Pristroje tohto druhu generujiapo- | zistit vypnutim a opatovnym zapnutim pristroja, odporu-
uZivaju radiové frekvencie a mozu ich aj vyzarovat. Preto,
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Game pouzivatelovi odstranit ruSenie pomocou nasledu-
jucich opatreni:

Nanovo nastavit alebo premiestnit prijimaciu anténu.

Zvacsit vzdialenost medzi pristrojom a prijimacom.

Poziadajte o pomoc vasho predajcu alebo skuseného
radiotechnika a televizneho technika.

UPOZORNENIE

Zmeny a Upravy, ktoré nie su vyslovne povolené spo-
lo¢nostou Hilti, mézu obmedzit prava pouzivatefa na
uvedenie pristroja do prevadzky.

16 Vyhlasenie o zhode ES (original)

Oznacenie: Teodolit
Typové oznacenie: POT 10
Generacia: 01
Rok vyroby: 2010

Na vlastni zodpovednost vyhlasujeme, Ze tento vyro-
bok je v sulade s nasledujucimi smernicami a normami:
do 19. aprila 2016: 2004/108/ES, od 20. aprila 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/66/ES, EN 1SO 12100.
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Akumulator
- vloZzenie do pristroja . . . . .. ... .. 279, 288
Akumulator POA80 . . . . . .. ... .. 280, 285, 288
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zapnutie/vypnutie. . . . ... ... 279, 292
E
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ORIGINALNi NAVOD K OBSLUZE

Teodolit POT 10

Pfed uvedenim do provozu si bezpodmine¢né
prectéte navod k obsluze.

Tento navod k obsluze ukladejte vzdy u pfi-
stroje.

Jinym osobam predavejte pristroj pouze s na-

(3 Aretace trojnozky

(0) Vyznageni klopné osy

(D) Pohon, vodorovny kruh, svéraci §roub a jemny po-
hon

Stavéci Sroub trojnozky

(3) Trojnozka

(14) Kryt laserové olovnice
(15 Objektiv

vodem k obsluze. (1) Transportni rukojet

H Cisla odkazuji na obrézky. Obrazky se nachazeji na | Pristroj zezadu B

zaGatku navodu k obsluze.
V textu tohoto navodu k obsluze znamena "pfistroj" vzdy
teodolit POT 10.

@ Stavéci Sroub trojnozky
(4) Ovladaci panel s displejem
(5) Zaosttovaci kole¢ko

(6) Okular

(7) Trubicova libela
(8) Prlizor

(9) Pohon, svisly kruh, svéraci $roub a jemny pohon

Pristroj zepfedu

(@) Prostor pro akumulator s uzaviracim $roubem
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1.1 Signalnislovaajejichvyznam ............ciiiiiiiiiiiiii it irinnnanesrnnnnnnnnns 301
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1 VSeobecné pokyn

1.1 Signalni slova a jejich vyznam

NEBEZPECI

Pouziva se k upozornéni na bezprostfedni nebezpedi,
které by mohlo vést k té€Zkému poranéni nebo k amrti.

VYSTRAHA
Pouziva se k upozornéni na potencialné nebezpecnou
situaci, kterd mlze vést k tézkym poranénim nebo k imrti.

POZOR

Pouzivd se k upozornéni na potencialné nebezpec¢nou
situaci, kterd by mohla vést k lehkym poranénim nebo
k vécnym $kodam.

UPOZORNENI
Pokyny k pouzivani a ostatni uzite¢né informace.

1.2 Vysvétleni piktogrami a dal$i upozornéni
Symboly

Pred Obecné
pouzitim varovani
Gtéte navod
k obsluze

Symboly tridy laseru Il / class 2

Laserova
tfida 2 podle
EN 60825-
1:2003

AN

Laser Class Il

2.1 Popis pristroje

Teodolit Hilti POT 10 je ur€eny pro méfeni vodorovnych
a svislych Ghld, méfeni UhlG 90°, méfeni sklond v %,
vyrovnavani stavebnich os na del$i vzdalenosti (az 200
m) a pro pfenaseni stavebnich os na vice podlazi.
Pristroj je vybaveny vodorovnym a svislym kruhem s di-
gitalnim ¢lenénim a elektronickou libelou (jednoosy kom-
penzator) pro pfesné svislé Uhly a méfeni sklong.

2.2 Obsah dodavky se standardnim vybavenim
Teodolit

Sitovy adaptér véetné kabelu pro nabijeCku
Nabijecka

Akumulator typu Li-lon 3,8 V 5 200 mAh
Sefizovaci souprava

Navod k obsluze
Kufr Hilti

- a4 a4 a4 A A

3 Popis pristroje

3.1 VSeobecné pojmy
3.1.1 Stavebni osy

pa000 900 4so0  ss00 | 0500

L1380 | S0 | 450

13650 | 37602050 265, 3740, 12046,

Pred zahdjenim stavby obvykle vyznaci geodeticka spole¢nost nejprve v misté stavby a v jejim okoli vyskové znacky

a stavebni osy.
U kazdé stavebni osy se na zemi vyznaci dva konce.

Podle téchto znacek se umistuji jednotlivé stavebni prvky. U vétsich budov existuje mnoZstvi stavebnich os.
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3.1.2 Specifické odborné pojmy
Osy pristroje
a  Zamérna osa

b  Svislad osa

¢ Klopna osa

N

Vodorovny kruh/vodorovny uhel

0 B=30°

|
180°

Z naméfenych hodnot odec¢tenych na vodorovném kruhu 70° k jednomu cili a 40° k druhému cili Ize vypocitat svirany
Uhel 70° - 40° = 30°.
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Svisly kruh/svisly thel
y =50°

00

=
/% 180°

Y

Tim, Ze svisly kruh Ize vyrovnat na 0° ke sméru gravitace nebo 0° k vodorovnému sméru, jsou zde Uhly v podstaté

uréeny smérem gravitace.

3.2 Polohy dalekohledu E1

Aby bylo mozné odecétené hodnoty na vodorovném kruhu spravné pfifadit ke svislému Uhlu, hovofime o polohach
dalekohledu. Tzn. Ze podle sméru dalekohledu vici ovladacimu panelu Ize urdit, ve které "poloze" se méfilo.

Pokud se na piistroj divate z tohoto pohledu, oznaduje se tato poloha jako poloha dalekohledu 1. E
Pokud se na pfistroj divate z tohoto pohledu, ozna€uje se tato poloha jako poloha dalekohledu 2.

3.3 Pojmy a jejich popis

Zamérna osa

Linie prochazejici nitkovym kfizem a stfedem objektivu (osa dalekohledu).

Klopna osa Osa otaceni dalekohledu.

Svisla osa Osa otaceni celého pristroje.

Zenit Zenit je smér zemské pritazlivosti nahoru.

Horizont Horizont je smér kolmy k zemské pfitaZlivosti - vSeobecné se oznacuje
jako horizontalni (vodorovny).

Nadir Nadir je smér zemskeé pritazlivosti dold.

Svisly kruh Jako svisly kruh se vyznacuje kruh pro odecitani Ghld, jehoz hodnoty se
meéni, kdyZ se dalekohled pohybuje nahoru nebo dold.

Svisly smér Jako svisly smér se oznacuje odeétena hodnota na svislém kruhu.

Svisly uhel (Va)

Svisly uhel je hodnota odec¢tena na svislém kruhu.
Svisly kruh se vétSinou vyrovnava ve sméru zemskeé pfitazlivosti pomoci
kompenzatoru, odectenim "nulové hodnoty" v zenitu.

Vyskové uhly

U vyskovych Uhld je "nula" uréena horizontem, kladné jsou smérem na-
horu a zaporné dold.

Vodorovny kruh

Jako vodorovny kruh se oznacuje kruh pro odegitani uhld, jehoz hodnoty
se méni, kdyZ se pfistroj otaci.

Vodorovny smér

Jako vodorovny smér se oznacuje odectena hodnota na vodorovném
kruhu.

Vodorovny thel (HU)

Vodorovny thel je dan rozdilem dvou odectenych hodnot na vodorov-
ném kruhu, ale ¢asto se jako Uhel oznacuje hodnota odectena na kruhu.
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Alhidada Alhidada je oto¢na prostredni ¢ast teodolitu.
Soucasti této ¢asti byvaji normalné ovladaci panel, libely pro vyrovnani
do horizontalni polohy a uvnitf vodorovny kruh.

Trojnozka Pristroj stoji na trojnoZce, kterou Ize upevnit napt. na stativ.
Trojnozka ma tfi dosedaci body, které Ize svisle nastavovat pomoci sta-
vécich Sroubl.

Stanice pfistroje Misto, na kterém je pfistroj nainstalovany - vétSinou nad vyzna¢enym
bodem na zemi.

3.4 Systém méreni uhla
Odecitani hodnot pro svislé a vodorovné méreni probiha elektronicky.

3.4.1 Princip méreni

Pristroj uréuje hodnoty, které se odecitaji na kruhu.
Svirany uhel je dany rozdilem dvou hodnot odectenych na kruhu.

3.4.2 Jednoosy kompenzator H

Pomoci elektronickeé libely (kompenzatoru) se upravi sklon pfistroje ve sméru dalekohledu.

Tim je zajisténo, Ze se svislé Uhly a sklony vzdy vztahuiji k vertikale, resp. horizontéle.

Jednoosy kompenzator méfi s vysokou presnosti sklon pfistroje ve sméru dalekohledu, tzn. v zamérném sméru.
Tim je zaruGeno, Ze zbytkovy sklon nema vliv na méfeni svislych uhld, resp. na sklon.

3.5 Ovladaci panel
Ovladaci panel ma celkem 6 tlacitek, ktera jsou potisténa symboly, a displej.

304



)

©

Zapnuti/vypnuti pfistroje.

Zapnuti/vypnuti osvétleni pozadi.

Zména sméru pro méfeni Uhld pomoci vodorovného kruhu.

HEE®

Pfidrzeni aktualniho zobrazeni vodorovného kruhu.

[ =]
n
m
—

Nastaveni aktualniho vodorovného Uhlu na "0".

E

Pfepinani zobrazeni svislého kruhu mezi stupni a procenty.

—

—

—
—

Symbol baterie pro indikaci stavu nabiti.

lator Uplné vybity, zmizi posledni sloupec, a tedy cely symbol baterie.
Potom uz neni k dispozici zadna energie pro méreni.

\ Aktudlni zobrazeni svislého kruhu
H Aktudlni zobrazeni vodorovného kruhu.
R nebo L Zobrazeni aktualniho sméru méfeni pomoci vodorovného kruhu vpravo,

resp. ve sméru hodinovych ruci¢ek, nebo vlevo, resp. proti sméru hodi-

novych rucicek.
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4 Naradi, prislusenstvi

Napajeni
Obrazek Oznaceni
\» Akumulator POA 80
3
Sitovy adaptér POA 81

Nabije¢ka POA 82

Stativ
Obrazek

Oznaceni

Stativ PUA 35

5 Technické udaje

Technické zmény vyhrazeny!

Dalekohled
ZvétSeni dalekohledu 30x
Nejkratsi zamérna vzdalenost 1,5 m (4,9 ft)
Zorné pole dalekohledu 1°30': 2,6 m /100 m (7,9 ft / 300 ft)
Otvor objektivu 45 mm
Kompenzator
Typ 1 osa, kapalina
Pracovni rozsah +3
Presnost "
Méfeni ahlt
Presnost POT 10 (DIN 18723) 5"
Systém snimani ahld V (inkrementalni)
Systém snimani ahld Hz (absolutni)
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Laserova olovnice

Presnost 1,5mmna1,5m(1/16 na 3 ft)
Vykon <1mw
Trida laseru Class 2
Displej
Typ Segmentové zobrazeni
Osvétleni 1stupriové
Trubicova libela
Trubicova libela 30" /2 mm
Trida ochrany IP
Trida IP 55
Zavit stativu
Zavit trojnozky 5/8"

Akumulator POA 80
Typ

Lithium-iontovy

Jmenovité napéti 3,8V
Doba nabijeni 4h
Teplota

Provozni teplota

-20...+50 °C (-4 °F ...+122 °F)

Skladovaci teplota

-30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Rozméry a hmotnost

Rozméry 164 mm x 154 mm x 340 mm
Hmotnost 4,6 kg
Jednotky Ghlt DMS, GON

6 Bezpecnostni pokyn

6.1 Zakladni bezpecnostni pokyny

Vedle technickych bezpeénostnich pokyni uvede-
nych v jednotlivych kapitolach tohoto navodu k ob-
sluze je nutno vzdy striktné dodrzovat nasledujici
ustanoveni.

6.2 Nespravné pouziti

Pristroj a jeho pomocné prostfedky mohou byt nebez-
pecné, kdyz s nimi neodborné zachazi nevyskoleny per-
sondl, nebo kdyz se nepouzivaji v souladu s uréenym
ucelem.

a) Pristroj nikdy nepouzivejte bez dodrzovani pfi-
slusnych instrukci nebo bez preéteni tohoto na-
vodu.

b) Nevyrazujte z ¢innosti zadna bezpecénostni zafi-
zeni a neodstranujte informacni a vystrazné stitky.

c) Pristroj davejte opravovat pouze do servisnich stre-
disek Hilti. Pfi neodborném otvirani pfistroje mize
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vzniknout laserové zareni, které presahuje tridu
2.

d) Upravy nebo zmény na pfistroji nejsou dovoleny.

e) Pouzivejte pouze originalni pfislusenstvi a pfidavna
zafizeni firmy Hilti, abyste pfedesli nebezpeci pora-
néni.

f) Pfistroj nepouzivejte ve vybusném prostiedi.

g) K ¢isténi pouzivejte pouze Cisté a mékké hadry. Po-
kud je to nutné, muzete je mirné navihéit Cistym
alkoholem.

h) Laserové pristroje nenechavejte v dosahu déti.

i) Nemifte pfistrojem proti slunci, ani jinym silnym své-
telnym zdrojim.

j)  Pristroj nepouzivejte jako nivela¢ni pfistroj.

k) Pred dllezitym méfenim, po padu nebo po plsobeni
jinych mechanickych vlivl pfistroj prezkousejte.

6.3 Spravné usporadani pracovisté

a) Dodrzujte specifické predpisy pro prevenci Urazl
platné v dané zemi.

b) Je tfeba pristroj chranit pfed tvrdymi narazy a silnymi
otfesy.

c) Silné kolisani teploty zplsobi zamlzeni objektivu.
Proto by se mél pfistroj pfed pouzitim bezpodmi-
ne¢né nechat aklimatizovat.

d) Pristroj by se nemél po del$i dobu vystavovat prud-
kému slunci.

e) Pokud pristroj delSi dobu nepouzivate, vyjméte
akumulator. Kapalina vytekla z baterii/akumulatord
mUze pfistroj poskodit.

f) Po pouziti byste méli pfistroj v suchém stavu ulozZit
do kufru.

g) Libely by se mély v pravidelnych intervalech kontro-
lovat oto¢enim a pfipadné nechat sefidit.

6.4 Elektromagneticka kompatibilita
ACkoli pristroj spliiuje pfisné pozadavky pfislusnych
smeérnic, nem(ze firma Hilti vyloucit moznost, ze pfistroj
- bude rusit jiné pfistroje (napf. naviga¢ni zafizeni letadel)
nebo
- bude ruseny silnym zafenim, coz miize vést k chybnym
operacim.

V téchto pfipadech, nebo mate-li néjaké pochybnosti,
provedte kontrolni méfeni.
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6.4.1 Klasifikace laseru

Laserova olovnice pristroje odpovida tfidé laseru 2, podle
normy IEC825-1 / EN60825-01:2008 a ttidé Il podle CFR
21 § 1040 (FDA). Oko je pfi ndhodném, kratkodobém po-
hledu do laserového zareni chranéno zaviracim reflexem
o¢niho vicka. Tento ochranny reflex vicka mohou vSak
negativné ovlivnit léky, alkohol nebo drogy. Pfistroje se
smeéji pouzivat bez dalSich ochrannych opatfeni. Presto
se nedoporucuje divat se pfimo do svételného zdroje, tak
jako do slunce. Laserovy paprsek nemifte proti osobam.

6.5 VSeobecna bezpecnostni opatieni

a) Pred pouzitim pfistroj zkontrolujte, zda neni po-
Skozeny. Pokud je poskozeny, svéite jeho opravu
servisnimu stfedisku Hilti.

b) Po padu nebo pusobeni jiného mechanického
vlivu zkontrolujte pfesnost pfistroje.

c) Kdyz prenasite pristroj z chladného prostredi do
teplejSiho nebo naopak, nechte ho pred pouzitim
aklimatizovat.

d) PrFi pouziti se stativy zajistéte, aby byl pfistroj
pevné nasroubovany a aby stativ stal spolehlivé
a pevné na zemi.

e) Udrzujte vystupni okénko laseru ¢isté, abyste za-
branili chybnému méreni.

f) Ackoliv je pristroj konstruovan pro pouzivani v ne-
pfiznivych podminkach na stavenisti, méli byste
s nim zachazet opatrné, podobné jako s jinymi op-
tickymi a elektrickymi pfistroji (dalekohled, bryle,
fotoaparat).

g) Prestoze je pristroj chranény proti vihkosti, pred
uloZzenim do transportniho pouzdra jej do sucha
otrete.

h) Z bezpeénostnich divodd piekontrolujte dfive
stroje.

i)  Pri vyrovnavani pristroje pomoci krabicové libely
se na pristroj divejte Sikmo.

j)  Kryt prostoru pro akumulator peclivé zajistéte,
aby akumulator nemohl vypadnout nebo aby ne-
mohl vzniknout kontakt, v disledku kterého by
se pristroj mohl netimysiné vypnout a disledkem
toho by mohlo dojit ke ztraté udaju.

6.6 Transport

Pri zasilani pristroje akumulator izolujte nebo vyjméte
z pristroje. Kapalina vytekla z baterii/akumulatord mize
pfistroj poskodit.

Aby nedochézelo k poskozovani zivotniho prostredi, mu-
site se pfi likvidaci pfistroje a akumulatoru fidit platnymi
mistnimi predpisy.

V pfipadé pochybnosti kontaktujte vyrobce.



7 Uvedeni do provozu

7.1 Nabijeni akumulatoru
Po vybaleni pfistroje vyjméte z pouzdra nejprve sitovy adaptér, nabijecku a akumulator.
Nechte akumulator nabijet cca 4 hodiny.
Obrazek Oznaceni
Akumulator POA 80

Sitovy adaptér POA 81

Nabijec¢ka POA 82

7.2 Vlozeni akumulatoru do pristroje @

Nabity akumulator vioZte do pfistroje konektorem smérem do pfistroje a dold.
Peclivé zajistéte kryt prostoru pro akumulator.

7.3 Inicializace svislého kruhu
Po nainstalovani pfistroje podle vySe popsaného postupu je nutné inicializovat svisly kruh pfistroje.

Otéacejte teleskopem pomalu okolo klopné osy (c), dokud se nezobrazi ukazatel Uhlu pro svislé méfeni.

7.4 Kontrola funkce

UPOZORNENI
Nez se zacne pfistroj tocit okolo alhidady, zkontrolujte, zda jsou povolené svéraci Srouby.

Bo¢ni pohony pro svisly a vodorovny smér pracuiji jako jemné pohony, které je predem potieba upevnit.
Nejprve na za¢atku a poté v pravidelnych intervalech zkontrolujte funkci pfistroje podle nasleduijicich kritérii:

1. Povolte svéraci Srouby.
Zkontrolujte hladky chod otac¢enim pfistroje rukou opatrné doleva a doprava a pohybovanim dalekohledu nahoru

a dold.

3. Upevnéte bo¢ni pohon a svisly pohon a opatrné otacejte bocnim pohonem pro horizontalu a vertikalu obéma
sméry.

4. Otocte zaostfovaci kolec¢ko UpIné doleva.

5. Podivejte se do dalekohledu a pomoci kolecka okularu zaosttete nitkovy kfiz.

6.  Zkontrolujte smér obou prlizori na dalekohledu, zda se shoduje se smérem nitkového kfize.

7.  Zkontrolujte pevné utazeni Sroubl rukojeti.

8. Viz kapitola: 7.3 Inicializace svislého kruhu

7.5 Instalace pristroje
7.5.1 Instalace nad uréitym bodem na zemi

Pristroj je vybaveny laserovou olovnici, kterou Ize pfi zapnutém pfistroji zapinat a vypinat tlagitkem pro osvétleni
pozadi.

309



7.5.2 Instalace pristroje E1

1.
2.
3.

»

Stativ postavte stfredem hlavy stativu pfiblizné nad pfislusny bod na zemi.

Nasroubuijte pfistroj na stativ.

Ruéné pohybujte dvéma nohami stativu tak, aby se laserovy paprsek nachazel na znaéce na zemi.
UPOZORNENI Dbejte na to, aby hlava stativu byla pfiblizné vodorovné.

Poté zatlacte nohy stativu do zemé.

5. Zbyvajici odchylku laserového bodu od znacky na zemi vyrovnejte pomoci stavécich Sroubd - laserovy bod se
nyni musi nachazet pfesné na zna¢ce na zemi.

6. Prodlouzenim nohou stativu vyrovneijte bublinu v krabicové libele na trojnozce doprostred.
UPOZORNENI Provedete to prodiouzenim nebo zkracenim protilehlé nohy stativu proti bubling, v zavislosti na
tom, kterym smérem se mé bublina pohnout. Je to iterativni proces a ptipadné se musi nékolikrat opakovat.

7. Kdyz je bublina krabicové libely uprostfed, nastavi se posunutim pfistroje na talifi stativu laserova olovnice

vystredéné na bod na zemi.

Poté nastavte trubicovou libelu rovnobézné se dvéma stavécimi Srouby a nastavte bublinu doprostred.

9. Otocte pristroj 0 90° a pomoci tfetiho stavéciho Sroubu ho nastavte doprostred - poté pfistroj znovu otocéte o 90°
a trubicovou libelu pfip. vyrovnejte pomoci stavécich Sroubd.

©

7.5.3 Instalace nad trubky pomoci laserové olovnice El

Body na zemi jsou ¢asto vyznacené trubkami.
V tom pfipadé miti laserova olovnice do trubky, bez vizualniho kontaktu.

Aby byl laserovy bod viditelny, poloZte na trubku papir, folii nebo jiny mirmné prdhledny materil.

8 Obsluha

8.1 Méreni pomoci vodorovného kruhu
8.1.1 Nastaveni odecéitani hodnot na vodorovném kruhu na nulu

©
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Ode¢itani hodnot na vodorovném kruhu Ize kdykoli stisknutim tlagitka 0- SET nastavit na nulu a nastavit tak pro
vodorovny kruh referenéni nebo nulovy bod.

8.1.2 Zména sméru pii méfeni uhli pomoci vodorovného kruhu

© )

TILT
v 902137

1 24964924

\C) )

Smér méfeni Ize pfi méfeni vodorovnych uhld stisknutim tlacitka R/L pFepinat mezi vpravo (ve sméru hodinovych
rucicek) a vlevo (proti sméru hodinovych rucicek).
Na ukazateli to indikuje R pro vpravo a L pro vlevo pod pismenem H.
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Pfi zapnuti pfistroje se standardné nastavi smér méfeni vpravo, resp. ve sméru hodinovych rucicek.

8.1.3 Nastaveni zobrazeni vodorovného kruhu

©
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Dlv 902137
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v |
\© ©)

Odecitani hodnot na vodorovném kruhu Ize stisknutim tla¢itka HOLD pfidrzet, poté zaméfit novy cil a opétovnym
stisknutim tlacitka odecitani hodnot znovu uvolnit.

UPOZORNENI
Béhem pridrzeni odecitani hodnot blika na ukazateli pismeno H a pod nim RL.

8.2 Méreni pomoci svislého kruhu
8.2.1 Ukazatel svislého sklonu

©
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Odegitani hodnot na svislém kruhu Ize prepinat mezi zobrazenim ve stupnich a v procentech (%).

UPOZORNENI
Zobrazeni v procentech je aktivni pouze pro tento ukazatel.

Sklony tak Ize méfit, resp. vyrovnavat v %.

Méfeni sklond v % funguje pouze v rozsahu + 100 %, tzn. + 45°.

Nad, resp. pod touto hranici nejsou mozna zadna méreni, a ukazatel tedy zmizi.

Pro ptepinani zobrazeni svislého kruhu mezi stupni a procenty stisknéte tlagitko V%.

9.1 Vyvolani nabidky nastaveni
Pro zobrazeni nabidky nastaveni musi byt pfistroj vypnuty.
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Hold
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Stisknéte soucasné tlacitko Hold a tlacitko 0-Set a drzte tato tladitka stisknuta.

Navic stisknéte tlacitko pro zapnuti a uvolnéte ho teprve tehdy, kdyZ jsou na ukazateli vidét vSechny segmenty.
Jakmile zazni &tyfikrat pipnuti, obé tlacitka Hold a 0-Set uvolnéte.

Pristroj se pak nachdzi v rezimu, ve kterém Ize provadét nastaveni.

Pro prechod mezi rliznymi nastavenimi stisknéte tlacitko Hold.

Pro pfechod mezi jednotlivymi parametry jednoho nastaveni stisknéte tlacitko 0-Set.
Pro potvrzeni provedenych nastaveni a opusténi rezimu nastaveni stisknéte tlacitko V%.
Pristroj se pak nachazi v normalnim provoznim rezimu, ve kterém Ize provadét méfeni.

9.2 Nastaveni akustického indikatoru uhlu na kvadrant

©

i o

Akusticky indikator uhlu na kvadrant, resp. kazdych 90°/100 gon

Indik&tor ZAP
Ukazatel 90 bEEP

VYP
Ukazatel NO bEEP

9.3 Jednotky uhla

©
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Zména jednotek uhld pro hodnoty odecitané na kruhu
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Stupné (dms) Ukazatel 360° " “

Gon Ukazatel 400 G

9.4 Nastaveni zenitu

©
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Nastaveni zenitu, resp. referen¢ni polohy pro odec¢itani hodnoty na svislém kruhu

Zenit pfi 0° (nahore)
Ukazatel ZEN==0

pfi 90° (vzadu)
Ukazatel ZEN==90

9.5 Zapnuti/vypnuti automatického vypnuti

©
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Zapnuti, resp. vypnuti automatického vypnuti pfistroje

Mozna nastaveni Vyp
Ukazatel NO OFF

Automatické vypnuti po 30 min
Ukazatel 30 OFF

9.6 Zobrazeni systému méreni uhld - nastaveni rozliSeni

©
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Nastaveni presnosti zobrazeni
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Mozna nastaveni

10
Ukazatel dSP 1

5
Ukazatel dSP 5

10"
Ukazatel dSP 10

9.7 Zapnuti/vypnuti kompenzatoru

©

]

TiLr on

¢

Zapnuti, resp. vypnuti kompenzatoru

Mozna nastaveni

Zap
Ukazatel TILT ON

Vyp
Ukazatel TILT OFF

9.8 Kalibrace/seftizeni svislého kruhu

Pristroj je pfi expedici z vyroby spravné nastaveny.
Na zakladé kolisani teploty, pohyb( pfi prepravé a starnuti je mozné, Ze se nastavené hodnoty pristroje Casem zméni.
Proto je pfistroj vybaveny funkci pro kontrolu nastavenych hodnot a pfipadnou opravu pomoci kalibrace v terénu.

Za timto Uc¢elem se pistroj nainstaluje pomoci kvalitniho stativu a pouzije se dobfe viditelny, presné identifikovatelny
cil v rozmezi +3 stupnill vaci horizontéle ve vzdalenosti cca 70-120 m.

9.8.1 Spusténi procesu kalibrace

Pro spusténi kalibrace musi byt pfistroj zapnuty.

©

RL
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@

1. Drzte stisknuté tladitko R/L a tlagitko Hold a poté stisknéte tlacitko ZAP/VYP.
2. Pockejte, dokud se nezobrazi véechny znaky na displeji, a poté uvolnéte nejprve tladitka R/L a Hold.
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Pockejte, dokud se zobrazeni Uhlu V jiz nebude hybat.
Poté stisknéte tlacitko 0-SET, abyste provedli méfeni thlu v poloze 1.
Zaroven se zobrazi vyzva k méfeni v poloze 2.

v 2695841
FACE-Z

Stisknéte tlacitko 0-SET, abyste provedli méfeni thlu v poloze 2.
Po druhém méfeni se vypocita oprava pro svisly kruh a uloZi se do interni paméti. Zobrazi se aktualni Uhel.
Pro jistotu jesté jednou zméfte cil v obou polohach.

UPOZORNENI Svisly kruh je spravné korigovany, pokud souget obou Ghld V (poloha 1 + poloha 2) je 360°.

315



10 Kalibrace a sefizeni

10.1 Kalibraéni servis Hilti

Aby bylo mozno zajistit spolehlivost podle poZzadavkd norem a zakond, doporucujeme pfistroj nechavat pravidelné

kontrolovat v kalibraénim servisu Hilti.

Kalibra¢ni servis Hilti je vam k dispozici stéle; doporucujeme ale servis provadét minimalné jednou za rok.
V rémci kalibra¢niho servisu Hilti se vydava potvrzeni, Ze specifikace zkou$eného pfistroje ke dni kontroly odpovidaji

technickym Udajim v navodu k obsluze.

V pripadé odchylek od Gdajl vyrobce se pouzité méfici pfistroje znovu sefidi.
Po rektifikaci a kontrole se na pfistroj umisti kalibracni titek a formou certifikatu o kalibraci se potvrdi, ze pfistroj

pracuje v ramci toleranci uvedenych vyrobcem.

Kalibraéni certifikaty jsou nutné pro podniky, které jsou certifikovany podle normy ISO 900X. Nejblizsi zastoupeni Hilti

vam ochotné poskytne dalSi informace.

11 Cisténi a udrzba

UPOZORNENI
Poskozené dily nechte vymeénit v servisu firmy Hilti.

11.1 Cisténi a suseni
Ze skla vyfoukeijte prach.
POZOR
Nedotykejte se skla prsty.

Pristroj Cistéte pouze Cistym, mékkym hadrem. V pfipadé
potfeby ho navihéete Cistym alkoholem nebo vodou.
POZOR

Nepouzivejte jiné kapaliny, nez alkohol a vodu. Mohly by
poskodit plastové dily.

UPOZORNENI
Poskozené dily nechte vymeénit.

11.2 Skladovani

UPOZORNENI
Pristroj neskladujte ve vihkém stavu. Pfed ulozenim
a skladovanim ho nechte oschnout.

UPOZORNENI
Pred skladovanim pfistroj, prepravni pouzdro a pfislu-
Senstvi vzdy ocistéte.

UPOZORNENI
Pred pouzivanim po del$im skladovani nebo po prepravé
zkontrolujte pfesnost pfistroje kontrolnim mérenim.

POZOR

Pokud pristroj del$i dobu nepouzivate, vyjméte akumu-
lator. Kapalina vytekla z baterii/akumulatort mdze pfistroj
poskodit.

UPOZORNENI

Pri skladovani vybaveni dbejte na stanovené teplotni
meze, obzvlasté v zimé a v Iété, zejména pokud mate
vybaveni ulozené ve vnitfnim prostoru vozidla (-30 °C az
+70 °C (-22 °F az +158 °F)).

11.3 Transport
POZOR
PFi zasilani pristroje akumulator izolujte nebo vyjméte
z pristroje. Kapalina vytekla z baterii/akumulatord mize
pfistroj poskodit.

Pro pfepravu nebo zasilani vybaveni pouzivejte pfepravni
karton Hilti nebo obal s obdobnou jakosti.

12 Odstranovani zavad

Porucha Mozna pric¢ina

Naprava

Pfistroj nelze zapnout.

Neni pfivod elektrického proudu.

Predepsanym zplsobem nabijte
akumulator.

EO1 Chyba vypoétu, pokud se pfi zamé- Nutna oprava.
fovani ukazatel namérené hodnoty
neustale méni.

TOO FAST Teleskop se pro svisly snima¢ otaci Otacejte pomaleji.

prilis rychle.




UPOZORNENI
Pokud nelze chyby odstranit pomoci uvedenych opatfeni, je nutné poslat pristroj do servisniho stfediska Hilti.

13 Likvidace

VYSTRAHA

P¥i nevhodné likvidaci vybaveni miize dojit k nasledujicim jevam:

P¥i spalovani dilli z plastu vznikaji jedovaté plyny, které mohou zpUsobit onemocnéni osob.

Baterie mohou pfi poskozeni nebo pfi plisobeni velmi vysokych teplot explodovat a tim zpUsobit otravu, popaleni,
poleptani kyselinami nebo znegistit Zivotni prostredi.

Lehkovaznou likvidaci umoZiujete nepovolanym osobam pouZzivat vybaveni nespravnym zplsobem. Pfitom mizete
sobé a daldim osobam zplisobit téZka poranéni, jakoZ i znecistit Zivotni prosttedi.

Chcete-li pfistroj sami odevzdat ve tfidirné material(i: Pokud je to mozné bez specidlniho nastroje, pfistroj rozmontuijte.

Pristroje Hilti jsou vyrobeny pfevazné z recyklovatelnych material(l. Pfedpokladem pro recyklaci materialll je jejich

fadné rozttidéni. V. mnoha zemich je firma Hilti jiz zafizena na recyklovani vyslouZilych vyrobku. Ptejte se zakaznického
servisniho oddéleni Hilti nebo svého obchodniho zastupce.

Jednotlivé dily roztfid'te nasledovné:

Konstrukeéni dil/skupina Hlavni material Recyklace

Kryt Plast Recyklace plastd, kovovy odpad
Spina¢ Plast Recyklace plastt

Srouby, drobné dily Ocel, hlinik, magnety Kovovy odpad

Elektronika Rlzné Stara elektronika
Baterie/akumulatory Alkalické manganové baterie Narodni predpisy

Transportni pouzdro Synteticka tkanina Recyklace plastu

Jen pro staty EU
Elektronické méfici pfistroje nevyhazujte do domovniho odpadu!

Podle evropské smérnice o nakladani s pouzitymi elektrickymi a elektronickymi zafizenimi a podle od-
povidajicich ustanoveni pravnich predpist jednotlivych zemi se pouzita elektricka zafizeni a akumulatory
musi sbirat oddélené od ostatniho odpadu a odevzdat k ekologické recyklaci.

Akumulatory likvidujte v souladu s narodnimi predpisy. Pomozte chranit Zivotni prostredi.

14 Zaruka vyrobce

V pfipadé otazek k zarué¢nim podminkam se prosim ob-
ratte na mistniho partnera HILTI.
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15 Upozornéni FCC

POZOR

Tento pfistroj byl testovan a bylo zjisténo, Ze spliuje
mezni hodnoty stanovené pro digitalni pristroje tfidy B
ve smyslu ¢asti 15 smérnic FCC. Tyto mezni hodnoty
stanovuji dostate¢nou ochranu pred rusivym vyzarova-
nim pfi instalaci v obytnych oblastech. Pristroje tohoto
druhu vytvéreji a pouzivaji radiové frekvence a mohou
je také vyzarovat. Mohou proto v pfipadé, Ze nejsou in-
stalovany a pouzivany podle navodt, zpldsobovat rueni
prijmu rozhlasu.

Nicméné nemuze byt zaru¢eno, Ze se pfi urité instalaci
nemohou vyskytnout Zadna ruseni. Pokud by tento pfi-
stroj zpUsoboval ruseni radia a televize, coz Ize zZjistit jeho

vypnutim a opétovnym zapnutim, doporucuje se uzivateli
zkusit odstranit ruSeni pomoci nasledujicich opatfeni:

Zmeénite orientaci nebo misto pfijimaci antény.
ZvétSete vzdalenost mezi pfistrojem a pfijimacem.

Poradte se s prodejcem nebo se zku$enym radiovym
a televiznim technikem.

UPOZORNENI

Zmény nebo modifikace, které nebyly vyslovné schvaleny
firmou Hilti, mohou mit za nasledek ztratu uzivatelského
opravnéni k pouzivani pristroje.

16 Prohlaseni o shodé ES (original

Oznaceni: Teodolit
Typové oznaceni: POT 10
Generace: 01
Rok vyroby: 2010

Prohlasujeme na vyhradni zodpovédnost, ze tento vyro-
bek je ve shodé s nasledujicimi smérnicemi a normami:
do 19. dubna 2016: 2004/108/ES, od 20. dubna 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, 2006/66/EG, EN ISO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Ma-
nagement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Technicka dokumentace u:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland

A
Akumulator
vloZeni do pfistroje . . . . .. .. ... .. 300, 309
Akumulator POA80 . . . . . . ... ... 301, 306, 309
Automatické vypnuti
zapnuti, vypnuti . . . ..o 300, 313
E
EO1 . . . . 316
|
Indikace sklonu
svisly ... 300, 311
Indikdtoruhlu . . . . ... ... 300, 312
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Instalace pristroje . . . . .......... 300, 309
nad trubky pomoci laserové olovnice . . . 300, 310
J
Jednoosy kompenzator . . . . . . ... ... 299, 304
Jednotky Ghlt . . . . ... ... 300, 312
K
Kalibrace . . ... .............. 300, 314
sefizeni . . ... ... . 300, 314
Kalibraéniservis. . . . ... ... ... ... 300, 316
Kompenzator
zapnuti, vypnuti . . . . ... 300, 314
Kontrolafunkce . . . . ... ... ...... 300, 309



M
méfeni ahlt
vodorovny kruh . . . .. ...
N

Nabidka nastaveni
Nabijecka POA 82

o

Odegitani hodnot na vodorovném
kruhu

Ovladaci panel

P
Polohy dalekohledu . . . . . . ... .....
Principméfeni . . . . .. ... ... .. ...
Pristroj
instalace

300, 311

299, 303

S

Sefizeni

kalibrace . ... ... ... ........ 300, 314
Sefizovacisouprava . . . . ... ... ... ... 301
Sitovy adaptér POA81 . . . . ... ... 301, 306, 309
StativPUA35 . . ... ... ... ... ... 306
Stavebniosy . .. ... ... . ... ... 299, 301

Systém méfeniuhll . . . . ... .. 299-300, 304, 313

T
TOOFAST . . . . . e e e 316
Vv
vodorovny kruh
méfenithld . . . ... ... L. 300, 310
z
Zenit . ... 300, 313
Zobrazeni vodorovného kruhu . . . . . . .. 300, 311
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ORIGINALA LIETOSANAS INSTRUKCIJA

POT 10 Teodolits

Pirms iekartas ekspluatacijas uzsakSanas ob-
ligati izlasiet lietoSanas instrukciju.

Vienmeér glabajiet instrukciju iekartas tuvuma.

Parliecinieties, ka instrukcija atrodas kopa ar
iekartu, ja ta tiek nodota citai personai.

Numuri norada uz attéliem. Attéli ir atrodami lietoSanas
instrukcijas sakuma.

Sis lieto$anas instrukcijas teksta ar vardu "iekarta" vien-
meér jasaprot teodolits POT 10.

Korpusa priekséja dala €

@ Bateriju nodalijuma noslégSanas skrive
(®) Trijkaja fiksacija

SasvérSanas ass atzime

@ Horizontala loka pievads, fiksacijas skriive un preci-
zais pievads

Trijkaja kajas skrive

(39 Trijkajis

Lazera svértena korpuss

(15) Objektivs
(16) Rokturis parvietosanai

Korpusa aizmuguréja dala B

(4) Vadiba panelis ar indikaciju
(5) Fokusésanas gredzens

(6) Okulars
(?) Caurulites limenradis

(8) Dioptrs
(9) Vertikala loka pievads, fiksacijas skrive un precizais
pievads

Trijkaja kajas skrive

1 Vispariga infformacija........cccveririiiiiiiiiianararararasnnnnnsnnnnnas 321

1.1 Signalvardi un to nozime

1.2 Piktogrammu skaidrojums uncitinoradijumi . .. ......... .o i i i i i s 322
2  Apraksts ......ciiciiiiiiiiiiiiiiiiiira s raesa s ra s annrnnnanns 322
21 lekartas apraksts . ... ...ttt it i rr s e 322
22 Standarta aprikojuma piegades komplektacija. . .. .. .o oot it i i i e 322

3 lekartas apraksts.......ccviiiiiiiiiiiiiii i e e 322

3.1 Visparigijédzieni .............cc0vuunn.
3.1.1 Blvkonstrukcijuasis . ............... ..
3.1.2 Specifiskie jedzieni . ..................
3.2 Teleskopa pozicijas AAHE ...............
3.3 Jédzieni un to skaidrojums . . ............
3.4 Lenka mérjumusistéma ...............
3.4.1 Merijumu prinCips . . ...... ...
3.4.2 Vienas ass kompensators B . ...........
3.5 Vadibaspanelis ...........ccivivvnnnns

322

4 Instrumenti, piederumi .........ccoiciiiiiiiiii i iie i e s s s s s rann e 327

5 Tehniskie parametri...............

6 Drosiba

6.1 Galvenas droSibas norades .............
6.2 NepareizalietoSsana ...................
6.3 Pareiza darba vietas ierikkoSana ..........
6.4 Elektromagneétiska savietojamiba.........
6.4.1 Lazera klasifikacija . ..................
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6.5
6.6

71
7.2
7.3
7.4
75
7.5.1
752
7.5.3

8.1
8.1.1
8.1.2
8.1.3
8.2
8.2.1

9
9.1
9.2
9.3
9.4
9.5
9.6
9.7
9.8
9.8.1
10
10.1

11

1.1
1.2
1.3

12
13
14
15
16

Visparigi droSibas pasakumi . ..........iiiieiirrirnnnnannerrrnnsansesssnnnnnnnns 329

B 107 o o == T T T 329
LietoSanas uzsakS$ana ........cicvevrirnnnrnrnsnssnrasnssnsnsnnsnsnnnss 330
Baterijasuzlade .. .......ciiiiii it i i e s e s 330
BaterijasielikS8anall . ... .....c.iiti ittt i et a e 330
Vertikala lokainicializacijalll . . . . .. ... oot i e s 330
Funkcijuparbaude . ........ ...ttt ittt s s 330
lekartas uzstadiSana . ........c.iitiiiiiii i rianrnanraanranasanasanassnannnns 331
UzstadiSana virs zemes punkta . . ... ..ttt e 331
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1 Vispariga informacija

1.1 Signalvardi un to nozime BRIDINAJUMS
BRIESMAS Pievérs uzmanibu iespé&jami bistamai situacijai, kas var
Pievars uzmanibu draudo$am briesmam, kas var izraisit | iZraisit smagas traumas vai pat navi.
smagus miesas bojajumus vai navi.
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UZMANIBU
So uzrakstu lieto, lai pievérstu uzmanibu iespé&jami bis-
tamai situacijai, kas var izraisit traumas vai materialus
zaudéjumus.

I:IORADTJUMS
So uzrakstu lieto lietoSanas noradijumiem un citai node-
rfigai informacijai.

1.2 Piktogrammu skaidrojums un citi noradijumi
Simboli

Pirms Bridinajums
lietoSanas par visparéju
izlasiet bistamibu

instrukciju

Simboli: Il lazera klase / 2. klase

Laser Class Il

2. klases
lazers
saskana ar
EN 60825-
1:2003

2.1 lekartas apraksts
Hilti teodolits POT 10 ir paredzéts horizontalu un verti-

kalu lenku mérijumiem, 90° lenka nomérisanai, slipuma
mérsanai %, ka ar bavkonstrukciju asu saskanosanai
vidéji liela atstatuma (ldz 200 m) un buvkonstrukciju asu
parnesanai starp staviem.

lekartai ir horizontalais un vertikalais loks ar digitalu loka
iedaljumu un elektronisku imenradi (1 ass kompensa-
toru), kas lauj veikt precizus vertikala lenka un slipuma
merijumus.

2.2 Standarta aprikojuma piegades komplektacija

Teodolits

BaroSanas bloks kopa ar 1adétaja kabeli
Ladétajs

Litija jonu baterija, tips 3.8 V 5200 mAh
Pieregulé$anas komplekts

LietoSanas instrukcija

Hilti koferis

- a4 4 a4 A a

3 lekartas apraksts

3.1 Visparigi jedzieni
3.1.1 Buvkonstrukciju asis

=
(]
=
=
sion | s 3o [0 asw s s

|

MREEE

13650 | 37602050 265, 3740, 12046,

Augstuma atzimes blvobijekta teritorija un ap to, ka ari bivkonstrukciju asis parasti pirms blvdarbu uzsak$anas

uzmeéra un atzimé meérniecibas uznémums.

Katrai buvkonstrukciju asij uz zemes tiek atziméti abi gali.

Balstoties uz §im atzZimém, izvieto atseviskus bives elementus. Lielakam &kam ir liels skaits blvkonstrukciju asu.



3.1.2 Specifiskie jedzieni
lekartas asis

a  Merkaass

b Vertikala ass

c  SasvérSanas ass

Horizontalais loks / horizontalais lenkis
0° p=30°
J
s

O (i

L

e

Ja izmérita horizontala loka vértiba attieciba pret vienu mérki ir 70° un pret otru mérki 40°, iespéjams $adi aprékinat
iek$ejo lenki starp tiem: 70° - 40° = 30°.
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Vertikalais loks / vertikalais lenkis

Y

180°

Pateicoties tam, ka vertikalo loku var iestatit 0° lenki attieciba gravitacijas virzienu vai 0° lenk attieciba pret horizontalo
virzienu, $eit tiek Skietami noteikts gravitacijas virziena lenkis.

3.2 Teleskopa pozicijas E1

Lai horizontala loka nolasijumi butu pareizi attieciba pret vertikalo lenki, izmanto teleskopa pozicijas, respektivi, atkariba
no teleskopa novietojuma attieciba pret vadibas paneli ir iesp€jams noteikt, kada "stavokii" tiek veikts mérjums.

Ja iekarta ir redzama $ada veida, tas nozimé, ka teleskops atrodas 1. pozicija. €1
Ja iekarta ir redzama $ada veida, tas nozimé, ka teleskops atrodas 2. pozicija. H

3.3 Jedzieni un to skaidrojums

Merka ass

Linija, kas iet caur mérkésanas krustinu un objektiva centru (teleskopa
ass).

Sasvér$anas ass

Teleskopa grozama ass.

Vertikala ass Visas iekartas grozama ass.

Zenits Zenits ir smaguma spéka taisnes virziens uz augsu.

Horizonts Horizonts ir smaguma spéka taisnei perpendikularais virziens, ko parasti
apzimé ka horizontali.

Nadirs Nadirs ir smaguma spéka taisnes virziens uz leju.

Vertikalais loks

Par vertikalo loku sauc lenka loku, kura vértiba mainas, ja teleskopu par-
vieto uz augsu vai uz leju.

Vertikalais virziens

Par vertikalo virzienu sauc nolasamo vertikala loka vértibu.

Vertikalais lenkis (V)

Vertikalo lenki veido nolasama vertikala loka vertiba.
Vertikalais loks parasti ar kompensatora palidzibu ir iestatits smaguma
spéka virziena, ar "nulles vertibu" zenita.

Novietojuma lenkis

Novietojuma lenkis attieciba pret horizontu ir "nulle", un to nosaka ka
pozitivu vértibu uz augSu un negativu - uz leju.

Horizontalais loks

Par horizontalo loku sauc lenka loku, kura vértiba mainas, ja iekartu pa-
griez.

Horizontalais virziens

Par horizontalo virzienu sauc nolasamo horizontala loka vértibu.

Horizontalais lenkis (Hz)

Horizontalo lenki veido starpiba starp divam horizontala loka vértibam,
tadu biezi par lenki sauc ari vienu nolasamo loka vértibu.
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Alidade Alidade ir teodolita grozama vidusdala.
Parasti uz $is dalas atrodas vadibas panelis un horizontalas lmenoSanas
imenrazi, bet tas iekSpuseé - horizontalais loks.

Trijkajis lekarta ir novietota uz trijkaja, kas ir nostiprinats, pieméram, uz stativa.
Trijkajim ir tris atbalsta punkti, kuru vertikalajai reguléSanai ir paredzétas
skraves.

lekartas stacija Ta ir vieta, kura ir uzstadita iekarta - parasti virs atziméta zemes punkta.

3.4 Lenka mérijumu sistéema
Loka vértibu nolasi$anai pa vertikali un horizontali izmanto elektroniskos loka nolasijumus.

3.4.1 Mérijumu princips
lekarta nosaka loka vértibu.
lek$8&jais lenkis izriet no divu loka vértibu starpibas.

3.4.2 Vienas ass kompensators H

Ar elektroniska llmenraza (kompensatora) palidzibu tiek korigéts iekartas slipums teleskopa virziena.

Tadeéjadi tiek nodroSinats, ka vertikalais lenkis un slipums vienmer tiek noteikts attieciba pret vertikali vai horizontali.
Vienas ass kompensators ar augstu precizitati méra iekartas slipumu teleskopa virziena, respektivi, mérka virziena.
Tadéjadi tiek nodrosinats, ka atlikuSais slipums neietekmé vertikala lenka mérijumu vai slipumu.

3.5 Vadibas panelis
Vadibas panelim ir kopuma 6 ar simboliem apzimeéti taustini un indikacija.
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lekartas ieslég$ana / izslégSana

Fona apgaismojuma ieslég$ana / izsleg$ana

Virziena maina horizontala loka lenka merijumiem

HEE®

Aktualas horizontala loka indikacijas fikséSana

[ =]
n
m
—

Aktuala horizontala lenka iestati$ana uz ,,0“

E

Vertikala loka indikacijas parslég$ana no gradiem uz % un otradi.

—

—

—
—

Baterijas simbols uzlades statusa kontrolei

Jo aizpilditaks ir baterijas simbols, jo labak uzladéta ir baterija. Kad bate-
rija ir gandriz tuk$a, kopa ar pédéjo indikacijas segmentu pazud ari bate-
rijas simbols. Tas nozimé, ka energijas vairs nepietiek mérijumu veik$a-
nai.

\Y Aktuala vertikala loka indikacija
h Aktuala horizontala loka indikacija
RvaiL Aktuala horizontala loka mérijumu virziena indikacija: pa labi jeb pulk-

stena raditaja kustibas virziena vai pa kreisi jeb pretéji pulkstena raditaja
kustibas virzienam.
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4 Instrumenti, piederumi

Barosanas spriegums

Apziméjums
Baterija POA 80

Baro$anas bloks POA 81

Ladeétajs POA 82

Stativs
Attels Apziméjums
Stativs PUA 35

5 Tehniskie parametri

Rezervétas tiesibas izdarit tehniska rakstura izmainas!

Teleskops
Teleskopa palielinajums 30x
Tuvakais atstatums lldz mérkim 1,5 m (4,9 pédas)
Teleskopa redzamibas zona 1°30": 2,6 m /100 m (7,9 pédas / 300 peédas)
Objektiva atvérums 45 mm
Kompensators
Tips 1 ass, Skidruma
Darba diapazons +3’
Precizitate 58

Lenka merijumi

POT 10 precizitate (DIN 18723) 5"
Lenka uznems$anas sistéma V (inkrementala)
Lenka uznems$anas sistéma Hz (absoluta)
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Lazera svertenis

Precizitate 1,5mmuz 1,5 m (1/16" uz 3 pédam)
Jauda <1mw
Lazera klase Class 2
Indikacija
Tips Segmenta indikacija
Apgaismojums 1 pakape
Caurulites imenradis
Caurulites menradis 30" /2 mm
IP aizsardzibas klase
Klase IP 55
Stativa vitne
Trijkaja vitne 5/8"
Baterija POA 80
Tips Litija jonu
Nominalais spriegums 3,8V
Uzlades ilgums 4h

Temperatura
Darba temperatura

-20...+50 °C (-4 °F ...+122 °F)

Uzglabasanas temperattra

-30...+70 °C (-22 °F ... +158 °F)

Izmeri un svars

lzmeri 164 mm X 154 mm X 340 mm
Svars 4,6 kg
Lenka mérvienibas DMS, GON

6 DrosSiba

6.1 Galvenas drosibas norades

Lidzas atseviSkajas nodalas ietvertajiem droSibas
tehnikas noradijumiem obligati janem véra s$adi
papildu drosibas noteikumi.

6.2 Nepareiza lietoSana

Instruments un ta papildaprikojums var radit bistamas
situacijas, ja tiek lietots nepareizi vai to lieto neapmacits
personals.
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a) Nelietojiet iekartu, ja neesat sanémusi atbilstigu
instruktazu vai izlasijusi lietoSanas instrukciju.

b) Nepadariet neefektivas instrumenta droSibas ie-
rices un nenonemiet noradijumu un bridinajuma
plaksnites.



c) Uzdodiet veikt iekartas remontu tikai Hilti servisa
specialistiem. Ja iekarta tiek nepareizi atverta, var
rasties lazera starojums, kas parsniedz 2. klases
robezas.

d) Aizliegts veikt nesankcionétas manipulacijas vai iz-
mainas instrumenta.

e) Lai izvairitos no nopietniem miesas bojajumiem, iz-
mantojiet tikai originalu Hilti papildaprikojumu un re-
zerves dalas.

f) Nelietojiet iekartu spradzienbistama vide.

g) lekartas tiriSanai lietojiet tikai tiru un mikstu draninu.
Ja nepiecieS§ams, draninu var samércét tira spirta.

h) Nelaujiet bérniem atrasties lazera iekartu tuvuma.

i) Neversiet iekartu pret sauli vai citiem spécigas gais-
mas avotiem.

) Nelietojiet $o iekartu ka nivelieri.

k) Parbaudiet iekartu pirms svarigiem mérijumiem, pec
kritiena vai citas mehaniskas slodzes iedarbibas.

6.3 Pareiza darba vietas ierikoSana

a) levérojiet Jusu valsti spéka esoSos drosibas tehnikas
normativus.

b) lekarta jasarga no spéjiem triecieniem un spéciga
satricinajuma.

c) leverojamas temperaturas svarstibas izraisa objek-
fiva aizsviSanu. Tadeé| iekartai pirms lietoSanas obli-
gati jalauj aklimatizéeties.

d) lekarta nedrikst ilgstosi atrasties spilgta saulé.

e) Ja paredzéts uz ilgaku laiku partraukt iekartas lieto-
Sanu, no tas jaiznem baterija. Ja bateriju / akumula-
toru $kidrums izpllst, iesp&jami iekartas bojajumi.

f) Péclieto$anas iekarta sausa stavokli jauzglaba koferi.

g) Limenrazi regulari japarbauda, apgriezot tos otradi,
un nepiecieSamibas gadijuma japieregulé.

6.4 Elektromagneétiska savietojamiba

Neskatoties uz to, ka iekarta atbilst visstingrakajam spéka

eso$o direktivu prasibam, Hilti nevar izslégt iespéju, ka

iekarta

- rada traucéjumus citu iekartu (pieméram, lidaparatu
navigacijas ieri¢u) darbiba vai

- tas darbibu traucé spécigs starojums, kas var izraisit
kladainas operéacijas.

Sados gadijumos, ka ari tad, ja citu iemeslu dél rodas
Saubas par mérjumu rezultatiem, javeic kontroles méri-
jumi.

6.4.1 Lazera klasifikacija

Atkariba no iekartas pardosanas versijas tas lazera sver-
tenis atbilst 2. lazera klasei saskana ar standartu IEC825-
1 / EN60825-01:2008 un Il klasei saskana ar CFR 21 §
1040 (FDA). Nejausi un Tslaicigi ieskatoties lazera staro-
juma, aci pasarga dabigais plakstina aizvérSanas reflekss.
Tacu So plakstina aizvérSanas refleksu var mazinat medi-
kamentu, alkohola vai narkotiku iedarbiba. Sadas iekartas
var lietot bez papildu droSibas pasakumiem. Jebkura ga-
dijuma skatiSanas tieSi gaismas avota - tapat ka saulé -
nav vélama. Lazeri nedrikst vérst pret cilvekiem.

6.5 Visparigi drosibas pasakumi

a) Pirms lietoSanas parbaudiet, vai iekarta nav bo-
jata. Ja tiek konstatéti bojajumi, instruments janodod
Hilti servisa centra, lai veiktu remontu.

b) Ja iekarta ir nokritusi zemeé vai bijusi paklauta
cita veida mehaniskai slodzei, pirms lietoSanas
nepiecieSams parbaudit tas darbibas precizitati.

c) Ja iekarta no liela aukstuma tiek parvietota silta
telpa vai otradi, tai pirms lietoSanas jalauj aklima-
tizeties.

d) Jatiek lietots stativs, janodrosina, lai iekarta butu
stingri pieskruvéta un stativs drosi un stingri bal-
stitos uz zemes.

e) Lai izvairitos no kludainiem meérijjumiem, lazera
lodzins vienmer jatur firs.

f) Neskatoties uz to, ka iekarta ir paredzeéta lietoSa-
nai skarbos buvobjekta apstaklos, ar to jaapietas
tikpat rupigi ka ar jebkuru citu optisko un elek-
trisko aprikojumu (talskati, brillem, fotoaparatu
u.c.).

g) Kaut ari iekarta ir izoléta un pasargata pret mit-
ruma ieklisanu, ta pirms ievietoSanas transpor-
tésanas karba janosusina.

h) DrosSibas labad parbaudiet iepriekS noregulétas
veértibas un veiktos iestatijumus.

i) Limenojotiekartu ar apalo imenradi, skatieties uz
to tikai ieshpi.

j) Kartigi nostipriniet baterijas nodalijuma vacinu,
lai nevarétu izkrist baterija vai pazust kontakts,
kas var izraisit negaiditu iekartas izslégSanos un
datu zaudéjumu.

6.6 Transportésana

Pirms iekartas nositiSanas baterija jaizolé vai jaiznem
no iekartas. Ja bateriju / akumulatoru $kidrums izplUst,
iespéjami iekartas bojajumi.

Lai nepielautu nelabveéligu ietekmi uz apkartéjo vidi, ie-
kartas un bateriju utilizacija jaievéro specifiskie nacionalie
normativi.

Saubu gadijuma jakonsultgjas ar razotaju.
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7 LietoSanas uzsakSana

7.1 Baterijas uzlade
Péc iekartas izsaino$anas vispirms iznemiet no tvertnes baroSanas bloku, uzlades staciju un bateriju.

Ladegjiet bateriju apméram 4 stundas.

Attels Apziméjums

Baterija POA 80

BaroSanas bloks POA 81

Ladétajs POA 82

7.2 Baterijas ieliksana @

levietojiet uzladéto bateriju iekarta ta, lai baterijas spraudnis butu pavérsts pret iekartu un uz leju.
Rupigi noslédziet baterijas nodalijuma vacinu.

7.3 Vertikala loka inicializacija
Kad iekarta ir uzstadita saskana ar iepriek$ aprakstitajiem noradijumiem, nepiecieSams inicializét iekartas vertikalo

loku.

Lénam pagrieziet teleskopu ap sasvér$anas asi (c), lldz paradas vertikala mérijuma lenka indikacija.

7.4 Funkciju parbaude
NORADIJUMS
LUdzu, atcerieties, ka pirms iekartas pagrieSanas ap alidadi ir jaatlaiz fiksacijas skraves.

Horizontalais un vertikalais sanu pievads darbojas ka precizie pievadi, kas ieprieks$ janofikse.
Parbaudiet iekartas funkcijas pirms ekspluatacijas uzsak$anas un péc tam ar regulariem intervaliem, vadoties péc
zemak aprakstitajiem kritérijiem.

1.
2.

1

O N OA
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Atlaidiet fiksacijas skruves.

Ar roku uzmanigi pagrieziet iekartu pa kreisi un pa labi un parvietojiet teleskopu uz aug$u un uz leju, lai parbauditu
kustibas precizitati.

Nofikséjiet sanu pievadu un vertikalo pievadu un uzmanigi pagrieziet gan horizontalo, gan vertikalo sanu pievadu
abos virzienos.

Pagrieziet fokuséSanas gredzenu lidz galam pa kreisi.

Skatieties teleskopa un ar okulara gredzenu iestatiet mérkéSanas krustina asumu.

Nedaudz pavingrinieties un parbaudiet abu teleskopa dioptru virziena atbilstibu mérkéSanas krustina virzienam.
Parbaudiet, vai ir stingri nofiksétas roktura skraves.



7.5 lekartas uzstadisSana

7.5.1 UzstadiSana virs zemes punkta
lekarta ir aprikota ar lazera svérteni, ko tad, kad iekarta ir ieslégta, var ieslégt un izslégt ar fona apgaismojuma taustinu.

7.5.2 lekartas uzstadisana B

1.
2.
3.

>

@

Aptuveni iestatiet stativu ar stativa galvas vidusdalu virs zemes punkta.

Uzskravejiet iekartu uz stativa.

Ar roku parvietojiet divas stativa kajas ta, lai 1azera stars atrastos uz zemes atzimes.

NORADIJUMS Vienlaikus japievérs uzmaniba tam, lai stativa galva bitu aptuveni horizontala.

Péc tam jaiespiez stativa kajas zemé.

Lai novérstu atlikuSo novirzi starp lazera punktu un zemes atzimi, piereguléjiet kaju skrives; péc tam lazera
punktam precizi jasakrit ar zemes atzimi.

Pagarinot stativa kajas, nocentréjiet pie trijkaja eso$a apala limenraza burbuli.

NORADIJUMS Lai to izdaritu, japagarina vai jasaisina burbulim pret&ja pusé novietota stativa kaja - atkariba no
virziena, kada japarvietojas burbulim. Tas ir pakapenisks process, kas, iespéjams bus jaatkarto vairakas reizes.
Kad apala llmenraza burbulis atrodas vidi, parbidot iekartu uz stativa $kivja, precizi janocentré lazera svértenis
uz zemes punktu.

Pé&c tam janovieto caurulites imenradis paraléli divam kaju skrivém un janocentré imenraza burbulis.

lekarta japagriez par 90° un janocentré ar tre$as kajas skriives palidzibu; péc tam iekarta vélreiz japagriez par 90°
un, ja nepiecieSams, ar kaju skravju palidzibu japieregulé caurulites Tmenradis.

7.5.3 UzstadiSana uz caurulém ar lazera sverteni El

Caurules biezi aizsedz zemes punktus.
Sada gadijuma lazera svértenis ir pavérsts uz cauruli, bez redzamibas kontakta.

Novietojiet uz caurules papiru plévi vai citu vaji caurspidigu materialu, lai padaritu lazera punktu redzamu.

8.1 Horizontala loka mérijumi

8.1.1 Horizontala loka nolasijuma iestatiSana uz nulli

©
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Horizontala loka nolasijumu jebkura bridi var iestatit uz nulli, nospiezot taustinu 0- SET, tadéjadi nosakot horizontala
loka atsauces punktu vai nullpunktu.
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8.1.2 Virziena maina horizontala loka lenka mérjjumam

©
RL)

TILT

)

v 90p137
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Nospiezot taustinu R/L, horizontala lenka mérijuma virzienu var parslégt no laba jeb pulkstena raditaja kustibas virziena
uz kreiso jeb pulkstena raditaja kustibai preté&jo virzienu.

Indikacija redzams burts R (pa labi) vai L (pa kreisi), kas atrodas zem burta H.

Standarta iestatijumu ietvaros iekartas ieslégSanas bridi ir aktivets mérjumu virziens pa labi jeb pulkstena raditaja
kustibas virziena.

8.1.3 Horizontala loka indikacijas iestatiSana
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Nospiezot taustinu HOLD, horizontala loka nolasijumu var nofiksét, péc tam notémét uz jaunu mérki un vélreiz nospiest
taustinu, lai no jauna aktivétu loka nolasijumu.

NORADIJUMS
Kameér loka nolasijums ir nofikséts, indikacija mirgo burts H, bet zem ta - burti RL.

8.2 Vertikala loka mérijumi
8.2.1 Vertikala shipuma indikacija
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Vertikala loka nolasijumu var parslégt no indikacijas grados uz indikaciju procentos (%) un otradi.

NORADIJUMS
% indikacija ir aktivéeta tikai Sai indikacijai.

Tadéjadi ir iesp&jams izmérit vai iestatit slipumu %.
Slipuma mérijumi procentos ir iespé&jami tikai diapazona + 100 %, respektivi + 45°.
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Arpus §1 diapazona mérijumi nav iesp&jami, tadé| indikacija pazad.
Lai parsléegtu vertikala loka indikaciju no gradiem uz % un otradi, janospiez taustins V%.

9 lestatijumi

9.1 lestatijumu izvelnes atvérSana

Lai varetu piek|at iestatijumu izvélnei, iekartai jabat izslegtai.

(© ©)
@ —

V% | 3 |
\@ O/

Vienlaikus nospiediet un turiet nospiestus taustinus Hold un 0-Set.

Bez tam nospiediet ari ieslégSanas taustinu un atlaidiet to tikai tad, kad indikacija ir redzami visi segmenti.
Taustinus Hold un 0-Set atlaidiet tad, kad atskan akustiskais signals.

Péc tam iekarta ir parslégta uz rezZimu, kura var veikt iestatiSanu.

Lai parslégtos starp dazadiem iestatijumiem, lietojiet taustinu Hold.

Lai parslégtos starp dazadiem viena iestatijuma parametriem, lietojiet taustinu 0-Set.

Lai apstiprinatu un saglabatu veiktos iestatijumus, ka ari izietu no iestatiS8anas rezima, lietojiet taustinu V%.
Péc tam iekarta parslédzas uz normalo darbibas rezZimu un ir gatava mérjumu veikSanai.

9.2 Akustiska lenka indikatora iestatijums uz kvadrantu

©

@ ©

Akustiskais indikators uz kvadrantu vai ik péc 90°/100Gon

Indikators leslegts
Indikacija 90 bEEP
Izslégts
Indikacija NO bEEP

333



9.3 Lenka mérvienibas

©
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360
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Lenka mérvienibu izmainiSana loka nolasiSanai

Gradi (dms)

Indikacija 360° “ “

Go

=

Indikacija 400 G

9.4 Zenita iestatiSana

©
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Zenits

Zenita vai vertikala loka nolasijumu atsauces pozicijas iestatiSana

pie 0° (augsa)
Indikacija ZEN==0

pie 90° (leja)
Indikacija ZEN==90

9.5 Automatiskas izslegSanas leslég$ana / izslegSana

©
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N0 OFF

Hold
v

\Q

AUTO OFF 8 -,

©

lekartas automatiskas izslégSanas ieslégsana vai izslégSana

lespé&jamie iestatijumi

Izslégts
Indikacija NO OFF

Automatiska izslégSanas péc 30 min
Indikacija 30 OFF
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9.6 Lenka mérijumu sistémas iestatiSana, izSkirtspéja un indikacija

©

\Q )

Indikacijas precizitates iestatiSana

lespéjamie iestatijumi 1
Indikacija dSP 1
5
Indikacija dSP 5
10
Indikacija dSP 10

9.7 Kompensatora ieslégsana / izslégSana

©
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Kompensatora ieslég$ana vai izslegSana

lespéjamie iestatijumi leslégts
Indikacija TILT ON
Izslégts
Indikacija TILT OFF

9.8 Vertikala loka kalibrésana / preciza pieregulésana

NosutiSanas bridi iekarta ir iestatita pareizi.

Temperatiiras svarstibu, transportéSanas izraisita satricinajuma un iekartas noveco$anas dé| iekartas iestatijumi ar
laiku var izmaintties.

Tadeé| pastav funkcija, kas nodroSina iesp&ju parbaudit un nepiecieSamibas gadijuma mainit iestatjumu parametrus,
izmantojot lauka kalibrésanu.

Lai to veiktu, iekarta stingri jauzstada uz kvalitativa stativa un jalieto labi redzams, skaidri atpazistams meérkis, kas ir
novietots +3 gradu lenki attieciba pret horizontali, apméram 70 - 120 m attaluma no iekartas.

9.8.1 Kalibrésanas procesa uzsaksana
Lai varétu sakt kalibréSanu, iekartai jabat ieslégtai.
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Turiet nospiestus taustinus R/L un Hold un péc tam nospiediet ieslégSanas / izslégSanas taustinu.
2. Nogaidiet, lldz paradas visas indikacijas zimes, un tad vispirms atlaidiet taustinus R/L un Hold.

4. Nogaidiet, lidz V lenka indikacija vairs nekustas.
5. Péc tam nospiediet taustinu OSET, lai veiktu lenka mérijumu 1. pozicija.
Vienlaikus indikacija paradas uzaicinajums veikt ménjumu 2. pozicija.

v 2695847

FACE-C

6. Parejiet uz 2. poziciju un notéméjiet uz izveléto mérki 2. pozicija.
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7. Péc tam nospiediet taustinu OSET, lai veiktu lenka mérjumu 2. pozicija.
Péc otra mérijuma tiek aprekinata un saglabata vertikala loka korekcija un paradits aktualais lenkis.
8. DroSibas labad veiciet mérijumus abas pozicijas vélreiz.

NORADIJUMS Vertikala loka korekcija ir pareiza, ja abu V lenku summa (1. pozicija + 2. pozicija) ir 360°.

10 KalibréSana un preciza piereguléSana

10.1 Hilti kalibreSanas serviss

Meés iesakam regulari izmantot Hilti kalibréSanas servisa pakalpojumus, lai parbauditu iekartas un nodro$inatu to

atbilstibu normam un likumdo$anas prasibam.

Hilti kalibréSanas serviss katra laika ir JUsu riciba, tomér ieteicams izmantot ta pakalpojumus vismaz reizi gada.
Hilti kalibréSanas ietvaros tiek apliecinats, ka parbauditas iekartas specifikacija parbaudes veikSanas diena atbilst

lietoSanas instrukcija noraditajai tehniskai informacijai.

Ja tiek konstatétas novirzes no razotaja noraditajiem parametriem, lietotas iekartas tiek attiecigi pieregulétas.

Péc piereguléSanas un parbaudes iekartai tiek piestiprinata kalibréSanas atzime un izsniegts kalibréSanas sertifikats,
kas rakstiski apliecina iekartas funkciju atbilstibu razotaja noradrtajiem parametriem.

KalibréSanas sertifikati vienmer ir nepiecieSami uznémumiem, kas ir sertificéti saskana ar ISO 900X. Tuvaka Hilti

parstavnieciba labprat Jums sniegs sikaku informaciju.

11 Apkope un uzturésana

NORADIJUMS
Uzdodiet veikt bojato dalu nomainu Hilti servisa specia-
listiem.

11.1 TinSana un zavésana
Nopiitiet no stikla puteklus.
UZMANIBU
Nepieskarieties stiklam ar pirkstiem.

Notiriet iekartu tikai ar tiru, mikstu draninu. Ja nepiecie-
Sams, samitriniet draninu spirta vai adent.

UZMANIBU

Nelietojiet nekadus citus Skidrumus, iznemot spirtu un
Gdeni. Tie var izraisit plastmasas bojajumus.

NORADIJUMS
Uzdodiet nomainit bojatas dalas.

11.2 Uzglabasana
NORADIJUMS
Nenovietojiet iekartu uzglabasana, ja ta ir slapja. Pirms
novietoS$anas laujiet iekartai izzat.

NORADIJUMS
Pirms novietoSanas uzglabasana vienmér veiciet iekartas,
transportéSanas kofera un piederumu tirisanu.

NORADIJUMS
Ja aprikojums ir ilgstosi uzglabats vai transportéts, pirms
darba uzsaksanas javeic kontrolmérijums.

UZMANIBU

Ja paredzéts uz ilgaku laiku partraukt iekartas lietoSanu,
no tas jaiznem baterija. Ja bateriju / akumulatoru Skid-
rums izplust, iespéjami iekartas bojajumi.

NORADIJUMS

Uzglabajot aprikojumu, ievérojiet noteiktas temperaturas
robezvertibas, jo ipasi ziema un vasara un tad, ja apriko-
jums tiek glabats automasina (no -30 °C lidz +70 °C (no
-22 °F lidz +158 °F)).
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11.3 TransportésSana Ladzu, izmantojiet savas iekartas transporté$anai vai par-
UZMANIBU sutiSanai Hilti kartona karbu vai lldzvértigu iepakojumu.
Pirms iekartas nosutiSanas baterija jaizole vai jaiznem
no iekartas. Ja bateriju / akumulatoru Skidrums izplast,
iespéjami iekartas bojajumi.

12 Traucejumu diagnostika

Problema lespéjamais iemesls Risinajums

lekartu nav iespéjams ieslégt. Nav nodrosinats baro$anas sprie- Jauzlade baterija saskana ar noradiju-
gums. miem.

EO1 Skaititaja kltda, ja peiléSanas laika NepiecieSams remonts.
pastavigi mainas merijumu vértibas
indikacija.

TOO FAST Teleskops tiek griezts parak atri, lai Jagriez lénak.

varétu darboties vertikalais sensors.

NORADIJUMS
Ja klimi nav iespé&jams noveérst ar aprakstito traucéjumu novérsanas pasakumu palidzibu, iekarta janosuta Hilti servisa
centram.

13 Nokalpojuso instrumentu utilizacija

BRIDINAJUMS

Ja aprikojuma utilizacija netiek veikta atbilstoSi priekSrakstiem, iespéjamas Sadas sekas:

plastmasas dalu sadedzinasanas rezultata izdalas toksiskas gazes, kas var kaitét cilvéku veselibai.

Baterijas var eksplodét un bojajumu vai spécigas sasilSanas gadijuma izraisit saindéSanos, apdegumus, Kimiskos
apdegumus vai vides piesarnojumu.

Vieglpratigi izmetot aprikojumu atkritumos, Jus dodat iespéju nepiedero$am personam izmantot to nesankcionétos
nolukos. Ta rezultata $is personas var savainoties pasas vai savainot citus, vai radit vides piesarnojumu.

Ja vélaties paSi nodot iekartu Skirotai materialu utilizacijai, izjauciet iekartu, ciktal tas ir iespéjams bez specialiem
instrumentiem.

Hilti iekartu izgatavo$ana tiek izmantoti galvenokart otrreiz parstradajami materiali. PriekSnosacijums otrreizéjai
parstradei ir atbilstoS8a materialu SkiroSana. Daudzas valstis Hilti ir izveidojis sistému, kas ietver nolietotu iekartu

pienems$anu otrreizéjai parstradei. Stkaku informaciju jautajiet Hilti klientu apkalpo$anas servisa vai savam pardevéjam
- konsultantam.

AtseviSkas dalas sadaliet Sadi:

Detala/ mezgls Galvenais materials Otrreizéja parstrade

Korpuss Plastmasa Plastmasas parstrade, metalltizni
Sledzi Plastmasa Plastmasas parstrade

Skraves, sikas detalas Térauds, aluminijs, magnéti Metalluzni

Elektronika Dazadi Elektronikas atkritumi

Baterijas / akumulatori Sarmu mangans Nacionalie normativi

lekartas soma Austi sintéetiskie materiali Plastmasas parstrade
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Tikai ES valstim
Neizmetiet elektroniskas mérierices sadzives atkritumos!

Saskana ar Eiropas Direktivu par nokalpoju$am elektroiekartam un elektroniskam iericém un tas isteno-
$anai paredzétajam nacionalajam normam nolietotas elektroiekartas un akumulatori / baterijas jasavac
atseviski un janodod utilizacijai saskana ar vides aizsardzibas prasibam.

Utilizejiet baterijas saskana ar nacionalo normativu prasibam. Ludzu, dodiet savu ieguldijumu apkartéjas

vides aizsardziba.

14 lekartu razotaja garantija

Ar jautajumiem par garantijas nosacijumiem, ladzu, vér-
sieties pie vietéja HILTI partnera.

IC noradijums

UZMANIBU

Testi ir apliecinajusi, ka $is iekartas parametri atbilst FCC
Noteikumu par B klases digitalajam iekartam 15. nodala
paredzétajam robezvértibam. Sis robezvértibas nodro-
Sina pietiekamu aizsardzibu pret starojuma ietekmi, ja
iekartas izmanto apdzivotas vietas. Attiecigas iekartas
rada un izmanto, ka ari var izstarot augstas frekvences.
Tadeé| tas noteikumiem neatbilsto$as instalacijas vai eks-
pluatacijas gadijuma var izraisit radiovilnu uztverSanas
traucéjumus.

Tomeér nav iespéjams pilniba garantét, ka noteiktam insta-
lacijam neradisies nekadi traucéjumi. Ja $i iekarta izraisa
radio un televizijas uztver§anas traucéjumus (ko ir iespé-

16 EK atbilstibas deklaracija (originals)

jams konstateét, iekartu izslédzot un ieslédzot no jauna),
lietotajam traucéjumu novérsanai javeic Sadi pasakumi:

no jauna jaiestata vai japarliek uztver§anas antena;
japalielina atstatums starp iekartu un uztvérgju.

Lddziet palidzZibu kompetentam tirdzniecibas parstavim
vai pieredzéjusam radio un televizijas specialistam.

NORADIJUMS

Ja tiek veikti parveidojumi vai modificé$anas pasakumi,
ko nav neparprotami akceptéjis Hilti, lietotajs var zaudéet
tiesibas uzsakt iekartas ekspluataciju.

Apzimé&jums: Teodolits
Tips: POT 10
Paaudze: 01
Konstrué$anas gads: 2010

Meés uz savu atbildibu deklaréjam, ka Sis produkts at-
bilst §adam direktivam un normam: lidz 19.04.2016.:
2004/108/EK, no 20.04.2016.: 2014/30/ES, 2011/65/ES,
2006/66/EK, EN ISO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

bl 7

Paolo Luccini
Head of BA Quality and Process Ma-
nagement

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Business Area Electric Tools & BU Measuring Systems
Accessories
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Tehniska dokumentacija:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
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ORIGINALI NAUDOJIMO INSTRUKCIJA

POT 10 Teodolitas

@ Kelmelio fiksatorius

Pries pradédami eksploatuoti, butinai perskai- (10) Horizontaliosios asies zenklinimas
tykite naudojimo instrukcija. Horizontaliojo skritulio uZzspaudimo varzto rankenélé
. - - L. . ir tikslaus reguliavimo ratukas
Sig naudojimo instrukcija visuomet laikykite (12 Kelmelio kélimo sraigtas
Salia prietaiso. 3 Kelmelis
. - . . (9 Lazerinio svambalo korpusas
Kitiems asmenims prietaisg perduokite tik (5) Objektyvas
kartu su naudojimo instrukcija. Nesimo rankena

Skaitmenys rei$kia iliustracijy numerius. lliustracijas UzZpakalinis korpusas H

[asite naudojimo instrukcijos pradzioje.
Sios naudojimo instrukcijos tekste vartojamas zodis
sprietaisas” visada reiskia teodolita POT 10.

Kelmelio kélimo sraigtas
(4) Valdymo skydelis su indikatoriumi
(5) Fokusavimo Ziedas
(6) Okuliaras

(@) Cilindrinis guls&iukas

(8) Dioptras

(9) Vertikaliojo skritulio uzspaudimo varzto rankenélé ir
tikslaus reguliavimo ratukas

Priekinis korpusas H

() Maitinimo elementy déklas su uzdarymo varztu :

Turinys

1 Bendrieji nurodymai........cocimiiiiiiii it e e eaaas 342

1.1 Signaliniai ZodzZiai irjureikSmeé .......... ...ttt i i i r s 342
1.2 Piktogramy ir kity nurodymy paaisSkinimai . ... .. ... ..o i i e 343
A Vo] ¢ T3/ 3  T- T- 0PN U
21 Prietaiso apraSymas. . . . ..o oottt i e a e r e e 343
22 Tiekiamas standartinés jrangos komplektas ...........coiiiiirirriiennnnnnnnrrnnnns 343
3  Prietaiso aprasymas .........ciciiiiaiiiiaiasaiiararaiararaaaranaanas 343
3.1 Bendrosios SGQVOKOS .« « v ittt it i i e i i s s s e 343
3.1.1 SatiNIY ASYS .« o o i e 343
3.1.2 SpPecialiosios SAVOKOS . . . . oo vt e e 344
3.2 Zitrono padétyS BI B . . .. ..ottt ettt i ettt a s 345
3.3 SaVoKOS ir jJUapraSymas ... ....vuuernnernaasnansnansnassanssanssansransrannnas 345
3.4 Kampy matavimosistema .. ..........cciiitiiiii it ittt s s 346
3.4.1 Matavimo PrinCIPas . . . . ot it e e e 346
3.4.2 Vienos asies kompensatorius Bl . . . . .. ... 346
3.5 Valdymoskydelis . ......oviiiiiiiiin it sannsnnssnnnsannsnnssanssnnnsnnnnnns 346

4 Irankiai, priedai .....cviiveiiiriiieriira s s s s e a s nranrarnnrannnns 348
5 Techniniaiduomenys..........ccviiiiiiiicirncrracssansncssnnsnnsnnnsnas 348
6 Saugos NUrOdyMai .....ucvevevnererarassssssnsnsesasnsnsssnssnsnsnnnnns 349

6.1 Pagrindiné informacijaapiesaugydarbg . ......... ... i i i i i i 349
6.2 Naudojimas nepagalpaskirt . . . . ..o vttt it i i s s 349
6.3 Tinkamas darbo vietyjrengimas. . . ... .o oottt ittt i i s i s 350
6.4 Elektromagnetinis suderinamumas . .......... ittt i i 350
6.4.1 Lazeriniy prietaisy klasifikacija . . ... ... ... 350
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PrieS pradedant naudoti ..........coviviiiiiiiiiiiiireriii e rannnnanaas 350
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1 Bendrieji nurodymai

1.1 Signaliniai Zodziai ir jy reikSmé ISPEJIMAS

PAVOJUS Sis zodis vartojamas, siekiant jspéti, kad nesilaikant inst-
Sis jspéjimas vartojamas norint atkreipti démesj j pavo- rul‘<cijos reikalavimy kyla rimto suZeidimo ar mirties pa-
jinga situacija, kai galite susizaloti ar net zati. vojus.
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ATSARGIAI Simboliai Il lazerio klasé / Class 2
Sis odis vartojamas norint atkreipti démesj j pavojinga y
situacija, kuri gali tapti lengvo Zmogaus suzalojimo, prie-
taiso gedimo ar kito turto pazeidimo prieZastimi. -
NURODYMAS )
Naudojimo nurodymai ir kita naudinga informacija. W Lazerio Laser Class Il
asé 2 pagal
EN 60825-
1.2 Piktogramy ir kity nurodymy paaiskinimai 1:2003
Simboliai
Prie§ Bendrojo

naudodami pobudzio

perskaitykite ispéjimas

instrukcija

2 Aprasymas

2.1 Prietaiso aprasymas 2.2 Tiekiamas standartinés jrangos komplektas
,,_Hilti“ _teodo!ita; POT 10 yra suprojekt_uotas horizonta- 1 Teodolitas
liems ir vertikaliems kampams matuoti, 90° kampams o o . . .
matuoti, pasvirimui matuoti (%), statiniy asims sutapdinti 1 Kroviklio maitinimo blokas su jkrovimo kabeliu
esant didesniems nuotoliams (ne daugiau kaip 200 m) ir 1 Kroviklis
statiniy asims perkelti | kitus aukstus. 1 Akumuliatoriaus tipas: Lilon, 3,8 V 5200 mAh
Prietaise yra horizontalusis ir vertikalusis skrituliai su . o
skaitmeniniu apskritimo dalijimu ir elektroninis guls¢iu- 1 Justavimo rinkinys
kas (1 aSies kompensatorius) tiksliam vertikalaus kampo 1 Naudojimo instrukcija
ir pasvirimo matavimui. 1 Hilti“ lagaminas

3 Prietaiso aprasymas

3.1 Bendrosios sgvokos
3.1.1 Statiniy asys

-

2000 |00 4spn  seno | 0800

| 1880 | 40 4500

155 3782850265 37, 1204,

Bendru atveju prie$ statybos pradzig statybos teritorijoje ir aplink ja geodezijos darby jmoné pazenklina auk$¢iy Zzymas
(reperius) ir statiniy asis.

Ant Zemés pazenklinami du kiekvienos statinio asies galai.

Siy Zymy at2vilgiu nustatoma atskiry konstrukcijos elementy vieta. Didesniuose statiniuose yra daug asiu.
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3.1.2 Specialiosios sgvokos
Prietaiso asys
a  Vizavimo aSis

b Vertikalioji asis

¢ Horizontalioji asis

CN

Horizontalusis skritulys / horizontalus kampas
0° p=30°
o
L

O (i

g 180

ISmatavus, pvz., 70° kampa iki vieno taikinio ir 40° kampa iki kito, pagal horizontaliojo limbo atskaitas galima
apskaiciuoti vidinj kampa: 70° - 40° = 30°.
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Vertikalusis skritulys / vertikalus kampas

o y =50° /

Y

=
/% 180°

Tai, kad vertikaliojo skritulio 0° padalg galima sutapdinti su Zemés traukos kryptimi arba su horizontale, leidzia nustatyti
menama kampg Zemés traukos krypties atzvilgiu.

3.2 Zitirono padétys

Apie Ziurono padétis kalbama tada, kai horizontaliojo limbo atskaitas reikia tinkamai priskirti vertikaliam kampui, t. y.
priklausomai nuo zitirono krypties valdymo skydelio atzvilgiu galima nustatyti, kokioje ,padétyje“ buvo matuota.

Jeigu matomas toks prietaiso vaizdas, $i Zilrono padétis vadinama 1 padétimi. E1

3.3 Savokos ir jy apraSymas

Vizavimo asis Linija, einanti per sidleliy tinklelio ir objektyvo centra (ziGrono asis).

Horizontalioji asis Zigrono sukimosi asis.

Vertikalioji asis Viso prietaiso sukimosi asis.

Zenitas Zenitas yra kryptis, prieSinga svorio (Zemés traukos) jégos kryp&iai; ji nu-
kreipta aukstyn.

Horizontas Horizontas yra kryptis, statmena svorio (Zemés traukos) jégos krypdiai, -
bendru atveju jis laikomas horizontaliu.

Nadyras Nadyras yra svorio (Zemés traukos) jégos kryptis zemyn.

Vertikalusis skritulys Vertikalusis skritulys brézZia kampa, kurio reikSme kei€iasi, Zitrona judi-
nant aukstyn arba zemyn.

Vertikali kryptis Vertikalia kryptimi vadinama atskaita ant vertikaliojo skritulio.

Vertikalus kampas (V) Vertikalus kampas yra atskaita ant vertikaliojo skritulio.

Vertikalusis skritulys daZniausiai nustatomas kompensatoriumi svorio
(Zemés traukos) jégos kryptimi, kai ,,nuliné atskaita“ yra zenite.

Vietos (peraukstéjimo) kampas Vietos (peraukstéjimo) kampai yra susieti su horizonto ,nuliu® ir auk$tyn
nuo jo yra teigiami, o Zemyn - neigiami.

Horizontalusis skritulys Horizontalusis skritulys brézia kampa, kurio reik§mé keiciasi prietaisg
sukant.

Horizontali kryptis Horizontalia kryptimi vadinama atskaita ant horizontaliojo skritulio.

Horizontalus kampas (Hz) Horizontalus kampas yra dviejy atskaity ant horizontaliojo skritulio skirtu-

mas, taciau kampu daznai vadinama ir limbo atskaita.
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Alidadé Alidade vadinama teodolito pasukama viduriné dalis.
Paprastai ant Sios dalies yra sumontuoti valdymo skydelis, guls¢iukas
horizontalumui nustatyti ir guls¢iukas horizontaliojo skritulio viduryje.

Kelmelis Prietaisas stovi kelmelyje, kuris, pvz., yra pritvirtintas prie stovo.
Kelmelis turi tris atramos taskus, vertikaliai justuojamus reguliavimo varz-
tais.

Prietaiso stotis Tai yra vieta, kurioje prietaisas yra pastatytas, - dazniausiai vir$ ant ze-

més pazenklinto tasko.

3.4 Kampy matavimo sistema
Vertikaliojo ir horizontaliojo limby rodmenys nuskaitomi elektroninio nuskaitymo jtaisais.

3.4.1 Matavimo principas
Prietaisas apibrézia limbo atskaita.
Vidinis kampas randamas kaip dviejy limbo atskaity skirtumas.

3.4.2 Vienos aSies kompensatorius H

Naudojant elektroninj guls€iuka (kompensatoriy), koreguojamas prietaiso pasvirimas Zidrono kryptimi.

Taip uztikrinama, kad vertikalus kampas ir pasvirimas visada baty susieti atitinkamai su vertikale ir horizontale.
Vienos asies kompensatorius labai tiksliai matuoja prietaiso pasvirima zitrono kryptimi, t. y. vizavimo kryptimi.
Taip uztikrinama, kad liekamasis pasvirimas neturéty jtakos vertikalaus kampo matavimui ir pasvirimui.

3.5 Valdymo skydelis
Valdymo skydelyje yra 6 simboliais pazenklinti mygtukai ir indikatorius.
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©

Prietaiso jjungimas / iSjungimas.

Pasvietimo jjungimas / iSjungimas.

Krypties keitimas matuojant kampa horizontaliuoju skrituliu.

HEE®

Esamo horizontaliojo skritulio rodmens sulaikymas.

[ =]
n
m
—

Esamo horizontalaus kampo prilyginimas ,,0%.

E

Vertikaliojo skritulio rodmens matavimo vieneto keitimas i$ laipsniy j pro-
centus (%) ir atvirkSciai.

—

—

—
—

Akumuliatoriaus simbolis jkrovos lygiui indikuoti.

Kuo daugiau ,pripildytas“ akumuliatoriaus simbolis, tuo didesnis yra jkro-
vos lygis. Kai akumuliatorius yra beveik visi$kai iSsekes, kartu su pasku-
tiniu stulpeliu dingsta ir visas akumuliatoriaus simbolis. Tada prietaisas
nebeturi energijos matavimams vykdyti.

\Y Esamas vertikaliojo skritulio rodmuo
H Esamas horizontaliojo skritulio rodmuo.
Rarba L Esamos krypties indikacija matuojant horizontaliuoju skrituliu: j deSine ir

pagal laikrodzio rodykle arba j kaire ir pries$ laikrodzio rodykle.
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4 Jrankiai, priedai
Maitinimas

lliustracija

Pavadinimas

Akumuliatorius POA 80

Maitinimo blokas POA 81

Kroviklis POA 82

Stovas

lliustracija

Pavadinimas

Stovas PUA 35

5 Techniniai duomenys

Gamintojas pasilieka teise vykdyti techninius pakeitimus!

Zioronas
Zitrono didinimas 30x
Trumpiausias atstumas iki taikinio 1,5 m (4.9 ft)
Zitrono matymo laukas 1°30: 2,6 m /100 m (7.9 ft / 300 ft)
Santykiné objektyvo anga 45 mm

Kompensatorius

Tipas 1 aSies, skystis
Taikymo ribos +3’
Tikslumas 5"
Kampy matavimas
POT 10 tikslumas (DIN 18723) o8
Kampy matavimo sistema V (prieaugiu)

Kampy matavimo sistema

H (absoliuting)
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Lazerinis svambalas

Tikslumas 1,5mm/1,5m (1/16" /3 ft)
Galia <1mw
Lazerio klasé Class 2
Indikatorius
Tipas Segmentinis indikatorius
Apsvietimas 1 rezimo
Cilindrinis gulséiukas
Cilindrinis gulsCiukas 30" /2 mm
IP apsaugos klasé
Klasé IP 55
Stovo sriegis
Kelmelio sriegis 5/8"
Akumuliatorius POA 80
Tipas Lilon
Nominali jtampa 3,8V
|krovimo trukmé 4h

Temperatura
Darbiné temperatura

-20...+50 °C (nuo -4 iki +122 °F)

Laikymo temperatira

-30...+70 °C (nuo -22 iki +158 °F)

Matmenys ir svoris

Matmenys 164 mm x 154 mm x 340 mm

Svoris 4,6 kg

Kampo matavimo vienetai DMS, GON

6 Saugos nurodymai

6.1 Pagrindiné informacija apie saugy darba b) Neatjunkite jokiy apsauginiy jtaisu, nenuimkite

Salia saugumo technikos nurodymuy, pateikty atski-
ruose Sios naudojimo instrukcijos skyriuose, bitina
visuomet grieztai laikytis ir toliau pateikty taisykliu.

6.2 Naudojimas ne pagal paskirtj

Sis prietaisas ir jo pagalbinés priemonés gali biti pavo-
jingi, jeigu jais netinkamai naudosis neapmokytas perso-
nalas arba jie bus naudojami ne pagal paskirtj.

a) Prietaiso nenaudokite negave atitinkamy instruk-
cijy arba neperskaite Sios naudojimo instrukcijos.

lenteliy su nurodymais ir jspéjimo Zenklais.

c) Prietaisg remontuoti patikékite tik ,Hilti“ techninio
centro specialistams. Nekvalifikuotai atidarant
prietaiso korpusa, lazeris gali apsvitinti spindu-
liais, kuriy parametrai virSija nustatytuosius 2
klasei.

d) Prietaisg keisti ar modifikuoti draudziama.

e) Siekdami iSvengti suzalojimy, naudokite tik origina-
lius ,Hilti“ reikmenis ir papildoma jranga.

f) Neeksploatuokite prietaiso sprogioje aplinkoje.

g) Valymui naudokite tik Svarias ir minkStas Sluostes.
Jeigu reikia, galite jas Siek tiek sudrékinti Svariu alko-
holiu.

h) Lazerinius prietaisus laikykite vaikams neprieina-
moje vietoje.
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i) Nenukreipkite prietaiso j saule ar kitus stiprius Sviesos
Saltinius.

) Sio prietaiso nenaudokite vietoje niveliavimo prie-
taiso.

k) Prietaisa tikrinkite prie§ svarbius matavimus, po kri-
timo ar kitokiy mechaniniy poveikiy.

6.3 Tinkamas darbo viety jrengimas

a) Atkreipkite démesj | Salyje galiojancias nelaimingy
atsitikimy prevencijos taisykles.

b) Batina vengti stipriy smagiy ir stipraus kratymo

c) Dél stipriy temperatiros svyravimy aprasoja objekty-
vas. Todél prie§ naudojant prietaisg batina aklimati-
zuoti.

d) Prietaiso negalima palikti tiesioginiuose saulés spin-
duliuose ilgesn;j laika.

e) Jeigu prietaisas ilgesnj laika nebus naudojamas, is-
imkite i$ jo akumuliatoriy. 18 maitinimo elementy /
akumuliatoriy iStekéjes skystis gali sugadinti prie-
taisa.

f)  Po naudojimo prietaisg reikia iSdziovinti ir laikyti la-
gamine.

g) Gulsciukus reikia reguliariai tikrinti apverciant prie-
taisg; jeigu reikia, atlikti jy justavima.

6.4 Elektromagnetinis suderinamumas

Nors prietaisas ir tenkina grieztus specialiyjy direktyvy

reikalavimus, ,Hilti“ negali uztikrinti, kad jis

- netrikdys kity prietaisy (pvz., léktuvy navigacijos jren-
giniy) veikimo arba

- dél stiprios iSorinés spinduliuotés pats nepradés klai-
dingai funkcionuoti.

Tokiais arba kitais kelianciais abejoniy atvejais reikéty
atlikti kontrolinius matavimus.

6.4.1 Lazeriniy prietaisy klasifikacija

Prietaiso lazerinis svambalas atitinka 2 lazerio klase pa-
gal norma |IEC825-1 / EN60825-1:2008 ir Il klase pagal
CFR 21 § 1040 (FDA). Atsitiktinai trumpai pazvelgus j
lazerio spindulj, akys apsisaugo refleksiSkai uzsimerkda-
mos. Taciau §j refleksa gali sulétinti vaistai, alkoholis arba
narkotikai. Siuos prietaisus leidziama naudoti, nesiimant

jokiy kity saugos priemoniy. Taciau nereikia zitréti tie-
siai  lazerio Sviesos $altinj, lygiai kaip ir j saule. Lazerio
spindulj draudziama nukreipti j Zmones.

6.5 Bendrosios saugos priemonés

a) Pries naudodami patikrinkite, ar prietaisas nepa-
Zeistas. Jei sugedes, atiduokite jj remontuoti , Hilti“
techniniam centrui.

b) Prietaisui nugriuvus ar patyrus kitokj mechaninj
poveikij, patikrinkite jo tiksluma.

c) Jei prietaisas i$ Saltos aplinkos perneSamas | Sil-
tesne arba atvirksciai, prieS naudodami palaukite,
kol jo temperatura susivienodins su aplinkos tem-
peratira.

d) Prietaisa naudodami su stovu, uztikrinkite, kad
prietaisas buty patikimai prie jo prisuktas, o pats
stovas patikimai ir stabiliai stovéty ant zemés.

e) Siekdami iSvengti klaidingy matavimuy, stebékite,
kad lazerio spindulio iSéjimo anga visada bity
Svari.

f) Nors prietaisas yra pritaikytas naudoti statyby
aikstelése, juo, kaip ir kitais optiniais bei elekt-
riniais prietaisais (zitronais, akiniais, fotoapara-
tais), reikia naudotis atsargiai.

g) Nors prietaisas yra apsaugotas nuo drégmeés,
prie§ dédami j transportavimo konteinerj, ji ge-
rai nusausinkite.

h) Patikimumo délei patikrinkite Jisy ankséiau at-
liktus nustatymus ir nustatytas reikSmes.

i) Derinant prietaisa sferiniu guls¢iuku, ziuréti j prie-
taisa tik jstrizai.

j)  Maitinimo elementy déklo dangtelj rapestingai uz-
fiksuokite, kad akumuliatorius negaléty iSkristi
arba kad nedingty kontaktas, dél ko prietaisas
netycia galéty iSsijungti ir prarasti duomenis.

6.6 Transportavimas

Prietaisa persiunciant, akumuliatoriy reikia izoliuoti arba
iSimti i$ prietaiso. 1§ maitinimo elementy / akumuliatoriy
iStekeéjes skystis gali sugadinti prietaisa.

Kad nepadarytuméte Zalos aplinkai, prietaisa ir akumu-
liatorius utilizuokite pagal Salyje galiojancius teisés aktus.
I8kilus abejonéms, pasikonsultuokite su gamintoju.

7 Prie$S pradedant naudoti

7.1 Akumuliatoriaus jkrovimas

ISpakave prietaisa, i§ konteinerio iS§imkite maitinimo bloka, jkrovimo stova ir akumuliatoriy.

Akumuliatoriy kraukite mazdaug 4 valandas.
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lliustracija Pavadinimas
Akumuliatorius POA 80

Maitinimo blokas POA 81

Kroviklis POA 82

7.2 Akumuliatoriaus jdéjimas @

|krautg akumuliatoriy jdékite maitinimo kiStuku | prietaisa ir Zzemyn.
Ripestingai uzfiksuokite maitinimo elementy déklo dangtel;.

7.3 Vertikaliojo skritulio iniciacija
Prietaisa pastacius taip, kaip aprasyta anksciau, reikia inicijuoti jo vertikalujj skritulj.

Létai sukite teleskopa apie horizontaligjg asj (c), kol ekrane atsiras vertikalaus matavimo kampo indikacija.

7.4 Veikimo tikrinimas

NURODYMAS
Atkreipkite démesj, kad, prie$ sukant prietaisg aplink alidade, reikia atlaisvinti uzspaudimo varztus.

Vertikaliojo ir horizontaliojo skrituliy Soninio sukimo ratukai naudojami kaip tikslaus reguliavimo ratukai, kuriuos prie$

tai reikia uzspausti.

Pradzioje ir véliau reguliariai tikrinkite prietaiso veikima pagal toliau nurodytus kriterijus.

1. Atlaisvinkite uzspaudimo varztus.

Ranka atsargiai sukite prietaisa | kaire ir | deSine, paskui - zilrong aukstyn ir Zemyn - taip patikrinsite judéjimo
laisvuma.

UZspauskite Soninio sukimo ir vertikalaus sukimo ratukus, tada vertikaliojo ir horizontaliojo skrituliy $oninio sukimo
ratukus atsargiai sukite abiem kryptimis.

Fokusavimo Zieda sukite iki galo kairén.

Zitrédami pro Zidrona, okuliaro Ziedu nustatykite sidleliy tinklelio ry$kuma.

Kiek pasitrenirave, patikrinkite abiejy zitrono dioptry krypties atitikima sidleliy tinklelio krypciai.

Patikrinkite rankenos varzty priverzima.

Zr. skyriy: 7.3 Vertikaliojo skritulio iniciacija

2

O NGO

7.5 Prietaiso pastatymas
7.5.1 Pastatymas vir$ ant Zemés pazenklinto tasko
Prietaise jrengtas lazerinis svambalas, kurj, prietaisui esant jjungtam, galima jjungti ir ijungti pasvietimo mygtuku.

7.5.2 Prietaiso pastatymas H
1.  Stova pastatyti taip, kad stovo galvutés centras blty mazdaug vir§ ant zemés pazenklinto tasko.
Prietaisa prisukti prie stovo.
3.  Duvi stovo kojas ranka perstumti taip, kad lazerio spindulys blty ant paZenklinto taSko ant Zemés.
NURODYMAS Tuo metu atkreipti démesj, kad stovo galvuté bty mazdaug horizontali.
4. Tada stovo kojas jspausti j Zeme.
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5.  Likutine lazerio tasko nuokrypa nuo pazenklinto Zemés tasko kompensuoti kélimo sraigtais - dabar lazerio taskas
turi bati tiksliai pazenklintame Zemés taske.

6. llginant stovo kojas, kelmelio sferinj gulsCiuka nustatyti centre.
NURODYMAS Tai atliekama ilginant arba trumpinant prieSais burbuliuka esancia stovo koja, priklausomai nuo
to, kokia kryptimi burbuliukas turi judéti. Tai ilgas procesas, kurj kartoti reikia galblt kelis kartus.

7. Kai sferinio guls€iuko burbuliukas jau nustatytas centre, tada, perstumiant prietaisg ant stovo staliuko, lazerinis

svambalas nustatomas tiksliai ant zemés pazenklinto tasko centre.

Paskui lygiagreciai dviems kélimo sraigtams pastatyti cilindrinj gulsCiuka ir jo burbuliuka nustatyti centre.

9. Prietaisa pasukti 90° kampu ir tre¢iuoju kélimo sraigtu nustatyti | centrg, paskui prietaisa dar karta pasukti 90°
kampu ir galblt kelimo sraigtais pareguliuoti cilindrinj guls€iuka.

@

7.5.3 Pastatymas lazeriniu svambalu ant vamzdziy El
DaZznai taSkai ant Zemés yra pazenklinti vamzdziais.
Tokiu atveju lazerinis svambalas nuleidZziamas j vamzdj, nematant konkrecios vietos.

Kad lazerio taskas tapty matomas, ant vamzdzio padékite popieriaus lapa, plévele ar kita nelabai skaidrig medziaga.

8 Naudojimas

8.1 Matavimas naudojant horizontalujj skritulj
8.1.1 Horizontaliojo skritulio atskaitos prilyginimas ,nuliui®

© )

ILT

V
Hr

90213/
S
= LI

\Q )

Horizontaliojo skritulio atskaita bet kuriuo metu gali bati prilyginta ,,nuliui“ spaudziant mygtuka 0-SET, taip nustatant
horizontaliojo skritulio bazinj arba nulinj taska.

8.1.2 Krypties keitimas matuojant kampus horizontaliuoju skrituliu

© )

RL)
Hold
v

v 90p137
v 24649924 8

@ ©

Matuojant horizontalius kampus, matavimo kryptj galima keisti mygtuku R/L tarp desSiniosios - pagal laikrodzio rodykle
ir kairiosios - prie$ laikrodZio rodykle.

Indikatoriuje tai rodoma raidémis R (desiné) arba L (kairé), esan¢iomis uz didesnés raidés H.

Prietaisa jjungiant, standarti$kai nustatoma desinioji matavimo kryptis - pagal laikrodZio rodykle.
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8.1.3 Horizontaliojo skritulio indikacijos nustatymas

©

[N [
Sl 90137
= | 2454924

\Q )

Spaudziant mygtuka HOLD, horizontaliojo skritulio atskaita gali bati sulaikyta, tada vizuojamas naujas taikinys ir, vél
spaudziant mygtuka, skritulio atskaita vél gali bati jjungta.

NURODYMAS
Tuo metu, kai skritulio atskaita yra sulaikyta, indikatoriuje mirksi raidé H ir mazesnés raidés RL.

8.2 Matavimas naudojant vertikalujj skritulj
8.2.1 Vertikalaus pasvirimo indikacija
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Vertikaliojo skritulio atskaitos matavimo vienetus - laipsnius arba procentus (%) - galima pasirinkti.

NURODYMAS
Indikacija % yra aktyvi tik Siam matavimui.

Taip pasvirima galima matuoti procentais (%) ir iSlyginti.

Pasvirima matuoti procentais (%) galima tik +100 %, tai yra +45° diapazone.

Auksciau ir Zemiau Sio diapazono matuoti negalima, todél indikacija iSnyksta.

Norint pakeisti vertikaliojo skritulio rodmeny matavimo vieneta i laipsniy j procentus (%) ar atvirksciai, reikia spausti
mygtuka V%.

9 Nustatymai

9.1 Nustatymy meniu iSkvietimas
Norint patekti j nustatymy meniu, prietaisa reikia iSjungti.

353



O)
— ©
Hold

v | =
\© ©)

Vienu metu spauskite mygtukus Hold ir 0-Set ir laikykite juos nuspaustus.

Papildomai paspauskite jjungimo mygtuka ir atleiskite jj tik tada, kai indikatoriuje bus matomi visi segmentai.
Nuskambeéjus keturiems garsiniams signalams, mygtukus Hold ir 0-Set atleiskite.

Tada prietaisas yra rezime, kuriame galima atlikti nustatymus.

Norédami pasirinkti nustatymus, spauskite mygtuka Hold.

Norédami vieno nustatymo ribose rinktis atskirus parametrus, spauskite mygtuka 0-Set.

Norédami patvirtinti ir jsiminti atliktus nustatymus bei i$eiti i$ nustatymo rezimo, spauskite mygtuka V%.
Tada prietaisas bus normaliame veikimo rezime, leidzian¢iame vykdyti matavimus.

9.2 Garsinio kampo indikatoriaus nustatymas kvadrantui

©

Garsinis indikatorius kvadrantui ir kiekvienam 90° / 100 gon

Indikatorius Jiungta
Indikacija ,,90 bEEP“

1Sjungta
Indikacija ,NO bEEP“

9.3 Kampo matavimo vienetai
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Kampo matavimo vieneto keitimas, nuskaitant limbo rodmenis
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Laipsniai (dms) Indikacija ,,360° " ““
Gonai Indikacija ,,400 G*

9.4 Zenito nustatymas
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Zenito arba bazinés padéties vertikaliojo skritulio atskaitoms nustatymas

Zenitas esant 0° (virSuje)
Indikacija ,ZEN==0“
esant 90° (apacioje)
Indikacija ,,ZEN==90"

9.5 Automatinio iSjungimo funkcijos jjungimas ir iSjungimas
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Prietaiso automatinio iSjungimo funkcijos jjungimas ir iSjungimas

Galimi nustatymai 1Sjungta
Indikacija ,NO OFF*
Automatinis iSjungimas po 30 minuciy
Indikacija ,,30 OFF*

9.6 Kampuy matavimo sistemos indikacijos skiriamosios gebos nustatymas

©

Indikacijos tikslumo nustatymas
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Galimi nustatymai 1"
Indikacija ,,dSP 1¢
5
Indikacija ,,dSP 5“
10"
Indikacija ,,dSP 10“

9.7 Kompensatoriaus jjungimas ir iSjungimas
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Kompensatoriaus jjungimas arba i§jungimas

Galimi nustatymai Jiungta
Indikacija ,, TILT ON*
1Sjungta
Indikacija , TILT OFF“

9.8 Vertikaliojo skritulio kalibravimas ir justavimas

Gamykloje prietaisas yra tinkamai nustatytas.

Laikui bégant, dél temperatiros svyravimuy, transportavimo ir elementy senéjimo prietaiso nustatymo reikSmeés gali
keistis.

Todél prietaise yra funkcija, suteikianti galimybe tikrinti nustatymo reikSmes ir, jeigu reikia, jas koreguoti, atliekant
kalibravima lauko saglygomis.

Tam prietaisa su geros kokybés stovu reikia patikimai pastatyti lygioje vietoje ir pasirinkti gerai matoma bei tiksliai
atpazjstama taikinj +3 laipsniy diapazone horizontalés atzvilgiu, nutolusj mazdaug 70-120 m atstumu.

9.8.1 Kalibravimo proceso paleidimas
Norint paleisti kalibravima, prietaisas turi bati jjungtas.
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1. Laikydami nuspaustus mygtukus R/L ir Hold, dar paspauskite jjungimo / iSjungimo mygtuka.
2. Palaukite, kol indikatoriuje bus matomi visi segmentai, ir tada pirma atleiskite mygtukus R/L bei Hold.
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FACE-1

Palaukite, kol V (vertikalaus) kampo indikacija nusistoveés.
Tada paspauskite mygtuka 0-SET, taip atlikdami matavima 1 padétyje.
Tuo paciu metu indikatorius persijungia j matavimo 2 padétyje rezima.

o s

v 2695841
FACE-Z

7. Tada paspauskite mygtuka 0-SET, taip atlikdami matavima 2 padétyje.
Po antrojo matavimo apskaiciuojama ir jsimenama vertikaliojo skritulio korektlra, o esami kampai indikuojami.
8. Patikimumo délei dar kartg atlikite taikinio matavimus abiejose Ziirono padétyse.
NURODYMAS Vertikalusis skritulys yra sukoreguotas tinkamai, jeigu dviejy V (vertikaliy) kampy (1 padétyje + 2
padeétyje) suma yra lygi 360°.
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10 Kalibravimas ir justavimas

10.1 ,Hilti“ kalibravimo centras

Rekomenduojame prietaisus reguliariai tikrinti ,Hilti* kalibravimo centre, kad jy patikimumas atitikty normas ir teisés

akty reikalavimus.

LHilti“ kalibravimo centre galite apsilankyti bet kuriuo metu, taciau prietaiso patikrg rekomenduojama atlikti bent kartg

per metus.

LHilti“ kalibravimo centras suteiks garantija, kad prietaisas patikros dieng atitinka visus naudojimo instrukcijoje

nurodytus techninius duomenis.

Esant nukrypimui nuo gamintojo duomeny, naudoti matavimo prietaisai bus nustatyti i§ naujo.

Sureguliavus ir patikrinus prietaisa, ant jo uzklijuojamas kalibravimo zenklelis. Be to, iSduodamas kalibravimo sertifika-
tas, kuriame pazyméta, kad prietaisas atitinka gamintojo duomenis.

Kalibravimo sertifikato visuomet reikia jmonéms, sertifikuotoms pagal standartg ISO 900X. Norédami gauti daugiau

informacijos, kreipkités j artimiausia ,Hilti“ atstovybe.

11 Techniné prieziura ir remontas

NURODYMAS
PaZeistas dalis patikékite pakeisti ,,Hilti“ techniniam cen-
trui.

11.1 Valymas ir nusausinimas
Nuo lesiy nupuskite dulkes.
ATSARGIAI
Nelieskite leSiy pirstais.

Prietaisa valykite tik $varia minksta Sluoste. Jeigu reikia,
sudrékinkite jg $variu alkoholiu arba vandeniu.
ATSARGIAI

Nenaudokite jokiy kity skys€iy, iSskyrus alkoholj arba
vanden;. Kiti skysciai gali pakenkti plastikinéms detaléms.

NURODYMAS
Pazeistas dalis pakeiskite techniniame centre.

11.2 Laikymas
NURODYMAS
Prietaiso nepadékite saugoti, kol jis drégnas. Leiskite jam
i8dziati ir tik tada sudékite | pakuote ir padékite saugoti.

NURODYMAS
Prie$ padédami saugoti, visada nuvalykite patj prietaisa,
transportavimo konteinerj ir reikmenis.

NURODYMAS
|rangos nenaudojg ilgesn;j laikg ar po ilgesnio jo transpor-
tavimo, prie$ naudodamiesi atlikite kontrolinj matavima.

ATSARGIAI

Jeigu prietaisas ilgesnj laika nebus naudojamas, iSimkite
i$ jo akumuliatoriy. I$ maitinimo elementy / akumuliatoriy
iStekéjes skystis gali sugadinti prietaisa.

NURODYMAS

Sandéliuodami savo jranga, laikykités nurodyty ribiniy
temperattros reikSmiu, ypa¢ Ziema ir vasarg, taip pat
jeigu savo jranga laikote automobilio viduje (nuo -30 iki
+70 °C / nuo -22 iki +158 °F).

11.3 Transportavimas

ATSARGIAI

Prietaisg persiunéiant, akumuliatoriy reikia izoliuoti
arba iSimti i$ prietaiso. IS maitinimo elementy / akumu-
liatoriy iStekéjes skystis gali sugadinti prietaisa.

Norédami jranga transportuoti arba iSsiysti, naudokite
LHilti“ kartonine siuntiniy déze arba kitg lygiaverte pa-
kuote.

12 Gedimy aptikimas

Gedimas Galima priezastis

Gedimo Salinimas

Prietaisas nejsijungia.

Néra maitinimo jtampos

Pagal nurodymus jkrauti akumuliato-
riy.

EO1 Skaiciavimo klaida, jeigu pelenguo- Reikia remontuoti.
jant matuojamos reikS§meés indikacija
nuolat kinta.

TOO FAST Teleskopas sukamas per greitai - ver- ~ Sukti léCiau.

tikalusis jutiklis nespéja reaguoti.




NURODYMAS
Jeigu sutrikimy nesiseka pasalinti nurodytomis priemonémis, prietaisa reikia iSsiysti j ,Hilti“ techninj centra.

ISPEJIMAS

Kai jranga utilizuojama netinkamai, gali kilti Sie pavojai:

degant plastikinéms detaléms, susidaro nuodingujy dujy, nuo kuriy gali susirgti Zmonés;

pazeisti ar labai jkaite maitinimo elementai / akumuliatoriai gali sprogti ir apnuodyti, sudirginti, nudeginti odg arba
uztersti aplinka;

lengvabudiskai ir neapgalvotai utilizuodami, sudarote salygas nejgaliotiems asmenims neteisétai naudoti jranga. Todél
galite smarkiai susizaloti ir JUs patys, ir kiti asmenys arba gali bati padaryta Zala aplinkai.

Jeigu prietaisg utilizavimo / medziagy iSrGSiavimo jmonei norite atiduoti patys, iSardykite jj tiek, kiek jmanoma
nenaudojant specialiy jrankiy.

Didelé ,Hilti“ prietaisy dalis pagaminta i§ medziagu, kurias galima perdirbti antrg kartga. Butina antrinio perdirbimo
salyga yra tinkamas medziagy iSrasiavimas. Daugelyje $aliy ,Hilti“ jau priima i$ savo klienty nebereikalingus senus

prietaisus perdirbimui. Apie tai galite pasiteirauti artimiausiame ,Hilti“ techniniame centre arba pas savo prekybos
konsultanta.

Atskiras prietaiso dalis iSrasiuokite taip:

Elementas / mazgas Pagrindiné medziaga Panaudojimas (utilizavimas)
Korpusas Plastikas Plastiko utilizavimas, metalo lauzas
Jungiklis Plastikas Plastiko utilizavimas

Varztai, smulkios detalés Plienas, aliuminis, magnetai Metalo lauzas

Elektroniné sistema |vairios medziagos Elektronikos lauzas

Maitinimo elementai / akumuliatoriai  Mangano hidroksidas Nacionaliniai teisés aktai

Prietaiso krepsys Austinés sintetinés medziagos Plastiko utilizavimas

Tik ES valstybéms

NeiSmeskite elektroniniy matavimo prietaisy su buitinémis atliekomis!

Laikantis Europos direktyvos dél naudoty elektros ir elektronikos prietaisy ir sprendimo dél jos jtraukimo
i nacionalinius teisés aktus, naudotus elektrinius prietaisus bei akumuliatorius batina surinkti atskirai ir
pateikti antriniam perdirbimui pagal aplinkosaugos reikalavimus.

Maitinimo elementus / akumuliatorius utilizuokite laikydamiesi Jusy Salyje galiojanciy teisés akty. Prisi-
dékite prie aplinkos saugojimo.

gamintojo teikiama garantija

Jeigu turite klausimy dél garantinio aptarnavimo salygu,
kreipkités j vietinj ,Hilti“ prekybos partner;.
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15 FCC nurodymas

ATSARGIAI

Prietaiso testavimo metu buvo laikomasi ribiniy reik§miu,
FCC (JAV telekomunikacijy tarnybos) normy 15 skyriuje
nustatyty B klasés skaitmeniniams prietaisams. Prietai-
sai su tokiomis ribinémis reikSmémis gali bati naudojami
gyvenamuosiuose rajonuose, nes yra pakankamai apsau-
goti trukdZius sukelianc¢io spinduliavimo poZitriu. Tokio
tipo prietaisuose sukuriami ir naudojami auk$to daznio
elektromagnetiniai laukai, kurie gali bati iSspinduliuojami
ir | aplinka. Todél jie gali kelti trukdZius radijo imtuvams
tais atvejais, jeigu buvo sumontuoti ir eksploatuojami
nesilaikant instrukciju.

galioja JAV

Taciau negalima garantuoti, kad radijo trikdZiy nebus ir
deramai instaliavus prietaisa. Jei Sis prietaisas sukelia

16 EB atitikties deklaracija (originali)

Pavadinimas: Teodolitas
Tipas: POT 10
Karta: 01
Pagaminimo metai: 2010

Prisiimdami visg atsakomybe pareiSkiame, kad Sis ga-
minys atitinka Siy direktyvy ir normy reikalavimus: iki
2016 m. balandzio 19 d.: 2004/108/EB, nuo 2016 m.
balandzio 20 d.: 2014/30/ES, 2011/65/ES, 2006/66/EG,
EN ISO 12100.

IC nurodymas

galioja Kanadoje

radijo ar televizijos trikdZius (tuo galima jsitikinti prietaisa
iSjungus ir vél jjungus), juos galima bandyti pasalinti toliau
nurodytomis priemonémis.

Imtuvo antena nukreipti kitaip ar perkelti kitur.
Padidinti atstuma tarp prietaiso ir imtuvo.

Pasikonsultuoti su savo prekybos atstovu arba patyrusiu
radijo ir televizijos technikos specialistu.

NURODYMAS

Pakeitimai ir modifikacijos, kuriems , Hilti“ nedavé aiSkaus
atskiro leidimo, gali apriboti naudotojo teise prietaisg
pradéti eksploatuoti.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

BU Measuring Systems

06/2015

Techniné dokumentacija saugoma:
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ALGUPARANE KASUTUSJUHEND

Teodoliit POT 10

Enne instrumendi esmakordset kasutamist Korpuse esikiilg il
lugege tingimata labi kasutusjuhend.

% Patariekorpus ja lukustuskruvi

Kasutusjuhend peab olema alati instrumen- Kolmjala lukustus

diga kaasas. (0) Kaldtelje mérgistus
(D) Ajam, vertikaalring, lukustuskruvi ja tappisajam
Juhend peab jddma instrumendi juurde ka (12) Kolmjala jalakruvi
siis, kui annate instrumendi edasi teistele isi- (13) Kolmjalg
kutele. (14) Laserloodi korpus
(15) Objektiiv
(i6) Kandekéepide
I Numbrid viitavad joonistele. Joonised leiate kasutus-
juhendi algusest. Korpuse tagakiilg B
Kaesolevas kasutusjuhendis tahistab séna »instrument«
alati teodoliiti POT 10. @) Kolmjala jalakruvi
(@) Juhtpaneel ja ekraan
(5) Fokusseerimisréngas
(6) Okulaar

(?) Silindriline vesilood
(8) Diopter
®

Ajam, vertikaalring, lukustuskruvi ja tappisajam
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1 Uldised juhised

1.1 Marksonad ja nende tahendus

OHT!
Viidatakse vahetult &hvardavatele ohtudele, millega kaas-
nevad rasked kehalised vigastused voi inimeste hukku-
mine.

HOIATUS!

Viidatakse voimalikele ohtlikele olukordadele, millega
voivad kaasneda rasked kehalised vigastused voi
inimeste hukkumine.

ETTEVAATUST!

Viidatakse voimalikele ohtlikele olukordadele, millega
voivad kaasneda kergemad kehalised vigastused voi
varaline kahju.

JUHIS
Soovitusi seadme kasutamiseks ja muu kasulik teave.

1.2 Piltsiimbolite selgitus ja tdiendavad juhised
Siimbolid

Enne Uldine
kasutamist hoiatus
lugege kasu-
tusjuhendit

Siumbol: Il klassi laser / class 2

Laseri klass
2 vastavalt
standardile
EN 60825-
1:2003

Laser Class Il

2.1 Instrumendi kirjeldus

Hilti teodoliit POT 10 on ette ndhtud horisontaalnurga
ja vertikaalnurga mé6tmiseks, 90°-nurkade mootmiseks,
kallete mdotmiseks %-des, ehitustelgede kohakuti vii-
miseks suuremate vahemaade puhul (kuni 200 m) ja
ehitustelgede Ulekandmiseks mitme korruse ulatuses.
Instrumendil on digitaalse kraadijaotisega horisontaal-
ja vertikaalring ning elektrooniline vesilood (Uheteljeline
kompensaator), mis tagab vertikaalnurga ja kalde tapse

modtmise.

2.2 Standardvarustus

1 Teodoliit

Vérguadapter koos akulaadija laadimiskaab-
liga

Akulaadija

Li-ioon-thipi aku 3,8 V 5200 mAh
Justeerimiskomplekt

Kasutusjuhend

Hilti kohver

- a4 a4 a4

3 Instrumendi kirjeldus

3.1 Uldméisted
3.1.1 Ehitusteljed

L2000 {500 4sp0 | se00 | 0600

| msm | sd | asm

13950 37607060, 2000, 3780, 12048

Tavaliselt margib mdddistusettevote enne ehitustédde algust ehitusplatsile ja selle Umbrusse kérguspunktid ja

ehitusteljed.

Iga ehitustelje puhul mérgitakse maapinnale kaks otspunkti.
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Nendest markidest l1ahtudes paigaldatakse Uksikud ehituselemendid. Suuremate hoonete puhul on ehitustelgi palju.

3.1.2 Erialaterminid

Instrumendi teljed

A Sihijoon
b  Pdhitelg
c  Pdodramistelg

Horisontaalring / horisontaalnurk

00

e c

Lahutades Uhe sihipunkti horisontaalringi lugemist 70° teise sihipunkti lugemi 40°, saab vélja arvutada nurga 70° -
40° = 30°.
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Vertikaalring / vertikaalnurk

o y =50° /

Y

=
/% 180°

Kuna vertikaalringi saab 0° rihtida vertikaalsuunas v&i 0° horisontaalsuunas, on siin nurgad méaratud vertikaalsuunast
l&htudes.

3.2 Pikksilma asendid E1
Selleks et horisontaalringi lugemeid saaks vertikaalnurga suhtes digesti paika panna, radgitakse pikksilma asenditest,

st olenevalt pikksilma suunast juhtpaneeli suhtes saab maarata, millises "asendis" mddtmine toimus.

Kui instrumenti on nédha selles vaates, nimetatakse seda asendit pikksilma asendiks 1. E1
Kui instrumenti on naha selles vaates, nimetatakse seda asendit pikksilma asendiks 2. &

3.3 Moisted ja nende selgitus

Sihijoon

Niitristi ja objektiivi keskpunkti I&biv joon (pikksilma telg).

Pd6ramistelg

Pikksilma p&dramise telg.

Pbhitelg Kogu instrumendi pd6ramise telg.

Seniit Seniit on raskusjou suund Ules.

Horisontaaltelg Horisontaaltelg on raskusjbuga risti olev suund.

Nadiir Nadiir on raskusjou suund alla.

Vertikaalring Vertikaalring on ring, mille nurganéidud pikksilma viimisel tles v6i alla

muutuvad.

Vertikaalsuund

Vertikaalsuunaks nimetatakse vertikaalringi lugemit.

Vertikaalnurk (V) Vertikaalnurga annab vertikaalringi lugem.

Vertikaalring on uldjuhul kompensaatori abil vélja rihitud raskusjou suu-
nas, seniidis on lugem null.

Vertikaalnurk Vertikaalnurga lahtealuseks on horisontaaltelje ’null-asend’, horisontaal-
teljest kdrgemal on vertikaalnurk positiivne ja horisontaalteljest madala-
mal on vertikaalnurk negatiivne.

Horisontaalring Horisontaalring on ring, mille nurgandidud instrumendi pééramisel muu-
tuvad.

Horisontaalsuund Horisontaalsuunaks nimetatakse horisontaalringi lugemit.

Horisontaalnurk (Hz)

Horisontaalnurga annab horisontaalringi kahe lugemi vahe, kuid tihti ni-
metatakse ka ringi lugemit nurgaks.
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Alidaad Alidaad on teodoliidi liikuv keskosa.
Sellele on kinnitatud juhtpaneel ja vesilood nivelleerimiseks ning selle
sees on horisontaalring.

Kolmjalg Instrument asub kolmijalal, mis on kinnitatud naiteks statiivile.
Kolmijalal on kolm toetuspunkti, mida saab reguleerimiskruvidest verti-
kaalsuunaliselt justeerida.

Instrumendi asukoht Instrumendi paigaldamise koht - Gldjuhul maapinnale margitud punkti
kohal.

3.4 Nurga mo6o6tmise siisteem
Vertikaali ja horisontaali lugemid vdetakse elektrooniliselt.

3.4.1 M66tmise pohimote
Instrument méaarab ringilt vdetava lugemi.
Nurk tuleneb kahe lugemi vahest.

3.4.2 Uheteljeline kompensaator

Elektroonilise vesiloodi (kompensaator) abil korrigeeritakse instrumendi kallet pikksilma suunas.
Seeldbi tagatakse, et vertikaalnurk ja kalded kéivad alati vertikaal- voi horisontaaljoone kohta.
Uheteljeline kompensaator mé6dab tépselt instrumendi kallet pikksilma suunas, st sihi suunas.
Seeldbi tagatakse, et jadkkalle ei mdjuta vertikaalnurga voi kalde mootmist.

3.5 Juhtpaneel
Juhtpaneelil on kokku 6 simbolitega nuppu ja ekraan.
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©

Instrument SEES / VALJAS.

Taustavalgustus sees / véljas.

Horisontaalringi nurga mé&tmise suuna muutmine.

HEE®

Horisontaalringi ndidu hoidmine.

[ =]
n
m
—

Aktuaalne horisontaalnurk ,,0“ peal.

E

Vertikaalringi ndidu Gmberlilitamine kraadilt protsendile ja vastupidi.

—

—

—
—

Aku laetuse astme stimbol.

Mida rohkem on siimbol taitunud, seda suurem on aku laetuse aste. Kui
aku on peaaegu téiesti tihi, kustub viimase pulgaga kogu simbol. Sel
juhul ei saa mo6tmisi enam teostada.

\Y Aktuaalne vertikaalringi nait
h Aktuaalne horisontaalringi nait.
R v6i L Aktuaalse modtesuuna néit, horisontaalring paremale ehk péaripaeva (R)

voi vasakule ehk vastupéeva (L).
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4 Tarvikud, lisavarustus
Toide

Tahistus

Aku POA 80

Vdrguadapter POA 81

Akulaadija POA 82

Statiiv

Joonis

Tahistus

Statiiv PUA 35

5 Tehnilised andmed

Tootja jatab endale diguse tehnilisi andmeid muuta.

Pikksilm
Pikksilma suurendus 30x
Luhim viseerimiskaugus 1,5...4,9 ft
Pikksilma vaatevali 1°30:2,6 m/100 m (7,9 ft / 300 ft)
Obijektiivi ava 45 mm
Kompensaator
Tulp 1-teljeline, vedelik
Toopiirkond +3’
Tépsus "
Nurga mo6tmine
POT 10 tapsus (DIN 18723) 5"

Nurgahaaramissusteem

V (incremental)

Nurgahaaramissusteem

Hz (absoluutne)
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Laserlood

Tépsus 1,5 mm 1,5 m kohta (1/16 3 jala kohta)
Voimsus <1mw
Laseri klass Class 2
Nait
Tudp Segmendinait
Valgustus 1-astmeline
Silindriline vesilood
Silindriline vesilood 30" /2mm
IP-kaitseklass
Klass IP 55
Statiivi keere
Kolmjala keere 5/8"
Aku POA 80
Tulp Li-ioon
Nimipinge 3,8V
Laadimisaeg 4h
Temperatuur
Todtemperatuur -20...+50 °C (-4°F...+122°F)

Hoiutemperatuur

-30...+70 °C (-22°F...+158°F)

Mass ja kaal
M&6tmed 164 mm x 154 mm x 340 mm
Kaal 4,6 kg
Nurgatihikud DMS, GON

6 Ohutusnéuded

6.1 Uldised ohutusnéuded

Lisaks kdesoleva kasutusjuhendi liksikutes punktides
esitatud ohutusalastele juhistele tuleb alati rangelt
jargida ka jargmisi noudeid.

6.2 Nouetevastane kasutamine

Instrument ja sellega Uhendatavad tarvikud vdivad osu-
tuda ohtlikuks, kui neid ei kasutata nduetekohaselt voi
kui nendega td6tab vastava véljadppeta isik.
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a) Arge kasutage instrumenti, kui te ei ole lugenud
kédesolevat kasutusjuhendit ega saanud asjaoma-
seid juhiseid.

b) Arge korvaldage iihtegi ohutusseadist ega eemal-
dage seadme Kkiiljest silte juhiste voi hoiatustega.



c) Laske instrumenti parandada tksnes Hilti hooldekes-
kuses. Instrumendi nduetevastasel avamisel voib
tekkida laserkiirgus, mis liletab klassi 2 kiirguse.

d) Instrumendi modifitseerimine ja Umberkujundamine
on keelatud.

e) Vigastuste valtimiseks kasutage ainult Hilti originaal-
tarvikuid ja -lisaseadmeid.

f) Arge kasutage instrumenti plahvatusohtlikus
keskkonnas.

g) Puhastamiseks kasutage ainult puhtaid ja pehmeid
lappe. Vajaduse korral voite neid pisut niisutada
puhta alkoholiga.

h) Hoidke lapsed laserseadmetest eemal.

i) Arge suunake instrumenti vastu paikest voi teisi tu-
gevaid valgusallikaid.

) Arge kasutage instrumenti nivelliirina.

k) Kontrollige instrumenti enne oluliste mé6tmiste tege-
mist, péarast kukkumist v6i muu mehaanilise mojutuse
korral.

6.3 Tookoha nouetekohane sisseseadmine

a) Jargige kasutusriigis kehtivaid ohutusndudeid.

b) Valtida tuleb tugevaid 166ke ja porutusi

c) Suured temperatuurikdikumised toovad kaasa ob-
jektiivi haguseks muutumise. Seetdttu laske instru-
mendil enne kasutuselevottu kohaneda keskkonna
tingimustega.

d) Instrumenti ei tohiks jatta pikemaks ajaks erede péi-
kese katte.

e) Votke aku vélja, kui te instrumenti pikemat aega ei
kasuta. Patareidest/akudest véljavoolav vedelik voib
instrumenti kahjustada.

f) Péarast kasutamist tuleb instrumenti hoida kohvris,
instrument peab olema kuiv.

g) Vesiloodi tuleb regulaarselt kontrollida ja vajaduse
korral justeerida.

6.4 Elektromagnetiline tihilduvus

Kuigi instrument vastab asjaomaste direktiivide rangetele

nduetele, ei saa Hilti valistada voimalust, et

- instrument tekitab haireid teiste seadmete (nt navigat-
siooniseadmete voi lennukite) t66s

- instrumendi enda t66d héirib tugev kiirgus, mis vdib
muuta modtetulemused valeks.

Sellisel juhul ja ka teistel ebakindlust tekitavatel juhtudel
tuleks labi viia kontrollmé6tmised.

6.4.1 Laseri klassifikatsioon

Instrumendi laserlood vastab laseri klassile 2, mis tugineb
standardile IEC825-1 / EN60825-01:2008 ja klassile Il
mis tugineb standardile CFR 21 § 1040 (FDA). Juhusliku,
lUhiajalise vaatamise puhul laserkiire suunas kaitseb silmi
silmade sulgemise refleks. Silmade sulgemise refleksi
voivad aga mojutada ravimid, alkohol ja narkootikumid.
Instrumenti tohib kasutada ilma tédiendavate kaitsemeet-
meteta. Nagu péikese puhul ei ole ka laseri puhul siiski
soovitav vaadata otse valgusallikasse. Laserkiirt ei tohi
suunata teiste inimeste poole.

6.5 Uldised ohutusnéuded

a) Enne kasutamist kontrollige instrumenti véima-
like vigastuste suhtes. Kahjustused tuleb lasta pa-
randada Hilti hooldekeskuses.

b) Pérast kukkumist vo6i muid mehaanilisi mojutusi
tuleb kontrollida instrumendi tapsust.

c) Kui instrument tuuakse vaga kiilmast keskkon-
nast soojemasse keskkonda voéi vastupidi, tu-
leks instrumendil enne toolerakendamist tempe-
ratuuriga kohaneda lasta.

d) Instrumendi kasutamisel statiiviga veenduge, et
instrument on statiivi kiilge kindlalt kinnitatud ja
statiiv on kindlas asendis.

e) Ebadigete mootetulemuste véltimiseks tuleb la-
serkiire véljumise ava hoida puhas.

f) Kuigi seade on vilja té6tatud kasutamiseks ehi-
tustéodel, tuleks seda nagu ka teisi optilisi ja
elektrilisi seadmeid (prille, fotoaparaati) kasitseda
ettevaatlikult.

g) Kuigi seade on kaitstud niiskuse sissetungimise
eest, tuleks seade enne pakendisse asetamist
kuivaks piihkida.

h) lgaks juhuks kontrollige eelnevalt véljareguleeri-
tud vaartusi ja eelnevaid seadistusi.

i) Seadme valjarihtimisel {imarvesiloodiga vaadake
seadmele vaid diagonaalsuunas.

j) Lukustage akukorpuse kaas korralikult, et véltida
aku valjakukkumist voi kontakti tekkimist, mis-
tottu voib instrument soovimatult valja liilituda ja
tuua kaasa andmete havimise.

6.6 Transport

Instrumendi veol peab aku olema isoleeritud voi inst-
rumendist eemaldatud. Patareidest/akudest véljavoolav
vedelik voib instrumenti kahjustada.

Keskkonnakahjude véltimiseks tuleb kasutusressursi am-
mendanud instrumendid ja akud utiliseerida vastavalt
kehtivatele eeskirjadele.

Kahtluste korral pd6rduge tootja poole.
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7 Enne kasutamist

7.1 Aku laadimine
Parast instrumendi lahtipakkimist votke mahutist kdigepealt vélja vorguadapter, akulaadija ja aku.
Laadige akut umbes 4 tundi.

Joonis Tahistus
Aku POA 80

Vérguadapter POA 81

Akulaadija POA 82

7.2 Aku paigaldamine @

Paigaldage laetud aku instrumenti nii, et aku pistik jadb instrumendi poole.
Sulgege akukorpuse kaas korralikult.

7.3 Vertikaalringi initsialiseerimine
Pérast instrumendi paigaldamist vastavalt eeltoodud juhistele tuleb initsialiseerida instrumendi vertikaalring.

Keerake teleskoopi aeglaselt Umber p&dramistelje (c), kuni ekraanile ilmub vertikaalnurga mdotmise nait.

7.4 Funktsiooni kontrollimine
€ JUHIS

Enne alidaadi pédramist veenduge, et lukustuskruvid on lahti keeratud.

Horisontaal- ja vertikaaltelje kilgmised ajamid té6tavad téppisajamitena, mis tuleb eelnevalt kinnitada.
Kontrollige instrumendi t66korras olekut t66 alustamisel ja regulaarsete ajavahemike tagant jargmiste kriteeriumide
alusel:

1. Keerake lahti kinnituskruvid.

2. Tapse kaigu kontrollimiseks keerake instrumenti kdega ettevaatlikult vasakule ja paremale ning pikksilma Ules ja
alla.

Kinnitage kiilgmine ajam ja vertikaalajam ja keerake horisontaaltelje ja vertikaaltelje kiilgmisi ajameid ettevaatlikult
mdlemas suunas.

Keerake fokusseerimisrongas taiesti vasakule.

Vaadake Iabi pikksilma ja teravustage okulaarist niitrist.

Kontrollige, kas mdlema dioptri suund pikksilmal Ghtib niitristi suunaga.

Kontrollige, kas kaepideme kruvid on kdvasti kinni keeratud.

Vit punkti: 7.3 Vertikaalringi initsialiseerimine

1

© N oA

7.5 Instrumendi iilesseadmine
7.5.1 Instrumendi lilesseadmine maapinnale margitud punkti kohale
Instrumendis on laserlood, mida lilitatakse sisselllitatud instrumendi puhul sisse ja vélja taustavalgustuse nupust.
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7.5.2 Instrumendi lilesseadmine B

1.

Asetage statiivi pea keskpunkt maapinnale mérgitud punkti kohale.

Ulejasnud kérvalekalle laserpunkti ja maapinnale margitud punkti vahel kérvaldage jalakruvide abil - laserpunkt

JUHIS Selleks pikendage voi lihendage libelli vastas asuvat statiivijalga, olenevalt sellest, millisesse suunda peab

Parast seda kui Umarvesiloodi libell on tsentreeritud, seadke laserlood - instrumenti statiivi alusel nihutades -

2. Kinnitage instrument kruvide abil statiivi kllge.
3. Seadke statiivi kaks jalga kdega nii, et laserkiir on maapinnale margitud punktil.
JUHIS Seejuures jélgige, et statiivi pea on horisontaalselt.
4. Seejérel asetage statiivi jalad maapinnale.
5.
ja maapinnale margitud punkt peavad tapselt kattuma.
6. Statiivi jalgade pikenduse abil tsentreerige Umarvesilood kolmjalal.
libell likuma. See on iteratiivne protsess, mida tuleb vajaduse korral mitu korda korrata.
7.
maapinnale mérgitud punkti keskmesse.
8. Seejérel seadke silindriline vesilood paralleelseks kahe jalakruviga ja tsentreerige libell
9.

Keerake instrumenti 90° ja viige kolmanda jalakruvi abil keskasendisse - seejérel keerake instrumenti veelkord
90° ja vajaduse korral justeerige silindrilist vesiloodi jalakruvide abil.

7.5.3 Ulesseadmine torude kohale E1

Tihti on maapinna punktid markeeritud torudega.
Sellisel juhul on loodimiskiir fokusseeritud torusse, laserpunkt ise ei ole néhtav.

Asetage toru peale paber, kile voi muu veidi labipaistev materjal, et muuta laserpunkti ndhtavaks.

8.1 Horisontaalringi mo6tmised
8.1.1 Horisontaalringi lugemi seadmine nulli
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Horisontaalringi lugemit saab igal ajal viia nupule 0- SET vajutamisega nulli ja sellega méarata lahte- voi nullpunkti

horisontaalringi jaoks.

8.1.2 Horisontaalnurga m66tmise suuna muutmine
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Horisontaalsnurga mé6tmise suunda saab muuta, kui vajutada nuppu R/L paremale - péripdeva voi vasakule -

vastupéeva.

Ekraanil tdhistab seda téhe H all olev R péripdeva simbolina ja L vastup&eva suimbolina.



Instrumendi sisselllitamisel on standardina seadistatud pédripdeva méotesuund.

8.1.3 Horisontaalringi naidu hoidmine
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Horisontaalringi lugemit saab hoida, kui vajutada nupule HOLD, seejérel tuleb vélja viseerida uus sihipunkt ja uue
nupulevajutusega votta uus lugem.

JUHIS
Ringi lugemi hoidmise ajal vilguvad ekraanil tdhed H ja selle all RL.

8.2 Vertikaalringi mootmised
8.2.1 Vertikaalne kaldendit
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Vertikaalringi lugemit saab Umber lulitada kraadilt protsendile.

JUHIS
Protsendindit on aktiivne vaid selle ndidu puhul.

Selle abil saab kaldeid mddta ja reguleerida protsentides.

Protsentides kaldemodtmised on voimalikud Uiksnes + 100% ulatuses, st + 45°.
Véljaspool seda ei saa mdotmisi teostada ja seetdttu nait kustub.

Vertikaalringi ndidu imberlilitamiseks kraadilt protsendile tuleb vajutada nupule V%.

9 Seadistused

9.1 Seadistusmeniiii avamine
Seadistusmentilisse padsemiseks peab instrument olema valja lulitatud.
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Vajutage Uheaegselt nupule Hold ja nupule 0-Set ning hoidke nuppe all.

Vajutage lisaks sisselllitusnupule ja vabastage see alles siis, kui ekraanil on néha kdik segmendid.
Vabastage nupud Hold ja 0-Set siis, kui on kdlanud neli helisignaali.

Seejarel on instrument sellises reziimis, mis véimaldab teha seadistusi.

Seadistuste muutmiseks vajutage nupule Hold

Uhe seadistuse erinevate parameetrite muutmiseks vajutage nupule 0-Set

Valitud seadistuste kinnitamiseks ja salvestamiseks ning seadistusreziimist valjumiseks vajutage nupule V%.

Seejarel on instrument mé&tmise tavareziimis.

9.2 Helisignaali seadistamine kvadrandi kohta

©

Helisignaal kvadrandi véi 90°/100 gooni kohta

Helisignaal

SEES
Néit 90 bEEP

VALJAS
Nait NO bEEP

9.3 Nurgaiihikud
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Nurgalihikute muutmine lugemite puhul
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kraad (dms)

Nait 360° " “

goon

Nait 400 G

9.4 Seniidi seadistamine

©

ZEN-20

VEr TICAL

Q)

Seniidi voi vertikaalringi lugemi l&htepositsiooni seadistamine

Seniit

0° juures (Ulal)

Nait ZEN==0
90° juures (taga)
Nait ZEN==90

9.5 Automaatse viljaliilituse sisse-/valjallilitamine

©
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Instrumendi automaatse véljalllituse sisse- voi valjalllitamine

Voéimalikud seadistused

Viéljas
Nait NO OFF

Automaatne véljaliilitus 30 min pérast
Nait 30 OFF

9.6 Nurga mo6o6tmise siisteemi ekraani resolutsiooni seadistamine

©

\Q

Naidu tapsuse seadistamine
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Voéimalikud seadistused

1
Nait dSP 1

5
Nait dSP 5

10
Néit dSP 10

9.7 Kompensaatori sisse- ja viljaliilitamine

©
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Kompensaatori sisse- voi véljaliilitamine

Voéimalikud seadistused

SEES
Néit TILT ON

VALJAS
Nait TILT OFF

9.8 Vertikaalringi kalibreerimine / justeerimine
Instrument on tarnimisel kalibreeritud.

Temperatuurikdikumiste, transpordi ja kasutusea pikenemise téttu on voéimalik, et seadistused aja jooksul muutuvad.
Instrumendi seadistusi saab kontrollida ja vajaduse korral kalibreerimisega korrigeerida.
Selleks tuleb instrument paigaldada tugevale statiivile ja kasutada hasti ndhtavat sihipunkti +3 kraadi ulatuses

horisontaalist ca 70 - 120 m kaugusel.

9.8.1 Kalibreerimise kaivitamine

Kalibreerimise kéaivitamiseks peab instrument olema sisse lilitatud.

©

RL)
Hold
v

\©

1. Hoidke R/L-nuppu ja Hold-nuppu all ja vajutage seejérel SISSE/VALJA-nupule.

2.

Oodake, kuni ekraanile iimub néit tervikuna ja alles seejarel vabastage nupud R/L ja Hold.
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Oodake, kuni V - nurga nait enam ei liigu.

Seejérel vajutage nupule OSET, et teotada nurgamo6tmist asendis 1.
Uhtlasi ilmub néait kAsuga teostada mootmine asendis 2.

v 2695841
FACE-Z

Vajutage nupule OSET, et teostada nurgamdotmist asendis 2.

Parast teist m6Stmist arvutatakse valja ja salvestatakse korrektuur vertikaalringi osas ja ekraanile iimub aktuaalse
nurga nait.

Kindluse mbéttes teostage modtmine veelkord mélemas asendis.
JUHIS Vertikaalring on digesti korrigeeritud, kui mélema V - nurga (asend 1 + asend 2) summa on 360°.



10 Kalibreerimine ja justeerimine

10.1 Hilti kalibreerimisteenindus

Soovitame lasta instrumenti Hilti kalibreerimisteeninduses regulaarselt kontrollida, et tagada vastavus normidele ja

Oigusaktide nduetele.

Hilti kalibreerimisteenindusse voite pdérduda igal ajal, soovitavalt aga vdhemalt Uks kord aastas.
Hilti kalibreerimisteenindus tdendab, et kontrollimise paeval vastavad kontrollitud seadme spetsifikatsioonid kasutus-

juhendis esitatud tehnilistele andmetele.

Korvalekallete korral tootja andmetest kalibreeritakse kasutatud moédteseadmed uuesti.

Parast reguleerimist ja kontrollimist kinnitatakse instrumendile kalibreerimismargis ja véljastatakse kirjalik kalibreeri-
missertifikaat, mis tdendab, et instrument td6tab vastavuses tootja andmetega.

Kalibreerimissertifikaate vajavad alati ettevotted, kes on sertifitseeritud ISO 900X jérgi. Lisateavet saate Hilti mulgi-

esindusest.

11 Hooldus ja korrashoid

JUHIS
Defektsed detailid laske vélja vahetada Hilti hooldekes-
kuses.

11.1 Puhastamine ja kuivatamine
Puhuge tolm klaasilt &ra.

ETTEVAATUST!
Arge puudutage klaasi sérmedega.

Puhastage instrumenti (iksnes puhta pehme lapiga. Va-
jaduse korral niisutage seda puhta alkoholi véi veega.
ETTEVAATUST!

Arge kasutage muid vedelikke kui alkohol véi vesi. Teised
vedelikud voivad plastdetaile kahjustada.

JUHIS
Defektsed osad laske vélja vahetada

11.2 Hoidmine

JUHIS
Arge asetage hoiule mérga instrumenti. Enne hoiulepa-
nekut laske instrumendil kuivada.

JUHIS
Enne hoiulepanekut puhastage instrument, transpordi-
kohver ja lisatarvikud.

JUHIS
Parast pikemaajalist seismist voi transportimist viige inst-
rumendiga enne kasutuselevottu I&bi kontrollmddtmine.

ETTEVAATUST!

Vo&tke aku vélja, kui te instrumenti pikemat aega ei kasuta.
Patareidest/akudest véljavoolav vedelik voib instrumenti
kahjustada.

JUHIS

Instrumendi hoidmisel pidage kinni temperatuuripiirangu-
test, isedranis talvel/suvel, kui hoiate instrumenti sdiduki
pagasiruumis. (-30°C kuni +70°C (-22°F kuni +158°F)).

11.3 Transport

ETTEVAATUST!

Instrumendi veol peab aku olema isoleeritud voi inst-
rumendist eemaldatud. Patareidest/akudest valjavoolav
vedelik voib instrumenti kahjustada.

Instrumendi transportimiseks vdi posti teel saatmiseks
kasutage kas Hilti kohvrit voi muud samavaarset paken-
dit.

Viga Voimalik pohjus Korvaldamine
Instrumenti ei ole voimalik sisse  Puudub toide Laadige akut vastavalt juhistele.
ltlitada.
EO1 Loendusviga, kui mddtetulemuste néit  Vajalik parandamine.
peilimisel pidevalt muutub.
TOO FAST Teleskoopi podratakse vertikaalsen- Podrake aeglasemalt.
sori jaoks liiga kiiresti.
JUHIS

Kui viga ei ole véimalik kdrvaldada loetletud meetmete abil, tuleb instrument toimetada Hilti hooldekeskusesse.
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13 Utiliseerimine

HOIATUS!

Instrumendi nduetevastane utiliseerimine voib kaasa tuua jargmist:

Plastdetailide pdletamisel tekivad toksilised gaasid, mis véivad pdhjustada tervisehéireid.

Vigastamise voi kuumutamise tagajarjel voib aku hakata lekkima ning akuvedelik voib pdhjustada mirgitusi, pdletusi,
sOdvitust ja keskkonnakahjustusi.

Hooletu kaitlemine véimaldab korvalistel isikutel kasutada instrumenti mittesihipéraselt. Sellega vdivad nad tdsiselt
vigastada ennast ja teisi inimesi ning reostada keskkonda.

Kui soovite instrumenti ise lahti votta: Votke instrument lahti, kui see on vdimalik eritddriistu kasutamata.

Enamik Hilti seadmete valmistamisel kasutatud materjalidest on taaskasutatavad. Materjalid tuleb enne taaskasutust

korralikult sorteerida. Hilti hooldekeskused votavad paljudes riikides vanu seadmeid utiliseerimiseks vastu. Kisige
lisateavet Hilti hooldekeskusest voi Hilti mitgiesindusest.

Eraldage seadme osad jargmiselt:

Osa/solm Pohimaterjal Kaitlemine

Korpus Plast Plasti, vanametalli taaskasutamine
Laliti Plast Plasti taaskasutamine

Kruvid, véikedetailid Teras, alumiinium, magnetid Vanametall

Elektroonika Mitmesugused elektroonikajaatmed

Patareid / akud Leelis-mangaan Siseriiklikud digusnormid
Instrumendi kott Siinteetiline materjal Plasti taaskasutamine

Uksnes ELi likmesriikidele
Arge visake elektroonilisi mé6teseadmeid olmejiétmete hulkal

Vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivile elektri- ja elektroonikaseadmete jadtmete kohta ning
direktiivi ndudeid Ulevotvatele siseriiklikele digusaktidele tuleb kasutusressursi ammendanud elektrilised
todriistad ja akud eraldi kokku koguda ja keskkonnasaastlikult korduskasutada voi ringlusse vétta.

Utiliseerige patareid vastavalt kohalikele nduetele. Palun aidake kaitsta keskkonda.

14 Tootjagarantii seadmele

Garantiitingimusi puudutavate kusimuste korral pdor-
duge HILTI kohaliku esinduse v6i edasimiitja poole.

15 FCC-markus (kehtiv USA-s) / IC-markus (kehtiv Kanadas)

ETTEVAATUST! taselt paigaldatud ja kasitsetud seadmed tekitada héireid
Antud seade ei Uletanud testimisel FCC-eeskirjade 15. | televisiooni- ja raadiolevisignaalide vastuvétus.

peatiikis B-klassi digitaalseadmete jaoks sétestatud piir-

norme. Nimetatud piirnormidega on elamupiirkondades | Ei anta aga garantiid, et héireid teatud paigaldiste pu-
ette nahtud piisav kaitse héiriva kiirguse eest. Antud | hul siiski tekkida ei voi. Kui instrument pohjustab héireid
tlupi seadmed tekitavad ja kasutavad korgsagedust ning | raadio- ja televisioonisignaalide vastuvotus, mida saab
vbivad seda ka vilja kiirata. Seet6ttu voivad nduetevas- | kindlaks teha seadme vélja- ja sisselulitamise teel, soovi-

380



tame instrumendi kasutajal rakendada héirete korvalda-
miseks jargmisi meetmeid:

Vastuvétuantenn uuesti vélja reguleerida voi muuta an-
tenni asendit.

Suurendada vahemaad seadme ja vastuvotja vahel.

P&6rduda abi saamiseks miulgiesindusse vdi kogenud
raadio- ja televisioonitehniku poole.

JUHIS

Muudatused ja modifikatsioonid, mille suhtes puudub
Hilti sdbnaselge ndusolek, vdivad piirata kasutaja digust
instrumendi t66lerakendamiseks.

16 EU-vastavusdeklaratsioon (originaal)

Nimetus: Teodoliit
Tulbitahis: POT 10
Generatsioon: 01
Valmistusaasta: 2010

Kinnitame ainuvastutajana, et k&esolev toode vastab
jargmiste direktiivide ja normide nduetele: kuni 19. aprillini
2016: 2004/108/EU, alates 20. aprillist 2016: 2014/30/EL,
2011/65/EL, 2006/66/EU, EN ISO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Tehnilised dokumendid saadaval:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland
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paigaldamine . . . . ... ... ... ... 363, 372
AKUPOABD . . .. ... ......... 364, 369, 372
Akulaadija POA82 . ... ........ 364, 369, 372
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sisse- ja véaljalllitamine . . . . . ... ... 363, 376
E
EO1 . . . . . 379
Ehitustelied . . . . ... ... .. ...... 362, 364
F
Funktsiooni kontrollimine . . . . . ... ... 363, 372
H
Horisontaalring
Nurga méétmine . . . . . . ... ... .. 363, 373
Horisontaalringilugem . . . . ... ... .. 363, 373
Horisontaalringinait. . . . . ... ... ... 363, 374

Instrumendi
Ulesseadmine . . . . ... ... .. ....
Instrumendi llesseadmine . . . ... ... 363, 372
torudekohale . . . . ... ... ...... 363, 373
J
Juhtpaneel . . ................ 362, 367
Justeerimine
Kalibreerimine . .. ... ......... 363, 377
Justeerimiskomplekt . . . . ... ... ... ... 364
K
Kaldenait
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Kalibreerimine . . .. ............ 363, 377
Justeerimine . . ... ... ... ... 363, 377
Kalibreerimisteenindus . . . . .. ... ... 363, 379
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Kompensaatori

sisse- ja véaljalllitamine . . . . . ... ... 363, 377
M
Mo&6tmise pohimdte . . . . ... ... ... 362, 367
N
Nurga mo6tmine

Horisontaalring . . . . ... ... ..... 363, 373
Nurga mootmise stisteem . . . . . 362-363, 367, 376
Nurgaindikaator . . . . . . ... ... .... 363, 375
Nurgathikud . . .. ... ... ....... 363, 375
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P
Pikksilmaasendid . . . . ... ........ 362, 366
S

Seadistusmenlii . . . ... ... 363, 374
Seniit . ... 363, 376
StativPUA35 . . . . . ... ... 369
T

TOOFAST . . . . . e s 379
\'J

Vérguadapter POA 81 364, 369, 372

0

Uheteljeline kompensaator 362, 367



EC Declaration of Conformity | UK Declaration of Conformity

Manufacturer: Importer:
Hilti Corporation Hilti (Gt. Britain) Limited
FeldkircherstraBe 100 1 Trafford Wharf Road, Old Trafford

9494 Schaan | Liechtenstein Manchester, M17 1BY

POT 10 (01)

Serial Numbers: 1-99999999999

2014/30/EU | Electromagnetic Compatibility EN 61326-1:2013
Regulations 2016

2011/65/EU | The Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012

Schaan, 22.07.2021
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Dr. Tahar Zrilli Thomas Hillbrand
Head of Quality and Process Management Head of BU Measuring Systems
Business Area Electric Tools & Accessories Business Unit Measuring Systems
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