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1.1 Tastatur, Touchscreen und Startmenii

) ©] Tastatur
[ @ Gerat Ein/Aus
e o @ @ Display Tag/Nacht
omn © Funktionen
E @ Zuriick zum Start Menu
oEE | O Hife
o
\8 e/

= . Touchscreen
Hilti POS

- TN @ Anweisungen und Informationen
Ori Pkt I n1

J @ Akku, Laser Pointer, Prisma & RL
Applikaiion duswahl=dbsisckun giDri Pid Messan e Aktives Menii
Punkt [6) == # 8 Datenfeld
Graphik
hr _0000m]'z) i" ® o Eingabefelder
Anzahl Pkt 0 - @ Funktionsbuttons
dHD —

- O Q_A_,J—

Zurlick | Winkel Mess oK

Startmenii
© Start der ausgewahlten Applikation

Konﬂq| Info [ Proj |I'.'latni

Printed: 18.12.2014 | Doc-Nr: PUB / 5199511/ 000/ 01



1.2 Funktionsmenii

Durch Driicken der Taste [FNC] kann jederzeit in das Funktionsmenii gewechselt werden.

Hilti POS

1.3 Konfiguration

@ Laser Pointer Ein/Aus. Mit Hilfe des Laser
Pointers wird der Zielpunkt sichtbar. Hilfreich
beim Aufmessen im Innenbereich oder beim
Abstecken

@ Einweisungslicht Ein/Aus. Mit Hilfe des EW-
Lichtes kann der Reflektor grob in Richtung
der Ziellinie positioniert werden

@ Displayhelligkeit variieren

@ Standard-Messziel einstellen

@ Menii zur Eingabe verschiedener
atmosphérischer Daten

@ Elektronische Libelle aufrufen

Im Startmendi auf die Taste [Konfig] driicken um das Konfigurationsmeni zu starten.

Konfiguration

Applikati on buswahl =Ko nfigursion

T

~

© Einstellungen von Sprache, Einheiten,
Winkelauflésung, Dezimaltrennzeichen

@ Kontrolle und Kalibrierung von Zielachse,
V-Index und Kompensator

@ Anzeige der System Informationen, Serien
Nummer und Software Version

O Kalibrierung des Touchscreens

© EDM & Ziel Einstellungen

@ Zeit- und Datumseinstellungen

Printed: 18.12.2014 | Doc-Nr: PUB / 5199511/ 000/ 01



1.4 Applikationen

Im Startmeni kann auf mehrere Anwedungen zugegriffen werden. In [Applikationen] konnen weitere
Anwendungen aufgerufen werden. In diesem Men( kann man mit [Zuriick] wieder zurick ins Startmen.

Hilti POS

@ Absteckung von Plandaten / Punkten in das
Baufeld

@ Aufmass und Speichern von Punkten im
Koordinaten oder Bauachssystem

@ Punkte messen im Bezug auf eine Linie

@ Kontrolle bestehender Bauteile

@ Absteckung von Punkten auf eine vertikale
Ebene

@ Weitere Anwendungen

@ Konfigurationsmend

@ Projektinformation

© Auswahl Projekte

@ Kopieren, importieren und exportieren von
Projekten, und anhdngen von DXF-Dateien

@ CoGo: Berechnung mit Koordinaten

@ Spannmass: Entfernung zwischen 2 Punkten

@ Flache: Horizontale oder vertikale Flachen-
bestimmung

@ Theodolit: Theodolitmodus

@ Ind. Hohe: Indirekte Héhenbestimmung
zwischen zwei Punkten, wobei ein Punkt
nicht direkt messbar ist

@ V-Ausrichten: Vertikales Ausrichten von
Bauteilen

@ Plan & Punkte: Punkte extrahieren aus
DXF-Karte

@ Profis Connect: Anbindung an die ,Hilti
PROFIS Connect* Software (Punkttransfer)
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2. Datenmanagement

2.1 Projekt anlegen im Messprogramm
Nach dem Starten jeder Applikation besteht die Mdglichkeit ein Projekt neu anzulegen oder ein beste-
hendes auszuwahlen. Eine Projektzuordnung ist fir jede Applikation notwendig.

Hitti POS . - 7 @ Neues Projekt anlegen oder auswahlen

Absteckung
Agplikslion AswanlsAbelsck unglitslesng

Proj Generische

Station Pkt —
Orient. Pkt —

Abbr lNauSh Luoupmj| oK

Hilti POS, = 7 @ Anzeige der bereits vorhandenen Projekte
- — . @ Zuriick zum vorherigen Dialog
@ Anzeige der Projektdetails zum
ausgewahlten Projekt
@ Anlegen eines neuen Projektes
© Projekt auswahlen und Dialog verlassen

Applikation AuswahlAksisckun glbisicung
STEFAN

Test (1]
unscaled

Vorlage Grundriss x 10
Vorlage

© Eingabe Projektname

@ Optional: DXF-Datei auswéhlen die zum
Projekt hinzugeftigt werden soll

Applikstion AuswanisPrejs @ Projekt anlegen

Pl | §D — |

Datum 07.08.14
Uhrzeit 14:32

Abbr OK
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2.2 Import und Export von Daten
Unter [Datei] werden alle Projekte im Geratespeicher verwaltet und ermdglicht den Datentransfer zwi-
schen PC and Tachymeter. Ein Basis Speicher fiir die Datenherkunft und ein Zielspeicher fir den Export
missen angegeben werden (Int Speicher = Ger&dt/USB = externer Speicher)

m i pos @ Ruickkehr zum vorherigen Dialog
. - - @ Dialog beenden
Aufgabe wahlen Y | ™| ©Daten kopieren
AR N M g Option Import von Daten
Option Export von Daten
I "ﬂ-ﬂ.;we .E" o I ::Ene ‘ @ Option Import von DXF-Daten
|
| 80
DXF anhangen
" a
Zuriick ] | oK |

USB-Stick in den vorgesehenen Anschluss
stecken.

Hinweis:

Die Daten auf dem USB-Stick werden/miissen
in einem Ordner mit dem Namen “Hilti Jobs”
gespeichert werden.

Basis Speich: Wo befinden sich die Daten €
Ziel Speich: Wo sollen die Daten gespeichert
werden @

Projekt: Auswahl des Projektes @

Applikalion duswanl=Projd

Basis Speich )  Int Speich

Proj
Neu Proj
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3. Aufstellung des Tachymeters

3.1 Stationierung des Messgerites

Fiir Absteckung oder Aufmass von Bauelementen ist es notwendig den Tachymeter zu positionieren.

Diese Gerateposition kann einmal durch Koordinaten (Vermesserdaten) oder durch eine Bauachsauf- m
stellung (Schnurgeriistachsen) definiert werden.

- Bauachse: Alle Bauelemente beziehen sich mit der Vermassung oder Positionsbeschreibung auf Bau-

achsen im Plan. Mit dem Tachymeter kénnen ebenfalls Bauachsen und deren zugehdrige Vermas-
sungen verwendet werden um Punkte abzustecken.

Stationierung Bauachse frei
(v pos -4 . «

Freig Stat

P, |

Abbr Neue H OK

Stationierung iiber Bauachse - Standpunkt iiber Bauachspunkt

(vt POS ; ‘ . A
Station-Aufst. wahlen % Bl e

gt on Autwahihess sn & Regisisnen/Sation s

Héhen

f | -~
7
Pkt-System e
= -~
Stat-Aufst. {Iber Pkt ’\ e
] P
g\ /,/ i
v 4 t/
F X
L Pﬂ
Abbr Neue H OK
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- Koordinaten: Auf vielen Baustellen sind Punkte vom Vermesser vorhanden, die mit Koordinaten vorliegen
oder auch Positionen von Bauelementen, Bauachsen, Fundamenten, etc. die mit Koordinaten beschrie-
ben sind. In diesem Fall kann in der Stationsaufstellung das System auf Koordinaten eingestellt werden.

Stationierung iiber Koordinaten - Standpunkt frei gewahit

Héhen
Pkt-System
Stat-Aufst.

OK

Abbr

Neue H

> E(Y)

Stationierung iiber Koordinaten - Standpunkt iiber Punkt

Héhen
Pkt-System
Stat-Aufst.

N(X)

lp,

> E(Y)
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3.2 Hihenbestimmung
Wird mit Héhen gearbeitet, muss die Einstellung im Stations- Aufstellungs-Menu auf [Ein] stehen.
- Tachymeter steht iiber einem Punkt mit bekannter Hohe: Bei bekannter Hohe des Bodenpunktes wird
die Instrumentenhdhe gemessen hi.
- Messung zu einem Punkt mit bekannter Hihe (Meterriss) Winkel- und Distanzmessung wird zu einem
Punkt mit bekannter Hohe durchgefiihrt und so durch "Messung" die Geratehdhe festgelegt. m

- i Hinweis:

T Messung zu Héhenmarke Aufstellungsoption ,Bauachse*: die Hohenrefe-
b renzmarke muss immer manuell eingegeben

werden, durch Driicken "Hohe" dann "Man H"

und dann "Ref. Hihe". Eingabe der Referenz-

hohe.

Hinweis:

Aufstellungsoption ,Koord/Plan‘: die Héhen-
referenzmarke kann auch automatisch iber-
nommen werden in dem Sie den Punkt aus dem
Speicher auswahlen, durch Driicken "Hdhe"
dann "Ref. Hhe" und dann Auswahl des
Punktes mit Hoheninformation.

dH

Sta H = HP4 - dH saH ¥

@ Zuriick zur vorherigen Ansicht
@ Manuelle Eingabe der Hohe der Hohen-

B
| Hili POS

BM Héhe messen ? II .. marke
| [ Applikaion dusmshixkbstechung/BM HEhe messen @ Zur Hohenmarke messen, damit das Gerat
Hsh Pkt @) die Stationshche daraus berechnen kann
| Ref. Hihe (z.B. wenn das Gerat nicht iber der Hohen-
marke aufgestellt ist)

A @ML’!J 8 Hohe bestétigen

3.000 m |1z Hoéhenpunkt wahlen (fiir Koord/Plan Option)

o s | @ Eingabe der Gerétehéhe hi
@ Eingabe der Reflektorhdhe hr

@ Vorgang abbrechen
@ Zuriick zu Punkt Hohe
| @ Zur Hohenmarke messen, damit das Gerat
T Ampcaion A salnt Aousinptni i Besen die Stationshdhe daraus berechnen kann
(z.B. wenn das Gerat nicht iber der Hohen-
Ref. Hoh iz marke aufgestellt ist)
shrene 9—11—°| @ Hohe bestatigen
hi ® mﬁl @ Hohe Referenzmarke eingeben
hr 3000m|z) . —d (fur Bauachse Option)
\ ke b @ Eingabe der Gerétehohe hi
@ Eingabe der Reflektorhdhe hr
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4. Messen von Distanzen, Indirekten Hohen und Flachen. Vertikales Ausrichten.

4.1 Bestimmung von Distanz, Hohendifferenz und Neigung I"/.I
Die Anwendung [Spannmass] erméglicht die Bestimmung von horizontaler Strecke (HD),

m Schrégstrecke (8D), Hohendifferenz (dH) und Neigung zwischen zwei gemessenen
Punkten.

Yl POS __1 7 [123]: Eingabe Reflektorhéhe @

- [Mess]: Messung 1. Punkt @
1. Pkt messen ? I Prisma [Weiter]: Weiter zum néchsten Punkt @

Applikstion Autwah| 5o 40 nmassPi mestn

hr ‘!0.400 I'I'IJU;i
Hz 07 00" 00™
v 90° 00" 00™
10.002 m

-

| Hilti Pos a ZWUCK .
= @ Eingabe bzw. Anzeige der dem Punkt
2. Pkt messen % Bl i zugeordneten Attribute
Applikation duzanis SpannmassiPk messen o Messung auslésen
hr 6.000 m 125 © Ergebnisse anzeigen
Hz 30" 00" 00"
v 90° 00° 00"
HD 10.002 m

'l © o e o |

| Zuriick | LinieAttr | Mess | Ergeb |

Hilti POS [N Linie]: Neue Linie messen @

[N Pkt]: Neuen 2. Punkt messen @

Apalikalian Awakl >S5 40 0 maLL ST

sD 5.849m
HD 5.849 m
dH 0.000 m

Neigung 0.00%
Neigung 0° 00" 00™

Zuriick

10
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4.2 Horizontale und vertikale Flichenmessung G
Die Anwendung [Flache] ermdglicht die Bestimmung von horizontalen und vertikalen

Flachen. Es wird jeweils eine Projektion auf eine horizontale oder entsprechend verti-
kale Ebene gebildet. Die vertikale Ebene wird durch die ersten beiden gemessenen
Punkte definiert.

[Mess]: Messung auslésen @
- = m [Ergeb]: Werte anzeigen/speichern @
dchen-Messung . II Prisma

wahl=Horizantale Fla

Flache 402 m*
Umfang 21.005m

[Speich]: Daten speichern @

Ergebnis speichern

hisHarizantale F
Flache 4.02 m*
Flache 0.00 ha
Umfang 21006 m
Umfang 0.02 km
Anz. Pkte 5

Zurlick
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4.3 Vertikales Ausrichten von Bauteilen 'P'
Mit dem vertikalen Ausrichten kdnnen Elemente im Raum senkrecht gestellt, ibertra-
gen oder kontrolliert werden.

[123]: Eingabe Reflektorhthe €@
[Mess]: Messung 1. Punkt @

‘! 0.000 m ‘12;|
0° 00" 00™
0.000 m

=
0008Bm |
dH £810m i

© Zur Messung zum ersten Referenzpunkt
zuriickkehren

@ Ergebnisse speichern

Applikation AuswahixV-Ausrichion/ier Pkt amvisieren @ Winkel und Distanz messen und Korrektur-

hr 0.000 m |12 I werte in der Anzeige aufdatieren

dHz 0° 00° 00"
Rechts 0.000 m

oo0zm| i
e
Mess

il alll] .
——
——
—
— — —

12
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4.4 Indirekte Hohenmessung

Mit der indirekten Hohenmessung werden Hohenunterschiede zu unzugénglichen Stel- rl

len bzw. unzugénglichen Punkten bestimmt, wenn diese keine direkte Distanzmessung
zulassen. Die Hohe ist permanent ablesbar und &ndert sich durch die Verstellung des

Vertikalwinkels.

Hilti POS

1. Pkt messen :E'i‘ II Prsima

aplisalion fuswahlzindirekie Hahelnd Here

hr € .0.400 m 1z,

v 2B° 05" 44™
4703 m

Hilti POS

2. Pkt. anzielen ? I. ..

| | Applikation suswahi=indirside Hoheind. Hihe

v 90° 00 00"
HD 20.002 m
dH 0.00 =

l Speich [Ne_u_aH_l

[123]: Eingabe Reflektorhdhe @
[Mess]: Messung 1. Punkt @
[Weiter]: Weiter zum néchsten Punkt @

© Neue (weitere) indirekte Héhenmessung
basierend auf einem neuen Referenzpunkt
@ Ergebnisse speichern

1
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5. Aufstellung und Absteckung mit Bauachsen

Der Tachymeter soll iber vorhandene Schnurgeriistachspunkte stationiert werden. Ein
zuvor bestimmter Achsschnittpunkt (z.B. Schnitt Achse A mit Achse 1) soll den Null- D
punkt des Achssystems bilden.

Quer (+)

Messablauf:
Auswahlen der gewlinschten Applikation. Fiir die Stationierung des Gerates mit Bauachsen sind die
Anwendungen Mess & Rec sowie Schnurgeriist relevant.

Im Startmenii die entsprechende Anwendung wahlen. Um eine Anwendung zu starten muss ein Pro-
jekt gewahlt werden (siehe 2.1.). Danach erfolgt die Auswahl der Parameter fir die Geratestationierung.
Hiihe AUS, Bauachse 3 Punkte und Freie Station wahlen dann auf [Weiter].

14
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5.1 Aufstellung mit Bauachsen

1. Pkt messen ] ll -

Applikation Auswani>1. Pkt messen

|| Punkt 1
(]
hr ‘! amnmjuﬂ
Hz 50° 00" 00"

v 60° 03" 27"
8.664 m

Applikalion Audwahl=2 PEE messen

isma

Punkt 2
hr ‘_! S.Ollllm“ﬂﬂ
Hz 50° 00" 00"

v 70° 02" 22"
9.400 m

Frisma

/3. Pkl messen

il >Mess en & Registi
Punkt 3
hr @ _3.000m|iz)
Hz 81°02' 00"

v 106° 07" 00"
" (2]

Zuriick Mess

Weiter

© Reflektorhohe eingeben
@ Messung zu Referenz Pkt. 1, weiter zu
Punkt 2

© Reflektorhohe eingeben
@ Messung zu Referenz Pkt. 2, weiter zu
Punkt 3

© Reflektorhohe eingeben
@ Messung zu Referenz Pkt. 3
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["wii pos ‘
Achsverschiebungen

Applikaban Auswahi=Absieck versch

AL
? II Prisma

Lings 0.000 m |12,
| Quer 0.000 m |12,
| Hohe 0.000 m 12;|

f Drehung 0° 00" 00" |124
I

| Zuriick ]

16

@ Zuriick zur Bauachsdefinition

@ Bestatigung der Verschiebungseingaben
Weiter mit Eingabedialog Langs-, Quer- und
Hohenwerte

Hinweis:

Fur den Versatz in der Ldngsachse muss der
Querwert auf ,Null“ gesetzt werden.

Taste neben Quer anklicken und ,,0“ eingeben.
Versatz mit [Setzen] bestétigen.

Hinweis:

Als Kontrolle der Orientierung wird der Punkt R1
ermeut angemessen. Die angegebenen Werte
missen bei:

Quer: =0,00m

Léngs: = Langsversatz (Beispiel -2,00 m)
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5.2 Absteckung mit Bauachsen

o S

Eingabe der Absteckposition als Masse in Bezug
auf die definierte Bauachse.
Achspunkte l

Applikation Auswahl >Cusratsisnd m

Pkt RLLO |

hr 3.000 m |12,
Langs 0.000m |'2
Quer 0.000 mi‘za
Héhe 0.000 m|'2,

Zuriick | P-Linie OK

Hilti POS Richtung sowie Strecke zum Absteckpunkt wird
angegeben.
-nien viess Gerat drehen bis Richtungspfeil auf ,0“ steht.
A A ARk P Reflektor in Zielrichtung einweisen und messen.
1

I e (" JETITET Y @ Riickkehr zum vorherigen Dialog

Pkt 1.5 @ Messung ausfilhren

® Anzeige der Richtung, in der der

Hz e
abzusteckende Punkt liegt
| Ho S0k O Eingabe Reflektorhdhe (wenn Hihe genutzt
wird)
) (2]
. Zuriick I [ Mess |
("vini pos i © Riickkehr zum vorherigen Dialog
. - @ Ergebnis anzeigen
Absteckung ; © Messung ausfiihren
Applikatan Auswani=Absteckungidbsieck Purkd o Nachsten Punkt auswahlen
hr 3.000 m I‘Rg d
| Pkt 1
- vor 10.004 m d
i Rechts 0.000 m
Tie 3.000
™0 e

..Zuruck‘ Ergeb [ Mess | N-Pkt |

Printed: 18.12.2014 | Doc-Nr: PUB / 5199511/ 000/ 01



5.3 Riickversichern (Neue Festpunkte erstellen) IL.
Der Tachymeter soll iber vorhandene Schnurgeriistachspunkte stationiert werden. Ein
zuvor bestimmter Achsschnittpunkt (z.B. Schnitt Achse A mit Achse 1) soll den Null-
punkt des Achssystems bilden. Zudem sollen zusétzliche Festpunkte fir den weiteren
Baufortschritt eingemessen werden. Diese Festpunkte miissen vermarkt und num-

meriert werden.

Festpunkte

L

|
- Station
¢ sasEEEmEES R il--l--n--“}b
d""""'i’.‘: -
F1 o o...
Ll ."»A'Bhse
¥ .,.
»

Messablauf:
Im Hauptment [Mess & Reg] wahlen.

Um Messen und Registrieren zu starten muss ein Projekt gewahlt werden (siehe 2.1.). Danach erfolgt die
Auswahl der Parameter fiir die Gerétestationierung. Hohe AUS, Bauachse 3 Punkte und Freie Station wahlen
dann auf [0K]. Gerateorientierung und Versatz der Referenzachse wie bereits beschrieben durchfiihren

(siehe 5.)

1
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y - " @ Punkinamen eingeben
@ Reflektorhohe eingeben
@ Punkt messen und speichern

L) e i) - f
[Pkt [1) 135
| hr @__ 3.000m,

N[X) 0.000m
E(Y) 0.600m
il H 777.000 m

Abbr | Attr | Dist | M& Reg

Fur alle zukinftigen Aufstellungen des Tachymeters kdnnen die neu erstellten Festpunkte verwendet
werden. Die Aufstellung erfolgt nun tiber Koordinaten, da das Gerat die gespeicherten Punkte in

Koordinatenpunkte umwandelt.
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5.4 Neue Stationierung iiber die riickversicherten Punkte
Im Startmenti die gewlinschte Anwendung (z.B. Absteckung) wahlen. Projekt wéhlen mit welchem die
Festpunkte aufgemessen wurden.

@ Umwandlung der Messdaten fiir die weitere
Verwendung. Bitte bestétigen

Applikation Auswahl=Messen & RegistiverenPros

Sie haben sich iber einer Bauachse
orientiert.

Wollen Sie diese Aufstellung in
Koordinaten umwandeln?

@ Parameter fir die Aufstellung wahlen und
dann setzen

Applikation Suswah|sAsleckung/Station seeen

Héhen Ein
Pkt-System
Stat-Aufst.

@ Referenz Pkt. 1 auswahlen und anzielen

. @ Messung ausldsen und weiter zum néchsten
en 1 ) 2 Punkt

Al aliom AutwaR| mAlsleck un g/ 6 Masan

Pkt !! SJE| o
.

hr G.OUIImJ‘ZEI

Anzahl Pkt 0
dHD -
dH -
Zurlick Mess QK
20
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6. Aufstellung und Absteckung mit Koordinatenpunkten

Der Tachymeter soll iber vorhandene Koordinatenfestpunkte stationiert werden. Im
Programm Profis Layout wurden bereits Festpunkte sowie Absteckpunkte auf Grund- 4’
lage eines Bauplanes erstellt. Diese Daten miissen nun auf das Gerét iibertragen und

die erstellten Punkte im Baufeld abgesteckt werden.

Absteckpunkt SOLL

Messablauf:

Datentibertragung vom USB Stick zum Gerét wie beschrieben durchfiihren (siehe 2.2.). Im Startmeni
Anwendung [Absteckung] wahlen. Entsprechendes Projekt wéhlen (siehe 2.1.).

Danach erfolgt die Auswahl der Parameter fiir die Geratestationierung: Hihe AUS, Koord/Plan und Freie
Station wahlen dann auf [OK].

21
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6.1 Aufstellung von Koordinatenpunkten

@ Referenz Pkt auswahlen und anzielen
@ Messung auslésen

P n2 ) 3

Ll
li o Auswah| =ibeleckung /O Pil Messan

)
Punkt ﬂ 4]=| H
L
E

hr Mm‘hgl

Anzahl Pkt 1

22
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6.2 Absteckung von Koordinatenpunkten

Aue | iste wihla AL
Aus Liste wahlen iy [P
Applikation Auswah| »ateisckung/Sitionipk sdwn

Pkt

Pet | N | EfY) | HE@)
O 1560... [1516... | —
o4 1554, (1489 | —
O 1516

Applikation Suswani=ibstackungiibsisck Purkd

hr 0 _300m[z

| Pkt 1 3{7?‘%
- =
HHD 0.000 m

! (2]

| Zuruck | | Mess |

("t pos ‘

Absteckung
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Abzusteckender Punkt kann aus Liste oder
Plan gew&hlt oder manuell eingegeben werden.

@ Punktnamen eingeben
@ Koordinaten bestatigen

Richtung sowie Strecke zum Absteckpunkt wird
angegeben.

@ Rickkehr zum vorherigen Dialog

@ Messung ausfiihren. Reflektor in Zielrichtung
einweisen und messen

@ Anzeige der Richtung, in der der
abzusteckende Punkt liegt. Gerat drehen
bis Richtungspfeil auf ,0“ steht

O Eingabe Reflektorhdhe (wenn Hohe genutzt
wird)

© Riickkehr zum vorherigen Dialog

@ Abweichungen in X und Y und Speichern
moglich

@ Messung emeut auslésen

@ Neuen Absteckpunkt wéhlen
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1. Schnurgeriistabsteckung (Achsverschiebung)

Der Tachymeter soll Uiber vorhandene Koordinatenfestpunkte stationiert werden. Im |

Baufeld sind Achsen z.B. auf Schnurgeriste oder Bodenplatten abzustecken, zu ver- H
m langern oder parallel zu versetzen. Der Bauplan wurde mittels Profis Layout bearbei-

tet und die Achspunkte sind als Koordinaten im Geréat vorhanden.

Messablauf:

Datentibertragung vom USB Stick zum Gerét wie beschrieben durchfiihren (siehe 2.2.). Im Hauptmeni
Anwendung [Schnurgeriist] wahlen. Entsprechendes Projekt wahlen (siehe 2.1.).

Danach erfolgt die Auswahl der Parameter fiir die Gerétestationierung. Hahe AUS, Koord/Plan und Freie
Station wahlen dann auf [0K]. Stationierung des Gerates wie bereits beschrieben (siehe 7.) durchfiihren
und Station setzen.
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7 @ Auswahl der Bauachse direkt aus dem Plan.
Linie selektieren
@ Bauachse durch Auswahl von 2 Punkten

AL
% l' Prisma

gl ati o AL wan | >E emert wihien definieren
<3| © Bauachse messen
I O Dialog bestatigen m

E— O ”l'
Zuriick |FLan K-Pk | M-Pk | Weiter

Applikatian Adwahl -Abilsck vamch.

| Langs 0.000 mJ‘z;l
Quer 0.000 m]‘:;l
Héhe 0.000 m]‘;al
Drehung D‘W'W"J'iai

| Die Referenzachse ist durch die beiden Linien-
punkte festgelegt. Zusatzlich kann diese optional
im Quer oder Langswert verschoben werden.

@ Auswahl bestatigen und weiter

Zuriick |

Nach Bestimmung der Referenzachse kann die Position von Punkten bezogen zu dieser Achse bestimmt
werden. Zum einen kénnen bereits im Gerét gespeicherte Punkte auf diese Linie transformiert werden.
Des Weiteren kdnnen Punkte gemessen werden. In der Anzeige werden die Langs und Querabwei-
chungen zur definierten Achse angegeben.
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8. Bestandsaufnahme mit Hohe

Mit dem Tachymeter muss eine Bestandsaufnahme durchgefiihrt werden. Dies kann If_.
sowohl die Fassade eines Gebéudes, ein Strassenverlauf oder der Aushub einer Bau-
m grube sein. Die Aufnahme ist zu Planungszwecken notwendig. Auf Grundlage der

Messdaten werden alle Planungen fiir Fassadenelemente, Strassenbegrenzungen
oder Massenberechnungen beim Aushub ermittelt.

s ¥1. Standpurikg_
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Messablauf:

Aufnahmeobjekt analysieren und Gerétestandpunkte festlegen. Fiir jeden Gerétestandpunkt sind Fest-
punke zur Stationierung notwendig. Vor der Messung sind die Festpunkte um das Aufnahmeobjekt zu
verteilen und zu markieren.

Im Startmenti Anwendung [Mess & Reg] wahlen. Neues Projekt anlegen (siehe 2.1.).

Parameter fir die Geratestationierung festlegen: Hahe Ein, Bauachsen und Freie Station dann auf [OK].
Stationierung des Gerates wie bereits beschrieben (siehe 6.) durchfiihren und Station setzen.
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@ Rickkehr zum vorherigen Dialog

@ Messung zum Referenzpunkt ausldsen

@ Dialog bestatigen

@ Referenzpunkt auswahlen

@ Reflektorhohe festlegen

@ Anzeige der bereits gemessenen Referenz-
punkte und Anzeige der Differenzen

© Riickkehr zum vorherigen Dialog

@ Hohe iiber Punkt auswahlen

@ Messung auslésen

@ Dialog bestatigen

© Hohepunkt / Hohenmarke auswéhlen
@ Instrumentenhghe festlegen

@ Reflektorhohe festlegen

@ Eingabe Punktnamen
@ Messen und Speichern

Bevor mit der Punktaufnahme begonnen wird, sollten alle zuvor markierten Festpunkte aufgemessen
werden. Diese kénnen dann folgend fiir weitere Gerétestandpunkte und deren Orientierung verwendet

werden.

Vom ersten Geratestandpunkt kénnen nun folgend alle notwendigen Punkte aufgemessen werden. Beim
Wechsel des Standpunktes den Tachymeter wie gewohnt aufstellen, horizontieren und die Anwendung
[Mess&Reg] starten. Projekt vom ersten Gerétestandpunkt bestatigen. Eine weitere Aufstellung tiber
Bauachsen ist nicht mdglich. Der Tachymeter wandelt alle gemessenen Punkte im Projekt in Koordi-
naten um (siehe 6.1.). Die Orientierung erfolgt nun wie bereits beschrieben iiber Koordinatenpunkte.
Ist die neue Stationierung gesetzt kann mit der Bestandsaufnahme fortgefahren werden.
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