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1.1 Clavier, écran tactile et menu d'accueil

(=]

Hilti POS 2 l

Punkt [6) R

hr 0.000 m |z, u@
Nb Pts 0 £
2Dh

2H D

Retour | Angle ‘ Mes.

Hilti POS

Sélectionner Tache

13.11.14
Implant. Horiz. | m&m | R
it ao
A 7 | [w]m]
Verification Vert. dispositio Applications
Config | Info ‘ Proj. |Fichier
2

Clavier

@ Appareil Marche/Arrét
@ Affichage Jour/Nuit

@ Fonctions

@ Retour au menu d'accueil

© Aide

Ecran tactile

@ Instructions et informations

@ Batterie état de charge, pointeur laser, prisme
&SR

©® Menu actif

@ Champ de données

@ Graphique

@ Champs de saisie

@ Touches de fonctions

Menu d'accueil
@ Démarrage de I'application choisie
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1.2 Menu des fonctions
Il est possible d'accéder a tout moment au menu des fonctions en appuyant sur la touche [FNG].

Hilti POS } © Pointeur laser Marche/Arrét. Le pointeur laser
P y rend le point de mire visible. Utile lors de la
Sélectionner Fonction ¢ [l sieme prise de mesure a lntérieur ou lors de I'im-
Applikation Auswahl=Funkionen plantation
_x_ 0 24 9 @ Lumiére de guidage Marche/Arrét. La lumiére
S Hellig: Aus de guidage (EW) permet de positionner

approximativement la plague réfléchissante
(réflecteur) en direction des lignes visées
@ Réglage de la luminosité de l'affichage
@ Réglage de I'objectif de mesure standard
© Menu de saisie de diverses données atmo-

sphériques
OK @ Mise & niveau électronique

1.3 Configuration
Dans le menu d'accueil, appuyer sur la touche [Config] pour démarrer le menu de configuration.

Hilti POS © Réglages de lalangue, des unités de mesu-
- y re, de la résolution d'angles, du séparateur
Configuration PriSiTE décimal
Applikation Auswahl>Konfiguaion @ Contrdle et étalonnage de I'axe horizontal,
¢ 0 9 i Ah-Collimation vertical, Av-Collimation et
Config, Systam | | E Info de sys ° compensateur
_____ Affichage des informations du systéme,
(4] 10| @ #O numéro de série et version du logiciel
CaibEcin.,) (wEDMECHE,] |GHicueilale @ Etalonnage de I'écran tactile
@ Réglages EDM & Cible
@ Réglages de 'heure et de la date
Retour
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1.4 Applications

Le menu d'accueil permet d'accéder a plusieurs applications. D'autres applications peuvent étre appelées
a partir de [Applications]. Dans ce menu, appuyer sur [Retour] pour revenir au menu d'accueil.

Hilti POS

Sélectionner Tache &
07:41

131114
L ©

Mes.Sauv.

| ><O
Implant. Horiz. Réf. Ligne

=0 0 80
Vérit i Vert. di it i i

00 0 O

Config | Info ‘ Proj. |Fich'|er

Hilti POS

% II Prisme

07:34

Sélectionner Tache
251114

kO 10 =0
mg'?unee| mstageme Amz\-rm.6|
/1@ -0

Points du Plan | Profis Connect

Retour

@ Implantation de données de plan/points sur le
terrain de construction

@ Vérification et sauvegarde de points dans le
systeme de coordonnées ou de lignes de
construction

@ Mesure de points en référence a une ligne

@ Controle des éléments de construction exis-
tants

@ Implantation de points sur une surface verti-
cale

@ Autres applications

@ Menu de configuration

@ Informations sur le projet

© Sélection de projets

@ Copier, importer et exporter des projets et
joindre des fichiers DXF

@ CoGo : calcul avec coordonnées

@ Ligne manquante : distance entre deux points

@ Surfaces : détermination de la surface hori-
zontale resp. verticale

@ Théodolite : mode Théodolite

© Distance HT. : détermination indirecte de la
hauteur entre deux points, alors qu'un point
n'est pas directement mesurable

@ Ajustement vertical : alignement vertical
d'éléments de construction

@ Points du Plan : extraction de points & partir
d'une carte DXF

@ Profis Connect : connexion au logiciel « Hilti
PROFIS Connect » (transfert de points)
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2. Gestion de données

2.1 Création de projet dans le programme de mesure
Apres avoir démarré une application, il est possible de créer un nouveau projet ou de sélectionner un
projet déja existant. Un projet doit étre attribué a chaque application.

Hilti POS @ Création d'un nouveau projet ou sélection
. SR d'un projet

Implantation % I s proj

Applikation Auswahl=Absteckung/Absteckung

Proj SAN

Station actuelle 2

Ptde visée arr. 4

Annul. |N.ouvsta‘ NouvPr | OK

Hilti POS g Affichage des projets déja existants
T . Retour a la boite de dialogue précédente
Sélectionner projet % I =E0d) @ Affichage des détails du projet pour le projet
Applikation Auswahl=Absteckung/Absteckung Sélectionné
STEFAN @ Création d'un nouveau projet
Test a © Sélection du projet et quitter la boite de dia-
logue
unscaled
Vorlage Grundris
Vorlage ﬁ
_Retour | Voir ‘ Nouv. |
Hilti POS g Saisie du nom de projet
. En option : sélectionner le fichier DXF qui doit
No. nouveau projet w Il == Pnsme atre ajouté au projet
Applikation Auswahl=Projekt e Création d'Un pl’Ojet

Proj @) — |7
Fichier mg _|g

Date 13.11.14
Heure 09:05
Annul, | oK@
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2.2 Importation/Exportation des données

[Fichier] est utilisé pour gérer tous les projets contenus dans la mémoire et permet le transfert de don-
nées entre l'ordinateur PC et la Station Totale. Il est nécessaire de définir la mémoire de base pour l'ori-
gine des données et une mémoire cible pour I'exportation de données (Mémoire interne = appareil/lUSB

=Mémoire externe)

Hilti POS
Sélectionner Tache %
Applikation Auswahl=3ppl

Retour |

Prisme

Copier le projet &

Applikation Auswahl=Projskt
Mem. Origine @ | Int Speich =

Mem. Destinag

Proi @ | =|=
Nouv. Proj | ==IFe
Annul. | [ ok

6

© Revenir & la boite de dialogue précédente
@ Quitter la boite de dialogue

@ Copier des données

@ Option Import de données

@ Option Export de données

@ Option Import de données DXF

Insérer la clé USB dans le port USB prévu a cet
effet.

Conseil :

Les données contenues dans la clé USB doivent
étre enregistrées dans un fichier nommé « Hili
Jobs » pour étre lues.

Mémoire d'origine : endroit ou se trouvent les
données @

Mémoire de destination : endroit ou les données
doivent &tre enregistrées @

Projet : sélection d'un projet ©
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3. Mise en place de la Station Totale

3.1 Mise en station de I'appareil de mesure

Pour I'implantation ou la vérification des éléments de construction, il est important de bien positionner

la Station Totale. Cette position de I'appareil peut étre définie une fois a partir de coordonnées (don- m
nées de l'arpenteur) ou d'une configuration de ligne de construction (axes de gabarit d'implantation).

- Lignes de construction : Tous les éléments de construction, les données de mesurage ou description
de position se réferent aux lignes de construction dans le plan. La Station Totale permet également
d'utiliser des lignes de construction et les données de mesurage afférentes pour implanter des points.

Mise en station libre par rapport aux lignes de construction
Hilti POS

o : SR
Sélect. type Station = Il e
Applikation Auswahl=Messen & Registrieren/Station setzen
Hauteurs Ein

CIN— P
Systéme Pts Bauachse //2/ U .',

Annul. | ‘Nouv.H | OK

Mise en station se référant aux lignes de construction - position courante définie selon un point de ligne
de référence

Hilt POS
Sélect. type Station w Bl e

Applikation Auswahl=Messen & Registrieren/Station setzen
Hauteurs Ein

Configurer Station |Uber Pkt ﬁ Pt

Annul. Nouv. H OK * Py

7
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- Coordonnées : Sur de nombreux chantiers, des points transmis par I'arpenteur sont disponibles, défi-
nis a partir des mesures existantes avec coordonnées ou des positions d'éléments de construction,
lignes de construction, fondations, etc. décrites a I'aide de coordonnées. Si tel est le cas, le systeme

peut étre réglé sur coordonnées sous Configurer Station.
n Mise en station avec des coordonnées - position courante librement choisie

Hilti POS NGO

Sélect. type Station L q |

Applikation Auswahl=Absteckung/Station sezen »

Hauteurs Aus . i

Systeme Pts Koord/Plan A

Fal
\ ‘R
/R,
= E(Y)
Annul. | ‘ Nouv. H | OK
Mise en station avec des coordonnées - position courante définie par un point
Hilti POS
Sélect. type Station ‘%‘ I N(X)
Applikation Auswahl=Absteckungi/Station sezen
Hauteurs Aus . Y
Systéme Pts Koord/Plan §
Configurer Station |Uber Pkt A
\ L Py
J Rt
+ E(Y)

Annul. Nouv. H OK
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3.2 Détermination des hauteurs

Sile travail s'effectue avec des hauteurs, le réglage correspondant a « hauteurs » dans la sélection du

type d’'application doit étre [Actif].

- Station Totale au-dessus d'un point dont la hauteur est connue : Si la hauteur du point au sol est connue,

mesurer la hauteur de linstrument hi.

- Mesure par rapport a un point avec hauteur connue (trait de niveau) : La hauteur de 'appareil est déter-
minée a partir des mesures d'angle et de distance qui sont réalisées par rapport & un point dont la hau-

teur est connue.
T Détermination de hauteurs
hr :
dH
hi
Sta H = HPY - dH Sta H .‘
Hilti POS

Mesurer hauteur référensg Jill siose

Applikation Auswahl=Absteckung/BM Hahe messen

ID Pthref |@) J

href

hi (6) OUOOmﬂ

hr @ | 0.000m|izs
StatH
)
Annul. | Man H ‘ Mes.
Hilti POS

Applikation Auswahl=Absteckung/BM Hihe messen

href 6 - H
hi @_0.000m|1z;

hr @_0.000m |z
StatH
@ (3]

Annul. | HPt ‘ Mes.

Conseil :

Option de mise en place « Lignes de construc-
tion » : la hauteur de référence doit toujours étre
entrée manuellement, en appuyant sur [Hauteur]
puis sur [Man H] et [href]. Saisie de la hauteur
de référence.

Conseil :

Option de mise en place « Coordonnées/Plan » :
la hauteur de référence peut aussi étre reprise
automatiquement en sélectionnant un point dans
la mémoire, en appuyant sur [Hauteur] puis sur
[href] et en choisissant le point avec informations
de hauteur.

© Retour a l'affichage précédent

@ Saisie manuelle de la hauteur d'une hauteur
de référence

@ Pour mesurer une hauteur de référence afin
que l'appareil puisse calculer la hauteur de la
station (p. ex. si l'appareil n'est pas posé au-
dessus de la hauteur de référence)

O Confirmer la hauteur

@ Sélectionner un point de référence Pt href
(pour l'option Coord/Plan)

@ Saisir la hauteur de I'appareil hi

@ Saisir la hauteur du réflecteur hr

@ Annuler 'opération

@ Retour a la hauteur de point

@ Pour mesurer une hauteur de référence afin
que l'appareil puisse calculer la hauteur de la
station (p. ex. si l'appareil n'est pas posé au-
dessus de la hauteur de référence)

@ Confirmer la hauteur

@ Saisie d'une marque de hauteur de référence
(pour l'option Lignes de construction)

@ Saisie de la hauteur de I'appareil hi

@ Saisie de la hauteur du réflecteur hr
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4. Mesure des distances, hauteurs indirectes et surfaces. Orientation verticale.

4.1 Détermination de distance, différence de hauteurs et pente /l
L'application [Ligne manguante] permet de déterminer des distances horizontales (Dh), r
des distances obliques (Di), la différence de hauteurs (dH) ainsi que des inclinaisons

entre deux points mesurés.

1. Pkt messen = Bl e

Applikation Auswahl=Spannmass/Pkt messen

hr 0.400 m 'z,
O  |lfa80mii)

Hilti POS }

Ah 0°00' 00"
Av 90° 00' 00"
Dh 10.002 m

[
Retour Mg. Suiva;l—T

Hilti POS

Applikation Auswahl=Spannmass/Pkt messen

hr 6.000 m |12,

Ah 0°00' 00"
Av 90° 00’ 00"
Dh 10.002 m

9 6 _©

Retour |L|gneAIt‘ Mes.

| Résult.

Hilti POS

Applikation Auswahl=Spannmass/Ergebnisse
Di 6.000 m
Dh 0.000 m
?H -6.000 m
Pente
Pente
Retour | Sauv. ‘ N.ouv L | Pt Suw
10

[123] : Saisir la hauteur du réflecteur @
[Mes.] : Mesurer le 1er point @
[Suivant] : Poursuivre au point suivant @

@ Retour

@ Saisir resp. afficher les attributs attribués au
point

@ Déclencher la mesure

O Afficher les résultats

[Nouv. L] : Mesurer une nouvelle ligne @
[Pt-Suiv.] : Mesurer le 2 point @
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4.2 Mesure des surfaces horizontales et verticales G
L'application [Surface] permet de déterminer des surfaces horizontales et verticales.
Le calcul se fait respectivement a partir de la projection des points mesurés dans le
plan horizontal ou vertical. Le plan vertical est défini a I'aide des deux premiers points

mesurés. m

Hilti POS [Mes.] : Déclencher la mesure @

SR Résult.] : Afficher/Sauvegarder le résultat
Mesure Surface =l i [ 1 9 e
Applikation Auswahl=Harizontale Flach eMessungen
Surf. 5657.03 m*
Périmétre 325.308 m
Num. Pts 6/99

Annul. | Eff. Pt ‘ Mes. | Résult.

Hilti POS [Sauv.] : Sauvegarder les données @
Sauvegarde Résuttats %7 [l eie

Applikation Auswahl=Haorizontale Fliche/Horiz Fliche

Surf. 5657.03 m*

Surf. 0.57 ha

Périmétre 325.308 m

Périmétre 0.33 km

Num. Pts 6 o

Retour Sauv.
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4.3 Ajustement vertical des éléments de construction
L'orientation verticale permet de positionner des éléments verticalement dans l'espa-
ce, de les reporter ou de les contréler.

Hilti POS [123] : Saisir la hauteur du réflecteur @
SR Mes.] : Mesurer le 1er point
n Mesure Pt2 ’%‘ II il (Mes.] point @
Applikation Auswahl=V-Ausrichten/Ref. Pkt. anvisieren
hr (1) 0.000 m | 125
?Ah 0° 00' 00"
Droite 0.000 m
Avanc. 0.002m
?H 0.000m
Retour | Sauv. ‘ Mes. |
Hilti POS © Revenir & la mesure du premier point de
SR référence
Mesure Pt2 %II ET0E] @ Enregistrer les résultats
Applikation Auswahl=V-Ausrichten/Ref. Pkt. anvisieren e Mesurer deS angles et distances et aCtUa”Ser
hr 0.000 m |25 les valeurs correctives dans l'affichage
?Ah 0°00' 00"
Droite 0.000 m
Avanc. 0.002m
?H0 9 0.000 m
Retour | Sauv. ‘ Mes. |
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4.4 Mesure indirecte de hauteur I"I
La mesure indirecte de hauteur permet de déterminer des différences de hauteur a des G
endroits ou points inaccessibles, lorsquiils ne permettent pas de mesure directe de dis- “HaMHSUEIndir

tance. La hauteur est lisible en permanence et varie selon le réglage de I'angle verti-

- i

Hilti POS [123] : Saisir la hauteur du réfelecteur (1)
SR [Mes.] : Mesurer le 1er point
Mesure Pt1 w II ZE0)|  [Suivant] : Poursuivre au point suivant @

Applikation Auswahl=Indirekte Hoheind. Hohe

hr (1) 0.400 m |'z5

Av 90° 00" 00" [<T—

Dh 10.002 m 3
Retour | ‘ Mes. | Suivant

Hilti POS. @ La nouvelle mesure indirecte de hauteur (sui-
. N SR vante) se base sur un nouveau point de réfé-

Viser 2éme Pt =l =i rence) P

Applikation Auswahl=Indirekte Hoheind. Hohe 9 Enregistrer |es résultats

Av 90° 00" 00"

Dh 10.002 m

?H 0.000 m

2 S
Sauv. | Nouv.H
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5. Positionnement et implantation a I'aide des lignes de construction

La Station Totale peut étre positionnée en utilisant des points existants formés par I'in-
tersection d'axes de gabarit dimplantation. Un point d'intersection préalablement défi- M
ni (p. ex. a lintersection de I'axe A avec l'axe 1) détermine le point d'origine du syste-

me d'axes.

R3
Intersection A/

Axe 1 Y,

R1y o

» Décalage (+

Déroulement de la mesure :
Sélection de l'application souhaitée. Les applications Mesurer et Enreg. ainsi que Ligne de Ref. sont pro-
posées pour la mise en station de I'appareil au moyen de lignes de construction.

Choisir I'application appropriée dans le menu d'accueil. Pour démarrer une application, sélectionner un
projet (voir 2.1.). Sélectionner ensuite les paramétres pour la mise en station de I'appareil. Désactiver
I'utilisation des hauteurs, activer les lignes de construction 3 points et station libre puis appuyer sur
[Suivant].

14
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5.1 Mise en station en utilisant les lignes de construction

Hilti POS

Mesurer Réf Pt1 =i P,iE;;e

Applikation Auswahi=1. Pkt messen

Point 1

o @ 3.000 m |1z

Ah 0° 00" 00"

Av 90° 00' 00"

Dh 9 J/ML
Retour | ‘ Mes. |

Hilti POS
Meas. Réf. Pt 2 = Bl e

Applikation Auswahl=2. Pkt messen

Point 2
o @ 3.000 m |1z
Ah 0°00' 00"
Av 90° 00’ 00"
Dh 10.002m &
Retour Mes. Suivant

Hilti POS

}

Applikation Auswahl-Messen &Registrieren/3. Pkt messen
Point

3
e @ | _1.500m]|z

Ah 0° 00" 00"
Av 90° 00 00"
Dh

Mes. Suivant

Retour

@ Entrer la hauteur du réflecteur
@ Mesurer le 1er point de référence, poursuivre
au point 2

@ Entrer la hauteur du réflecteur
@ Mesurer le 2e point de référence, poursuivre
au point 3

@ Entrer la hauteur du réflecteur
@ Mesurer le 3e point de référence
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Hilti POS

Translat. Ligne Constr. & JJ

Applikation Auswahl=Absteck versch.

Ligne 0.000 m |12,
Décalage 0.000 m |25
Hauteur 0.000 m y
Rotation 0°00° 00" |1z

- )

SN
1
U

Retour |

| st®

16

@ Revenir & la définition des lignes de construc-
tion

@ Confirmer les indications de décalage et
continuer avec la boite de dialogue d'entrée
des valeurs longitudinales, transversales et
de hauteur

Conseil :

Pour le décalage selon I'axe longitudinal, la
valeur transversale doit étre préalablement
réglée sur « zéro ».

Cliquer sur la touche a coté de Décalage et
entrer « 0 ». Confirmer le décalage avec
[Valider].

Conseil :

Pour vérifier 'orientation, le point R1 est mesuré
une seconde fois. Les valeurs indiquées doivent
étre:

Décalage : =0,00m

Ligne : = Décalage de ligne (exemple -2,00 m)
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5.2 Implantation en utilisant les lignes de construction

Hilti POS

Ligne -> Point =i

Applikation Auswahl=Querabstand

ID Pt RLLO ||

hr 0.000 m |25

Ligne 0.000 m |z
Décalage 0.000 m /5
Hauteur 0.000 m |25
Retour | Pt-Lgn. ‘ | OK

Hilti POS

Aligner et Mesurer % II s

Applikation Auswahl=Absteckung/Absteck Punkt

1 £ N7 =

ID Pt SNAA
Ah NaN0®> " -
Dh NaN m

Retour 9

Mes.

Hilti POS
Implant. Horiz. 1 |
Applikation Auswahl=AbsteckungiAbsteck Punkt

hr 2.000 m iz; &
ST

ID Pt

Avanc. 49.004 m
0.000 m

2000 m

Fa )
o

Droite
Haut

Retour | Résult. ‘ Mes. | Pt-Suiv

Saisie de la position de vérification en tant que
cote par rapport a la ligne de construction défi-
nie.

La direction et la distance vers le point Implanta-
tion considéré sont indiquées.

Tourner I'appareil jusqu'a ce que la fléche
d'orientation soit sur « 0 ».

Guider le réflecteur vers I'objectif et mesurer.

© Revenir 4 la boite de dialogue précédente

@ Effectuer lamesure

@ Afficher la direction dans laquelle se trouve le
point & implanter

O Entrer la hauteur du réflecteur (si la hauteur
est utilisée)

© Revenir & la boite de dialogue précédente
@ Afficher le résultat

@ Effectuer lamesure

O Sélectionner le point suivant
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5.3 Création de nouveaux points de références If_.
La Station Totale peut étre positionnée en utilisant des points existants formés par I'in-
tersection d'axes de gabarit dimplantation. Un point d'intersection préalablement défi-
ni (p. ex. a lintersection de I'axe A avec l'axe 1) détermine le point d'origine du syste-
me d'axes. Il convient en outre de mesurer des points de références supplémentaires
n pour la suite des préparatifs aux travaux de construction. Ces points de références doi-
vent étre marqués et numérotés.

/

Déroulement de la mesure :
Dans le menu principal, sélectionner [Mesurer et Enreg.].

Pour démarrer 'application Mesure et enregistrement, sélectionner un projet (voir 2.1.). Sélectionner ensui-
te les parametres pour la mise en station de 'appareil. Désactiver I'utilisation des hauteurs, activer les lignes
de construction 3 points et station libre puis appuyer sur [0K]. Procéder a l'orientation de l'appareil et au
décalage des axes de référence comme décrit précédemment (voir 5.)

1
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Hilti POS

@ Entrer les noms de points

. @ Entrer la hauteur du réflecteur
Mesurer Points wil 2 @ Mesurer le point et enregistrer

Applikation Auswahl=Messen & Registrieren/Mess & Reg

ID Pt
hr
E
N
H

(1] e M
(0] 3.000 m |25

]
Annul. | Attr | Dist ‘ M&E| Enr.

Les nouveaux points de référence peuvent étre utilisés pour toutes les opérations de positionnement
de la Station Totale. Le positionnement s'effectue alors avec des coordonnées, étant donné que I'ap-
pareil convertit les points enregistrés en points de coordonnées.
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n Confirmer

5.4 Nouvelle mise en station a I'aide des points de référence
Choisir I'application souhaitée (p. ex. Implantation) dans le menu d'accueil. Sélectionnez le projet avec
lequel les points de référence ont été mesurés.

Hilti POS. @ Conversion des données de mesure & des
fins d'utilisation ultérieures. Veuillez confirmer

Applikation Auswahl=Messen & Registrieren/Frojstt

Derniére config. en lignes de
constructions. Pour continuer, vous
devez convertir les données en
coordonnées.

Voulez-vous poursuivre?

| Non ‘ | Qui

Hilti POS © Sélectionner les paramétres de positionne-

. . ment puis valider
Sélect. type Station P
Applikation Auswahl=Absteckung/Station sezen
Hauteurs Ein

Systéme Pts Koord/Plan

Annul. Nouv. H OK

Hilti POS © Sélectionner le 1er point de référence et viser
’ SR @ Déclencher la mesure et poursuivre au point
Zielpkt Messen 1 = Bl e suivant

Applikation Auswahl=Absteckung/Zielpkt Messen

DorPt @ 3
hr 3.000 m |'zs
0

L.
Y N—

Nb Pts
2Dh

2H 6
Retour| ‘ Mes. | OK
20
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6. Positionnement et implantation selon des points de coordonnées

La Station Totale peut étre positionnée en utilisant des points de référence des coor-
données existants. Dans le programme « Profis Layout », des points de référence fixes )
et des points d'implantation ont déja été générés sur la base du plan de construction.

Ces données doivent ensuite étre reportées sur I'appareil et les points créés doivent
étre implantés sur le terrain de construction.

P
Fixpoint el 4
F1 <= JERIRTE o

ion

F3 == e

Déroulement de la mesure :

Transférer les données de la clé USB vers I'appareil comme décrit précédemment (voir 2.2.). Dans le
menu d'accueil, sélectionner I'application [Implantation]. Sélectionner le projet concemé (voir 2.1.).
Sélectionner ensuite les paramétres pour la mise en station de I'appareil : Désactiver I'utilisation des
hauteurs, activer Coord/Plan et station libre puis appuyer sur [0K].

21
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n Applikation Auswahl=Absteckung/Ori Pkt Messen

6.1 Mise en station en utilisant les points de coordonnées

Hilti POS © Sélectionner le point de référence et viser
. Déclencher la mesure
ri Pkt Messen 2 =i 124

Punkt @) HEIR
hr 3.000 m |14 N
1"

Nb Pts

2Dh 0.000 m

2H A
Retour | Angle ‘ Mes. | OK
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6.2 Implantation en utilisant des points de coordonnées

Hilti POS Le point & implanter peut étre sélectionné a partir
. . de la Liste ou du Plan, ou entré manuellement.
Sélect. Ptdans Liste % Bl cne .
Applikation Auswahl=Absteckung/Ori Pkt Messen (1) Emfell' les noms de points m
ID Pt o 3 ‘ﬂ D” @ Confirmer les coordonnées

Pkt | E(Y) | N(X) | H@) m

O 3.000 |2000 |6.000
)2 6.000 |3.000 |2.000

O3 12488 | 5163 | — |
OK

Annul. | Plan | Liste ‘ Man |

Hilti POS w La direction et la distance vers le point Implanta-

- tion considéré sont indiquées.
Aligner et Mesurer =l i g

Applikation Auswahl=Absteckung/Absteck Punkt 0 Revenir é |a bOTIe de dla|OgUe précédente

Y . <
oy O _3000m]i \\\\\m"u.%,,e @ Effectuer la mesure. Guider le réflecteur vers

ID Pt 1| SN 'objectif et mesurer

1| @ Afficher la direction dans laquelle se trouve le
ab REbuy point a implanter. Tourner 'appareil jusqu'a
Dh NaN m ce que la fleche d'orientation soit sur « 0 »

@ Entrer la hauteur du réflecteur (si la hauteur

o 9 est utilisée)

Retour | ‘ Mes. |
Hilti POS @ Revenir & la boite de dialogue précédente
Implant. Hori @ Déterminer les écarts de mesures selon X et
mp'ant. Horiz. Y et, le cas échéant, sauvegarder

Applikation Auswahl=Absteckung/Absteck Punkt

@ Déclencher & nouveau la mesure

hr 2.000 m |25 & @ Choisir un nouveau point d'implantation
ID Pt
Avanc. 49.004 m &
&
Droite 0.000 m
Haut 2.000 m

Retour | Résult. ‘ Mes. | Pt-Suiv

2
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7. Implantation au moyen de gabarits d'implantation selon des lignes de référence
La Station Totale peut étre positionnée en utilisant des points de référence des coor-

données existants. Sur le terrain de construction, implanter, prolonger ou déplacer M
parallélement les axes, p. ex. sur des lignes de référence ou sur la dalle de sol. Le plan

de construction a été élaboré a l'aide de Profis Layout et des points associés & un axe

sont disponibles en tant que coordonnées.

i -l E:
£ £ -""-, Ol
] S Vstation . F
ﬁ'oint qe"-Veriﬂcation
c1__-
i
Point L1

Déroulement de la mesure :

Transférer les données de la clé USB vers l'appareil comme décrit précédemment (voir 2.2.). Dans le
menu principal, sélectionner I'application [Ligne de Ref.]. Sélectionner le projet concerné (voir 2.1.).
Sélectionner ensuite les paramétres pour la mise en station de I'appareil. Désactiver I'utilisation des
hauteurs, activer Goord/Plan et station libre puis appuyer sur [0KI. Mise en station de |'appareil com-
me décrit précédemment (voir 7.) et installer la station.
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Hilti POS © Sélection des lignes de construction directe-
ment sur le plan. Sélectionner les lignes
@ Définir les lignes de construction en sélec-

Sélec. Ligne Réf.

Al =1 . .
pplikation Auswahl=Elementwahlen = tionnant 2 po_lnts .
< »| @ Mesurerles lignes de construction
~—| @ Confirmer la boite de dialogue m
- Q
- Q
L S
| — ] n0 9 9 97
Retour | Plan [V-Pts | MPt | suivant
Hilti POS w L'axe de référence est défini par les deux points
. SR d'intersection. En option, il peut en outre étre
SR ’
Translat. Ligne Constr. 55 fi{ll eneme décalé transversalement ou longitudinalement.

Applikation Auswahl=Absteck versch.

Ligne 0.000 m E @ Confirmer la sélection et poursuivre
Décalage 0.000 m |12, —
Hauteur 0.000 m |12, ]
Rotation 0°00' 00" |25 1
-
Retour | | set@

Une fois I'axe de référence déterminé, la position des points peut étre déterminée relativement a cet
axe. Ceci permet d'une part de transposer sur cette ligne des points déja enregistrés dans I'appareil.
D'autre part, des points peuvent étre mesurés. Les écarts transversal et longitudinal par rapport aux
axes définis sont indiqués a I'écran.

2
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8. Ftat des lieux avec indications de hauteur

Un état des lieux doit étre effectué avec la Station Totale. Il peut s'agir aussi bien d'une If_.
facade de béatiment, d'un trongon de route ou encore du creusement d'une excavation.
L'etat des lieux est indispensable a des fins de planification. Sur la base de données Mesurer et Enreg,
n de mesure, les données planifiées des éléments de fagade, limitations de tracés de
route ou calculs de masse sont transmises pour le creusement.

Déroulement de la mesure :

Analyser ['objet a étudier et définir les points de positionnement de l'appareil. Des points de référence
fixes sont requis pour la mise en station, pour chague point de positionnement de I'appareil. Avant de
procéder a la mesure, répartir les points de référence autour de l'objet & étudier et les marquer.

Dans le menu d'accueil, sélectionner [Mesurer et Enreg.]. Créer un nouveau projet (voir 2.1.).

Définir des paramétres pour la mise en station de I'appareil : activer |'utilisation des hauteurs, lignes de
construction et station libre puis appuyer sur [0K].

Procéder & la mise en station de I'appareil comme décrit précédemment (voir 6.) et installer la station.

2l
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Hilti POS
Zielpkt Messen 3

% II F'riESEne }

Applikation Auswahl=AbsteckungiZielpkt Messen

DFPt @ 3 E

e @ 3.000 m /g ‘L

Nb Pts 2 c
20h @

?H i —

o (2] e
Retour | | Mes. | oK
Hilti POS

Entrer Hauteur href =il F.,ii‘.ﬁhe

Applikation Auswahl=Absteckung/BM Hihe messen

href 6 - H
hi @_0.000m|iz
hr @, 0000 m iz

Mes.

Annul.

|HP1.‘

Hilti POS

Mesurer Points
Applikation Auswahl=Messen & Registrieren/Mess & Reg

ID Pt (1 13 )%
hr 3.000 m |25
E
N —
H _—

Annul. | Attr | Dist ‘ M&E| Enr.

© Revenir 4 la boite de dialogue précédente

@ Déclencher une mesure par rapport au point
de référence

@ Confirmer la boite de dialogue

@ Sélectionner le point de référence

@ Définir la hauteur du réflecteur

@ Afficher les points de référence déja mesurés
et afficher les différences

@ Revenir 4 la boite de dialogue précédente
@ Sélectionner la hauteur par rapport au point
@ Déclencher la mesure

@ Confirmer la boite de dialogue

@ Sélectionner le point/la marque de hauteur
© Déterminer la hauteur de l'instrument

@ Définir la hauteur du réflecteur

@ Entrer les noms de points
@ Mesurer et enregistrer

Avant d'entamer I'enregistrement des points, mesurer préalablement les points de référence marqués.
Ceux-ci peuvent alors servir par la suite pour déterminer d'autres points de positionnement de I'appareil

et leur orientation.

Tous les points requis peuvent ensuite étre mesurés a partir de ce premier point de positionnement de
I'appareil. Lors du changement de point de position courante, mettre la Station Totale en station comme
habituellement, la niveler a I'horizontale et démarrer 'application [Mesurer et Enreg.]. Confirmer le projet
a partir du premier point de positionnement. Une autre mise en station par le biais des lignes de construc-
tion n'est pas possible. La Station Totale convertit en coordonnées tous les points mesurés dans le projet
(voir 6.1.). L'orientation s'effectue alors comme décrit précédemment au moyen des points de coordon-
nées. Sila nouvelle mise en station est configurée, I'état des lieux peut se poursuivre.
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