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MANUAL ORIGINAL

Estacion total POS 15/18

(2 Tornillo nivelador de la base nivelante

Lea detenidamente el manual de instruccio- (3) Bloqueo de la base nivelante
nes antes de la puesta en servicio. (4) Panel de mando con pantalla téctil

(5) Tornillo de enfoque

Conserve el manual de instrucciones siempre () Ocular
cerca de la herramienta. (7) Telescopio con medidor de distancia

No entregue nunca la herramienta a otras
personas sin el manual de instrucciones.

(8) Dioptrio para visado aproximado
(9) Accionamiento vertical

H Los nimeros hacen referencia a las ilustraciones. Las

Piezas de la carcasa, parte delantera H

ilustraciones se encuentran al principio del manual de Accionamiento vertical

instrucciones.

Interfaz USB 2x (pequefia y grande)

En el presente manual de instrucciones "la herramienta" @ Compartimento para pilas derecho con tornillo de
se refiere siempre a la POS 15 o la POS 18. cierre

@ Accionamiento horizontal y lateral

Piezas de la carcasa, parte trasera El (14) Tornillo nivelador de la base nivelante

@ Compartimento para pilas izquierdo con tornillo de

(5) Base nivelante
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1 Indicaciones generales

1.1 Senales de peligro y su significado 1.2 Explicacion de los pictogramas y otras
PELIGRO indicaciones
Término utilizado para un peligro inminente que puede | Simbolos
ocasionar lesiones graves o incluso la muerte.

ADVERTENCIA {%a %
Término utilizado para una posible situacion peligrosa

que puede ocasionar lesiones graves o la muerte.

Leer el Advertencia Recoger los No mirar el
PRECAUCION manual de de peligro en materiales haz de luz
Térmi tilizad ible sit L, i instruccio- general para su

érmino utilizado para una posible situacion peligrosa | es antes del reutilizacién
que puede ocasionar lesiones 0 dafos materiales leves. uso
INDICACION
Término utilizado para indicaciones de uso y demas
informacion de interés.
No girar el
tornillo



Simbolos clase de laser Il / clase 2

Laser Radiation
Do not stare info beam
Class 2 Laser Product
Po<imi_ CW }=630-690nm

IEC60825-1:2001

Laser de clase Il Laser de
conforme a clase 2
CFR 21, § 1040 (FDA) segun
IEC/EN

60825-1:2007

Simbolos clase de laser Il / clase 3

&Laser Radiation
Avoid direct aye exposurs
et

Class

ook

No mirar
directamente
al rayo, ni
siquiera
utilizando
aparatos
opticos

Clase de laser Il
conforme a
CFR 21, § 1040 (FDA)

Orificio de salida del laser

4

LASER APERTURE

Orificio de salida del
laser

Ubicacion de los datos identificativos de la herra-
mienta

La denominacion del modelo y la identificacion de serie
se indican en la placa de identificacion de su herra-
mienta. Anote estos datos en el manual de instrucciones
e indiquelos siempre que tenga consultas para nues-
tros representantes o para el departamento del servicio
técnico.

Modelo:

Generacion: 01

N.° de serie:

2.1 Uso conforme a las prescripciones

La herramienta esta destinada a medir distancias y di-
recciones, calcular posiciones objetivo tridimensionales
y valores derivados, asi como replantear determinadas
coordenadas o valores referidos a ejes.

Afin de evitar el riesgo de lesiones, utilice exclusivamente
accesorios y herramientas originales de Hilti.

Siga las indicaciones relativas al manejo, cuidado y man-
tenimiento que se describen en el manual de instruccio-
nes.

Tenga en cuenta las condiciones ambientales. No uti-
lice la herramienta en lugares donde exista peligro de
incendio o explosién.

No esta permitido efectuar manipulaciones o modifica-
ciones en la herramienta.

2.2 Descripcion de la herramienta

La estacion total POS 15/18 de Hilti permite determinar
la posicion de los objetos en el espacio. La herramienta
cuenta con un circulo horizontal y uno vertical, con di-
visién digital de los circulos, dos niveles electrénicos
(compensadores), un telescopio con un medidor de dis-
tancias coaxial integrado, asi como con un procesador
para realizar célculos y almacenar datos.

El software Hilti PROFIS Layout para PC se encarga de
intercambiar los datos entre la estacion total y el PC, de

acondicionar los datos, asi como de exportarlos a otros
sistemas.

2.3 Suministro

1 Estacion total

1 Adaptador de red, incluido cable de carga
para cargador

Cargador

Pilas de tipo lon-Litio, 3,8 V 5200 mAh
Bastoén reflector

Llave de ajuste POW 10

Placas de advertencia de radiacion laser
Certificado del fabricante

Manual de instrucciones

Maletin Hilti

Opcional: Hilti PROFIS Layout (CD-ROM con
software para PC)

1 Opcional: dongle para el software para PC
1 Opcional: cable de datos USB

- a a A N = a N =

INDICACION
Encontrara articulos y accesorios originales de Hilti en su
centro Hilti o en linea en wwwe.hilti.com.



3 Datos técnicos

Reservado el derecho a introducir modificaciones técnicas.

INDICACION

Ambas herramientas son idénticas, exceptuando la precisién de medicién de los angulos.

Telescopio
Aumento del telescopio

30x

Distancia de enfoque min.

1,5 m (4,9 pies)

Campo visual del telescopio

1°20': 2,3 m/100 m (7,0 ft/300 ft)

Apertura del objetivo 45 mm (1,8")
Compensador

Modelo 2 ejes, liquido

Rango de trabajo +3’

Precision 2"
Mediciéon de angulo

Precision POS 15 (DIN 18723) &

Precision POS 18 (DIN 18723) 3"

Sistema de toma de desplazamiento angular Diametral

Medicion de distancia
Alcance

340 m (1000 ft) Kodak gris 90 %

Precision

+3 mm + 2 ppm (0.01 ft + 2 ppm)

Clase de laser

Clase 3R, visible, 630-680 nm, Po < 4,75 mW, f = 320-
400 MHz (EN 60825-1/ IEC 60825-1); clase Ill (CFR 21
§ 1040 [FDA])

Ayuda de punteria
Angulo de apertura

1,4°

Alcance tipico

70 m (230 ft)

Plomada laser
Precision

1,5 mm sobre 1,5 m (1/16 sobre 3 pies)

Clase de laser

Clase 2, visible, 635 nm, Po < 1 mW (EN 60825-1/ IEC
60825-1); clase Il (CFR 21 §1040 [FDA])

Memoria de datos
Capacidad de la memoria (bloques de datos)

10.000

Conexioén de datos

Host y cliente, 2 USB

Indicador
Modelo Pantalla de color (tactil) de 320 x 240 pixeles
lluminacién 5 niveles
Contraste Con modos diurno y nocturno

Tipo de proteccion
Tipo de proteccion

IP 56




Accionamientos laterales

Modelo Sin fin

Rosca del tripode
Rosca de la base nivelante 5/8"

es

Bateria POA 80
Modelo lon-Litio
Tension nominal 3,8V
Capacidad de las baterias 5.200 mAh
Tiempo de carga 4h
Autonomia de funcionamiento (realizando mediciones 16 h
de distancias y angulos cada 30 segundos)
Peso 0,1 kg (0,2 Ib)
Dimensiones 67 mm x 39 mm x 25 mm (2,6" x 1,5" x 1,0")

Adaptador de red POA 81y cargador POA 82

Suministro de corriente 100...240V
Frecuencia de red 47...63 Hz
Intensidad nominal 4A
Tension de referencia 5V

Peso (adaptador de red POA 81)

0,25 kg (0,6 Ib)

Peso (cargador POA 82)

0,06 kg (0,1 Ib)

Dimensiones (adaptador de red POA 81)

108 mm x 656 mm x 40 mm (4,3" x 2,6" x 0,1")

Dimensiones (cargador POA 82)

100 mm x 57 mm x 37 mm (4,0" x 2,2" x 1,5")

Temperatura
Temperatura de servicio

-20...+50 °C (de -4 °F a +122 °F)

Temperatura de almacenamiento

-30...+70 °C (de -22 °F a +158 °F)

Medidas y pesos
Dimensiones

149 mm x 145 mm x 306 mm (5,9" x 5,7" x 12")

Peso

4,0 kg (8,8 Ib)

4 Indicaciones de seguridad

4.1 Observaciones basicas de seguridad

Ademas de las indicaciones técnicas de seguridad
que aparecen en los distintos capitulos de este ma-
nual de instrucciones, también es imprescindible
cumplir estrictamente las siguientes disposiciones.

4.2 Aplicacion inadecuada

La herramienta y sus dispositivos auxiliares pueden con-
llevar riesgos si son manejados de forma inadecuada por
parte de personal no cualificado o si se utilizan para usos
diferentes a los que estan destinados.

a) No utilice nunca la herramienta sin haber recibido
las instrucciones correspondientes o sin haber
leido el presente manual.

b) No dirija la herramienta o los accesorios hacia si
mismo o hacia otras personas.

c) La conexion por cable entre el PC y la POS 15/18
debera ser reconocible y estar asegurada.

d) No anule ninguno de los dispositivos de seguridad
ni quite ninguna de las placas indicativas y de
advertencia.



e) Al modificar la medicién de distancia, asegurese de
que la medicién de los prismas no detecte el objetivo
de la herramienta en la medicion sin reflector.

f)  Unicamente el departamento de servicio técnico de
Hilti esta autorizado para reparar la herramienta. Si
la herramienta se abre indebidamente, es posible
que se genere una radiacion laser superior a la
clase 3R.

g) No esta permitido efectuar manipulaciones o modifi-
caciones en la herramienta.

h) La empufadura cuenta con una holgura en un lateral
en funcién del disefio. Esto no se trata de un error,
sino que sirve para la proteccién de la alidada. Apre-
tar tornillos en la empufiadura puede provocar dafios
en la rosca y derivar en costosas reparaciones. No
apriete ningun tornillo en la empunadura.

i) Para evitar el riesgo de lesiones, utilice exclusiva-
mente accesorios y complementos originales Hilti.

j)  Utilice exclusivamente pafos limpios y suaves para
la limpieza. Si fuera necesario, puede humedecerlos
ligeramente con alcohol puro.

k) Mantenga las herramientas laser alejadas de los
nifos.

) Las mediciones sobre plasticos espumados, como
p. €j. styropor o styrodur, sobre nieve o superficies
muy reflectantes pueden arrojar valores de medicién
erréneos.

m) Las mediciones sobre superficies con una mala refle-
xion en entornos muy reflectantes pueden dar lugar
a valores de medicién erréneos.

n) Las mediciones a través de cristales u otros objetos
pueden falsear el resultado de la medicion.

0) El resultado de la medicién puede verse falseado si
las condiciones de medicién cambian rapidamente,
por ejemplo, por personas que cruzan el rayo de
medicion.

p) No dirija la herramienta hacia el sol u otras fuentes
de luz potentes.

q) No utilice la herramienta como dispositivo de nivela-
cion.

r) Compruebe la herramienta antes de efectuar me-
diciones importantes, tras sufrir una caida u otros
impactos mecénicos.

4.3 Organizacion correcta del lugar de trabajo

a) Asegure el lugar de medicién y, cuando emplace la
herramienta, compruebe que el rayo no apunta hacia
otras personas ni hacia Ud.

b) Utilice el aparato solo dentro de los limites de aplica-
cién definidos, es decir, no realice mediciones sobre
espejos, acero cromado, piedras pulidas, etc.

c) Observe las disposiciones locales sobre prevencion
de accidentes.

4.4 Proteccion contra descargas eléctricas

a) Inspeccione regularmente los alargadores y sus-
titayalos en caso de que estuvieran danados. Si
se dana el bloque de alimentacién o el alargador
durante el trabajo, evite tocar el bloque de alimen-
tacion. Extraiga el enchufe de red de la toma de
corriente. Los cables de conexién y los alargadores

dafiados son un peligro porque pueden ocasionar
una descarga eléctrica.

b) Si se dafa el cable de red o el alargador durante el
trabajo, evite tocar el cable. Extraiga el enchufe de
red de la toma de corriente. Los cables de conexién
y los alargadores dafiados suponen un peligro, pues
pueden ocasionar una descarga eléctrica.

4.5 Compatibilidad electromagnética

Si bien la herramienta cumple los estrictos requisitos
de las directivas pertinentes, Hilti no puede excluir la
posibilidad de que la herramienta

- interfiera con otras herramientas (p. ej. dispositivos de
navegacion de aviones) o

se vea afectada por una radiacion intensa, que podria
ocasionar un funcionamiento inadecuado.

En estos casos o ante incertidumbre, deben realizarse
mediciones de control.

4.5.1 Clasificacion de laser para herramientas de la
clase 2

La plomada laser de la herramienta pertenece a la clase
de laser 2 basada en la norma IEC/EN 60825-1:2007 y a
la clase Il conforme a CFR 21 § 1040 (Laser Notice 50). En
caso de que la radiacion laser incida directamente sobre
los ojos, cierre los ojos y aparte la cabeza del angulo
de radiacion. No mire tampoco directamente hacia la
fuente de luz. No apunte con el rayo laser hacia terceras
personas.

4.5.2 Clasificacion de laser para herramientas de la
clase 3R

a) La herramienta corresponde a la clase de laser 3R
segun IEC/EN 60825-1:2007 y a la clase llla segun
CFR 21 § 1040 (Laser Notice 50). En caso de que
la radiacion laser incida directamente sobre los ojos,
cierre los ojos y aparte la cabeza del angulo de
radiacion. No mire tampoco directamente hacia la
fuente de luz. No apunte con el rayo laser hacia
terceras personas.

b) Las herramientas con una clase de laser 3R/ llla solo
deben ser utilizadas por personal especializado.

c) Las areas de aplicacion se deben sefializar mediante
placas de advertencia de radiacion laser.

d) Es preciso adoptar las medidas de proteccion nece-
sarias para impedir que, involuntariamente, el rayo
laser incida sobre una superficie que lo refleje como
un espejo.

e) Esindispensable tomar las medidas pertinentes para
garantizar que nadie mire directamente al rayo.

f) La trayectoria del rayo laser no deberia pasar por
areas no controladas.

g) Las herramientas laser que no se utilicen deben
guardarse en un lugar al que no tengan acceso
personas no autorizadas.



4.6 Utilizacion prudente de las herramientas

a)

b)

d)

alimentadas por bateria

Mantenga las baterias alejadas de altas tempera-
turas y fuego. Existe peligro de explosion.

El uso inadecuado de la pila/bateria puede provocar
fugas de liquido. Evite el contacto con este liquido.
En caso de contacto accidental, enjuague el area
afectada con abundante agua. En caso de con-
tacto con los ojos, aclarelos con agua abundante
y consulte de inmediato a su médico. El liquido de
la bateria puede irritar la piel o producir quemaduras.
Las baterias no se deben destruir, comprimir, ca-
lentar por encima de 75 °C ni quemar. En caso
contrario existe peligro de abrasién, fuego y explo-
sion.

Las baterias danadas (p. ej., baterias con grietas,
piezas rotas o contactos doblados, metidos hacia
dentro o extraidos) no deben cargarse ni seguir
utilizandose.

Mantenga los cargadores y las baterias que no
utilice alejados de clips, monedas, llaves, clavos,
tornillos u otros objetos metalicos pequefos que
pudieran puentear los contactos. El cortocircuito
de los contactos de baterias o cargadores puede
provocar quemaduras e incendios.

Cargue las baterias unicamente con los cargado-
res recomendados por el fabricante. Existe riesgo
de incendio al intentar cargar baterias de un tipo
diferente al previsto para el cargador.

Utilice exclusivamente las baterias permitidas
para la herramienta en cuestiéon. Si se utilizan
otras baterias o si estas se utilizan para otros fines,
existe peligro de incendio y explosion.

4.7 Medidas de seguridad generales

a)

b)
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Antes de empezar la medicion, el usuario debe
asegurarse de que la precision de la herramienta
empleada corresponde con los requisitos de la
tarea que se va a llevar a cabo.

No utilice la herramienta en un entorno con peli-
gro de explosion, en el que se encuentren com-
bustibles liquidos, gases o material en polvo. Las
herramientas producen chispas que pueden llegar a
inflamar los materiales en polvo o vapores.
Permanezca atento, preste atencion durante el
trabajo y utilice la herramienta con prudencia.
No utilice la herramienta eléctrica si esta can-
sado, ni tampoco después de haber consumido
alcohol, drogas o medicamentos. Un momento de
descuido al utilizar la herramienta podria conllevar
serias lesiones.

En caso de utilizar un tripode o un soporte mural,
cercidrese de que la herramienta esta bien fijada
y de forma resistente, y de que el tripode se

9)

m

=

0)

encuentra apoyado de forma firme y segura sobre
el suelo.

Cuide sus herramientas adecuadamente. Com-
pruebe si las piezas moviles de la herramienta
funcionan correctamente y sin atascarse, y si
existen piezas rotas o deterioradas que pudieran
afectar al funcionamiento de la herramienta. En-
cargue la reparacion de las piezas defectuosas
antes de usar la herramienta. Muchos accidentes
son consecuencia de un mantenimiento inadecuado
de la herramienta.

Aunque la herramienta esta protegida contra la
humedad, séquela con un paio antes de introdu-
cirla en el contenedor de transporte.

Compruebe si la herramienta presenta algun dafo
antes de utilizarla.Si presentara danos, acuda al
departamento del servicio técnico de Hilti para que
la reparen.

Respete las temperaturas de funcionamiento y de
almacenamiento.

Compruebe la precision de la herramienta des-
pués de sufrir una caida u otros impactos meca-
nicos.

Si la herramienta pasa de estar sometida a un
frio intenso a un entorno mas calido o viceversa,
aclimatela antes de empezar a utilizarla.

Para evitar errores de medicion, mantenga limpio
el cristal del orificio de salida del laser.

Si bien la herramienta esta disefiada para un uso
en condiciones duras de trabajo, como lugares de
construccion, debe tratarla con sumo cuidado,
al igual que las demas herramientas oépticas y
eléctricas (prismaticos, gafas, camara fotogra-
fica, etc.).

Para mayor seguridad, compruebe los valores
que haya ajustado previamente o, en su caso, los
ajustes anteriores.

Al alinear la herramienta con el nivel de burbuja
esférico, observe la herramienta Unicamente en
diagonal.

Cierre cuidadosamente la tapa del comparti-
mento de pilas para que estas no puedan caerse
o perder el contacto, lo que podria hacer que la
herramienta se desconecte accidentalmente vy,
como consecuencia, se pierdan datos.

4.8 Transporte

Tenga en cuenta las directivas especiales en materia de
transporte, almacenamiento y manejo de las baterias de
lon-Litio.

Es preciso aislar las pilas o retirarlas de la herramienta
cuando esta se vaya a enviar. Si las pilas/baterias tienen
fugas, pueden dafar la herramienta.

Para evitar dafnos medioambientales, recicle la herra-
mienta y las pilas conforme a las directivas vigentes en
su pais en esta materia.

Dirfjase al fabricante en caso de duda.



5 Descripc del sistema

5.1 Términos generales

5.1.1 Coordenadas

En algunas obras las empresas topograficas, en lugar de las lineas de referencia o en combinacién con las mismas,

marcan otros puntos y describen su posicién mediante coordenadas.
Generalmente las coordenadas se basan en el sistema de coordenadas propio de cada pais, en el que también se

basan la mayoria de los mapas.

N{X)

E(Y)

5.1.2 Lineas de referencia

p 2000 [P0 4500 | 5800, 9500

K®

| 13350 | 6800 | 4500

13.850 | 3750 | 2660 2E60, 3.750) 12.045

Por lo general, antes de comenzar con los trabajos de construccién, una empresa de topografia marca las alturas y
las lineas de referencia en la zona de obra y en torno a ella.

Para cada linea de referencia se marcan dos extremos en el suelo.

A partir de estas marcas se ubican los diferentes elementos constructivos. En los edificios de grandes dimensiones
se dispone de un gran numero de lineas de referencia.
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5.1.3 Términos técnicos
Ejes de la herramienta

a  Eje de colimacion

b  Eje vertical

¢  Eje de mufiones

Circulo horizontal / Angulo horizontal

00

P
y

El angulo encerrado de 70° - 40° = 30° puede calcularse a partir de las lecturas del circulo horizontal medidas con un
angulo de 70° con respecto al objetivo y un angulo de 30° con respecto al otro objetivo.
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Circulo vertical / Angulo vertical

v =50° /
0° .

180°

Y

Puesto que el circulo vertical estd alineado a 0° con respecto a la direccién de la gravedad o a 0° con respecto a la
direccion horizontal, en este caso los dngulos practicamente estan determinados por la direccién de la gravedad.
Con estos valores se calculan la distancia horizontal y las diferencias de altura a partir de la distancia inclinada medida.

5.1.4 Posiciones del telescopio H B

Para poder asignar correctamente al angulo vertical las lecturas del circulo horizontal, se habla de posiciones del
telescopio, esto es, en funcion de la direccion del telescopio con respecto al panel de mando puede asignarse en qué

"posicién" se ha realizado la medicion.

Si tiene la pantalla y el ocular directamente delante, la herramienta se encuentra en la posicién 1 del telescopio. H
Si tiene la pantalla y el objetivo directamente delante, la herramienta se encuentra en la posicion 2 del telescopio. E1

5.1.5 Términos y sus descripciones

Eje de colimacién

Linea que transcurre a través de la cruz reticular y el centro del objetivo
(eje del telescopio).

Eje basculante

Eje de giro del telescopio.

Eje vertical Eje de giro de la herramienta completa.

Cenit Cenit es la direccion de la gravedad hacia arriba.

Horizonte El horizonte corresponde a la direccion perpendicular con respecto a la
gravedad y se denomina, de forma generalizada, horizontal.

Nadir Se denomina nadir a la direccién de la gravedad hacia abajo.

Circulo vertical

Se denomina circulo vertical al circulo de angulo cuyos valores varian
cuando el telescopio se mueve hacia arriba o hacia abajo.

Direccion vertical

Se denomina direccion vertical a una lectura en el circulo vertical.

Angulo vertical (av)

Un angulo vertical corresponde a la lectura en el circulo vertical.
Generalmente, el circulo vertical se alinea con ayuda del compensador
en la direccién de la gravedad, siendo la lectura en el cenit de "cero".

Angulo de altura

Los angulos de altura "cero" hacen referencia a la horizontal y son positi-
vos hacia arriba y negativos hacia abajo.

Circulo horizontal

Con circulo horizontal se designa al circulo de angulo cuyos valores va-
rian al girar la herramienta.

Direccion horizontal

Se denomina direccion horizontal a una lectura en el circulo horizontal.

Angulo horizontal (ah)

Un angulo horizontal corresponde a la diferencia entre dos lecturas en el
circulo horizontal, aunque, a menudo, una lectura del circulo también se
denomina angulo.
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Distancia inclinada (Di)

Distancias desde el centro del telescopio hasta el rayo laser que se ve en
la superficie objetivo

Distancia horizontal (Dh)

Distancia inclinada medida reducida a la horizontal.

Alidada

La alidada es la parte central giratoria de la estacion total.
Este componente soporta generalmente el panel de mando, los niveles
para la alineacién horizontal y, en su interior, el circulo horizontal.

Soporte

La herramienta esté colocada en el soporte que esta fijado, p. €j., a un
tripode.

El soporte cuenta con tres puntos de apoyo regulables verticalmente por
medio de tornillos de ajuste.

Estacién de la herramienta

Se trata de la posicion en la que esta emplazada la herramienta, general-
mente sobre un punto marcado en el suelo.

Altura de estacion (Stat H)

Altura del punto del suelo de la estacion de la herramienta sobre una al-
tura de referencia.

Altura de instrumentos (hi)

Altura desde el punto del suelo hasta el centro del telescopio.

Altura del reflector (hr)

Distancia entre el centro del reflector y el extremo del bastén reflector.

Punto de orientacién

Objetivo vinculado a la estacion de la herramienta para determinar el
sentido de referencia horizontal para medir el angulo horizontal.

MDE

Medidor de Distancia Electronico.

Coordenada este (E(x))

En un sistema de coordenadas tipico la medicion hace referencia a este
valor en direccion este-oeste.

Coordenada norte (N(y)) En el tipico sistema de coordenadas topografico este valor se refiere a la
direccion norte-sur.
Linea (Ln) Es la denominacion que recibe la dimensién longitudinal a lo largo de

una linea de referencia u otro eje de referencia.

Desplazamiento (Desp.)

Es la denominacién que recibe la distancia rectangular respecto de una
linea de referencia u otro eje de referencia.

Altura (H(z))

Hay muchos valores que pueden llamarse altura.
Una altura es una distancia vertical respecto a un punto o una superficie
de referencia.

5.1.6 Abreviaturas y sus significados

Ah Angulo horizontal

Av Angulo vertical

AAh Delta angulo horizontal
AAv Delta angulo vertical

Di Distancia inclinada

Dh Distancia horizontal

ADh Delta distancia horizontal
Hi Altura de instrumento

Hr Altura de reflector

Altura referencia Altura de punto de referencia
Stat H Altura de estacion

H(z) Altura

E(x) Coordenada este

N(y) Coordenada norte

Desp. Desplazamiento

Ln Linea

AH(2) Delta altura

AE(x) Delta coordenada este




AN(y) Delta coordenada norte

ADesp. Delta desplazamiento

AlLn Delta linea

5.2 Sistema de medicion de angulos
5.2.1 Principio de medicién

La herramienta calcula los angulos a partir de dos lecturas de circulo.

Para realizar la medicion de la distancia, mediante un rayo laser visible se emiten ondas de medicién que se reflejan
en un objeto.

Las distancias se determinan a partir de estos elementos fisicos.

| b

Con ayuda de niveles electrénicos (compensadores) se calculan las inclinaciones de las herramientas y se corrigen
las lecturas de los circulos; ademas se calculan la distancia inclinada, la distancia horizontal y la diferencia de altura
medidas.

El procesador integrado permite convertir las unidades de distancia, como el metro del sistema métrico y el pie, la
yarda y la pulgada del sistema imperial y, mediante la graduacién digital del limbo, representar diferentes unidades
angulares, como p. €j., la graduacion sexagesimal de 360° (°’ ") o el Gon (g), donde la circunferencia esta dividida en
400 g.

5.2.2 Compensador biaxial

Béasicamente un compensador es un sistema nivelador, p. €j. los niveles electrénicos, que permite determinar la
inclinacion residual de los ejes de la estacion total.

Con el compensador biaxial se determinan las inclinaciones residuales de las direcciones de linea y desplazamiento
con gran precision.

Mediante la correccion aritmética se garantiza que las inclinaciones residuales no afecten a las mediciones de los
angulos.

5.3 Medicion de distancia
5.3.1 Medicion de distancia @

INDICACION
La medicién de distancias, la precision y el tiempo de medicién dependen del angulo del rayo laser con respecto al
objetivo, del material del objetivo, de la reflectividad del objetivo y de las condiciones del entorno.
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La medicion de la distancia se realiza con un rayo laser visible que sale del centro del objetivo, por lo tanto, el medidor
de distancia es coaxial.

Sobre superficies "normales", el rayo laser mide sin necesidad de un reflector especial.

Se consideran superficies normales todas aquellas que no son reflectantes y cuya estructura puede ser irregular.

El alcance depende de la reflectividad de la superficie objetivo, por lo tanto las superficies poco reflectantes, como
las de color azul, rojo o verde, pueden provocar ciertas mermas en el alcance.

Con la herramienta se suministra un bastén reflector con una ldmina reflectante adherida.

La lamina reflectante garantiza una medicién de distancias segura, incluso a gran distancia.

Ademas el baston reflector permite medir distancias a puntos situados en el suelo.

INDICACION
Compruebe regularmente el ajuste del rayo laser de medicion visible respecto del eje de punteria. En caso de que se
requiera un ajuste o no esté seguro, envie la herramienta a su servicio técnico de Hilti mas cercano.

5.3.2 Objetivos

Con el rayo de medicion se puede medir la distancia con respecto a cualquier objetivo estatico.

INDICACION
Mientras se mide una distancia no puede haber otro objeto moviéndose e interfiriendo en el rayo medicién. De lo
contrario, es posible que no se midiera la distancia respecto al objetivo deseado, sino en relacion al otro.

5.3.3 Baston reflector

El baston reflector POA 50 (métrico) (compuesto de 4 elementos de bastén [300 mm de largo cada uno], el extremo
del bastén [50 mm de largo] y la placa reflectora [100 mm de alto y 50 mm de distancia hasta el centro]) sirve para
medir puntos situados en el suelo.

El baston reflector POA 51 (imperial) (compuesto de 4 elementos de bastén [de 12 pulgadas de largo cada uno], el
extremo del bastén [de 2,03 pulgadas de largo] y la placa reflectora [de 3,93 pulgadas de largo y 1,97 pulgadas de
distancia hasta el centro]) sirve para medir puntos en el suelo.

Con ayuda del nivel integrado, el bastén reflector se puede colocar en posicion vertical sobre el punto del suelo.

La distancia desde el extremo del baston hasta el centro del reflector es variable, ya que de esta manera es posible
sortear los posibles obstaculos que se puedan encontrar en la linea visual del rayo laser de medicion.
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Con la lamina reflectante adherida se garantiza una medicion de direccion y de distancia segura, ademas, la lamina

reflectante ofrece un alcance mayor que otras superficies objetivo.

Longitud del
baston reflec- L1 L2 L3 L4 L5
tor
POA 50 (mé- 100 mm 400 mm 700 mm 1.000 mm 1.300 mm
trico)
POA 51 (impe- 4" 16" 28" 40" 52"
rial)
a e @
KB L )
-
I <
-
[ 8
1

97

5.4 Mediciones de altura

5.4.1 Mediciones de altura

L2

<

Con la herramienta se pueden medir alturas y diferencias de altura.

Las mediciones de altura se basan en el método de "célculo de altura trigonométrico" y se calculan con arreglo al

mismo.

P

AH
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Las mediciones de altura se calculan con ayuda del angulo vertical y la distancia inclinada en combinacién con la
altura del instrumento y de la altura del reflector.

AH(z) = COS(Av)*Di+Hi-Hr+(corr)

Para calcular la altura absoluta del punto objetivo (punto del suelo) se afiade la altura de la estacion (Stat H) al delta
de la altura.

H = Stat H+ AH(2)

5.5 Ayuda de punteria

5.5.1 Ayuda de punteria

La ayuda de punteria se puede activar o desactivar manualmente y la frecuencia de parpadeo se puede ajustar en 4
niveles.

La ayuda de punteria esta compuesta por dos LED verdes en el cuerpo del telescopio.
Cuando esta activada, uno de los dos LED parpadea para que la persona vea claramente si se encuentra a la izquierda
o a la derecha de la linea de punteria.

Estando a una distancia minima de 10 m de la herramienta y aproximadamente en la linea de punteria, la persona
verd mas fuerte la luz intermitente o la luz continua, dependiendo de si se encuentra a la izquierda o a la derecha de
la linea de punteria.

La persona se encuentra en la linea de punteria cuando ve ambos LED iluminados con la misma intensidad.

5.6 Puntero laser @

La herramienta permite conectar permanentemente el rayo laser de medicion.
Al rayo laser de medicion permanentemente encendido se le suele llamar "puntero laser".

Si se trabaja en espacios interiores, el puntero laser se puede utilizar para apuntar o para mostrar la direccion de
medicion.

En espacios exteriores, el rayo de medicion solo es visible en ciertas condiciones y dichas funciones son mas bien
impracticables.

5.7 Puntos de datos

Las estaciones totales Hilti miden datos cuyos resultados generan un punto de medicion.

A su vez, los puntos de datos y su descripcion de posicién se utilizan en las aplicaciones, por ejemplo, en el replanteo
o el establecimiento de la estacion.

Para facilitar y agilizar la seleccion de los puntos, la estacion total Hilti dispone de diferentes posibilidades de seleccion
de puntos.

5.7.1 Seleccion de puntos

La seleccion de puntos es una parte importante de una estacion total, ya que generalmente se miden puntos
continuamente y se utilizan unay otra vez para el replanteo, para estaciones, orientaciones y mediciones comparativas.

Posibilidades de la seleccion de puntos
e Enunplano

e De unalista
e Por introduccion manual

Seleccion de puntos en un plano
Los puntos de control (puntos fijos) se representan graficamente para su seleccion.

Los puntos se seleccionan en el grafico tocandolos con el dedo o con un lapiz.
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Hilti POS Vuelta a la introduccion de puntos

Seleccion de un punto de un plano

Seleccionar Pt de Plano E II p,,-[;ﬁ,a

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Establecer Stat Pt

Seleccion de un punto de una lista

Introduccién de un punto de forma manual

Confirmacioén de la seleccion de un punto
Linea de titulo

] 4

»
@ILEEIBE

INDICACION
Los datos de punto que tienen un elemento grafico vinculado no se pueden editar ni borrar en la estacion total. Solo
se pueden editar o borrar en el programa Hilti PROFIS Layout.

Seleccion de puntos de una lista

-
Hilti POS Vuelta a la introduccion de puntos
e —

Seleccion de un punto de un plano

O
@
(3 Seleccién de un punto de una lista
®  Introduccion de un punto de forma manual
ID Pt N{y) E(x) H(z) | (& Confirmacién de la seleccién de un punto
ol 157|302 |0.000 | _® Lineadetitulo
O 2 -15.7... | 49.786 | 0.000 |
oz Tsaamaso7ee [ooon g
Anular | Plan | Lista | Man OK =

Introduccion de puntos manualmente

-
Hilti POS Vuelta a la introduccion de puntos
 e—

Seleccionar Pt Manual E II pn-E;ﬁ,a

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Establecer Stat Pt

ID Pt 37 |
N(y) = |1za))
E(x) 122
H(2) i)

O 0 6 0

Plan | Lista | Man

Seleccién de un punto de un plano

Seleccién de un punto de una lista

Introduccién de un punto de forma manual

Confirmacion de la seleccion de un punto

Linea de titulo

@PEEBE
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6 Primeros pasos

6.1 Pilas

La herramienta dispone de dos pilas que se descargan una después de la otra.

La carga de ambas pilas se muestra en todo momento.

Para realizar un cambio de pilas, se puede seguir utilizando una de las pilas mientras se carga la otra.

Para efectuar un cambio de pilas mientras la herramienta esta funcionando y evitar que se desconecte, se recomienda
cambiar las pilas una después de la otra.

6.2 Carga de las pilas

Después de desembalar la herramienta, extraiga en primer lugar el bloque de alimentacion, el cargador y las pilas del
embalaje.

Cargue las pilas durante aprox. 4 horas.

6.3 Colocacién y cambio de las baterias B

Introduzca las baterias cargadas en la herramienta, con el conector orientado hacia la herramienta y hacia abajo.
Cierre cuidadosamente la tapa del compartimento de las baterias.

6.4 Comprobacion funcional

INDICACION
Tenga en cuenta que la herramienta, para girar en torno a las alidadas, esta equipada con acoplamientos deslizantes
y no se debe fijar a los accionamientos laterales.

Los accionamientos laterales para la horizontal y la vertical trabajan como un accionamiento sin fin, de forma similar
a un nivelador 6ptico.

Compruebe en primer lugar el funcionamiento de la herramienta al comenzar a trabajar y en intervalos regulares
conforme a los siguientes criterios:

1. Con cuidado, gire la herramienta con la mano a izquierda y derecha y mueva el telescopio arriba y abajo para
controlar los acoplamientos deslizantes.

2. Gire los accionamientos laterales para la horizontal y la vertical con cuidado en ambas direcciones.

3.  Gire el anillo de enfoque completamente hacia la izquierda. Mire a través del telescopio y enfoque la cruz reticular
con el anillo ocular.

4. Con un poco de practica, compruebe la direccion de los dos dioptrios sobre el telescopio haciéndola coincidir
con la direccion de la cruz reticular.

5. Antes de seguir utilizando la herramienta, asegurese de que la tapa de las interfaces USB esté bien cerrada.

6. Compruebe el asiento firme de los tornillos de la empufadura.

6.5 Panel de mando

El panel de mando estd compuesto por un total de 5 botones con simbolos impresos y por una pantalla tactil
(touchscreen) para el manejo interactivo.

6.5.1 Botones de funcion
Los botones de funcién sirven para el manejo general.
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[©)
©

Conectar y desconectar la herra-
mienta.

Conectar y desconectar la retro-
iluminacion.

- |

Abrir el menu FNC para acceder
a los ajustes auxiliares.

Cancelar o cerrar las funciones
activas y volver a Origen.

\© ©

X

Abrir la ayuda de la pantalla ac-
tual.

-2 -

6.5.2 Tamano de la pantalla tactil

El tamafio de la pantalla tactil de color (touchscreen) es de aprox. 74 x 56 mm (2.9 x 2.2 in) con un total de 320 x 240
pixeles.

y )
& 74 mm (2.9 inch)
- =
=l
N
i
v | | |

6.5.3 Distribucion de la pantalla tactil
La pantalla tactil esta dividida en diferentes partes para el manejo y la informacién del usuario.

ONNEE

4R

(D Lalinea de instrucciones indica lo que se ha de
hacer

Indicacién de estado de pilas y puntero laser

Indicacion e introduccion de hora y fecha

Jerarquia de los niveles del menu

Denominaciones de los campos de datos en (§)

_

Campos de datos

Dibujos auxiliares de medicion

@0 EE®EE

Linea con hasta 5 teclas de funcién programa-
bles

6.5.4 Pantalla tactil, teclado numérico

Cuando se hayan de introducir datos numéricos, en la pantalla aparece automéaticamente el correspondiente teclado.
La distribucion del teclado es la que aparece en la siguiente imagen.
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Cancelar y volver a la pantalla
anterior.

wiros

Anular

K Confirmar y aplicar la entrada.

Mover el cursor a la izquierda.

Mover el cursor a la derecha.

Borrar el caracter a la izquierda
del cursor. En caso de que no
haya ningun caracter a la iz-
quierda, se borra el caracter que
se encuentra en el cursor.

6 i ik

6.5.5 Pantalla tactil, teclado alfanumérico

Cuando se hayan de introducir datos alfanuméricos, en la pantalla aparece automaticamente el correspondiente
teclado.

La distribucion del teclado es la que aparece en la siguiente imagen.

iGE Cancglar y volver a la pantalla
anterior.

E .I DR
Prisma

Introducir Trabajo Cambiar a minGscula.

Borrar el caracter a la izquierda
del cursor. En caso de que no
haya ningun caracter a la iz-
quierda, se borra el caracter que
se encuentra en el cursor.

_Anular_
| Cambiar a teclado numérico.

AlB|c|p|E|F|c|H [ ]
0K Confirmar y aplicar la entrada.

okl im0 L2
Mover el cursor a la izquierda.

a|R|[s|T|u|v|w|x 4—|
Y | Z | | _ | - | | Mover el cursor a la derecha.

Anular ‘ABC ‘ abc ‘ 123 ‘ OK —

6.5.6 Pantalla tactil, elementos de manejo generales

19° 08' 50712 Boton para introducir directamente datos numéricos, incluidos signos y
decimales.
RAF 78... H Botén para in’troducir di.re(’:tamente caracteres alfanuméricos, incl. carac-
= teres en mayuscula o minuscula.
MOG 14 3 T3|:= Seleccion de una lista. Estas listas pueden contener tanto valores numeé-

ricos y alfanuméricos como ajustes.

= Se trata de un menu desplegable. En la mayoria de los casos, aqui se
abren un maximo de tres opciones para seleccionar ajustes.
Atras Ejemplo de un boton de operacion en la linea inferior de la pantalla.

6.5.7 Pantalla de estado del puntero laser
La herramienta esta equipada con un puntero laser.
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Puntero laser ON

Puntero laser OFF

6.5.8 Indicadores de estado de las pilas

La herramienta funciona con 2 pilas de iones de litio que, segun las necesidades, se descargan al mismo tiempo o
independientemente.

El cambio de una pila a otra se efectia automaticamente.

Por lo tanto, en todo momento es posible retirar una de las pilas, por ejemplo para cargarla, y al mismo tiempo seguir
trabajando con la otra pila hasta que su capacidad lo permita.

INDICACION
Cuanto mas lleno esté el simbolo de la pila, mas alto es su nivel de carga.

6.6 Informacion adicional y manual de instrucciones
Encontrara informacion adicional y el manual de instrucciones en los siguientes enlaces:

POS 15 (http://qr.hilti.com/td/r4847)

o0

POS 18 (http://qr.hilti.com/td/r4849)

6.7 Conexion/desconexion
6.7.1 Conexion

Mantenga la tecla de conexion y desconexion pulsada durante aprox. 2 segundos.

INDICACION

Si previamente la herramienta se ha apagado por completo, todo el proceso de arranque dura aprox. 20 - 30 segundos
con una sucesién de dos pantallas diferentes.

El proceso de arranque habra finalizado cuando el equipo deba ser nivelado (véase el capitulo 6.8.2).
Si la herramienta no puede conectarse, compruebe si las pilas estan correctamente colocadas.

Si a pesar de que las pilas estan bien colocadas, la herramienta no puede conectarse, péngase en contacto con el
Servicio Técnico de Hilti para su comprobacion.
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6.7.2 Desconexion

-
Hilti POS Cancelar y volver a la pantalla anterior.

Gestidn de Energ T La herramienta se apaga completamente.

Selecc. Aplicacidn=0rigen

1
@ @ ':.:' 9 | (.l) 9 Se finaliza la aplicacién de Hilti. La herramienta

Apagar Reinicar salir permanece encendida.

La herramienta se reinicia. Se pierden los datos
que no se han guardado.

® ®©BE

Anular ‘

Pulse el boton de conexidon/desconexion.

INDICACION

Tenga en cuenta que al apagar y reiniciar aparecera una pregunta de seguridad que el usuario debera confirmar
adicionalmente.

Tiene tres posibilidades: 1.2 Puede desconectar la herramienta completamente. 2. Puede arrancar de nuevo la
herramienta. En tal caso, se pierden los datos que no se han guardado. 3. Puede finalizar la aplicacion Hilti; la
herramienta permanece encendida.

6.8 Emplazamiento de la herramienta

6.8.1 Emplazamiento con punto en el suelo y plomada laser

La herramienta siempre se debe colocar sobre un punto marcado en el suelo, de esta forma, si se producen
desviaciones en la medicion, en todo momento se puede recurrir a los datos de la estacién y a los puntos de estacion
o de orientacion.

La herramienta tiene una plomada laser que se conecta al encender la herramienta.

6.8.2 Emplazamiento de la herramienta El

1. Cologue el tripode con el centro del cabezal aproximadamente sobre el punto del suelo.

2. Enrosque la herramienta en el tripode y enciéndala.

3. Mueva con la mano dos patas del tripode de forma que el rayo laser se sitie sobre la marca del suelo.
INDICACION Al hacerlo, observe que el cabezal del tripode se encuentre aproximadamente horizontal.

4. Clave a continuacion las patas del tripode en el suelo.

5. Corrija el resto de desviaciones del punto del laser con respecto a la marca del suelo ajustando los tornillos
niveladores. El punto del laser debe estar situado ahora exactamente sobre la marca del suelo.

6. Prolongando las patas del tripode, mueva al centro el nivel de burbuja esférico de la base nivelante.
INDICACION Para ello, prolongue o acorte la pata del tripode situada frente a la burbuja en funcién de la
direccion en la que se desee mover la burbuja. Se trata de un proceso iterativo que puede ser necesario repetir
varias veces.

7. Una vez centrada la burbuja del nivel esférico, desplace la herramienta sobre el plato de tripode para colocar la
plomada laser centrada sobre el punto del suelo.

8. Para poder arrancar la herramienta debe mover el "nivel de burbuja esférico" electrénico hasta el centro con los
tornillos niveladores y situarlo con la debida precision respecto al centro.

INDICACION Las flechas indican el sentido de giro de los tornillos niveladores de la base nivelante para que las
burbujas se muevan hacia el centro.
Una vez centrada, se puede arrancar la herramienta.
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Hilti POS — n Aumentar la intensidad de la plo-

. . = mada laser (niveles 1-4).
Nivelar Equipo E II F.E'F‘

risma
Selecc. Aplicacibn=Replantec/Empezar Reducir la intensidad de la plo-
mada laser (niveles 1-4).

Confirmar la nivelacion.

Simbolo para la indicacion de

la plomada laser. Cuanto mayor
sea la intensidad de la linea, mas
intensa es la luz de la plomada
laser.

Indicacioén del nivel electrénico.
Lleve las burbujas del nivel al
centro.

L 00" 46"

007 25"

9. Después de ajustar el nivel de burbuja esférico, compruebe si la plomada laser coincide con el punto del suelo
y, si es necesario, vuelva a desplazar la herramienta en el plato del tripode.

10. Arranque la herramienta.
INDICACION La tecla OK se activa cuando las burbujas del nivel de linea (Ln) y desplazamiento (Desp.) se sittian
dentro 45" de inclinacién total.

6.8.3 Emplazamiento sobre tubo y plomada laser

Los puntos del suelo estan con frecuencia marcados mediante tubos.
En este caso, la plomada laser apunta al interior del tubo sin contacto visual.

Coloque sobre el tubo un papel, una ld&mina o cualquier otro material ligeramente transparente para visualizar el punto
del laser.

6.9 Intercambio dinamico de datos con programas de construccion (opcional)
6.9.1 Instalacién de Hilti PROFIS Connect

INDICACION

Requisitos del sistema:

Windows XP o superior (versiones de 32 o 64 bits)
1 GB de RAM

100 MB libres de capacidad de almacenamiento

@ HiltiPROFISConnect-x.x.x.exe 28.11.2014 06:01 Anwendung 2080 KB

1. Ejecute el archivo de instalacion HiltiProfisConnect-x.x.x.exe.
INDICACION En el nombre del archivo de instalacion, el lugar de las tres «x» (x.x.x) lo ocupa el niUmero de
version; por ejemplo «1.0.0».
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2. Siga las instrucciones de instalacion que aparecen en pantalla.

Ef; i
Si el software de PC Hilti PROFIS Connect se ha instalado correctamente en su PC, podra abrir el programa
haciendo doble clic en el simbolo del programa.
Una vez instalado Hilti PROFIS Connect, en la barra de tareas también aparecera el simbolo del programa

«AutoUpdate». El programa «AutoUpdate» le ayudara a actualizar las aplicaciones de la estacion total y los
paquetes de software de PC de Hilti.

6.9.2 Primer inicio de Hilti PROFIS Connect

PROFESIONALES Hilti Conectar niimero de serie [E=REEr > () Campo de entrada para el codigo de licencia
Porfavor, introduzca el nimero de serie del producto o ejecutar la versidn de demostracién @ Botdn de activacion del modo de prueba de 30
dias
0 —
[ Demo (Z()dias)e‘

Tras iniciar por primera vez Hilti PROFIS Connect, la aplicacion le solicita que introduzca el cédigo de licencia.

Hilti PROFIS Connect puede utilizarse durante 30 dias como version de prueba sin necesidad de un cédigo de licencia.
Una vez transcurrido el periodo de prueba, solo puede continuar utilizandose la aplicacion después de registrarla e
introducir el correspondiente cédigo de licencia.

Para el proceso de registro es necesaria una conexion a Internet.

INDICACION
Puede solicitar un cédigo de licencia poniéndose en contacto con su asesor de ventas.

6.9.3 Inicio del intercambio de datos con un programa de construccion

La estacion total puede intercambiar coordenadas con un PC mientras se esta utilizando. Para ello debe haber un

PC conectado a la estacion total. En el PC deben estar instalados el programa de software «Hilti PROFIS Connect»

-sujeto a licencia- y un programa de construccioén, por ejemplo «Sema» o «Dietrich».

1. Asegurese de que las aplicaciones de la estacion total estan actualizadas a la version 2.2.0 u otra superior. De lo
contrario, péongase en contacto con el Servicio Técnico de Hilti.

2. Asegurese de que el PC que conecte con la estacion total mientras la utilice tenga instalado el programa de
software «Hilti PROFIS Connect» (véase el cap. 6.9.1)

3. Asimismo, cerciérese de que el mismo PC tiene instalado un programa de construcciéon como, por ejemplo,
Sema o Dietrich.

4. Encienda la estacion total.

5. Enla estacion total, active el intercambio de datos con la aplicacién «<PROFIS Connect» (véase el cap. 10.5.1) y
seleccione, bien la aplicaciéon «M & R Connect» o bien «Layout Conn» para el intercambio de datos.

6. Encienda el PC e inicie el programa de construccion.

7. Conecte el PC a la estacion total con el cable USB incluido en el suministro de «Hilti PROFIS Connect».

Hilti PROFIS Connect
T Hilti Profis Connect

Seleccion del modelo de la estacion total

— Seleccion del software de construccion
Hilti PROFIS Connect

Dispostivo: o POS15/18 =
N —

Lieer: Intemuptor laser

Ajustes ‘

Botdn de establecimiento de la conexion

OE©

Estado de la conexion: no conectado

Secu. de comandos:

wn@® @ i @

Ayudar

Acerca de | Cerca
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8. Inicie «Hilti PROFIS Connect».

9. Enel PC, en «Hilti PROFIS Connect», seleccione el tipo de estacion total utilizado.

10. En «Hilti PROFIS Connect», seleccione el programa de construccién con el que desea intercambiar los datos.

Hilti PROFIS Connect =]
LT Hilti Profis Connect

z |

ustes .

A Hilti PROFIS Connect ‘
| Dispostivo: [Pos15/18 ¥

Software SEMA =)

Laser: Intemuptor lsser |

|
|
| Secu. de comandos:
|

Estado: @) ‘ Independiente

[

Ayudar 1
| Show Debug
[

Acerca de s R |

11. Pulse el botén «Conectar».

(D) Estado de la conexion: conectado

INDICACION Si por ultimo no inicia «Hilti PROFIS Connect», debera pulsar el botén «Conectar». Si, por contra,
ya ha realizado todos los pasos descritos anteriormente, «Hilti PROFIS Connect» establece la conexion sin

necesidad de pulsar el boton «Conectar.

Cuando el intento de conexion ha tenido éxito, el punto de estado aparece iluminado de color verde.

6.9.3.1 Error de conexién

Solo puede establecer una conexion entre la estacién total y el PC después de haber iniciado la aplicaciéon «Profis

Connect» en su estacion total.

Hilti PROFIS Connect ==

El dispositive POS 15 / 18' no se encontré en el puerto ", Asegirese de ti mismo
que esto estd activado, y una aplicacion de E / S ests activo.

En caso de que no esté encendida la estacion total o no se haya iniciado una aplicacién para el intercambio de datos,

en el PC aparece un mensaje de error.

7 Ajustes de sistema

7.1 Configuracion

En la fila inferior del menu principal hay una tecla de configuracion «Config.» con las configuraciones basicas del

sistema.

En el menu de configuracién que aparece a continuacion se encuentran las teclas de menu.

7.2 Ajustes
Ajustes posibles
Indicador de las coordenadas con opciones

ENH, NEH, XYH, YXH, XYZ, YXZ

Formato decimal

Punto (1000.0)

Coma (1000,0)

Unidades de angulo

Grados - minutos - segundos

Gon

Resolucion del angulo en la pantalla correspondiente a
la seleccion de la unidad del angulo

17, 5" 10"

5cc, 10cc, 20cc

Unidades de distancia

Metros

US Feet, Int Feet, Ft/In-1/8, Ft/In-1/16

27



Configuracion cero del circulo vertical Cenit

Horizonte
Desconexion automatica ON
OFF
Pitido ON
OFF
Idioma Seleccion de los distintos idiomas para las pantallas

7.3 Calibracion de la pantalla

Se trata de una funciéon de Windows que permite corregir las medidas y la posicién de la pantalla.
Siga las indicaciones de Windows.

7.4 Hora y fecha
Aqui se pueden configurar la fecha y hora, asi como los formatos de fecha y hora.

7.5 Calibracion de campo

La funcion de calibracién de la estacion total (calibracion de campo) permite al usuario comprobar la herramienta y
ajustar electronicamente los parametros de la misma.

La herramienta esté ajustada correctamente al suministrarse.

Debido a oscilaciones de la temperatura, movimientos de transporte y envejecimiento, es posible que los valores de
ajuste de la herramienta cambien con el tiempo.

Por ello, la herramienta ofrece la posibilidad de comprobar los valores de ajuste por medio de una funcién y, dado el
caso, corregirlos con una calibracion de campo.

Para ello, la herramienta se emplaza de forma segura con un tripode de alta calidad y se utiliza un objetivo
correctamente visible y reconocible dentro de un rango de +3° con respecto a la horizontal a una distancia de aprox.
70 -120 m.

INDICACION
A continuacién, siga las instrucciones de la pantalla.

La pantalla asiste en el procedimiento interactivamente, de manera que solo es necesario seguir las instrucciones.

Esta aplicacion calibra y ajusta los ejes instrumentales siguientes:
o Eje de colimacién
e Av - Colimacion
e Compensador biaxial (ambos ejes)

INDICACION

La calibraciéon de campo requiere trabajar con diligencia y precision. Si se ve de manera imprecisa o la herramienta
se ve expuesta a sacudidas, puede ocurrir que los valores de calibracién sean incorrectos y el error redunde en las
mediciones que se realicen posteriormente.

INDICACION
En caso de duda, dirijase al servicio técnico de Hilti para que compruebe la herramienta.

7.6 Servicio de Reparacion de Hilti

El Servicio de Reparacion de Hilti realiza las comprobaciones y, en caso de haber desviaciones, las restablece y vuelve
a comprobar que la herramienta funcione conforme a las especificaciones. La conformidad de las especificaciones
en el momento de la comprobacién se confirma por escrito mediante el Certificado de Servicio.
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Recomendacién
e Seleccionar un intervalo de comprobacién adecuado en funcién del uso habitual de la herramienta.
o Realizar al menos una comprobacién anual por parte del Servicio de Reparacion de Hilti.
o Realizar una comprobacién por parte del Servicio de Reparacion de Hilti después de un uso extraordinario de la
herramienta.
o Realizar una comprobacion por parte del Servicio de Reparacion de Hilti antes de emprender trabajos/encargos
importantes.

La comprobacién por parte del Servicio de Reparacion de Hilti no exime al usuario de la herramienta de realizar
comprobaciones antes y durante su utilizacion.

7.7 Configuracion de prismas

INDICACION

La configuracién de los prismas es necesaria porque los distintos prismas precisan de correcciones diferentes para
el célculo de distancias. Estas correcciones constituyen, fundamentalmente, las constantes de los prismas, que el
usuario de los mismos puede introducir manualmente como desee.

7.8 Configuracion para EDM y objetivo estandar

Esta configuracion determina qué comportamiento de medicion a distancia y qué objetivo deben emplearse de manera
estandar. Aunque el sistema siempre registra la Ultima configuracion, en determinados estados del sistema se debe
recurrir a los ajustes predeterminados.

Parametro de busqueda Opciones de configuraciéon
EDM estandar Objetivo automatico, manual, sin reflector (RL)
Objetivo estandar Prisma estandar 360° POA 20

Prisma mini 360° POA 21

Prisma de replanteo POA 22

Prisma mural POA 23

Lamina reflectante

Prisma de deslizamiento 360° POA 53
Prisma personalizado

7.9 Informacion del sistema (l)
Pantalla de la informacion del sistema
o Software de la aplicacion: version
o Sistema operativo: version
o Tipo de estacion total
o Numero de serie de la estacion total
o Versién del firmware de la estacion total

8 Menu Funcién (FNC

Puntero laser conectado/desconectado

-
Hilti POS

Encendido y apagado de la luz de punteria 'y
modificacién de la frecuencia de parpadeo (se-
cuencia: apagado, de 1 [despacio] a 4 [rapido])

Seleccionar Funcion

Selecc. Aplicacion=Funciones

Encender y apagar la iluminacion de la pantalla,
asi como variar la intensidad. Cuanto mayor
sea la luminosidad, més energia se consume

X0 Coa| %O

Ptrlaser: Inact| Guia: Inactivo | llum.: Inactivo

1@ %@ =06

EDM: Prisma

Ajuste del objetivo de medicién estandar

Menu para introducir diferentes datos atmosfé-
ricos

Nivel: acceso al nivel electronico y a la plomada
‘ OK laser

@ @B © OB
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INDICACION
En cualguier momento puede pulsar la tecla <FNC» para definir parametros sin necesidad de cancelar la aplicacion.

8.1 Luz de punteria

La ayuda de punteria estd formada por una abertura de salida en el telescopio de la que sale luz verde en una mitad y
luz roja en la otra mitad.

Existen cuatro configuraciones distintas posibles:
o OFF
e Frecuencia de parpadeo - lenta
e Frecuencia de parpadeo - rapida
o Frecuencia de parpadeo - automatica

Esta configuracién produce un parpadeo Unicamente si se pierde la conexién con el prisma; en caso contrario, se
encuentra apagado. Cuando esta conectado, una persona puede ver la luz verde o la luz roja, en funcién de a qué
lado de la linea objetivo se encuentre. Una persona se encuentra en la linea objetivo cuando ve los dos colores al
mismo tiempo.

Ajustes Opciones de configuraciéon

La configuracion se modifica cada vez que se pulsa la OFF

tecla. Normal: frecuencia de parpadeo estandar

Réapido: frecuencia rapida de parpadeo

Automatico: frecuencia de parpadeo estandar conec-
tada si el registro del objetivo ha perdido el prisma.
Prisma registrado: luz desconectada

8.2 Compensador

La herramienta cuenta con un nivel electronico de dos ejes: compensador.

Ese compensador mide la inclinacion de la herramienta. En funcién de la horizontalidad de la herramienta, se mide con
precision la inclinacion residual, a partir de la que se calculan las correcciones de angulo correspondientes para los
visores inclinados. En superficies de trabajo muy irregulares, p. €j. en revestimientos, pueden producirse mensajes de
error frecuentes. Para evitarlo, se puede desconectar el compensador, de manera que no se calcularan correcciones
de angulo para los visores inclinados.

Ajustes Opciones de configuracion
La configuracion se modifica cada vez que se pulsa la Off: sin correccién de angulo por inclinacion de la
tecla. herramienta
On: correccioén de angulo por inclinacion de la herra-
mienta
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INDICACION
En el caso de los visores horizontales, la inclinacién residual de la herramienta no influye en la medicion de angulo.

8.3 Puntero laser

La herramienta presenta una EDM con una configuracion diferente a la del objetivo. Con la configuracion de EDM
«Medicion sin reflectante (RL)» se puede conectar de forma duradera el rayo de medicién visible: puntero laser.

El puntero laser se puede utilizar en interiores como punto visible de medicién y replanteo. es

ADVERTENCIA
El puntero laser pertenece a la clase de laser 3R.
Evite el contacto directo con los ojos.

8.4 Correcciones atmosféricas

La herramienta emplea luz laser para la medicion de distancias. Basicamente se ha de tener en cuenta que, cuando
la luz atraviesa el aire, la velocidad de la luz se modifica por la densidad del aire. Por lo tanto, estas influencias
varian segun la densidad del aire. La densidad del aire depende principalmente de la presién y de la temperatura
del aire, y en mucha menor medida también de la humedad. Si se pretende medir distancias muy exactas, es
indispensable tener en cuenta las influencias atmosféricas. La herramienta calcula y corrige las correspondientes
distancias automaticamente, para lo que es necesario introducir la temperatura y la presion del aire ambiental. Estos
parametros se pueden introducir en diferentes unidades.

Una vez que se ha pulsado la tecla de ppm, se pueden introducir los parametros atmosféricos para corregir cada
distancia medida y la cantidad de ppm correspondiente. Seleccione las unidades que desee utilizar e introduzca la
presion y la temperatura (véase tabla).

Ajustes Opciones de configuracion
Unidad de presién de aire hPa
mmHg
mbar
inHg
psi
Unidad de temperatura °C
°F
INDICACION

Las correcciones de distancia se aplican en ppm (partes por millén). 10 ppm corresponden a 10 mm/kildmetro o
1 mm/100 m.
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8.5 Configuracion de EDM

La EDM (medicion electronica de distancias) se puede cambiar con distintas configuraciones de mediciéon mediante
la tecla EDM.

Ajustes Opciones de configuracion

La configuracion se modifica cada vez que se pulsa la Prisma automatico: seguimiento automatico de los
tecla. prismas y medicién de distancia en marcha

Prisma manual: medicion de distancia mediante la pul-
sacion de un botén

RL + puntero: medicién de distancia sin reflectante,
con el puntero laser conectado

8.6 lluminacion de la pantalla

La iluminacién de la pantalla se puede conectar y desconectar mediante la tecla de iluminacion de la pantalla.
Cuando esta conectada, la intensidad se puede modificar en cinco niveles del 1/5 al 5/5, pulsando la tecla de
iluminacién de la pantalla.

INDICACION
Cuanto mayor sea la luminosidad de la pantalla, mas energia consume.

8.7 Niveles (compensador)

Para poder arrancar las aplicaciones, debe mover el «nivel esférico» electrénico hasta el centro con los tornillos
niveladores y situarlo con la debida precisién respecto al centro. Las flechas indican el sentido de giro de los tornillos
niveladores de la base nivelante para que las burbujas se muevan hacia el centro

IS =

Hilti POS (D Vuelta al cuadro de didlogo previo

@ g II DR (@ Confirmacion del cuadro de didlogo actual

— (® Linea de titulo: Nivelacion de la herramienta

Nivelar Equipo

Selecc. Aplicacion=Emp ezar

Aumento de la intensidad de la
plomada laser (niveles 1 - 4)

L: ‘ L
. Reduccién de la intensidad de la
. plomada laser (niveles 1 - 4)

s 4

INDICACION

La tecla de confirmacion (OK) se activa cuando las burbujas del nivel para longitudinal (L) y transversal (Q) se situan
dentro de una inclinacién total de 50". Cuanto mayor sea la intensidad de la linea en la luz del simbolo de la plomada
laser, mas intensa es la luz del laser.

8.8 Ayuda

Mediante la tecla de «Ayuda» se puede abrir la Ayuda en cualquier punto del sistema referente al cuadro de didlogo
abierto en ese momento.
La Ayuda se refiere al contenido del cuadro de didlogo abierto.
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9 Funciones de las aplicaciones

9.1 Trabajos
Antes de ejecutar una aplicacion en la estacion total, se debe crear o seleccionar un trabajo.
Si hay uno o mas trabajos guardados, aparece la pantalla de seleccion de trabajos; en caso de que no haya ninguno,
se accede directamente a la pantalla de creacién de trabajos.
Todos los datos se asignan al trabajo actual y se almacenan correspondientemente.

9.1.1 Indicacion del trabajo actual

En caso de que haya guardados uno o varios trabajos en la memoria y uno de ellos se utilice como trabajo actual,
cada vez que se reinicie la aplicacion se debera confirmar el trabajo, seleccionar otro, o se debera crear un nuevo
trabajo.

9.1.2 Seleccion del trabajo
Seleccione uno de los trabajos que aparece para utilizarlo como trabajo actual.

9.1.3 Crear nuevo trabajo

Todos los datos se asignan siempre a un trabajo.

Se debe crear un trabajo nuevo cuando los datos se deban atribuir a dicho trabajo y se vayan a utilizar exclusivamente
en el marco de dicho trabajo.

Al crear un nuevo trabajo también se guardan la fecha y la hora de creacion, y se ponen a cero las estaciones
existentes y el nUmero de puntos.

INDICACION
Al introducir valores incorrectos aparece un mensaje de error solicitando que se vuelvan a introducir.

9.1.4 Informacion del trabajo

En la informacién del trabajo se muestra el estado actual del trabajo, p. €j. fecha y hora de creacién, nimero de
estaciones y nimero total de los puntos almacenados.

9.2 Estacionamiento y orientacion

Le rogamos que lea el presente capitulo con mucha atencién.

«Establecer la estacion» es una de las operaciones mas importantes al trabajar con una estacion total y requiere una
gran meticulosidad.

Se trata del método mas sencillo y seguro de colocar la estacién sobre un punto del suelo y de utilizar un objetivo
seguro.

Las posibilidades de «estacionamiento sobre un punto cualquiera» ofrecen gran flexibilidad, pero suponen un alto
riesgo de que pasen desapercibidos errores, de que estos se propaguen, etc.

Ademas, estas posibilidades requieren cierta experiencia a la hora de seleccionar la posicion de la herramienta en
relacion con los puntos de referencia que se utilizan para calcular la posicion.

INDICACION
Tenga muy presente lo siguiente: Si la estacion estd mal colocada, todo aquello que se mida posteriormente desde
dicha estacion resultara incorrecto, esto es, todas las operaciones como mediciones, replanteos, alineaciones, etc.

9.2.1 Sinopsis

Son necesarios un estacionamiento y una orientaciéon para colocar la herramienta en el entorno de coordenadas
correspondiente. El estacionamiento posiciona la herramienta en el entorno de coordenadas y la orientacion obtiene
el circulo de angulo horizontal.

El proceso de estacionamiento ofrece distintas posibilidades para determinar la estacién:
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1.2 Seleccion del tipo de estacionamiento

i . .
Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Seleccionar tipo Estacioni [l e
Selecc. Aplicacion=Replanteo/Hacer Estacion

Alturas

Si se trabaja con alturas puede especificarse
una nueva altura (incluso una vez concluido el
estacionamiento)

Confirmacion del cuadro de didlogo

Sistema Pts. Activacién/desactivacion de la utilizacién de

Tipo Estacién alturas

Seleccion del sistema de puntos; coordenadas
o ejes de referencia

@ © O P

Seleccion del tipo de estacionamiento: sobre
punto o estacionamiento libre

Anular ‘

L

INDICACION
Si durante el estacionamiento se desconecta la altura, no se muestran los datos de altura relevantes (altura, hr, hi).

Si al determinar la estacion se opta por el «estacionamiento sobre un punto cualquiera», el sistema de coordenadas
se define mediante los puntos de referencia. Todos los puntos de referencia poseen coordenadas. Si al determinar la
estacion se elige el eje de referencia, el sistema de coordenadas se define mediante los puntos del eje de referencia.
Los puntos del eje de referencia pueden medirse directamente y no es necesario que existan coordenadas (al contrario
de lo que ocurre con el estacionamiento sobre un punto cualquiera).

9.2.2 Fijacion de la estacion sobre un punto

En muchas obras hay puntos con coordenadas disponibles de las mediciones topogréaficas o, incluso, posiciones de
elementos constructivos, ejes de referencia, cimientos, etc, descritos mediante coordenadas.

La herramienta se coloca sobre un punto marcado en el suelo cuya posicion esta definida mediante coordenadas y

desde donde se ven debidamente los puntos o elementos que se desean medir. Se debe poner especial atencion en
colocar el tripode de forma estable y segura.

M)

F 1

\ L P,

*= E(Y)

La posicién de la herramienta se encuentra sobre un punto de coordenadas PO y apunta a otro punto de coordenadas
P1 para realizar la orientacion. La herramienta calcula la posicion dentro del sistema de coordenadas.

Para identificar mejor el punto de orientacion, se puede medir la distancia y compararla con la distancia calculada a
partir de las coordenadas. De esta forma, se obtiene una mayor seguridad a la hora de seleccionar el punto objetivo
correcto.

INDICACION

Si el punto de coordenadas PO también dispone de altura, dicha altura se utilizard primero como altura de la estacion.
Antes de establecer la estacion definitivamente, se puede volver a calcular o modificar la altura de la estacién en todo
momento.
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1.2 Seleccion del tipo de estacionamiento

p
Hilti POS

Selecc. Aplicacion=Replanteo/Hacer Estacion

Seleccionar tipo Estaciérﬁ II Dt

Prisma

Alturas
Sistema Pts.

Tipo Estacion

@ (2]

Cualquier Pt ()

(3)

Anular ‘

‘ Nue. H ‘ oK

"

2.2 Seleccion del punto de la estacion

-
Hilti POS

Establecer Stat Pt

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Establecer Stat Pt

% Al i
Prisma

IDPtEst @) —|:E]
hi @ 0.000m |2

Est H(z)

o 6

Atras ‘ Pt Ori ‘

L

3. Seleccion de los puntos de orientacion

p
Hilti POS

Medir Ori Pt 1

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Medir Or Pt

Punto I5) —|:E]
hr @ _ 0.000 m 125
0

Num Pts
?Dh -—

2H(z

(1) (2] (3]

Atras ‘Angulo ‘ Medir

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Si se trabaja con alturas puede especificarse
una nueva altura (incluso una vez concluido el

estacionamiento)

Confirmacion del cuadro de didlogo

Activacion/desactivacion de la utilizaciéon de

alturas

Seleccioén del sistema de puntos (coordenadas)

@B O 6

Selecciodn del tipo de estacionamiento: estacio-

namiento sobre un punto

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Cuadro de didlogo para la medicion de los pun-

tos de orientacién

Inicio de la medicion (solo es posible después
de haber medido como minimo un punto de

orientacion)

Seleccioén del punto de la estacion

@Bl © P

Determinacién de la altura del instrumento

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Especificacion del angulo de orientacion (solo
se establece el angulo, no se realiza ninguna

medicion del tramo)

Activacion de la medicion respecto al punto de

orientacion

Confirmacién del cuadro de didlogo

Seleccioén del punto de orientacion

eLE| ®© 6

Determinacién de la altura del reflector
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4. Seleccion de los puntos de orientacion o inicio del calculo

-
Hilti POS

R @ Cuadro de didlogo para la medicién de puntos
Establecer Stat Pt i de orientacién. Iniciar de nuevo el cuadro de

didlogo para cada punto de orientacién

(D Vuelta al cuadro de didlogo previo

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Establecer Stat Pt

ID Pt Est 1 g H
Q
E

@ Inicio de la medicion (solo es posible después
de haber medido como minimo un punto de
orientacion)

hi 0.000 m E

EstH(z) 0.000 m

(1) (2)

Atras ‘ Pt Ori ‘ ‘ Calc

L

En caso de que se deban medir mas puntos de orientacién, vuelva a elegir otro punto de orientacién con @. De lo
contrario, inicie el calculo mediante @.

5. Fijacion de la estacion

p
Hilti POS Vuelta al cuadro de dialogo previo

Determinacion de la altura de la estacion (véase

Hacer Estacion el punto 6)

Selecc. Aplicacion=Replanteo/Hacer Estacion

ID Pt Est 2| H

Visualizacion de los resultados

. Fijacion de la estacion
hi 0.000 m N 9 - ”
. En caso de mas de dos puntos de orientacion
Num Pts Ori 2 se muestran las tolerancias estandar «StDev

(HA)» y «StdDev(H)».
DevEst(Ah) +65° 18" 44"

(5
evEs * m D
DI_o t(H) @ +1 .50("9 e

Atras ‘ H Est Ver ‘ Definir

6. Determinacion de la altura de la estacion

Si el punto de la estacion o los puntos de conexion poseen una altura, se calcula y aplica el promedio de estas alturas.
En caso de que los puntos no posean altura, en este momento se puede definir la altura con un punto de referencia o
una marca de altura.

-
Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Mediar altura del BM E II pn-E;ﬁ,a

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Mediar altura del BM

ID Pthref |@) |
href —
hi G| _0000m |z
hr @ __3000m|'z)

Est H(z) —

(1) (2] (3)

Anular ‘ ManH | Medir

Introducciéon manual de la altura

Ejecucion de la medicion

Confirmacion del cuadro de didlogo

Seleccioén del punto de altura

Determinacion de la altura del instrumento

QPEELEE

Determinacion de la altura del reflector
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Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Introducir Altura href E I p,ité',f;a

Selecc. Aplicacion=Replanteo/Mediar altura del B

href (5 ) — E
hi (@ _0.000m E
hr @ _ 3000m E

EstX(z) =
(1) (2] (3)

Anular

Seleccion de la altura mediante punto

Ejecucion de la medicion

Confirmacion del cuadro de dialogo

Seleccion del punto/marca de altura

Determinacion de la altura del instrumento

QIPEEI®IEIE

Determinacion de la altura del reflector

Una vez introducida manualmente la altura, con ® puede apuntarse a un punto de altura y medirse. La altura de la
estacion se calcula gracias a la medicion respecto al punto o la marca de altura.

Una vez introducida manualmente la altura, con @ puede definirse directamente la altura de la estacion sin tener que
realizar una medicion.

INDICACION

Cuando la opcion «Alturas» esta activada, es obligatorio establecer una altura para la estacion u obligatoriamente
debe haber un valor para la misma. Si no se ha establecido o no estéa disponible la altura de la estacién, se muestra
un mensaje de error que requiere la determinacion de dicha altura.

9.2.3 Estacionamiento en un punto cualquiera

El estacionamiento en un punto cualquiera permite determinar la posicion de la estacion mediante mediciones de
angulos y distancias respecto a dos puntos de referencia. La opcion de emplazamiento libre se utiliza cuando no es
posible situarse sobre un punto o cuando no hay visibilidad de las posiciones que se han de medir. A la hora de
realizar un estacionamiento en un punto cualquiera es necesario proceder con especial cuidado. Para determinar la
estacion se realizan mediciones adicionales, que siempre encierran cierto potencial de errores. Se debe garantizar,
asimismo, que las condiciones geométricas proporcionen una posicion Util.

En principio, la herramienta comprueba las condiciones geométricas para calcular una posicién util y avisa en los
casos criticos. Sin embargo, es responsabilidad del usuario poner especial atencion en estos casos, puesto que el
software no es capaz de reconocer todos los factores.

Emplazamiento libre de la herramienta

Para el emplazamiento libre se debe buscar un punto en un lugar visible desde el cual se puedan ver bien por lo
menos dos puntos de coordenada y al mismo tiempo quede garantizada una buena vision de los puntos que se van a
medir. Es recomendable realizar primero una marca en el suelo y después colocar la herramienta encima. Por lo tanto,
siempre existe la posibilidad de volver a comprobar la posicién posteriormente y subsanar posibles incertidumbres.
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La posicién de la herramienta se encuentra en un punto libre PO y mide sucesivamente los angulos y las distancias
con respecto a dos 0 mas puntos de referencia provistos de coordenadas P1, P2 y PX. A continuacion, la posicién
de la herramienta PO se calcula a partir de las mediciones respecto a ambos puntos de referencia.

1.2 Seleccion del tipo de estacionamiento

p
Hilti POS

Seleccionar tipo Estacioni [l e
Selecc. Aplicacion=Replanteo/Hacer Estacion

Alturas

Sistema Pts.

Tipo Estacion

Anular ‘

LNue. H ‘ oK

2.2 Asignacion de un nombre a la estacion

-
Hilti POS

Hacer Estacion

Selecc. Aplicacidn=Replantea/Hacer Estacion

ID Pt Est (4) Esty H
M
E

hi @ _0.000m E

dDh (1-2) ==
g

(1) (2]
Atras ‘ Objetivo

3. Seleccién de los puntos de referencia

p
Hilti POS

Medir Pt Objetivo 3

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Medir Pt O bigtivo

ID Pt (4) = ¢

hr G| _6.000m |z Q
Num Pts 2 £
2oh O 172.249 m

?H(& 0.0009'11 ﬂ%‘t

L Medir

Seleccione un punto de referencia y active la medicion.

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Si se trabaja con alturas puede especificarse
una nueva altura (incluso una vez concluido el
estacionamiento)

Confirmacion del cuadro de didlogo

Activacion/desactivacion de la utilizacion de
alturas

Seleccioén del sistema de puntos (coordenadas)

@B O 6

Selecciodn del tipo de estacionamiento: Estacio-
namiento en un punto cualquiera

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Cuadro de didlogo de inicio para la medicion
de los puntos de referencia

Inicio del calculo (solo es posible después de
haber medido como minimo 2 puntos de refe-
rencia)

Asignacion de un nombre a la estacion

@Bl © OP

Determinacion de la altura del instrumento

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Activacion de la medicion respecto al punto de
referencia

Confirmacién del cuadro de didlogo

Seleccioén del punto de referencia

Determinacién de la altura del reflector

eEE ®E

Visualizacion de los puntos de referencia ya
medidos e indicacion de las diferencias

Repita los pasos @ y @ hasta que se hayan medido el nimero deseado de puntos de referencia para determinar la

estacion.
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INDICACION

Deben medirse como minimo dos puntos de referencia para poder calcular una estacion.

4. Seleccion de los puntos de orientacion o inicio del calculo

Hilti POS

Hacer Estacion

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Hacer Estacion

ID Pt Est Est E H
M
E

hi 0.000 m E
dDh (1-2) 89.162 m

Atras ‘Obj.etivo ‘ calc

e ——

5. Fijacion de la estacion

Hilti POS

Hacer Estacion g .I DR

Prisma
Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Hacer Estacion

ID PtEst Est|

Num Pts 2 N
E

DevEst{Pos) -

DevEst(Ah) © ﬁ,l,
DevEst{H) #0.000.m
(1) (2] (3] (4]

Atras ‘ H Est Ver ‘ Definir

L

6. Determinacion de la altura de la estacion

Si el punto de la estacion o el(los) punto(s) de conexiéon poseen una altura, se calcula y aplica el promedio de estas
alturas. En caso de que los puntos no posean altura, en este momento se puede definir la altura con un punto de

referencia o una marca de altura.

Hilti POS

Mediar altura del BM E ] P

Prisma
Selecc. Aplicacion=Replanteo/Mediar altura del B

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Cuadro de didlogo de inicio para la medicion
de los puntos de referencia

Inicio del calculo (solo es posible después de
haber medido como minimo 2 puntos de refe-
rencia)

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Determinacién de la altura de la estacion (véase

«B. Determinacion de la altura de la estacion»)

Visualizacién de los resultados

Fijacion de la estacion

ePBE| O

En caso de mas de dos puntos de referencia se
muestran las tolerancias estandar «StDev(HA)»

y «StdDev(H)».

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Introduccién manual de la altura

Ejecucion de la medicion

ID Pthref (@) — =]
href —
hi G| _0.000m |z
hr @ _3.000m |25

EstH(z) =
(1) (2] (3]
Anular Man H Medir

e ——

Confirmacion del cuadro de dialogo

Seleccion del punto de altura

Determinacion de la altura del instrumento

QIPEEI®IEIE

Determinacion de la altura del reflector
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Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Seleccion de la altura mediante punto

[y |

Selecc. Aplicacion=Replanteo/Mediar altura del B

Introducir Altura href

Ejecucion de la medicion

QIPEEI®IEIE

Confirmacion del cuadro de dialogo

href @ _ E Seleccion del punto/marca de altura

hi @ 0.000 m E Determinacién de la altura del instrumento
Determinacion de la altura del reflector

hr @ _6.000m 125

"0” o e

Una vez introducida manualmente la altura, con ® puede apuntarse a un punto de altura y medirse. La altura de la
estacion se calcula gracias a la medicion respecto al punto/marca de altura.

Una vez introducida manualmente la altura, con @ puede definirse directamente la altura de la estacion sin tener que
realizar una medicion.

INDICACION

Cuando la opcion «Alturas» esta activada, es obligatorio establecer una altura para la estacion u obligatoriamente
debe haber un valor para la misma. Si no se ha establecido o no estéa disponible la altura de la estacién, se muestra
un mensaje de error que requiere la determinacion de dicha altura.

9.2.4 Estacion con linea de referencia

Hay disponibles dos variantes:
1.2 Eje de referencia con 2 puntos
2.2 Eje de referencia con 3 puntos

9.2.4.1 Eje de referencia con 2 puntos

A1 Az
£ ?
./.
Vi —_
;
A8 ] > ] A3
;
2
7
N\
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La posicién de la herramienta se encuentra en un punto libre y mide sucesivamente los angulos y distancias con
respecto a dos puntos del eje de referencia. A continuacion se calcula la posicién de la herramienta a partir de
las mediciones con respecto a los dos puntos del eje de referencia y se introduce el punto cero del sistema de
coordenadas en el primer punto del eje de referencia medido. La orientacién (valor longitudinal) se produce en la
direccion del segundo punto del eje de referencia medido. No es necesario conocer las coordenadas de los puntos
del eje de referencia.
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9.2.4.2 Eje de referencia con 3 puntos
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La posicion de la herramienta se encuentra en un punto libre y mide sucesivamente los angulos y distancias con
respecto a tres puntos del eje de referencia. A continuacion se calcula la posicion de la herramienta a partir de las
mediciones con respecto a los puntos del eje de referencia. El punto cero del sistema de coordenadas es la proyeccion
del tercer punto del eje de referencia medido en posicion vertical respecto al eje de ambos puntos medidos en primer
lugar. La orientacion (valor longitudinal) se produce en la direccién del segundo punto del eje de referencia medido.
No es necesario conocer las coordenadas de los puntos del eje de referencia.

1.2 Seleccion del tipo de estacionamiento

p
Hilti POS

Seleccionar tipo Estaciérﬁ II Priaa

Selecc. Aplicacign=Medir y Guardar/Hacer Estacian

Alturas Activo e
Sistema Pts. Linea Ref. @

e ——

2.2 Seleccion del punto 1 del eje de referencia

-
Hilti POS

Medir Pt Ref 1

Selecc. Aplicacidn=Medir y Guardar/Medir Ptl

Punto 1
hr 6.000 m |12,
Ah 30° 00" 00" :
Av 90° 00" 00" J—’l\)} I
I
" [2) l
Atras ‘ LMedir ‘

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Si se trabaja con alturas puede especificarse
una nueva altura (incluso una vez concluido el
estacionamiento)

Confirmacion del cuadro de didlogo

Activacion/desactivacion de la utilizacion de
alturas

Seleccion del sistema de puntos

@B O 6

Seleccion del tipo de estacionamiento: sobre
punto o estacionamiento libre

Vuelta al cuadro de didlogo previo

ClS)

Activacion de la medicion respecto al punto de
referencia
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3. Seleccion del punto 2 del eje de referencia

(it pos (D Vuelta al cuadro de didlogo previo
. @ Activacion de la medicion respecto al punto de
Medir Pt Ef 2 referencia
Selecc. Aplicacion=Medir y Guardar/Medir P2
Punto 2 @ Confirmacion del cuadro de didlogo
hr 6.000 m |12,
Ah 66° 00" 00"
Av 90° 00" 00"
"o a
Atras ‘ L Medir
INDICACION

Para la medicién con respecto a 3 puntos del eje de referencia, mida también el tercer punto.

4. Fijacion de la estacion

Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Determinacién de la altura de la estacion (véase
el punto 5)

Visualizacién de los resultados

Hacer Estacién
Selecc. Aplicacidn=Medir y Guardar/Hacer Estacin

ID PtEst @ Est E

EstH(z)
hi 0.000 m

(1) (2] Oj

Atras ‘ H Est Ver ‘ Definir

Fijacion de la estacion

Indicacién del nombre de la estacion

ePBE| O

5. Determinacion de la altura de la estacion
Si los puntos poseen una altura, se calcula y aplica el promedio de estas alturas. En caso de que los puntos no
posean altura, en este momento se puede definir la altura con un punto de referencia o una marca de altura.

Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Mediar altura del BM E II p,,-[;ﬁ,a

Selecc. Aplicacion=Replanteo/Mediar altura del B

ID Pthref (@) — =]
href -
hi G| _0.000m |z
hr @|_3.000m |25

EstH(z)
(1) (2] (3]
Anular Man H Medir

e ——

Introducciéon manual de la altura

Ejecucion de la medicion

Confirmacion del cuadro de dialogo

Seleccion del punto de altura

Determinacion de la altura del instrumento

Determinacion de la altura del reflector

QIPPEEI®IEIE

Una vez introducida manualmente la altura, con ® puede apuntarse a un punto de altura y medirse. La altura de la
estacion se calcula gracias a la medicion respecto al punto/marca de altura.

Una vez introducida manualmente la altura, con @ puede definirse directamente la altura de la estacién sin tener que
realizar una medicion.
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INDICACION

Cuando la opcion «Alturas» esta activada, es obligatorio establecer una altura para la estacion u obligatoriamente
debe haber un valor para la misma. Si no se ha establecido o no esta disponible la altura de la estacién, se muestra
un mensaje de error que requiere la determinacion de dicha altura.

9.2.5 Fijacion de la estacion

La estacion siempre se almacena en la memoria interna. En caso de que el nombre de la estacion ya exista en la
memoria, es imprescindible cambiar aqui el nombre de la estacién o asignarle un nuevo nombre.

9.3 Ajuste de la herramienta en altura

Si, ademas de trabajar con el estacionamiento y la orientacion, se tiene previsto trabajar con la altura, es decir, se
van a determinar y replantear alturas objetivo, se debera determinar ademas la altura del centro del telescopio de la
herramienta.

Métodos para ajustar la altura
e A partir de la altura conocida del punto del suelo y la colocacién sobre un punto del suelo, se mide la altura del
instrumento; a partir de ambos valores se obtiene la altura del centro del telescopio.
e Si no se conoce la altura del punto del suelo, p. €j., por un estacionamiento libre, se puede determinar o
retransmitir la altura del centro del telescopio mediante la medicion de distancia y de angulo a un punto o una
marca que tenga una altura conocida.

Cuadro de dialogo para determinar la altura

Hilti POS

Mediar altura del BM

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Mediar altura del BM

ID Pt href _@ - |:=
href —
hi G| _0.000m |z
hr @ __3.000m|'z)

Est

H(z)
(1)

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Introduccién manual de la altura

Ejecucion de la medicion

Confirmacién del cuadro de didlogo

Seleccion del punto de altura

Determinacién de la altura del instrumento

QIPEEI®IEIE

Determinacién de la altura del reflector
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Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Introducir Altura href E I

Selecc. Aplicacion=Replanteo/Mediar altura del B

href (5 ) — E
hi (@ _0.000m E
hr @ _ 3000m E

EstH(z)
(1) (2] (3]

Seleccion de la altura mediante punto

Ejecucion de la medicion

Confirmacion del cuadro de dialogo

Seleccion del punto/marca de altura

Determinacion de la altura del instrumento

QIPEEI®IEIE

Determinacion de la altura del reflector

Anular ‘ H Pt i Medir

—

Una vez introducida manualmente la altura, con ® puede apuntarse a un punto de altura y medirse. La altura de la
estacion se calcula gracias a la medicion respecto al punto/marca de altura.

Una vez introducida manualmente la altura, con @ puede definirse directamente la altura de la estacion sin tener que
realizar una medicion.

INDICACION

Cuando la opcion «Alturas» esta activada, es obligatorio establecer una altura para la estacion u obligatoriamente
debe haber un valor para la misma. Si no se ha establecido o no estéa disponible la altura de la estacién, se muestra
un mensaje de error que requiere la determinacion de dicha altura.

10 Aplicaciones

10.1 Replanteo horizontal (replanteo H)

10.1.1 Principio del proceso de replanteo
En principio, con el sistema de estacion total de Hilti POS 15/18 vienen, en funcion del modo de EDM, dos procesos
de replanteo distintos para su utilizaciéon: modo de prisma o modo de laser.

Proceso de replanteo

o Replanteos con prisma (véase el cap. 10.1.2)
Posteriormente se delimitan puntos con el prisma, siempre que se encuentren o bien en exteriores o bien sobre
el suelo; y siempre que se pueda trabajar con un prisma y un jalon.

o Replanteos con puntero laser visible, medicion de distancia incluida (véase el cap. 10.1.3)
El puntero laser se utiliza sobre todo para replanteos en interiores, en los que el punto laser resulta, por lo
general, visible, como p. €j., en grandes naves industriales. La utilizacién de la estacién total es recomendable a
distancias superiores a 5 m y con condiciones de luz adecuadas, p. €j., con una radiacién solar baja.

10.1.2 Replanteo con prisma

En este proceso se fija la EDM en «Prisma».
El replanteo con prisma establece una navegacion hasta la posicion de replanteo.
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10.1.2.1 Funcionamiento de la aplicacion «Replanteo con prisma»
Para iniciar la aplicacion «Replanteo horizontal», pulse la tecla Replanteo H del menu principal.

1.2 Cuadro de dialogo de inicio «Replanteo»
Funcionamiento de la aplicacion
1. Seleccion del trabajo

2. Definicion o determinacién de la estacion

Hilti POS

Seleccionar Tarea

E . DR
Prisma

e

30.07.14 1342
Replanteo Medir y Guarda Linea de I;ef
e H
i ao
Falny VA ac |
Verificacion Vert. disposici Aplicaciones I
I
I
Config Info Trab Archivo ‘I

(D Seleccion de la aplicacion de replanteo hori-
zontal

2.2 Cuadro de dialogo para la introduccién del «<Punto de replanteo»
Las coordenadas de los puntos de replanteo se pueden determinar de tres modos distintos:

Posibilidades de determinacién de las coordenadas para los puntos de replanteo
e introduccion manual

e seleccion desde una lista de puntos almacenados
o seleccion de un grafico CAD con puntos almacenados
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Hilti POS

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/introducir datos Replanten

ID Pt _@

hr 6.000 m |1z,

N(y)
E(x)
H(z),

Vuelta a la pantalla anterior

S,

Introduccién de la configuracién de replanteo.
Criterios de clasificacion para las recomenda-
ciones automaticas de puntos, el seguimiento
automatico de puntos (encendido/apagado),
los margenes de tolerancia de replanteos, el
retardo de la medicién y para ajustar lo mejor
posible el jalon del prisma antes de la medicion
de distancia

Selecciodn del siguiente punto en caso de que
en la configuracion esté fijada la seleccion de
punto automatica

Confirmacion del cuadro de didlogo

®
®

Campo de introduccién y seleccién para el
punto de replanteo

3. Cuadro de dialogo de replanteo (representacion grafica)
e Cuadro de didlogo con informacién aproximada de replanteo para localizar la nueva posicion de replanteo
e Cuadro de didlogo con la representacién de replanteo para un replanteo preciso con autozoom grafico y valores

numéricos de replanteo. Este cuadro de didlogo se activa de forma automatica en el momento en que la posicién

del prisma se encuentra en un radio de menos de tres metros.

En la parte superior derecha de los dos cuadros de didlogo se muestran las correcciones de replanteo de forma
numérica. Las direcciones de las flechas muestran la direccién en la que se debe mover el prisma para alcanzar el
punto de replanteo. La flecha para la direccion izquierda/derecha se refiere siempre a la linea entre la posicién del

prisma actual y la estacion total.

Cuadro de dialogo de replanteo aproximado

Hilti POS

Orientar y Medir

Selece. Aplicacidn=Replanteo/Replantsar posicién
hr @ _6.000m 125
ID Pt 1
Ah
Dh 0.000 m
Afr’és ‘ L Megdir ‘

Cuadro de dialogo de replanteo preciso

Hilti POS

Replanteo

Selece. Aplicacidn=Replanteo/Replantear posicion

hr 6.000 m E p
1

ID Pt

Adelante 10,004 m | ____ -
Dcha 0.000 m
Subis 6.000
(1) (2] (3) ‘@
Atras ‘ Resul.l.i Medir ‘ sig. Pt
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Vuelta al cuadro de didlogo previo

Realizacién de la mediciéon

Indicacién de la direccién en la que esta si-
tuado el punto que hay que replantear

® B

Introduccién de la altura del reflector (si se uti-
liza la altura)

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Memorizacién del resultado

Ejecucion de la medicion

OE©

Seleccion del siguiente punto




4. Cuadro de dialogo de memorizacién (opcional)

En el cuadro de didlogo de memorizacién se puede guardar la posicion actual de replanteo para su documentacion.
Se mide una distancia de forma automatica y se muestran las divergencias respecto de las coordenadas introducidas,
que se guardan pulsando la pantalla. Los datos almacenados se pueden leer, guardar e imprimir mediante el software
para PC Hilti PROFIS Layout.

@ Vuelta al cuadro de didlogo previo

Hilti POS

Guardar resultados E .I Pn;r;w @ Introcljuccu')? de los valores de atributos
Selece. Aplicacidn=Replanten/Guardar resuftados @ Confirmacion

ID Pt 1

?N(y) 4790 m

?E(x) 8.780m | ____

?H(z) -6.000 m

Atras ‘ ‘ Atr
INDICACION

Si al establecer la estacion no se ajustaron las alturas, no se mostraran las indicaciones de altura ni el resto de datos
relevantes.

Registro de datos del replanteo

Numero de punto Nombre del punto de replanteo

Coordenada norte (establecida) Coordenada norte introducida con relacion al sistema
de coordenadas de referencia.

Coordenada este (establecida) Coordenada este introducida con relacion al sistema
de coordenadas de referencia

Altura (establecida) Valor de altura introducido

Coordenada norte (medida) Coordenada norte medida con relacion al sistema de
coordenadas de referencia

Coordenada este (medida) Coordenada este medida con relacién al sistema de
coordenadas de referencia

Altura (medida) Altura medida

AN(y) dN: coordenada norte (medida) - coordenada norte
(introducida)

AE(x) dE: coordenada este (medida) - coordenada este
(introducida)

AH(2) dH: altura (medida) - altura (introducida)

Atributo 1 - atributo 5 Atributo asignado al punto

10.1.3 Replanteo con laser visible (puntero laser)
En este proceso se fija la EDM en «Laser encendido». Para ello, con el replanteo practico se dirige el punto de
replanteo directamente con el «punto rojo» y se marca practicamente la posicion de replanteo con el punto rojo.
Puesto que el laser rojo es facilmente visible si la luminosidad del entorno es baja, su aplicacion se destina basicamente
a interiores.

Para que se pueda dirigir directamente el punto de replanteo en tres dimensiones, es necesario fijar la estacion con
altura.
También es posible efectuar replanteos en suelos o techos sin alturas. Para ello, se debe dirigir previamente el laser
a las superficies. En este caso, el software busca la posicion del punto o la plomada correspondientes sobre la
superficie en cuestion.
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INDICACION
La aplicacién «Replanteo» con el laser «rojo» es valida para replanteos en suelos y techos. La aplicacién no es vélida
para replanteos en paredes.

10.1.3.1 Funcionamiento de la aplicacion «Replanteo con laser visible»

1.2 Cuadro de dialogo de inicio «Replanteo»
Para iniciar la aplicacion «Replanteo horizontal», pulse la tecla Replanteo H del menu principal.

e Seleccion del trabajo
o Definicion o determinacién de la estacion

(D Seleccion de la aplicacion de replanteo hori-
zontal

2.2 Cuadro de dialogo para la introduccion del «Punto de replanteo»
Posibilidades para determinar las coordenadas de los puntos de replanteo
e introduccién manual
o seleccion desde una lista de puntos almacenados
o seleccion de un grafico CAD con puntos almacenados
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Hilti POS (@ Vuelta a la pantalla anterior
i DR @ Introduccién de la configuracion de replanteo.
Pt Replanteo Prisma Criterios de clasificacion para las recomenda-

Selecc. Aplicacion=Replanteo/introducir datos Replanteo ciones automaticas de puntos, el seguimiento

ID Pt @ -— |§ automatico de puntos (encendido/apagado),
n los margenes de tolerancia de replanteos, el

hr 6.000 m |123| retardo de la medicién y para ajustar lo mejor
N(y) — | posible el jalon del prisma antes de la medicion
| de distancia
E(x) = (3 Seleccion del siguiente punto en caso de que
H(z) — | en la configuracion esté fijada la seleccion de
0 @ punto automatica

Atras Param Sig. Pt OK

Confirmacion del cuadro de didlogo

@ Campo de introduccion y seleccion para el
punto de replanteo

INDICACION
Active aqui como muy tarde la EDM en el modo laser. La conexion se puede llevar a cabo tanto en el cuadro de
didlogo «FindMe», como en el cuadro de didlogo «<FNC».

Después de confirmar la introduccion de los puntos de replanteo, el punto laser se dirige directamente a la posicion
objetivo, siempre que la estaciéon se esté empleando con altura. En caso contrario, se emplea la superficie actual
determinada.

A continuacion, la posicién objetivo solo es valida si el punto objetivo se encuentra directamente sobre la superficie
objetivo. De no ser asi, la posicién actual se compara con la posicion objetivo. Si la posicion se encuentra fuera del
margen de tolerancia de replanteo establecido, se indica en un cuadro de didlogo aparte. El usuario puede decidir si
el punto de la plomada debe dirigirse a la superficie actual. Si la posicién de la plomada debe dirigirse, el punto laser
se proyecta en pasos iterativos hacia la plomada de un punto objetivo introducido sobre la superficie actual.

El boceto siguiente muestra como se alcanza la posicion de la plomada desde la posicién objetivo introducida (punto
negro) en tres pasos iterativos.

INDICACION
Preste atencion a la introduccién del margen de tolerancia de replanteo.

Una vez que la diferencia de posicion se encuentre dentro del margen de tolerancia de replanteo, se concluye el
proceso de iteracion.

3. Cuadro de dialogo de replanteo (representacion grafica)

La representacion grafica muestra directamente el cuadro de didlogo de replanteo preciso, puesto que el punto rojo
«lleva» directamente a la posicion de replanteo. En la parte superior derecha del cuadro de didlogo se muestran
las correcciones de replanteo de forma numérica. Los valores se encuentran en «casi» cero (dentro del margen de
tolerancia de replanteo establecido) porque el punto rojo muestra directamente la posicién del punto de replanteo:
como resto queda Unicamente la diferencia de altura.
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Hilti POS

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Replantsar posicion

hr e 6.000 m E r \N\.unmw,/,,g
1 :I

ID Pt
Ah
Dh 0.000 m

Atras

INDICACION

Si al establecer la estacion no se ajustaron las alturas, no se mostraran las indicaciones de altura ni el resto de datos

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Realizacién de la medicién

Indicacién de la direccién en la que esta si-
tuado el punto que hay que replantear

Introduccién de la altura del reflector (si se uti-
liza la altura)

® B

relevantes. Las demads indicaciones son idénticas a las del capitulo anterior.

4. Cuadro de dialogo de memorizacién (opcional)

En el cuadro de didlogo de memorizacién se puede guardar la posicion actual de replanteo para su documentacion.
Se mide una distancia de forma automatica y se muestran las divergencias respecto de las coordenadas introducidas,
que se guardan pulsando la pantalla. Los datos almacenados se pueden leer, guardar e imprimir mediante el software

para PC Hilti PROFIS Layout.

-
Hilti POS

Guardar resultados E II L.

Selecc. Aplicacidn=Replanteo/Guardar resuftados

@ Vuelta al cuadro de didlogo previo

@ Introduccién de los valores de atributos

® Confirmacién

ID Pt 1
?N(y) 4790 m

+?M(y)
?E(x) 8.780m | ____ &
?H(z) -6.000 m

Atras ‘ L Atr

L — =

INDICACION

Si al establecer la estacion no se ajustaron las alturas, no se mostraran las indicaciones de altura ni el resto de datos

relevantes. Las demas indicaciones son idénticas a las del capitulo anterior.

Registro de datos del replanteo
Numero de punto

Nombre del punto de replanteo

Coordenada norte (establecida)

Coordenada norte introducida con relacion al sistema
de coordenadas de referencia.

Coordenada este (establecida)

Coordenada este introducida con relacion al sistema
de coordenadas de referencia

Altura (establecida)

Valor de altura introducido

Coordenada norte (medida)

Coordenada norte medida con relacion al sistema de
coordenadas de referencia

Coordenada este (medida)

Coordenada este medida con relacién al sistema de
coordenadas de referencia

Altura (medida)

Altura medida
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AN(y) dN: coordenada norte (medida) - coordenada norte

(introducida)

AE(x) dE: coordenada este (medida) - coordenada este
(introducida)

AH(2) dH: altura (medida) - altura (introducida)

Atributo 1 - atributo 5 Atributo asignado al punto

INDICACION

Los atributos son descripciones sobre el punto y se pueden introducir manualmente o tomarse directamente junto
con las coordenadas del punto de AutoCad o Revit mediante el Hilti Point Creator

Los productos Hilti como por ejemplo tacos, railes, etc., toman de AutoCad o Revit el nimero de articulo, la
descripcion, la capa, el tipo de elemento grafico y el color. Para ello, se pueden incluir datos CAD en 2D o 3D, asi
como atributos (aunque no es obligatorio).

10.2 Medir y registrar

10.2.1 Principio de Medir y Guardar
Con Medir y Guardar se miden puntos cuya posiciéon no se conoce.
Las mediciones de distancia se pueden obtener mediante el prisma o el laser. Las mediciones con prisma resultan
Utiles en exteriores o sobre superficies sobre las que una persona puede desplazarse con el prisma. Las mediciones
con laser resultan Utiles para medir en lugares con un acceso dificil para el prisma o en interiores en los que el punto
laser resulta bien visible.

R

E(Y)

Las mediciones de puntos con el prisma se pueden llevar a cabo si la EDM sigue al prisma en «Modo automatico» y
si en cada posicion se realiza una medicion y se guardan los datos; o bien si el prisma se orienta manualmente y se
trabaja con la EDM en el modo de medicion manual.

3. vrav il
AN M P

d i
/m\ﬂlllllm
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Las mediciones de puntos mediante el laser visible se pueden llevar a cabo con los accionamientos laterales, de
forma manual o a distancia mediante el «joystick».

En la medicién de puntos se debe tener en cuenta en todos caso que el puntero laser coincida con la cruz reticular;
en caso contrario es necesario realizar un ajuste por parte del servicio de reparaciones de Hilti.

Para iniciar la aplicacion «Medicion y registro», pulse la tecla correspondiente en el menu de las aplicaciones.

10.2.2 Funcionamiento de la aplicacion «Medicion y registro»
Para iniciar la aplicacion «Medicion y registro», pulse la tecla Med. + Reg. del menu principal.

1.2 Cuadro de dialogo de inicio «Medicion y registro»
o Seleccion del trabajo
o Definicion o determinacién de la estacion

Hilti POS (@ Seleccion de la aplicacion «Medicion y registro»

Seleccionar Tarea

30.07.14

QO <
Replanteo Medir y Guarda Linea de Ref
ao

) 7 oD
Verificacion Vert. disposici Aplicaciones

Fi4

Conﬁg‘ Info Trab ‘Archi\ro

K ————

2.2 Cuadro de dialogo de medicion «Punto de medicion»

= il

Hilti POS Cancelacion y vuelta a la pantalla anterior

Medir Puntos Introduccion o indicacién de los atributos para

S,

b ma el punto de medicién correspondiente. Intro-

2 EOE A R TR b BT B Tl BT B duccion de hasta cinco atributos distintos por

ID Pt (6) 37 |7, punto de medicion

hr e 6.000 m |123| Medicion de las distancias por separado

N(y) Medicion de las distancias y los angulos al pul-
sar un botén y almacenamiento simultaneo de

E(x) los datos

H(z) Los angulos se miden seguin una medicién de

distancia valida y, a continuacion, se guarda la
distancia con el angulo.

Introduccion de la denominacion alfanumérica
del punto

Introduccién de la altura del reflectante (si la
estacion se ha ajustado con altura)

?.?lar ‘2: D?t ‘Mg;‘ Gg.

K ———

Ql ® © O

Registro de datos "Medir y guardar"

INDICACION

Los puntos medidos se pueden nombrar con diferentes denominaciones y guardar bajo dicha denominacion.

Con cada registro, el nombre del punto aumenta automaticamente en "1" valor.

Los datos de los puntos almacenados se pueden transferir al PC y representarse y editarse en un sistema CAD u otro
similar, o bien se pueden imprimir o archivar para fines de documentacién. Si al establecer la estacion se ajusté sin
altura, no se mostraran las indicaciones de altura ni todos los datos relevantes al respecto, como la altura del reflector.

Registro de datos "Medir y guardar"
Numero de punto Nombre o denominacién del punto de medicion

Coordenada norte (establecida) Coordenada norte medida
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Coordenada este (establecida) Coordenada este medida

Altura (establecida) Altura medida
Coordenada este (medida) Correccion atmosférica aplicada (ppm)
Atributo 1 - atributo 5 Atributo asignado al punto

10.3 Cuerda para replanteo de medidas

La aplicacién Cuerda para replanteo de medidas constituye una aplicacién con manejo manual de lineas y curvas.
Con esta aplicacién se pueden determinar y replantear tanto los ejes de referencia como las coordenadas, marcarlas
sobre la obras y trasladarlas segun lo definido. Ademas, los puntos con relaciones longitudinales y transversales se
pueden replantear directamente sobre el eje de referencia ya definida.

Resulta especialmente sencillo si el eje de referencia y las coordenadas se han definido previamente como lineas o
curvas gréficas. Para ello, se pueden seleccionar las lineas o curvas pulsando con el dedo, sin necesidad de tener
que volver a introducir continuamente las lineas o curvas al cambiarlas.

10.3.1 Principio de la cuerda para replanteo de medidas
Definicion del eje de referencia
Métodos para definir el eje de referencia de lineas y curvas
e Lineas (2 puntos)
e Curvas (2 puntos + radio)
e Curvas (3 puntos)

INDICACION
Si los elementos de las lineas y curvas se definen con puntos a distintas alturas, se interpola la altura correspondiente
a cada valor de longitud.

Desplazamiento del eje de referencia
Después de definir el eje de referencia, esta se puede desplazar en tres direcciones y torcer una vez.

Desplazamiento y torsion del eje de referencia
o Desplazamiento en sentido longitudinal
o Desplazamiento en sentido transversal
o Desplazamiento en altura
e Torsién desde el punto inicial

Opciones de medicion del eje de referencia
Las mediciones del eje de referencia pueden dividirse en dos aplicaciones distintas:

Aplicaciones de las mediciones del eje de referencia
« Replanteo (relaciéon longitudinal y transversal)
Puntos con los que se replantean las relaciones de las lineas introducidas (longitudinal y transversal) sobre el eje
de referencia correspondiente.
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o Recepcion (distancia del punto al eje de referencia)

Medicion de los puntos y visualizacion de la relacién (longitudinal y transversal) correspondiente sobre el eje de
referencia.

En funcion de la seleccion de funciones se pueden introducir o medir los valores longitudinales y transversales.

¥ ““,’ \_Q

£\

10.3.2 Cuerda para replanteo de medidas con prisma
En este proceso se fija la EDM en «Prisma».
El replanteo con prisma establece una navegacion hasta la posiciéon de replanteo.

El replanteo con los valores longitudinales y transversales introducidos se lleva a cabo de la misma manera que en la
aplicacién «Replanteo horizontal».

10.3.2.1 Funcionamiento de la aplicaciéon «Cuerda para replanteo de medidas con prisma»

Para iniciar la aplicaciéon «Cuerda para replanteo de medidas», pulse la tecla Cuerda para replanteo de medidas en
el menu principal.

1.2 Cuadro de dialogo de inicio «Cuerda para replanteo de medidas»
o Seleccion del trabajo
o Definicion o determinacion de la estacion

@ Seleccion de la aplicacion Cuerda para replan-
teo de medidas

Hilti POS

Seleccionar Tarea
30.07 .14

Replanteo Medir y Guarda Linea de Ref

0o
D

) 7 ]
Verificacion Vert. disposici Aplicaciones

Archivo

2.2 Cuadro de dialogo para introducir la «Definicion del eje de referencia»
Los ejes de referencia se pueden definir de tres maneras distintas para lineas y curvas:

o Gréaficamente, a partir de un plano digital mediante «pulsacién»
o Con coordenadas, mediante la introduccion o selecciéon de las mismas a partir de una lista de coordenadas
o Midiendo dos puntos de la linea disponibles sobre la obra
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Hilti POS

Seleccionar Lin. Ref.

Selece. Aplicacidn=Seleccionar elemento

l

% Bl e
Prisma

A
?
v

= 1 B ﬁl@ (3]

(5)
Atras ‘Plan C-Pt ‘ M-Pt‘ Seguir

209

—
—=
(4)

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Definicion o seleccion del eje de referencia a
partir de un grafico

Definicion del eje de referencia a partir de una
lista de coordenadas

Definicion del eje de referencia por medio de la
medicion de puntos

®@ ® ©

Una vez definida el eje de referencia, vuelta al
cuadro de didlogo de desplazamiento

3. Cuadro de dialogo para la introduccién de «Desplazamientos»

o Introduccién de los desplazamientos longitudinales, transversales y en altura, incluidos los angulos de rotacién

Hilti POS
c—

Desplazar Linea Ref.
Selecc. Aplicacidn=Decalaje Replantso

g .I DR
Prisma

Linea 0.000 m E
Despl. 0.000 m E
Altura 0.000 m E

Rotacion 0° 00’ 00™ E

‘ Definir

(@ Vuelta a la definicion del eje de referencia

@ Confirmacion de los datos introducidos de des-
plazamiento. Continuacién con el cuadro de
didlogo de introduccién de valores longitudina-
les, transversales y de altura.

Opcion: Replanteo de la relacién longitudinal y transversal
Cuadro de didlogo para la introduccién «Longitudinal/transversal»

o Introduccién de los desplazamientos longitudinales, transversales y en altura, incluidos los angulos de rotacién

Hilti POS

Linea a Punto

% Bl e
Prisma

(D Vuelta al cuadro de didlogo de desplazamiento

@ Cambio a la opcién de recepcién (distancia del
punto el eje de referencia)

(@ Confirmacién de los valores de introduccion

Selecc. Aplicacidn=Despl Linea

ID Pt RLLO |,
hr 0.000 m |'z;]
Linea 0.000 m |z,
Despl. 0.000 m |12, [}
Altyra 0.000 m |12
"8 e |

Atras | Pt-Linea | oK JI

INDICACION

Funcionamiento posterior del cuadro de didlogo igual que en la aplicacion «Replanteo horizontal», con indicacion de

los valores de replanteo y el almacenamiento de las diferencias en el replanteo y los valores del eje de referencia.
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Opcion: Recepcion (distancia del punto al eje de referencia)
Cuadro de didlogo de medicién con indicador «Longitudinal/transversal»

e Medicion de puntos con indicacion de los valores longitudinal y transversal calculados

-

i Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo de desplazamiento

Cambio a la opcién de replanteo de valores
longitudinales y transversales

Punto a Linea

Ol O

Selecc. Aplicacion=Despl. Linea Reali onde dicio
D Pt RLLO |HBC| ealizacion de la medicion
Almacenamiento de los valores mostrados
hr 0.000 m |12,
Linea 0.000 m ||
Despl. 0.000m |
[

Altura 0.000 m
(1) (2] (3] (4 X
Atras ‘ Linea-Pt ‘ Medir ‘ Seguir

L —— — —

10.3.3 Cuerda para replanteo de medidas con laser visible (puntero laser)

En este proceso se fija la EDM en «Laser encendido». Para ello, con el replanteo practico se dirige directamente el
punto de replanteo con el «punto rojo» y se marca practicamente la posicién de replanteo con dicho punto. Puesto
que el laser rojo es facilmente visible si la luminosidad del entorno es baja, su aplicacion se destina basicamente a
interiores.

Para que se pueda dirigir directamente el punto de replanteo en tres dimensiones, resulta necesario determinar la
estacion con altura.
También es posible efectuar replanteos en suelos o techos sin alturas. Para ello, se debe dirigir previamente el laser
a las superficies. En este caso, el software busca la posicion del punto o la plomada correspondientes sobre la
superficie en cuestion.

INDICACION
La aplicacion Replanteo con el laser «rojo» es valida para replanteos en suelos y techos. La aplicacion no es vélida

para replanteos en paredes.

INDICACION

En el desarrollo posterior, este proceso es igual que con el prisma. Compare los procesos de replanteo y medicion
con la descripcion para el replanteo horizontal.

10.3.4 Registro de datos del replanteo

Numero de punto Nombre del punto de replanteo

Coordenada norte (establecida) Coordenada norte introducida con relacién al sistema
de coordenadas de referencia.

Coordenada este (establecida) Coordenada este introducida con relacion al sistema
de coordenadas de referencia

Altura (establecida) Altura establecida

Coordenada norte (medida) Coordenada norte medida con relacion al sistema de
coordenadas de referencia

Coordenada este (medida) Coordenada este medida con relacién al sistema de
coordenadas de referencia

Altura (medida) Altura medida

AN(y) dN: coordenada norte (medida) - coordenada norte
(introducida)

AE(x) dE: coordenada este (medida) - coordenada este
(introducida)

AH(2) dH: altura (medida) - altura (introducida)
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10.4 Verificacion

10.4.1 Principio de la medicion

Basicamente la verificacion se puede considerar como la inversion de la aplicacion de Replanteo horizontal.

En la verificacion se comparan las posiciones existentes con las posiciones del plano, y se muestran y almacenan las
desviaciones.

Segun el establecimiento de la posicién de la estacion, los datos de plano y las posiciones comparativas se pueden
utilizar como dimensiones y distancias, o0 como coordenadas o puntos con grafico.

Si se transfieren los datos de plano del PC a la estacion total y se seleccionan en la estacion total como punto grafico

o elemento grafico para el replanteo, no sera necesario manejar grandes datos ni grandes cantidades de datos.

Algunas aplicaciones tipicas son la comprobacién de paredes, columnas, encofrados, grandes orificios y mucho mas.

Para ello se comparan las posiciones del plano y las diferencias se muestran directamente in situ y se almacenan.

Para iniciar la aplicacion «Medicién», seleccione el botén correspondiente en el menu Aplicaciones. Tras abrir la
aplicacion se muestran los trabajos y la pantalla de seleccion de trabajos, asi como la correspondiente Selecc. Est. y
Hacer Estacion. Una vez concluido el establecimiento de la estacion, se inicia la aplicacion "Verificacion'.

INDICACION
Las divergencias entre la posicion introducida y la media se pueden guardar y emitir como «informe» en el Hilti PROFIS
Layout.

10.4.2 Medicion con prisma
Para medir puntos se debe definir en primer lugar la posicion, introduciendo los datos.

Introduccion de punto de verificacion
Posibilidades para la introduccion de coordenadas de puntos
e Introducir manualmente las coordenadas de los puntos.
e Seleccionar las coordenadas de punto de una lista con puntos almacenados.
e Seleccionar las coordenadas de punto de un grafico CAD con puntos almacenados.

La introduccioén de la posicién de comprobacién resulta muy eficaz desde el grafico guardado en la herramienta, de
la que se extraen los datos correspondientes en dos y tres dimensiones.

10.4.2.1 Funcionamiento de la aplicacion «Medicién con prisma»

1.2 Cuadro de dialogo de inicio «Medicion»
Para iniciar la aplicacion «Medicién», pulse la tecla Medicién del menu principal.

Proceso

1. Seleccion del trabajo
2. Definicion o determinacion de la estacion
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Hilti POS

Seleccionar Tarea
30.07.14

Replanteo Medir y Guarda
_/H_ .0 7 oc
Verificacion Vert. disposici Aplicaciones

Conﬁg‘ Info Trab ‘Archi\ro

2.2 Dialogo para la introduccion de datos «Medicion»

(@ Seleccion de la aplicacion Medicion

Posibilidades de determinacion de las coordenadas para los puntos de medicion

e introduccién manual
o seleccion desde una lista de puntos almacenados

o seleccion de un grafico CAD con puntos almacenados

Hilti POS

I
ID Pt (5) — ;S

hr 6.000 m |'z;]
N{y) |
E(x)

H(

z)
(1) (2] (3] (4)
Atras ‘ Param | Sig. Pt ‘ oK

K ————

p
Hilti POS

Guardar resultados E

Selecc. Aplicacidn=Verificacién/Guardar resultados
ID Pt 1
2N(y) 4790 m
?E(x) 8780m | ____
2H(2) -6.000 m
Atras |
INDICACION

Regreso al cuadro de dialogo previo 4. Confir-
macioén del cuadro de dialogo 5. Seleccion de
punto

®

Introduccién de la configuracién de replanteo.
Criterios de clasificacion para las recomenda-
ciones automaticas de puntos, el seguimiento
automatico de puntos (encendido/apagado),
los margenes de tolerancia de replanteos, el
retardo de la medicién y para ajustar lo mejor
posible el jalon del prisma antes de la medicion
de distancia

Seleccioén del siguiente punto en caso de que
en la configuracion esté fijada la seleccion de
punto automatica

Confirmacion del cuadro de dialogo

Seleccion de punto

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Introduccién o indicacién de los atributos asig-
nados al punto

® O e ©

Confirmacion del cuadro de didlogo y aimace-
namiento de los datos

Si al establecer la estacion no se ajustaron las alturas, no se mostraran las indicaciones de altura ni todos los datos

relevantes al respecto.
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Registro de datos del replanteo

Numero de punto Nombre del punto que se va a medir

Coordenada norte (establecida) Coordenada norte establecida

Coordenada este (establecida) Coordenada este establecida

Altura (establecida) Altura establecida

Coordenada norte (medida) Coordenada norte medida

Coordenada este (medida) Coordenada este medida

Altura (medida) Altura medida

AN(y) dN: coordenada norte (medida) - coordenada norte
(introducida)

AE(x) dE: coordenada este (medida) - coordenada este
(introducida)

AH(2) dH: altura (medida) - altura (introducida)

Atributo 1 - atributo 5 Atributo asignado al punto

INDICACION

Los atributos son descripciones sobre el punto y se pueden introducir manualmente o tomarse directamente junto
con las coordenadas del punto de AutoCad o Revit mediante el Hilti Point Creator

Los productos Hilti como por ejemplo tacos, railes, etc., toman de AutoCad o Revit el nimero de articulo, la
descripcion, la capa, el tipo de elemento grafico y el color. Para ello, se pueden incluir datos CAD en 2D o 3D, asi
como atributos (aunque no es obligatorio).

10.5 Intercambio de datos con PC en «Replanteo» y «Medicion y registro»
10.5.1 Secuencia de funcionamiento de la aplicacion «<PROFIS Connect»

INDICACION

A partir de la version 2.2.0, el software de aplicaciones de la estacion total también incluye la aplicacion «<PROFIS Con-
nect». En caso de que la version del software de aplicaciones de su estacion total sea inferior a la 2.2.0, le rogamos
que se ponga en contacto con su asesor de ventas.

La aplicacion «PROFIS Connect» le ayuda a la hora de registrar y replantear puntos mediante el intercambio
dindmico de coordenadas con un programa de construccién instalado en un PC conectado. Se pueden transferir
las coordenadas de puntos que se han medido recientemente de la estacion total al programa de construccion, y
coordenadas de puntos ya existentes del programa de construccion a la estacion total.

1.2 Didlogo de inicio «PROFIS Connect»
o Parainiciar la aplicacion «<PROFIS Connect», pulse la tecla «Profis Connect» en el menu principal.

Hilti POS (@ Activacion del intercambio de datos con «Hilti
PROFIS Connect»
- DR
Seleccionar Tarea ore
281114 09:57
L 1
C Linea Enlace Area
e ?
" a e
teodolito Ht remoto. Ajuste Vert.
2@
Tipo de linea Profis Connect

Atras

2.2 Seleccion de la aplicacion para el intercambio de datos
o Seleccione la aplicacion para la que se deba activar el intercambio de datos.
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Hilti POS @ Inicie la aplicacion «Medicion y registro» con in-

T e DR tercambio de datos. Los puntos se transfieren

o Prisma de la estacion total al programa de construc-
Applikation Auswahl=Applikation Auswahl cion del PC.

1/0 10 @ Inicie la aplicacion «Replanteo» con intercam-
IL» a 7 9 bio de datos. Los puntos se transfieren del pro-
MERConnect) |l amulComn grama de construccion del PC a la estaciéon
total.
Atras

10.6 Replanteo vertical (replanteo V)

10.6.1 Principio de replanteo vertical
Con el replanteo vertical los datos del plano se transfieren al plano de referencia vertical, como p. €j. una pared, una
fachada, etc.
Estos datos del plano son medidas que se refieren a las lineas de referencia del plano de referencia vertical o
posiciones en el plano de referencia vertical descritas mediante coordenadas.
Los datos del plano y las posiciones de replanteo se pueden introducir como medidas o distancias y con coordenadas,
o se pueden utilizar a modo de datos transferidos previamente desde el PC.
Ademas, también existe la posibilidad de transferir los datos del plano del PC a la estacién total en forma de dibujo
CAD, de manera que en la estacion total se pueden seleccionar como punto grafico o elemento gréfico para el
replanteo.

De esta manera es posible ahorrarse el manejo de grandes cifras o grandes cantidades de cifras.

Las aplicaciones tipicas son el posicionamiento de puntos de fijaciéon en fachadas, paredes con railes, tubos, etc.
Como aplicacion especial, también existe la posibilidad de comparar un area vertical con un area teérica del plano
para comprobar y documentar su planidad.

Altura (H)
| 2

O -
\;\(\e‘a/\\’ )
P 4

Para iniciar la aplicacion "Replanteo vertical' se debe seleccionar el correspondiente boton en el menu de las
aplicaciones.
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Hilti POS — (@ Seleccion de la aplicacion de replanteo vertical

Medir y Guarda

A
Vert. disposici

Después de abrir la aplicacion, aparecen los trabajos y la pantalla de seleccion de trabajos, asi como la correspondiente
Selecc. Est. y Hacer Estacion.

Una vez establecida la estacion, se inicia la aplicacion "Replanteo vertical".

Dependiendo de la seleccién de la estacion, hay dos posibilidades de determinar el punto a replantear:

1. Replantear puntos con lineas de referencia, es decir, ejes en el plano vertical de referencia.
2. Replantear puntos con coordenadas o puntos basados en un dibujo CAD.

10.6.2 Replanteo vertical con lineas de referencia

En el replanteo vertical con lineas de referencia, los ejes se definen mediante la medicién de dos puntos de referencia
con el establecimiento de la posicion de la estacion.

Establecimiento de la estacion

La estacion se establece en una posicion frente al plano vertical lo mas centrada posible, a una distancia donde todos
los puntos queden bien visibles.

Al emplazar la herramienta se definen con ella el punto cero (1) del sistema de referencia y la direccién (2) del plano
de referencia vertical.

Atencién
El punto de referencia (1) es el punto decisivo. En este punto se establecen los ejes vertical y horizontal en el plano
vertical de referencia.

La posicion de la herramienta es éptima cuando la relacion de la linea de referencia horizontal Ln respecto del
desplazamiento D es Ln: D =25:10 a7 : 10, de forma que el angulo encerrado se sitle entre o = 40° - 100°.
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INDICACION

El establecimiento de la estacion es igual al establecimiento de la estacion sobre un "punto cualquiera" con lineas de
referencia, con la diferencia de que el primer punto de referencia determina el punto cero del sistema de lineas de
referencia en el plano vertical, y el segundo punto de referencia determina la direccién del plano vertical respecto del
sistema de la herramienta. En ambos casos los ejes horizontal y vertical tienen su origen en el punto (1).

Introduccién del desplazamiento de eje

Para desplazar el sistema de ejes o el "punto cero" en el plano de referencia vertical se introducen los valores de
desplazamiento.

Estos valores de desplazamiento pueden trasladar el punto cero del sistema axial a izquierda (-) y a derecha (+) en la
horizontal, arriba (+) y abajo (-) en la vertical y adelante (+) y atras (-) en el plano general.

Los desplazamientos axiales pueden resultar Utiles cuando el "punto cero" no se puede visar directamente como
primer punto de referencia, por lo que se ha de utilizar un punto de referencia disponible y es necesario desplazar el
punto cero a lo largo de un eje, introduciendo distancias en forma de valores de desplazamiento.

: DR (@ Confirmacion de los datos introducidos de des-
DesPIaza Linea Ref. E .I Prisma plazamiento. Continuacién con el cuadro de
Selecc. Aplicacion=Replanteo Vert/Decalaje Replantso

didlogo de introduccién de valores longitudina-
Izq / Dch 0.000 m |'25

les, transversales y de altura.
|| Sub /Baj 0.000 m |'25
i| Fue / Den 0.000 m |'25

(@ Vuelta a la definicion del eje de referencia

Introduccion de la posicién de replanteo
Introduccién de los valores de replanteo como dimensiones en relacion con el eje de referencia definido al establecer
la estacion o en referencia a la linea de referencia del plano vertical.

Hilti POS - () Cancelacion y vuelta al menu de inicio

@ Introduccién de desplazamientos en el plano
de referencia

Selecc. Aplicacidn=Replanteo Vert./Valores Replantzo

(® Confirmacion de la introduccion y continuacion

A
ID Pt vi | Bcl con la pantalla de alineacién de la herramienta
hr 3.000 m |12 3| respecto al punto que hay que replantear
|| Linea 0.000 m |12,
Il H(z) 0.000 m |12,

Deszl 0.000 pn |12
(1) (2) —GJ
Anular ‘ Translac ‘ OK

Direccion al punto de replanteo

La herramienta se orienta con esta pantalla al punto a replantear, girando la herramienta hasta que el indicador de
direccion rojo se sitle en "cero".

En este caso la cruz recticular apunta en direccion al punto de replanteo.

A continuacién se mueve el telescopio en la vertical hasta que ambos tridangulos estén completamente vacios.

INDICACION
Cuando el triangulo superior presente relleno de fondo, mover el telescopio abajo. Cuando el triangulo inferior presente
relleno de fondo, mover el telescopio arriba.
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Si es posible, mediante la ayuda de punteria, la persona que se encuentra en el objetivo pueda situarse por si misma
en la linea de punteria.

(D Regreso a la pantalla de introduccion de los
valores de replanteo

Medicion de la distancia y continuacion con la

Hilti POS

Orientar y Medir ®

Selecc. Aplicacidn=Replanteo Vert/Replantear posicion

hr 3.000 m E

V1
17° 00° 00"

10.002 m N\B““l”""*‘&»

visualizacién de las correcciones de replanteo

ThAY 167 41° 48"

Correcciones de replanteo

La indicacién de las correcciones sirven para dirigir al portador del objetivo o el objetivo en las direcciones arriba,
abajo, izquierda, derecha.

Gracias a la medicion de distancia también se realiza una correccion adelante o atras.

Después de cada medicién de distancia, las correcciones indicadas se actualizan para acercarse paso a paso a la
posicién definitiva.

Hilti POS - (D Regreso a la pantalla de introduccion de los

valores de replanteo
Replanteo Vert.

Selecc. Aplicacidn=Replanteo Vert/Replantear posicion

hr 3.000 m E

Visualizacion y memorizacion de los resultados

Medicion de la distancia y actualizacion de las
correcciones de replanteo

® ®©

ID Pt V1 Introduccion del siguiente punto
lzq 8455 m | ____ T

LT pa
Bajar 0.000 m

Afugra 0.002 2
(1) (2] (3] (4]
Atras ‘ Result. ‘ Medir ‘ sig. Pt

= o

Instrucciones en la pantalla sobre la direccion del movimiento del objetivo medido.

Avanzar El soporte objetivo o el objetivo se ha de acercar mas
al plano de referencia.

Atras El soporte objetivo o el objetivo se ha de alejar mas del
plano de referencia.

Izqda Tomando la herramienta como referencia, el soporte

objetivo o el objetivo se ha de mover a la izquierda las
unidades indicadas.

Derecha Tomando la herramienta como referencia, el soporte
objetivo o el objetivo se ha de mover a la derecha las
unidades indicadas.

Subir Tomando la herramienta como referencia, el soporte
objetivo o el objetivo se ha de mover hacia arriba las
unidades indicadas.

Bajar Tomando la herramienta como referencia, el soporte
objetivo o el objetivo se ha de mover hacia abajo las
unidades indicadas.
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Resultados del replanteo
Indicacion de las diferencias de replanteo en longitud, altura y desplazamiento basadas en las Ultimas mediciones de
distancia y angulos.

Hilti POS - (D) Regreso a la pantalla de introduccion de los
valores de replanteo
Result. Replanteo E @ Introduccion de los valores de atributos
Selecc. Aplicamén>Replanteo Vert./Result. Replanteo Confirmacién
ID Pt V1 ®
Ln 8.454 m
|| ?H(z) 0.000m | ____4 “0
RS
Il Desp. 0.000 m
L
| © el o
| Atras ‘ ‘ Atr ‘ OK
Registro de datos del replanteo con lineas de referencia
ID Pt Nombre del punto de replanteo.
Linea (introducida) Distancia de linea introducida en relacién con el eje de
referencia.
Altura (introducida) Valor de altura introducido.
Despl. (introducido) Desplazamiento vertical introducido en el plano de re-
ferencia.
Linea (medida) Distancia de linea medida en relacién con el eje de re-
ferencia.
Altura (medida) Altura medida.
Despl. (medido) Desplazamiento medido en relacion con los planos de
referencia.
dLn Diferencia en el valor de linea basada en el eje de refe-
rencia. dLn = linea (medida) - desplazamiento (introdu-
cido)
dH Diferencia de altura. dH = altura (medida) - altura (intro-
ducida)
dDespl Diferencia en el valor de desplazamiento basada en el

eje de referencia. dDespl = Despl. (medido) - Despl.
(introducido)

10.6.3 Replanteo vertical con coordenadas

Las coordenadas se pueden aplicar cuando, p. €j., los puntos de referencia estan disponibles como coordenadas y
los puntos del plano vertical también existen como coordenadas en el mismo sistema.

Un caso como este se da, por ejemplo, cuando previamente se ha medido el plano vertical con coordenadas.

Introduccion de los puntos de replanteo
La introduccién de los valores de replanteo con coordenadas de punto se puede realizar mediante tres métodos
diferentes:

1. Introducir manualmente las coordenadas de punto.

2. Seleccionar las coordenadas de punto de una lista con puntos almacenados.
3. Seleccionar las coordenadas de punto de un grafico CAD con puntos almacenados.
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Introducir datos Replantg II .

Selecc. Aplicacion=Replanteo Vert.Valores Replantso

Cancelacion y vuelta al menu de inicio

ID Pt

S,

Confirmacion de la introduccién y continuacion
con la pantalla de alineacion de la herramienta
respecto al punto que hay que replantear

hr 0.000 m |z,

Despl,
(1) (2]

Anular ‘ Translac ‘

Introduccion de los valores de replanteo (con dibujo CAD)

Aqui los puntos de replanteo se seleccionan directamente en un grafico CAD.
El punto se encuentra almacenado a modo de punto tridimensional o bidimensional y se extrae correspondientemente.

Hiripos
Seleccionar Pt de Plano g II F.,itéfha

Selecc. Aplicacidn=Replanteo Vert./Valores Replantso

©

Visualizacion del punto seleccionado en el gra-
fico

'S
?
v

l I

I
—

I

| 5 “_\
@ 0.6 O (6]

BPLH:

Regreso a la pantalla de introduccion de los
valores de replanteo

Seleccion de un punto del plano

Seleccion de un punto de la lista

Introduccién manual de las coordenadas

@EEE ©

Confirmacion del punto seleccionado

Anular ‘ Plan—ﬁ_ism ‘ Man | OK

Resultados de replanteo con coordenadas

Indicacion de las diferencias de replanteo en coordenadas sobre la base de las Ultimas mediciones de distancia y de

angulos.

Result. Replanteo
Selece. Aplicacidn=Replanten Vert /Result. Replanteo

Regreso a la pantalla de introduccion de los
valores de replanteo

Introduccién de los valores de atributos

ID Pt 35

Ln 24159 m
15.000 E?H‘Z:'
. m{____ E ————

0.000 m

Confirmacion

Registro de datos del replanteo con coordenadas
ID Pt

Nombre del punto de replanteo.

Coordenada norte (introducida)

Coordenada norte introducida con relacion al sistema
de coordenadas de referencia.

65



Altura (introducida) Valor de altura introducido.

Coordenada este (introducida) Coordenada este introducida con relacion al sistema
de coordenadas de referencia.

Coordenada norte (medida) Coordenada norte medida con relacion al sistema de
coordenadas de referencia.

Altura (medida) Altura medida.

Coordenada este (medida) Coordenada este medida con relacion al sistema de
coordenadas de referencia.

AN(y) Diferencia en la coordenada norte basada en el sistema

de coordenadas de referencia. AN(y) = coordenada
norte (medida) - coordenada norte (introducida)

AH(2) Diferencia de altura. AH(z) = altura (medida) - altura
(introducida)
AE(x) Diferencia de coordenada este tomando como base el

sistema de coordenadas de referencia. AE(x) = coorde-
nada este (medida) - coordenada este (introducida)

INDICACION
El replanteo vertical utiliza siempre descripciones de punto tridimensionales. Al realizar replanteos con lineas de
referencia y replanteos con coordenadas se utilizan las dimensiones de linea, altura y desplazamiento.

INDICACION
Las demas pantallas son idénticas a las del capitulo anterior.

10.7 CoGo (Coordinate Geometry)

Para iniciar la aplicacion «CoGo» pulse la tecla «<CoGo». Una vez iniciada la aplicacion, dispone de los siguientes
programas de calculo:

e Inverse

o Offsets

o Intersection

e Angle

e Point in direction
e Area

10.7.1 Sinopsis
Con ayuda de las CoGo es posible realizar mediciones in situ.

1.2 Seleccion del programa de céalculo CoGo

Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Inverso: calculo de angulos de direccion y tra-
mos

Menu Aplicaciones

Selecc. Aplicacidn=Selecc. Aplicacion -
(® Offset: calculo de puntos de offset
2 9 4 6 :::’.:9 @ Interseccion: calculo del punto de interseccion

Inverso Desplazamient Intersecar - - -
(® Angulo: calculo del angulo

b (5) > O (® Superficie: calculo del area

Angulo Area

Atras |
INDICACION

Para utilizar la funcionalidad CoGo no se requiere ninguna conexion con la estacion total.
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Con estas aplicaciones pueden efectuarse los siguientes calculos:

o Inverse: célculo de angulo de direccion, distancia, linea y offset; diferencia de altura a partir de puntos o

elementos predefinidos
o Offsets: célculo de puntos de offset

o Intersection: célculo del punto de interseccién de elementos

e Angle: célculo del angulo entre elementos
e Area: célculo del area

El célculo se basa en:

e puntos existentes en la tarea, distancias conocidas o acimuts conocidos

e puntos medidos
e coordenadas introducidas

10.7.2 Inverse

Puede elegir entre las siguientes opciones para el calculo.

e 2 puntos: se calculan el angulo de direccion y la distancia
o Elemento de linea/curva: se calculan el &ngulo de direccién y la longitud de la linea/curva
o Elemento de linea/curva y punto: se calculan la longitud de la linea/curva y el offset

1.2 Seleccion de «inverso» CoGo

p
Hilti POS

T
Prisma

Menu Aplicaciones

@ Vuelta al cuadro de didlogo previo

@ Calculo de angulos de direccioén, tramos y dife-
rencias de altura

Selecc. Aplicacidn=Selecc. Aplicacion
> B S - e
Inverso Desplazamient Intersecar
Angulo Area
Atras |

"

2.2 Seleccion de los elementos

-
Hilti POS

Elegir Pts/Elementos
Selecc. Aplicacion=Elegir Pts/Elementos

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Creacion de un nuevo elemento

Creacion de un nuevo punto

Visualizacion del resultado

@BEEE

Seleccion del elemento

-~

. . . . < >

-
QP 20 m J@ 9
Anular Grafica | NuevoPt Ver

Para iniciar el calculo deben seleccionarse:
e dos puntos o
e unalinea/curva o
e unalinea/curvay un punto
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Seguidamente puede empezarse el célculo con @.
3. Resultado
p

Hilti POS

Resultados Inversa E ]

Prisma

Selecc. Aplicacidn=Resultadas Inversa

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Confirmacion del cuadro de didlogo

Visualizacion del angulo de direccion

ID Pt Pt-8

ID Pt Pt-10
R Angulo e 170° 28° 03"
Longitud Arco 9 48.249 m

?H(it’ (5)

Atras ‘

-
Hilti POS
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Visualizacion de la longitud del tramo/curva,
distancia entre puntos

® OEEE

Visualizacion de la diferencia de alturas, si pro-
cede




Hilti POS

—
Elegir Pts/Elementos
Selecc. Aplicacidn=Elegir Pts/Elementos

Hilti POS
e

Elegir Pts/Elementos
Selecc. Aplicacidn=Elegir Pts/El ementos

L2694 m Desp

Anular

K ———

10.7.3 Offset
La funcién Offset permite calcular puntos de offset a lo largo de lineas y curvas.

Para iniciar el calculo debe seleccionarse:

e unalineao
e unacurva

1.2 Seleccion de «offset» CoGo

Hilti POS (D Vuelta al cuadro de didlogo previo

Menu Aplicaciones E .I (@ Calculo del offset

Selecc. Aplicacidn=Selecc. Aplicacion
E
Inverso Desplazamient Intersecar
Angulo Area
Atras |
—
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2.2 Seleccion del elemento

-
Hilti POS

Seleccionar Elementos E

Selecc. Aplicacidn=Seleccionar Elementos

a * 4 >

\
|:0:|20m 9 )

Anular ‘ Grafica NuevoPt‘ Calc

L —

Para iniciar el calculo debe seleccionarse:
e unalineao
e unacurva

Seguidamente puede empezarse el calculo con @.

3. Definicién de los offsets

Hilti POS

Parametros Desp.

Selece. Aplicacion=Pardmetros Desp.

[ |

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Creacion de un nuevo elemento

Creacion de un nuevo punto

Inicio del célculo

@BEEE

Seleccion del elemento

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Confirmacion del cuadro de dialogo

Seleccion del punto inicial

Introduccién del intervalo

eBEEIE

Introduccién del offset

Inicio- ID Pt (3) 7 |%s.]
Linea-Iintervalo (4) 3.000 m |z,
Despl. (5) 6.000 m |2,

Atras ‘

4. Visualizacion del resultado

F = = = = =

Hilti POS
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Vuelta al cuadro de didlogo previo

Visualizacién de los atributos

Visualizacion de los puntos nuevos

Almacenamiento de los puntos nuevos

eBEEIE

Elementos con puntos de offset




10.7.4 Punto de interseccién
Con la funcion Punto de interseccion es posible calcular el punto de interseccion de 2 elementos.

Para iniciar el calculo deben seleccionarse:
e doslineas o
e unalineay unacurvao
e dos curvas

1.2 Seleccion de «interseccion» CoGo

rHiIti POS @ Vuelta al cuadro de dialogo previo

(@ Caleulo del punto de interseccion

o 7 e @
Inverso Desplazamient Intersecar
b [
Angulo Area

Atras

—— =1

2.2 Seleccion de los elementos

-
Hilti POS Vuelta al cuadro de dialogo previo

Creacion de un nuevo elemento

Elegir 2 elementos

Selecc. Aplicacion=Elegir 2 elementos Creacion de un nuevo punto

Inicio del célculo

®EEEE

Seleccioén de los elementos

Para iniciar el calculo deben seleccionarse:
e doslineas o
e unalineay una curvao
e dos curvas

Seguidamente puede empezarse el célculo con @.



3. Definicion del nombre del punto nuevo

Hilti POS
e —
DR
Mostar puntos E I e
Selecc. Aplicacidn=Mostar puntos

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Visualizacién de los atributos

Visualizacion de los puntos anteriores

ID Pt (6) 7 |%.|

Visualizacion del siguiente punto

E(x) 1516.103
O 6 66 6 6
Atras ‘ Atr | Prev ‘ Segu ‘ Guardar

4. Visualizacion del resultado

N(y) 1560.676 m ||

Almacenamiento del(de los) punto(s)

@EE

Definicién del nombre del punto

p
Hilti POS

:ﬁ:l 20m 9 @ 9
Anular ‘ Grafica NuevoPt‘ Seguir

L ———

10.7.5 Angulo

Vuelta al cuadro de didlogo previo

Creacion de un nuevo elemento

Creacion de un nuevo punto

Visualizacion del siguiente punto

Punto de interseccién calculado

@OEEE

Con la funcién Angulo puede determinarse el angulo entre 2 elementos.

Para iniciar el célculo deben seleccionarse 3 puntos.

1.2 Seleccion de «angulo» CoGo

Hilti POS
c—

Menu Aplicaciones z i

Prisma

Selecc. Aplicacidn=Selecc. Aplicacion
ia?
Inverso Despla i Intersecar
Angulo Area
Atras |
\ ———
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2.2 Seleccion de puntos

Vuelta al cuadro de didlogo previo

-
Hilti POS

Creacion de un nuevo elemento

Creacion de un nuevo punto

Inicio del célculo

Seleccion de los 3 puntos

@EE

Visualizacion del angulo actual

:ﬁ: 20m 9
Anular

L ———

Para iniciar el célculo deben seleccionarse 3 puntos.
Seguidamente puede empezarse el calculo con @.

3. Visualizacion del resultado

Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Confirmacion del cuadro de dialogo

Mostar angulo % Bl e

Selecc. Aplicacién=Mostar angulo Visualizacion de los puntos

ORE©

ID Pt Pt-17 Visualizacion del angulo

DPt @ Pt-1
ID Pt Pt-6
Angulo dcha 9 240° 51' 25"
Anﬁlo izq 119° 0635"

| Atras ‘ ‘ OK

K ——

10.7.6 Calculo del area

Con la funcién Area puede calcularse el 4rea de la superficie.
Para iniciar el calculo deben seleccionarse un minimo de 3 puntos y un maximo de 99 puntos.
La linea se cierra automaticamente al inicio del calculo del area.

1.2 Seleccion de «superficie» CoGo

(it oS (@ Vuelta al cuadro de didlogo previo
. —

Prisma

. . . R Alcul | &
Menu Aplicaciones z ki @ Géloulo del drea

Selecc. Aplicacidn=Selecc. Aplicacion
)
Inverso Despla i Intersecar
Angulo Area
Atras |




2.2 Seleccion del elemento

i . .
Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Creacion de un nuevo elemento

Creacion de un nuevo punto

Inicio del célculo

Seleccion de los puntos

@EE

Visualizacion de la superficie actual

I:o[)m
Anular

L ———

Seguidamente puede empezarse el célculo con @.
Pulsando otra vez sobre un punto ya seleccionado, este puede borrarse.

3. Visualizacién del resultado

Hilti POS (@ Vuelta al cuadro de didlogo previo
Resultado Area % Bl e @ Almacenamiento

Selece. Aplicacién=Resultado Area @ Visualizacion del resultado

Area 114278 m?

Area (3} 0.11 ha

Perimetro 146.921 m

Perimetro 0.15 km

N u&ri Pts 5 9

Atras ‘ ‘ oK

K ——

10.8 Linea de enlace
10.8.1 Principio de la linea de enlace

Con la aplicacioén Linea de enlace se miden dos puntos situados libremente en el espacio para determinar la distancia
horizontal, la distancia inclinada, la diferencia de altura y la pendiente entre los puntos.

Para determinar la linea de enlace hay dos posibilidades de medicion diferentes:

o Resultados entre el primer y todos los demas puntos medidos
o Resultados entre dos puntos medidos
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1.2 Linea de enlace radial con referencia al punto base

&

Después de medir el primer punto, todos los demds puntos medidos se refieren al primer punto.

2.2 Linea de enlace lineal con referencia a los puntos primero y segundo

Medicion de los primeros dos puntos.
Después del resultado, seleccione una nueva linea y mida de nuevo el punto basico y el segundo punto nuevo.

10.8.2 Funcionamiento de la aplicacion «Linea de enlace»
Para iniciar la aplicacion «Linea de enlace», pulse la tecla Linea de enlace en el menu principal.
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1.2 Cuadro de dialogo de inicio «Linea de enlace»

Seleccionar Tarea

p
Hilti POS

(D Seleccion de la aplicacion Linea de enlace

E . DR
Prisma

30.07.14 1353
Y o
% 10
COGO Linea Enlace Area
sef H
tecdolite HT remoto. Ajuste Vert.
Linework
Atras |

2.2 Cuadro de dialogo de medicién «Punto de medicién 1»

-
Hilti POS

Medir Pt1

Selecc. Aplicacign=Linea Enlace/Medir Pt

Vuelta al cuadro de didlogo del proyecto

Ejecucion de la medicion

®OE

hr

Ah
Av
Dh

3.000 m |25
66° 00’ 00"
90° 00’ 00"

10.002 m

Después de la medicion, vuelta al siguiente
cuadro de dialogo

3. Cuadro de dialogo de medicion «Punto de medicion 2»

p
Hilti POS

Medir Pt2

Selecc. Aplicacign=Linea Enlace/Medir Pt

Atras

Introduccién o indicacién de los atributos asig-
nados al punto

hr

Ah
Av
Dh

6.000 m E

41° 00" 00"

90° 00" 00"
10.002 m

Ejecucion de la medicion

Ol O

Visualizacion de los resultados

(2] (3)

INDICACION

En la linea de enlace radial, la medicion de cada uno de los deméas puntos (P,) hace referencia siempre al primer
punto (Py).

En la linea de enlace lineal, cada medicion (P,) hace referencia al dltimo punto medido (P,,.,).
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Pantalla de resultados y almacenamiento de datos de la linea de enlace

Distancia inclinada Distancia diagonal entre los dos Ultimos puntos de me-
diciéon
Distancia horizontal Distancia horizontal entre los dos ultimos puntos de
medicion
Diferencia de altura Diferencia de altura entre los dos ultimos puntos de
medicion
Inclinacion % Inclinacién en tanto por ciento (%)
Angulo de inclinacion % Inclinacion en medida angular de la configuracién del
sistema

10.9 Medicion de superficies
10.9.1 Principio de la medicion de superficie

La herramienta determina la superficie horizontal y vertical cercada a partir de un maximo de 99 puntos consecutivos
medidos.
La medicién de la secuencia de puntos puede hacerse en el sentido de las agujas del reloj o en sentido inverso.

INDICACION
Los puntos se deben medir de forma que las lineas de unién de los puntos medidos no se crucen; de lo contrario la
superficie calculada sera errénea.

INDICACION
Aqui no es necesario establecer la estacion.

La superficie horizontal se calcula proyectando los puntos medidos en el plano horizontal.
Los puntos se deben medir siguiendo un orden, de forma que rodeen la superficie.
Para el calculo, la superficie siempre se cierra siguiendo el orden del ultimo al primer punto medido.

10.9.2 Funcionamiento de la aplicacion Medicién de superficies
Para iniciar la aplicacion «Medicion de superficies», pulse la tecla Medicién de superficies en el menu principal.
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1.2 Cuadro de dialogo de inicio «Medicion de superficies»

f Hilti POS @ Seleccion de la aplicacion Medicion de superfi-
. cies
Seleccionar Tarea
30.07.14 1351
H .5 P
L ol (1)
COGOo Linea Enlace Area
¢ Lo
tecdolite HT remoto. Ajuste Vert.
Linework
Atras ‘
——— =

2.2 Cuadro de dialogo de medicién «Punto de medicién»

f Hilti POS @ Vuelta a la seleccion del proyecto
Medir Area @ Bor.radc.)'del ultimo pL.m.t? medido
Selecc. Aplicacion>=Area Horizontal/Mediciones (®  Activacién de la medicion del punto
Area — (® Visualizacién del resultado de la medicion de

B superficies
Perimetro - |
Num. Pts 0/99 [
L
I
(1] (2] (3] o |
N - |
Anular ‘ Borr. Pt Medir ‘ Result. I

Resultados

Los resultados se guardan en la memoria interna y con Hilti PROFIS Layout se pueden visualizar en el PC o imprimirse.

10.9.3 Almacenamiento de datos sobre medicién de superficies
Almacenamiento de datos sobre medicion de superficies

Superficie Superficie en unidad base, p. €j., m?, ft2, etc.

Superficie Superficie en unidades grandes, p. €j., ha, acres, etc.

Perimetro Perimetro en unidad base, p. €j., m, ft, etc.

Perimetro Perimetro en unidades grandes, p. ej., km, millas, etc.

Numero de puntos de mediciéon Cantidad de puntos utilizados para el calculo de la su-
perficie

10.10 Teodolito
La aplicacién Teodolito redne las funciones de teodolito basicas para ajustar la lectura del circulo horizontal.
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Seleccionar Tarea E .I F.,F;f;a

10.10.1 Ajustar la lectura de circulo Cero

@

Seleccion de la aplicacion Teodolito

Con la opcién Ah "cero", la lectura del circulo horizontal se puede ajustar a "cero" de forma sencilla y rapida.

Teodolite E II P

Selecc. Aplicacidn=Aplicac.

@

Vuelta al cuadro de didlogo previo

@

Fijacion de angulos

®

Visualizacion del angulo vertical en porcentaje

Ah 91° 00" 00"
Av 90° 00' 00"
10.002 m

Definir Angulo

Selecc. Aplicacidn=TeodolitoFijar AngLio

@

Ejecucion de la medicion

Detencion de la lectura actual del circulo de ah

Ajuste del angulo ah actual a 0

Confirmacion del cuadro de didlogo

Ah 91° 00° 00" |1z,
Av 90° 00' 00"
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Set Ah Cero

Selece. Aplicacion=Teodolitolh Cero
Ah (ant)
Ah (nue)

91° 00’ 00™
0° 00" 00™

Presione [OK] para fijar Ah =0

(2)
OK

10.10.2 Ajustar la indicacion del circulo horizontal

La lectura del circulo horizontal se retiene, el nuevo objetivo se enfoca y a continuacion se vuelve a activar la lectura

del circulo.

Definir Angulo E Bl

Selecc. Aplicacidn=TeodolitoFijar AiﬁgLio

(@ Cancelacion y regreso a la pantalla anterior sin
modificar el valor de ah

(@ Ajuste del valor de ah a 0

@ Detencion de la lectura actual del circulo de ah

@ Ajuste del angulo ah actual a 0

@ Confirmacion del cuadro de didlogo

Ah 91° 00° 00" |1z,
Av 90° 00' 00"

Ah, Fijary Definir Z Bl =
Selecc. Aplicacion=TeodolitosAh, FijanDefinir
Ah 91° 00" 00"

Ah fijo. Mirar el nuevo objetivo
vy luego presione [OK] para liberar Ah.

(2]
OK

10.10.3 Introducir manualmente la lectura de circulo

@ Cancelacion y regreso a la pantalla anterior sin
modificar el valor de ah

@ Ajuste del valor ah en la pantalla

Cualquier lectura de circulo se puede introducir manualmente en todas las posiciones.
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Detencion de la lectura actual del circulo de ah

Ajuste del angulo ah actual a 0

Selecc. Aplicacién=Teodolito/Fijar Angulo Confirmacion del cuadro de didlogo

Ah 91° 00’ 00" |1z
Av (4] 90° 00 00"

OE©

Introduccién manual del valor del angulo hori-
zontal

(3)
LOK

10.10.4 Indicacion de inclinacién vertical

‘ Fija Ah ‘

(1) (2]
Ah=0

Los valores de lectura del circulo vertical se pueden indicar tanto en grados como en porcentaje.

INDICACION
La indicacién de % solo esta activa para este indicador.

De esta forma es posible medir o alinear inclinaciones en %.

Hilti POS - (@ Cambio de la visualizacion del angulo vertical

entre grados y %

Selecc. Aplicacidn=Aplicac.

Ah 91° 00° 00"
1 Av 90° 00° 00™
|| Dh 10.002 m
||

Atras ‘ Teod ‘ V% Medir

10.11 Medicion de altura indirecta

10.11.1 Principio de la medicion indirecta de la altura
La medicioén indirecta de la altura permite determinar diferencias de altura respecto a lugares o puntos inaccesibles
cuando no es posible realizar una medicion de distancia directa.

Con la medicién indirecta de altura se pueden determinar practicamente todo tipo de alturas y profundidades, p. €j.
alturas de extremos de gruas, profundidades de excavaciones, etc.
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INDICACION
Es imprescindible que el punto de referencia y el resto de los puntos inaccesibles se encuentren en el mismo plano
vertical.

Z il -

(@ Seleccion de la aplicacion de medicion indi-
recta de altura

]
Linea Enlace Area
; O
HT remoto. Ajuste Vert. |

Al abrir la aplicacion se muestran los trabajos, es decir, la pantalla de seleccion de trabajos.
Aqui no es necesario establecer la estacion.

10.11.2 Calculo indirecto de altura

Mediciones respecto del primer punto de referencia

Se realiza una medicién del angulo y de la distancia respecto del primer punto de referencia.

La distancia se puede medir directamente en el punto o con un bastén reflector, dependiendo de la accesibilidad del
primer punto de referencia.

Hilti POS - () Vuelta a la seleccién del proyecto

: : DR Activacion de la medicién del punto
Medir Pt1 7 il a2 ® P
Selece. Aplicacidn=Altura Remota/HT remoto. @ Continuacion a la siguiente medicion

hr 3.000 m E

| Av 90° 00" 00" []—7
| bh 10.002 m i |

(2]

Mediciones de los demas puntos
La medicién respecto de los demas puntos se hace midiendo solo los angulos verticales. La diferencia de altura
respecto del primer punto de referencia se muestra permanentemente.
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Hilti POS — (@ Nueva (otra) medicién indirecta de la altura

tomando como base un punto de referencia

Apuntar Pt 2 nuevo

Selece. Aplicacidn=Altura Remota/HT remoto. @

Memorizacion de los resultados

Av 90° 00' 00"
Dh 10.002 m

?H(z) 0.000,
(2] (1)

Guardar | Nue.H

10.12 Alineacion vertical

10.12.1 Principio de la alineacion vertical

La alineacion vertical permite situar elementos verticalmente en el espacio o transferirlos a la vertical.
Aqui caben destacar las ventajas que ofrece para la colocacion de encofrados en columnas o la posibilidad de
replantear y comprobar puntos superpuestos en un mismo plano vertical a lo largo de varios pisos.

INDICACION
Basicamente se comprueba si dos puntos medidos estan situados uno encima del otro en el plano vertical.

INDICACION
Segun las necesidades de la aplicacion, las mediciones se pueden realizar con o sin baston reflector.

Hilti POS - (@ Seleccion de la aplicacion de ajuste vertical
P

Seleccionar Tarea

Al abrir la aplicacion se muestran los trabajos, es decir, la pantalla de seleccion de trabajos.
Aqui no es necesario establecer la estacion.
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Mediciones respecto del primer punto de referencia

Se realiza una medicién del angulo y de la distancia respecto del primer punto de referencia.

La distancia se puede medir directamente respecto del punto o con un baston reflector, segun la accesibilidad del
primer punto de referencia.

. @ Medir angulo y distancia del primer punto de
Medir Pt1 g i referencia

@ Vuelta a la seleccién del proyecto

Selecc. Aplicacidn=Ajuste Vert./Medir Pt Base

Continuacion a la siguiente medicién

0.000 m |25
91° 00" 00"
90° 00" 00"
10.002 m

Atras ‘ ‘ Medir ‘ Seguir

= 4

Mediciones de los demas puntos

La medicion respecto de los demas puntos se realiza siempre mediante la medicion de angulos y distancias.
Después de la segunda y cada una de las siguientes mediciones, los valores de correccién respecto del primer punto
de referencia se actualizan en la pantalla de abajo.

rHiIti POS e — ) @ Regreso a la medicion del primer punto de refe-
. 5= rencia
Medir Pt2 Prisma @ Memorizacion de los resultados
Selecc. Aplicacidn=Ajuste Vert./Mirar Pt Referencia @ Medicion del éngulo v a distancia v actualiza
: -
hr 0.000m E cién de los valores de correccion en la pantalla
?Ah 0° 00" 00"
I Dcha 0.000 m
Adelante 0.002 m
|
"o e Mg '

Atras ‘Guardar‘ Medir 1

10.13 Plano y puntos

Mediante la funcion «Plano y puntos» se pueden extraer de forma rapida y sencilla puntos de un archivo CAD
importado, asi como crear y borrar nuevos puntos y lineas. De este modo pueden crearse y editarse desde archivos
CAD de forma répida y sencilla sobre el terreno todos los puntos y lineas necesarios para el trabajo.

INDICACION
Solamente se importan archivos con formato .dxf. No es posible procesar archivos con formato .dwg u otros.

10.13.1 Inicio de la aplicacion
Para iniciar la aplicacion «Plano y puntos», pulse en el menu principal la tecla «Plano y puntos»
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Hilti POS @ Seleccion de la aplicacion «Plano y puntos»
Seleccionar Tarea
30.07.14 14:15
2 - (o
COGO Linea Enlace Area
i
teodolito HT remoto. Ajuste Vert.
/510
Linework
Atras
———————
10.13.2 Sinopsis
rHiIti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Ajuste de los parametros

Linework

n Confirmacion del cuadro de didlogo
Selecc. Aplicacion=Linework 9

Ajustes generales
Dibujo
Extraccion de puntos

QIPEEI®IEIE

Funcién de zoom

10.13.2.1 Manejo de los botones en «Plano y puntos»
En la aplicacién «Plano y puntos» pueden abrirse otras pantallas mediante los botones situados en el borde derecho
de la pantalla. Los botones distintos de los habituales pueden manejarse de dos formas diferentes:

e Botones que deben mantenerse pulsados durante al menos un segundo
o Botones que deben pulsarse y desplazarse hacia la izquierda

10.13.2.2 Ajustes generales
El boton «Ajustes generales» activa la disponibilidad de las siguientes funciones:

e Administrador de capas
e Activacion/desactivacion de DXF
e Ventana «Info»

10.13.2.3 Dibujo
El boton «Dibujo» activa la disponibilidad de las siguientes funciones:

e Curva con tres puntos
e Curva con dos puntos y radio
o Recta con dos puntos

10.13.2.4 Extraccion de puntos
El boton «Extraccion de puntos» activa la disponibilidad de las siguientes funciones:

e Puntos cony sin offset
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e Puntos en el centro del circulo

o Division de linea/segmento de linea
e Creacioén de puntos de interseccion
o Eliminacion de puntos

¢ Modo manual

10.13.3 Extraccién/creacion de puntos

/- Se crea el radio/punto central del arco

@===0 Se crean puntos de offset

Divide un segmento de linea o la linea completa en secciones de igual
tamafio

-

Se crea el punto de interseccion a partir de dos lineas que se cortan

Se borran los puntos seleccionados

Seleccion libre de puntos

Se dibuja un arco a partir de tres puntos

Se dibuja un arco a partir de dos puntos y un radio

Se crea una linea entre dos puntos

NAMN & | QXK

10.13.3.1 Creacion de puntos de offset
Esta funcién permite introducir nimeros de punto, asi como el valor longitudinal y transversal.

10.13.3.2 Division de un segmento de linea o de una linea
Un segmento de linea o una linea completa puede dividirse en secciones de igual tamafio.

o El primer «clic» selecciona la linea completa.
o El segundo «clic» selecciona el segmento de linea.
o Eltercer «clic» borra la seleccion.

10.13.3.3 Creacion de puntos a partir de un punto de interseccion de linea

Seleccion de dos o mas lineas que se cortan en un punto. En el punto de interseccion se crea un punto nuevo. El

punto de interseccion no posee informacién de altura.
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10.13.3.4 Seleccion libre de puntos

Hilti POS

Parametros

Selecc. Aplicacidn=Pardmefros
Inicio- ID Pt 1%, |
Puntos de mediana

Punto final I
Interseccion Puntos
Puntos de objetos

Anular ‘ OK

. — ——

Con este ajuste predeterminado se pueden seleccionar los puntos que deben extraerse.

10.13.4 Dibujo
Se dibuja un arco a partir de tres puntos

Se dibuja un arco a partir de dos puntos y un radio

Se crea una linea entre dos puntos

NN

10.13.5 Ajustes generales
Ajustes

Ajustes de capa

Visualizacion de toda la informacion relevante sobre el objeto seleccio-
nado

_%\
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10.13.5.1 Ajustes de capa

-
Hilti POS

Seleccionar capas

Selece. Aplicacidn=Seleccionar capas
v |0
v | Batterboard
|| .« | Building
v
v

Building_Line

Building_New

Atras

Este ajuste predeterminado activa o desactiva las diferentes capas.

INDICACION
No es posible editar o eliminar capas del archivo .dxf importado.

10.14 Activacion del intercambio de datos con programas de construccién

10.14.1 Secuencia de funcionamiento de la aplicacion «PROFIS Connect»

INDICACION
A partir de la version 2.2.0, el software de aplicaciones de la estacion total también incluye la aplicacién «<PROFIS Con-
nect». En caso de que la version del software de aplicaciones de su estacion total sea inferior a la 2.2.0, le rogamos
que se ponga en contacto con su asesor de ventas.

La aplicacion «PROFIS Connect» le ayuda a la hora de registrar y replantear puntos mediante el intercambio
dinamico de coordenadas con un programa de construccion instalado en un PC conectado. Se pueden transferir
las coordenadas de puntos que se han medido recientemente de la estacion total al programa de construccion, y
coordenadas de puntos ya existentes del programa de construccion a la estacion total.

1.2 Didlogo de inicio «<PROFIS Connect»
o Parainiciar la aplicacion «PROFIS Connect», pulse la tecla «Profis Connect» en el menu principal.

Hilti POS (@ Activacion del intercambio de datos con «Hilti
PROFIS Connect»
- DR
Seleccionar Tarea = Bl =
28.11.14 09:57
i -
1
COGO Linea Enlace Area
teodolito Ht remoto. Ajuste Vert.

2@

Tipo de linea Profis Connect
Atras

2.2 Seleccion de la aplicacion para el intercambio de datos
e Seleccione la aplicacién para la que se deba activar el intercambio de datos.
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Hilti POS @ Inicie la aplicacion «Medicion y registro» con in-

. X X DR tercambio de datos. Los puntos se transfieren
Menu Aplicaciones % II Prisma de la estacion total al programa de construc-
Applikation Auswahl=Applikation Auswahl cion del PC.

1/ 0 1? 9 ® Injcie la aplicacion «Replanteo» con intercam-
IL. bio de datos. Los puntos se transfieren del pro-
MERConac) alaguitConn grama de construccion del PC a la estacion
total.
Atras |

11 Datos y manejo de los datos

11.1 Introduccion

Las estaciones totales Hilti normalmente almacenan los datos en su memoria interna.

Los datos son valores de medicién, es decir, valores de angulos y distancias; dependiendo de los ajustes o de la
aplicacion, se trata de valores referidos a la linea de referencia, como linea y desplazamiento, o coordenadas.

Con ayuda de un software para PC, los datos se pueden intercambiar con otros sistemas.

En principio todos los datos de la estacion total se pueden considerar datos de punto, a excepcion de los datos
graficos, donde los puntos estan vinculados a los gréaficos.

En este caso se pueden seleccionar y utilizar los puntos, y no el grafico, que sencillamente constituye una informacion
adicional.

11.2 Datos de punto
Los datos de punto pueden ser nuevos puntos medidos o puntos ya existentes. Basicamente la estacién total mide
angulos y distancias.
Con ayuda del establecimiento de la estacion se calculan las coordenadas de los puntos objetivo.
De esta forma el sistema de la estacion total calcula cada punto, al que se apunta con la cruz recticular o el puntero
laser y respecto al cual se mide la distancia, como un punto tridimensional.
Este punto tridimensional se identifica univocamente con ayuda de una denominacién de punto.
Todos los puntos aparecen con una denominacion de punto, una coordenada Y, una coordenada X y, en su caso,
con una altura.
Los datos existentes estan definidos mediante sus coordenadas o puntos con elementos graficos.

11.2.1 Puntos como puntos medidos
Los datos de medicion son puntos medidos que se generan y se registran en forma de puntos de coordenada a partir
de aplicaciones relevantes de la estacion total, como p. ej. Replanteo Horiz., Replanteo Vert., Verificacion y Medir y
guardar.
En cada estacioén los puntos medidos existen una sola vez.
Cuando se utiliza el mismo nombre como punto medido, el punto medido existente puede sobrescribirse o se le
puede asignar otro nombre de punto.
Los puntos medidos no se pueden editar.

11.2.2 Puntos como puntos de coordenada
Cuando se trabaja en un sistema de coordenadas, normalmente todas las posiciones estan determinadas mediante
un nombre de punto y coordenadas; para describir la posicion de un punto se requieren, como minimo, un nombre
de punto y dos valores de coordenada horizontales X, Y o E, N, etc.
Generalmente la altura es independiente de los valores de coordenada XY.
La estacion total utiliza puntos como puntos de coordenada, los asi llamados puntos de control o fijos y como puntos
medidos con coordenadas.
Los puntos fijos son puntos con coordenadas existentes que se han introducido en la estacién total manualmente
con Hilti PROFIS Layout a través de la memoria masiva USB o directamente con el cable de datos USB.
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Estos puntos fijos también pueden ser puntos de replanteo. En cada trabajo solo existe un punto de control (punto
fijo).

Los puntos de control o fijos se pueden editar en la estacion total, siempre y cuando el punto no esté vinculado
a un elemento grafico.

11.2.3 Puntos con elementos graficos
En la herramienta se pueden cargar, representar y seleccionar datos graficos de un entorno CAD con ayuda de Hilti
PROFIS Layout.
El sistema Hilti permite generar puntos y elementos gréficos de diferentes maneras con Hilti PROFIS Layout y
transmitirlos y utilizarlos en la estacion total.
Los puntos vinculados a elementos graficos no se pueden editar en la estacion total, solo en el PC con Hilti
PROFIS Layout.

11.3 Generacion de datos de punto
11.3.1 Con estacion total
Cada medicion genera un juego de datos medidos y un punto medido. Los puntos medidos pueden definirse

exclusivamente como valores de angulos y distancias, como nombre de punto con valores de angulos y distancias, o
como valores de angulos y distancias con coordenadas.

11.3.2 Con Hilti PROFIS Layout

1. Generacion de puntos a partir de dimensiones de plano, mediante la construccion de lineas y curvas, y
representada con elementos graficos

En el programa "Hilti PROFIS Layout", a partir de las medidas de los planos y las dimensiones del plano de obra se
puede generar un gréfico que practicamente reproduce el plano de obra.

Para ello, en el software del PC el plano se vuelve a generar graficamente de forma simplificada, de manera que las
lineas, las curvas, etc. aparecen como puntos con un grafico de fondo.

Aqui también se pueden generar curvas especificas a partir de cuyos puntos, p. €j., es posible generar distancias
regulares.

2. Generacion de puntos a partir de una importaciéon de CAD y datos compatibles con CAD

Con ayuda de "Hilti PROFIS Layout", los datos CAD se transfieren directamente al PC en formato DXF o en formato
DWG compatible con AutoCAD.

Se generan puntos a partir de los datos graficos, es decir, a partir de lineas, curvas, etc.

En el programa Hilti PROFIS Layout, a partir de elementos CAD existe la posibilidad de generar datos de punto de
puntos finales, puntos de interseccién de lineas, puntos centrales de lineas, puntos de circunferencia, etc.

Los datos de punto generados asi se visualizan con los elementos graficos CAD originales como fondo.

Los datos CAD pueden estar organizados en diferentes "capas". En el programa "Hilti PROFIS Layout", los datos se
agrupan en una sola "capa" al transferirlos a la herramienta.

INDICACION
Al organizar los datos en el PC es conveniente observar la densidad de puntos final prevista antes de la transferencia
a la herramienta.

3. Importacién de los datos de punto desde tablas o archivos de texto
En Hilti PROFIS Layout se pueden importar datos de punto desde archivos Word o XML, editarlos, asi como
transferirlos a la estacion total.

11.3.3 Con Hilti Point Creator

El software Hilti Point Creator es un complemento que se puede instalar en AutoCAD a partir de la version 2010. Con
el Hilti Point Creator se pueden extraer puntos con sus coordenadas de disefios en 2D y 3D. Ademas, se toman las
descripciones (atributos) de dichas posiciones del disefio en 2D o 3D de AutoCAD. Los atributos se toman de los
productos Hilti; véase en este sentido la biblioteca BIM/CAD de Hilti. Para los productos Hilti se toman el nimero de
articulo del producto Hilti, la denominacion del producto y el modelo del mismo. Asimismo, se toman los atributos
mas comunes, tales como el nombre de capa y el color del elemento grafico, del modelo de AutoCAD.

Los datos del punto se pueden crear directamente a partir de los disefios de CAD en 2D o 3D. Esos datos del punto
se exportan a distintos formatos desde el software de AutoCAD, mediante el Hilti Point Creator.

Hilti Point Creator: formato de salida para puntos

e Formato de texto con atributos (*.txt)
e Formato de Excel con atributos (*.csv)
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e Formato CAD; solo puntos sin atributos (*.dxf)
e Formato de datos de Hilti con atributos (*.oml)

11.4 Memoria de datos
11.4.1 Memoria interna de la estacion total

La estacion total Hilti almacena en las aplicaciones los datos correspondientemente organizados.
Los datos de punto y de medicion estan organizados en el sistema segun trabajos y estaciones de herramienta.

Trabajo
Un trabajo tiene un solo bloque de puntos de control (puntos fijos) y de puntos de replanteo.
Un trabajo puede tener muchas estaciones.

Estacion de herramienta mas orientacion (donde sea relevante)
Una estacién siempre tiene una orientacion.
Una estacion tiene los puntos medidos con sus correspondientes denominaciones univocas de punto.

INDICACION
Un trabajo se puede equiparar con un archivo.

11.4.2 Memoria masiva USB

La memoria masiva USB sirve para intercambiar datos entre el PC y la estacion total. La memoria masiva no se utiliza
como memoria de datos adicional.

INDICACION
La memoria de datos activa de la estacion total siempre es la memoria interna.

12 Gestion de datos de la estacion total

12.1 Vista general
El gestor de datos permite acceder a los datos almacenados internamente.

Posibilidades del gestor de datos:
o Importacion y exportacion de datos
o \Visualizacion, creacién y borrado de proyectos
e Puntos
Visualizacion, creacion, borrado, edicién de puntos fijos
Visualizacion, borrado de puntos de medicion
o Visualizacion, creacién, borrado, edicion de graficos de elementos graficos como lineas, curvas

12.2 Funcionamiento de la aplicacion Gestor de datos
El acceso a la gestion de datos se realiza directamente desde el Inicio.

1.2 Cuadro de dialogo de inicio «Sistema»

(@  Informacion sobre el proyecto

Hilti POS

Seleccionar Tarea @ Seleccion del gestor de proyectos

3007 14 417 (3 Seleccion del gestor de importa-
cién/exportacion
Replanteo Medir y Guarda Linea de I;.ef
i3t ao
Verificacion Vert. disposici Aplicaciones
Config ‘ Info Trab ‘ Archivo
—————— — —
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2.2 Ventana «Info»
o Gestor de importacién/exportacion (importacion/exportacién de datos de puntos)
o Gestor de proyectos (mostrar, crear, borrar opciones del proyecto)
o Gestor de puntos (mostrar, crear, borrar, editar puntos fijos y mostrar o borrar puntos de medicién)
o Gestor de graficos (mostrar, crear, borrar lineas y curvas)

Hilti POS (@ Vuelta al cuadro de didlogo previo

@ Seleccion del gestor de graficos

Detalles Trabajo
Selecc. Aplicacion=Detalles Trabajo

(3 Seleccion del gestor de puntos

Trabajo Demo dxf
DFX archivo Outside demo 2013 -V ... |
Fecha 29.07.14 08:17 ||
Num. Pts

Nung. Est
(1) (2] (3]
Atras ‘ Grafica | Pts. ‘

K ————

12.2.1 Gestor de importacion/exportacion

-
Hilti POS Vuelta al cuadro de dialogo previo

Confirmacioén de copia de los datos en la me-
moria interna

Opcién de copia de los datos

Seleccionar Tarea E I pn-E;i,a

Selecc. Aplicacidn=Aplicac.

(3 B O 5 )

Copiar Trabajo Importar Exportar

6]

Adjunte DXF

1 )
Atras ‘

L ——

Opcién de importar datos

Opcidn de exportar datos

Opciodn de importar datos DXF

eLEE| OB

(2)

12.2.1.1 Importacion de puntos
Con esta opcién se cargan los datos de un soporte de datos USB conectado directamente al proyecto seleccionado.
Todos los puntos con coordenadas se importan como puntos fijos; por tanto, los puntos se pueden utilizar para
el posicionamiento, el replanteo y los gréaficos (lineas, curvas). Durante el proceso de importacion, los puntos se
comparan mediante el nUmero de punto con los nimeros de punto existentes en el proyecto.

Puesto que en un mismo proyecto cada numero de punto solo puede aparecer una vez como punto fijo, en caso de
numeros coincidentes existen las siguientes cuatro opciones:

Opciones de seleccion para numeros de punto coincidentes
o No sobrescribir los puntos existentes seleccionados de forma individual
e Sobrescribir los puntos existentes seleccionados de forma individual
o No sobrescribir ninguno de los puntos existentes
e Sobrescribir todos los puntos existentes

Los datos se pueden exportar en los formatos de archivo *.csv o *.txt. Cada uno de los elementos de los datos deben
encontrarse necesariamente en el orden establecido anteriormente. Los siguientes elementos se importan como datos
de los puntos fijos en el siguiente orden: N.° de punto, N(X), E(Y), H(Z), atributos 1 - 5.

INDICACION

Los puntos no contenidos en el proyecto se importan sin mensaje. Si después de los elementos importados que se
han comentado existen mas elementos, estos ultimos se ignoran.
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12.2.1.2 Exportacion de puntos

Con la funcion de exportacion se exportan todos los puntos de un proyecto a un soporte de datos USB conectado; y

todos los puntos se consideran del mismo tipo. El nombre de los archivos exportados se puede modificar como se
desee.

Segun el tipo de punto de un proyecto, los elementos de datos exportados son distintos:

e Exportacion de puntos fijos con: n. de punto, N(X), E(Y), H(2), atributos 1 - 5
o Exportacion de puntos de medicion con: n.° de punto, N(X), E(Y), H(2), atributos 1 - 5, Ah, Av, Dh, hr, ppm

INDICACION

A cada uno de los archivos del mismo tipo se le debe asignar un nombre Unico. Si a un archivo del mismo tipo se le
asigna un nombre ya utilizado, el archivo anterior se sobrescribe y, por tanto, se borra.

INDICACION
Mediante la exportacién y reimportacién de los puntos de medicién se pueden convertir los puntos de medicion en

puntos fijos.
12.2.1.3 Copia interna de los datos
Esta opcion permite guardar un proyecto por duplicado en la memoria interna. Para ello, todos los datos del proyecto
se guardan con un nombre nuevo.
12.2.1.4 Importacion/adicion de un archivo .dxf
Esta opcién permite importar o adjuntar un archivo .dxf a un proyecto.

("wii poS Cierre del cuadro de didlogo

Adjunte DXF = il =

Prisma

Confirmacion del cuadro de didlogo

Seleccion del proyecto

@OEEE

Selecc. Aplicacion=Adjunte DXF
A Trabajo 0 Demo dxf | = | Seleccion de la memoria

. = Seleccion del archivo que se desea importar
Mem. Origen 9 usB |

Form. de datos *.dxf |
De Archiv -
g © &

Anular ‘ ‘ OK

12.2.2 Gestor de proyectos

f Hilti POS Vuelta al cuadro de dialogo de inicio del gestor

de datos

. . DR
Funciones de Trabajo E . Prisma @ Informacion del trabajo
Selecc. Aplicacidn=Trabajo ”
Demo dxf @ Creacion de un proyecto nuevo
(®  Eliminacion del proyecto
random @

Establecimiento del proyecto marcado como
proyecto actual

Vorlage Grundriss x 10

o 6 (4)
Atras ‘Ver Nuev‘Borr.

L ———

@
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12.2.3 Gestor de puntos

Vuelta al cuadro de didlogo de inicio del gestor
de datos

p
Hilti POS

Seleccionar Tarea | .
Selecc. Aplicacidn=Detalles Trabajo

Opciodn de puntos fijos

Opcidn de puntos de medicion

OPLE| ©

Opciodn Visualizacion de todos los puntos

NP 30m 9

12.2.3.1 Puntos fijos

Los puntos fijos se pueden mostrar, borrar, editar e introducir de nuevo. Ademas, al introducir puntos fijos nuevos se
pueden anadir hasta cinco descripciones (atributos) a los nimeros del punto y las coordenadas.

Elementos de los datos de los puntos fijos
e N.°de punto

(

o EX

e H©@

e Atributos 1 -5

z
=

m
N

INDICACION
Los puntos fijos a los que se ha asignado un elemento gréfico, p. €j., una linea, curva, etc., se pueden borrar una vez
borrado el elemento grafico.

12.2.3.2 Puntos medidos

Los puntos de medicion siempre estan asignados a una estacion. Después de seleccionar una estacion, se pueden
mostrar y borrar todos los puntos de medicion de dicha estacion.

Posibilidades para borrar los puntos de medicion
o Cada punto de medicion se puede borrar de forma independiente después de seleccionar la estacion
e Todos los puntos de medicion se pueden borrar a la vez si se borra la estacion

INDICACION
Al borrar los puntos de medicién se debe proceder con especial cuidado. Si, p. €j., se borra una estacion y, con ella,
todos los puntos de medicién contenidos, se pueden perder muchas horas de medicién o el trabajo de dias.

Elementos de los datos de los puntos de medicién
e N.2de punto
o N(y)
o E(x)
e HE@
e Atributos 1-5
e Ah
e Av
e Dh
e hr
e ppm
INDICACION

Para un punto de medicién seleccionado se pueden mostrar los atributos asignados procedentes de la aplicacion
Medicion y registro.
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Los puntos de medicién se pueden emplear para el estacionamiento y la orientacién, pero no para la clasificacién de
elementos graficos como, p. €j., lineas y curvas para la aplicacion Cuerda para replanteo de medidas.

12.2.3.3 Visualizacion de todos los puntos

Aqui se muestran, ordenados por numero de punto, todos los puntos fijos y de mediciéon con la denominacion del
modelo correspondiente (punto fijo o de medicion). Para ello, los puntos se pueden mostrar en forma de gréafico, de
lista, o sucesivamente.

Tipos de punto para mostrar:
o Puntos fijos
e Puntos medidos
o Estaciones

12.2.4 Gestor de graficos

El gestor de graficos muestra todos los puntos y los elementos graficos. La pantalla se puede desplazar y ampliar.
Los elementos graficos como las lineas y las curvas, se emplean en la aplicacién Cuerda para replanteo de medidas.

pu

Hilti POS Vuelta al cuadro de didlogo previo

Funcion para crear nuevos elementos

Graph Ver

Configuracion de los parametros

Confirmacién del cuadro de didlogo

ePBEEI®

Funciones de zoom, creacion de lineas y cur-
vas,...

12.2.4.1 Borrado de elementos graficos

Los elementos gréaficos se pueden marcar tocandolos. Los elementos graficos marcados de esa manera se pueden
eliminar mediante la tecla de borrar.

12.2.4.2 Creacion de elementos graficos

Los elementos graficos, como p. €j., lineas y curvas, se pueden crear aqui para la aplicacién cuerda para replanteo
de medidas, con la ventaja de que se obtiene una seleccion rapida en la aplicacion.

Elementos graficos que se pueden crear por introduccion:
e Linea con dos puntos
e Curva con dos puntos mas radio
e Curva con tres puntos

INDICACION

La seleccién de puntos solo se puede llevar a cabo con los puntos fijos y, Unicamente, a partir de la pantalla gréafica
de puntos o de la lista de puntos.
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13 Intercambio de datos con PC

13.1 Introduccion
El intercambio de datos entre la estacion total y el PC tiene lugar siempre en combinacion con el programa de PC Hilti
PROFIS Layout.
Los datos transmitidos son datos binarios y no se pueden leer sin estos programas.
El intercambio de datos se puede realizar tanto con el cable de datos USB incluido o con una memoria masiva USB.

13.2 HILTI PROFIS Layout

En principio los datos se intercambian como trabajo completo, es decir, entre la estacion total Hilti y Hilti PROFIS
Layout se intercambian todos los datos pertenecientes a un trabajo.

Un trabajo puede tener solo puntos de control o fijos con y sin grafico, o una combinacién, es decir, con puntos de
control o fijos y puntos medidos (datos de medicion) incl. los resultados de las correspondientes aplicaciones.

13.2.1 Tipos de datos

Datos de punto (puntos de control o de replanteo)

Los puntos de control son al mismo tiempo puntos de replanteo y se pueden dotar de elementos gréaficos para facilitar
su identificacion o para dibujar la estacion.

En caso de que estos puntos se transfieran con elementos gréficos del PC a la estacién total, dichos datos se
representaran en la estacion total con un gréafico.

En caso de que los puntos de control o de replanteo se introduzcan manualmente en la estacién total en un momento
posterior, en la estacion total ya no sera posible asignarles o afiadirles elementos graficos.

Datos de medicion

En principio los puntos medidos o los datos de medicion y los resultados de la aplicacion solo se transmiten de la
estacion total a Hilti PROFIS Layout.

Los puntos medidos se pueden transmitir como datos de punto en formato de texto separados por espacios,
separados por comas (CSV) o en otros formatos como DXF y AutoCAD DWG, y se pueden seguir editando en otros
sistemas.

En Hilti PROFIS Layout los resultados de aplicacion como p. €j. diferencias de replanteo, resultados de superficies,
etc., se pueden exportar como "informes" en formato de texto.

Resumen
Entre la estacion total y Hilti PROFIS Layout se pueden intercambiar los siguientes datos en ambas direcciones.

De la estacion total a Hilti Profis Layout:

o Datos de medicién: Nombre de punto, angulo y distancia.
o Datos de punto: Nombre de punto, coordenadas + altura.

De Hilti Profis Layout a la estacion total:

o Datos de punto: Nombre de punto, coordenadas + altura.
o Datos gréficos: Coordenadas con elementos graficos.
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INDICACION
No es posible el intercambio de datos directo entre la estacion total y otros sistemas de PC, solo a través de Hilti
PROFIS Layout.

13.2.2 Salida de datos con Hilti PROFIS Layout (exportacion)

Los datos se almacenan en las siguientes aplicaciones y con Hilti PROFIS Layout se pueden exportar en diferentes
formatos:

Replanteo horizontal

Replanteo vertical

Verificacion

Medir y registrar

Medicion de superficie (resultado de superficie)

areD =

Datos de exportacion
Hilti PROFIS Layout lee los datos almacenados en la estacion total y extrae los siguientes datos.

1. Nombre de punto, angulo horizontal, angulo vertical, distancia, altura de reflector, altura de instrumento

2. Nombre de punto, coordenada E, coordenada N, altura
3. Resultados de aplicacion, p. €j. diferencias de replanteo y mediciones de superficie

Formatos de exportacion

Formato CSV Datos separados por comas.

Formato de texto Separacién mediante espacios, de manera que los da-
tos quedan ordenados en columnas.

Formato DXF Formato de texto compatible con CAD.

Formato DWG Formato de datos binario compatible con AutoCad.

13.2.3 Introduccién de datos con Hilti PROFIS Layout (importacion)

Introduccién de datos
Con Hilti PROFIS Layout se puede leer, convertir y transmitir los siguientes datos a la estacion directamente con cable
0 con una memoria masiva USB:

1. Nombre de puntos (puntos fijos) con coordenadas y alturas.
2. Pdlilineas (lineas, curvas) de otros sistemas

Formatos de entrada

Formato CSV Datos separados por coma.

Formato txt Datos separados por espacios.

Formato de texto Separacion mediante espacios, de manera que los da-
tos quedan ordenados en columnas.

Formato DXF Dibujo CAD con lineas y curvas como formato de inter-
cambio general para CAD.

Formato DWG Dibujo CAD con lineas y curvas como formato compa-
tible con AutoCAD.
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13.2.4 Resumen de las funciones de Hilti Point Creator

i e ()Gl 3l (64 Drafting & Annotztion
Home Inset Annotate Layout Parametric  View Manage Output Plug-ins  Online  Express Tools
& L (]

General Settings | Point Import | Single Mode Block Mode Ling, Intersections, ... Mode Hilti BIM/CAD Library Online = Help

4

= [

Hilti Point Creator for AuteCAD |

|=1[Top]|2D Wireframe]

El Hilti Point Creator ofrece las siguientes funciones:

Ajustes
o Configuracion general

Data Import
e Importacion de puntos conforme a la configuracién a partir de distintos formatos de archivo.

Métodos de determinacion de puntos

e Single mode
Los distintos puntos se determinan mediante la funcionalidad de captura AutoCAD

e Block mode
Los puntos se toman en bloques. Estos puntos se «registran» en primer lugar en un bloque de referencia

e Line mode
Determinacion de puntos a partir de elementos como lineas y curvas. Los puntos se determinan bien en sus
extremos o centros o a partir de secciones de curvas y lineas, a partir de secciones de lineas con lineas o a partir
de secciones de curvas con curvas.

Exportacion de datos
o Salida en distintos formatos de los puntos extraidos en funcion de la configuracion

Enlace a la biblioteca Hilti BIM/CAD
o Carga objetos de Hilti BIM/CAD procedentes de Internet y los introduce en el software AutoCAD, Revit o de otro
tipo.

Estos puntos creados con atributos estan provistos con una denominacion. Se copian en una capa definida por el
usuario (la predefinida es «Hilti») y se pueden obtener en distintos formatos de datos.

Ayuda
e Visualizacion de la ayuda e informacién acerca de la versién del programa.

Hilti Point Creator: formato de salida para puntos
e Formato de texto con atributos (*.txt)
e Formato de Excel con atributos (*.csv)
e Formato de CAD solo puntos sin atributos (*.dxf)
e Formato de datos de Hilti con atributos (*.oml)
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Datos comunes creados con Hilti-Point-Creator (*.txt, *.csv):

PtiD N(x) Ely) Height  Layer IltemNo Naming Element Color
Ins_1 2024.597 72.509 3.056 Pipe 15 285921 HIL-23 INSERT white
Ins_2 2020.597 72.509 3.056 Pipe 15 285921 HIL-24 INSERT white
Ins_3 2016.597 72.509 14.234 Pipe 16 285921 HIL-25 INSERT white
Ins_4 2012.597 72.509 14.230 Pipe 17 285921 HIL-26 INSERT white
Ing 5 2008.597 72.309 14.000 Pipe 18 285921 HIL-27 INSERT white
Ins 6 2004.597 72.509 1.002 Water 285921 HIL-28 INSERT white
Ins 7 2004.245 73.371 1.100 Water 285921 HIL-29 INSERT white
Ins_8 2004.245 715.172 1.345 Water 285921 HIL-30 INSERT white
REF 1 2025.831 72.89 1.632 | Control Pts Inside Ref | Ref Tape black
REF 2 2002.445 77.59 1.724 | Control Pts Inside Ref |  Prism black
REF 3 1971.17 71.918 1.773 | Control Pts Inside Ref | Ref Tape black

13.3 Sinopsis de funciones de la aplicacion «PROFIS Connect»

La aplicacion «<PROFIS Connect» le ayuda a la hora de registrar y replantear puntos mediante el intercambio dinamico
de datos de construccion con un programa de construccion instalado en un PC conectado.

Hilti PROFIS Connect

Ajustes o

Ayudar

Acerca 9

T Hilti Profis Connect @

‘ Hilti PROFIS Connect

Dispostivo: e POS 15/18

Software: e SEMA

Intemuptor léser

Ajustes de comunicacién para la conexion de la
estacion total al PC

Informacion relativa a la version actual

Seleccion de la estacion total

Seleccion del software de construccion con el
que se deban intercambiar datos

® ®©EE

®
)

Activacion/desactivacion del laser como una
manera sencilla de comprobar si existe una
conexion activa entre «Hilti PROFIS Connect» y
la estacion total

Indicacién de las coordenadas transferidas.

El formato de los datos de coordenadas se
ajusta al software de construccion seleccio-
nado (Sema, Dietrich, etc.). La informacién solo
queda visible si en el didlogo «Ajustes» se ha
activado la opcion «Indicar secuencia de 6rde-
nes».

Estado de la conexién actual entre la estacion
total y el software de construccién en el PC.
Verde: la estacion total y el software de cons-
truccion estan conectados. Rojo: no hay co-
nexion

Establecimiento de conexién entre la estacion
total y el software de planificacion

Cierre del programa
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Ajustes
Ajustes =HECE X

S 1 I ) [Ceen @)
7] Mostrar secuencia de evdos

|| [ Buffer de Uso del tedae

Idioma 0 Espafiol (ES) -

( Can@alar 0K Q

Seleccion de la interfaz de comunicacion
(puerto Com) por la que esta conectada la esta-
cion total

Con el boton «Buscar», busqueda del puerto
Com al que esta conectada la estacion total

Observacion de los datos de la orden enviada

Transferencia de las coordenadas de punto a la
memoria intermedia del teclado del PC

Cierre del cuadro de dialogo

Confirmacion del cuadro de dialogo

QPRE| ®® ® ©

Seleccion del idioma

14 Conexion de datos con RS 232

La estacion total Hilti tiene una interfaz de datos RS 232 a la que se puede conectar un registrador de datos.
Para obtener mas informacion dirijase a su persona de contacto en Hilti.

15 Calibracioén y ajuste

15.1 Calibracion de campo
La funcion de calibracién de la estacion total (calibracion de campo) permite al usuario comprobar la herramienta y
ajustar electronicamente los parametros de la misma.
La herramienta esté ajustada correctamente al suministrarse.
Debido a oscilaciones de la temperatura, movimientos de transporte y envejecimiento, es posible que los valores de
ajuste de la herramienta cambien con el tiempo.
Por ello, la herramienta ofrece la posibilidad de comprobar los valores de ajuste por medio de una funcién y, dado el
caso, corregirlos con una calibracion de campo.
Para ello, la herramienta se emplaza de forma segura con un tripode de alta calidad y se utiliza un objetivo
correctamente visible y reconocible dentro de un rango de +3° con respecto a la horizontal a una distancia de aprox.
70 -120 m.

INDICACION
A continuacion, siga las instrucciones de la pantalla.

La pantalla asiste en el procedimiento interactivamente, de manera que solo es necesario seguir las instrucciones.

Esta aplicacion calibra y ajusta los ejes instrumentales siguientes:
o Eje de colimacién
e Av - Colimacion
o Compensador biaxial (ambos ejes)

INDICACION

La calibracion de campo requiere trabajar con diligencia y precision. Si se ve de manera imprecisa o la herramienta
se ve expuesta a sacudidas, puede ocurrir que los valores de calibracién sean incorrectos y el error redunde en las
mediciones que se realicen posteriormente.

INDICACION
En caso de duda, dirijase al servicio técnico de Hilti para que compruebe la herramienta.



15.2 Comprobacion del punto laser con respecto a la cruz reticular

Para comprobar la alineacion del punto laser con respecto a la cruz reticular se deben seguir los siguientes
pasos:
1. Coloque la diana POAW 82 a una distancia aproximada de 30 m.
2. Alinee la cruz reticular en el centro de la diana. Procure que la posicién sea lo mas horizontal posible.
3. Encienda el puntero laser.
La desviacion del punto laser con respecto al centro de la diana no debe exceder los 5 mm (a 30 m).

INDICACION
Si la desviacion es mayor, péngase en contacto con el Servicio de Mantenimiento de la herramienta o con el Servicio
de Reparaciones de Hilti.

15.3 Desarrollo de la calibracion de la aplicacion

INDICACION
Maneje la herramienta con cuidado para evitar vibraciones.

INDICACION

La calibracién de campo requiere prestar una diligencia especial y trabajar con precision. Si se ve de manera imprecisa
o la herramienta se ve expuesta a sacudidas, puede ocurrir que los valores de calibracion sean incorrectos y el error
redunde en las mediciones que se realicen posteriormente.

INDICACION
En caso de duda, dirijase al servicio técnico de Hilti para que compruebe la herramienta.

Preparacion de la calibracion
1. Coloque la herramienta de manera segura con un buen tripode.
2. En el menu Aplicaciones, seleccione la opcion Configuracion.

1.2 Cuadro de dialogo de inicio «Sistema»
o Seleccione el gestor de datos mediante la tecla Config.
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@ Inicio de la configuracion

Medir y Guarda

7
Vert. disposici

2.2 Cuadro de dialogo de inicio «Configuracion»
o Inicio de la calibracién en el menu de configuracion

ilti Vuelta al cuadro de didlogo del sistema
Hilti POS s @ g

. e R Inici | li i6
Configuracién g .I PDF @ nicio de la calibracién

risma
Selece. Aplicacidn=Configuracion

Config. Sistem

‘Calib. Pantalla EDM Objetivo

En los capitulos siguientes se describe la secuencia y el proceso de las distintas calibraciones.

15.3.1 Calibracion del error del eje objetivo y del indice V
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El error del eje objetivo constituye la divergencia del visor 6ptico (eje objetivo) respecto del eje del telescopio
mecanico/éptico. El indice V constituye la divergencia de la «direccion cero» del circulo vertical respecto del eje
vertical mecanico. Para obtener unas mediciones seguras y precisas de la altura es imprescindible llevar a cabo esta
calibracion.

-
Hilti POS

Medir Pt en Cara 1 E .I F'ritéfha @ Ejecucion de la medicion

Selece. Aplicacidn=ConfiguracidniCalibracion

(D Vuelta al cuadro de didlogo previo

Mirar un objetivo a +5° de la horizontal.
|| Ah 41° 00" 00"
Av 90° 00' 00"

@ (2]

Atras

e |

Cara 1 Calibracion Ah, Av-Colimacion

Medir

Procedimiento

1.
2.

Inicie el calibrado de los ejes horizontal y vertical. Siga las instrucciones que aparecen en la pantalla.

Oriente con cuidado el objetivo seleccionado del telescopio | mediante la cruz reticular y siga las instrucciones
de la pantalla.

Tras la medicion, cambie a la posicion Il

Oriente con cuidado el objetivo seleccionado del telescopio Il mediante la cruz reticular y siga las instrucciones
de la pantalla.

La estacion total calcula y muestra los nuevos valores de correccion.

Decida si prefiere utilizar los valores nuevos o mantener los valores de calibracién «antiguos».

15.4 Servicio de Reparacion de Hilti

El Servicio de Reparacion de Hilti realiza las comprobaciones y, en caso de haber desviaciones, las restablece y vuelve
a comprobar que la herramienta funcione conforme a las especificaciones. La conformidad de las especificaciones
en el momento de la comprobacion se confirma por escrito mediante el Certificado de Servicio.

Recomendacion

Seleccionar un intervalo de comprobacién adecuado en funcién del uso habitual de la herramienta.

Realizar al menos una comprobacién anual por parte del Servicio de Reparacién de Hilti.

Realizar una comprobacion por parte del Servicio de Reparacion de Hilti después de un uso extraordinario de la
herramienta.

Realizar una comprobacion por parte del Servicio de Reparacién de Hilti antes de emprender trabajos/encargos
importantes.
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La comprobacién por parte del Servicio de Reparacion de Hilti no exime al usuario de la herramienta de realizar

comprobaciones antes y durante su utilizacion.

16 Cuidado y mantenimiento

INDICACION
Encargue al servicio técnico de Hilti la sustitucién de las
piezas dafiadas.

16.1 Limpieza y secado

Elimine el polvo del cristal soplando.
PRECAUCION
No toque el cristal con los dedos.

Limpie la herramienta utilizando Unicamente un paifo
limpio y suave. En caso necesario, humedézcalo con
alcohol puro o con agua.

PRECAUCION

No utilice otros liquidos que no sean alcohol o agua.
Otros liquidos podrian atacar las piezas de plastico.

INDICACION
Encargue al servicio técnico de Hilti la sustitucion de las
piezas dafiadas.

16.2 Alimacenamiento
INDICACION
No almacene la herramienta mojada. Déjela secar antes
de guardarla y almacenarla.

INDICACION
Antes de almacenarlos, limpie siempre la herramienta, el
maletin de transporte y los accesorios.

INDICACION

Realice una medicién de control antes de su utilizacion
si la herramienta ha estado almacenada o ha sido trans-
portada durante un periodo prolongado.

PRECAUCION

Retire las pilas si no se va a utilizar la herramienta en
un periodo prolongado. Si las pilas/baterias tienen fugas,
pueden dafar la herramienta.

INDICACION

Tenga en cuenta los valores limite de temperatura durante
el almacenamiento de su equipo, ante todo en invierno
o verano y especialmente si se guarda el equipo en el
maletero o habitaculo de un vehiculo. (De -30 °C a +70 °C
(de -22 °F a +158 °F)).

16.3 Transporte

PRECAUCION

Es preciso aislar las pilas o retirarlas de la
herramienta cuando esta se vaya a enviar. Si las
pilas/baterias tienen fugas, pueden dafar la herramienta.

Para el transporte o envio del equipo, utilice cartén de
embalajes de Hilti o un embalaje equivalente.

17 Reciclaje

ADVERTENCIA

Una eliminacion no reglamentaria del equipamiento puede tener las siguientes consecuencias:
Si se queman las piezas de plastico se generan gases tdxicos que pueden afectar a las personas.

Si las pilas estan dafiadas o se calientan en exceso pueden explotar y ocasionar intoxicaciones, incendios,
causticaciones o contaminacién del medio ambiente.

Si se realiza una evacuacion imprudente, el equipo puede caer en manos de personas no autorizadas que hagan
un uso inadecuado del mismo. Esto generaria el riesgo de provocar lesiones al usuario o a terceros, asi como la
contaminacion del medio ambiente.

Ay

&d

Las herramientas Hilti estan fabricadas en su mayor parte con materiales reutilizables. La condicion para dicha
reutilizacion es una separacion de materiales adecuada. En muchos paises, Hilti ya dispone de un servicio de recogida
de la herramienta usada. Péngase en contacto con el servicio de atencion al cliente de Hilti o con su asesor de ventas.
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Solo para paises de la Union Europea.

No deseche las herramientas de medicion electrénicas junto con los residuos domésticos.

De acuerdo con la directiva europea sobre residuos de aparatos eléctricos y electrénicos, asi como su
traslado a la legislacion nacional, las herramientas eléctricas y las baterias usadas se deben someter a
una recogida selectiva y a una reutilizacion respetuosa con el medio ambiente.

Deseche las pilas conforme a la normativa nacional. Contribuya al cuidado del medio ambiente.

18 Garantia del fabricante de las herramientas

Si tiene alguna consulta acerca de las condiciones de la
garantia, pongase en contacto con su sucursal local de
Hilti.

19 Indicaciéon FCC (valida en EE. UU.) / Indicacion IC (valida en Canada)

PRECAUCION

Esta herramienta ha cumplido en las pruebas realiza-
das los valores limite que se estipulan en el apartado
15 de la normativa FFC para herramientas digitales de
la clase B. Estos valores limite implican una proteccion
suficiente ante radiaciones por averia en instalaciones
situadas en zonas habitadas. Las herramientas de este
tipo generan y utilizan altas frecuencias, y pueden, por
tanto, emitirlas. Por esta razén pueden provocar anoma-
lias en la recepcion radiofénica si no se han instalado
y puesto en funcionamiento segun las especificaciones
correspondientes.

No puede garantizarse la ausencia total de anomalias
en instalaciones especificas. En caso de que esta herra-
mienta produzca interferencias en la recepcion de radio

o television (puede comprobarse desconectando y vol-
viendo a conectar la herramienta), el usuario debera
tomar las siguientes medidas para solventar dichas ano-
malias:

Oriente de nuevo o cambie de lugar la antena de recep-
cion.
Aumente la distancia entre la herramienta y el receptor.

Consulte a su proveedor o a un técnico de radio y
television.

INDICACION

Las modificaciones o ampliaciones no autorizadas ex-
presamente por Hilti pueden restringir el derecho del
usuario a poner la herramienta en funcionamiento.
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20 Declaracion de conformidad CE (original)

Denominacion: Estacién total

Denominacioén del mo- POS 15/18
delo:

Generacion: 01
Afio de fabricacion: 2010

Garantizamos que este producto cumple las siguien-
tes normas y directrices: 2004/108/CE, 2006/66/CE,
2011/65/UE, EN ISO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Paolo Luccini
Head of BA Quality and Process Mana-

o

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

gement

Business Area Electric Tools & Acces- BU Measuring Systems
sories

07/2014 07/2014

Documentacion técnica de:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland

A
Accionamiento vertical . . . .. ... ... ... ... 1
Actualizacion de software
Aplicaciones de la estaciontotal . . . . . .. .. 2,25
SoftwaredePC . . . . .. ... ... ... ... 2,25
Adaptadordered . . ... ... ... ... ... 6
Alineacién vertical . . . . .. ... ... ... 4,83
Aplicaciones de la estacion total
Actualizacion . . . .. ... ... ... 2,25
Asadetransporte . . . . ... ... ... 1
Ayudadepunteria . . ... ........ 1-3, 18, 30
B
Basenivelante . ... ... .. ... .. .. .. ... 1
Basténreflector . . .. ... ... ... ... ... 6
POABO . . ... . 2,16
Bateria:
colocaciébnycambio . . . . . ... ... ... 2,20
Botonesdefuncion . . . ... ... ... ... .. 2,20
(&7
Calculo indirectode altura . . . .. ... ... 4,81-82
Calibracibondecampo . . ... ... .. 2,5,28,100

Compensador biaxial . . . . ............ 2,15
Comprobacién funcional
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Conexién de la herramienta . . . . ... ... .. 2,23
Configuracion . . . . . ... ... 2,27
Coordenadas . .. ... ... .. ... 1, 11
Correcciones atmosféricas . . . . . ... ... .. 3, 31
E
Emplazamiento de la herramienta . . . . . . . .. 2,24
Emplazar la herramienta
sobre tubo y plomadalaser . . ....... .. 2,25
Estaciontotal .. ................... 6
Desconexion . . . . .. . ... ... .. 2,24
G
Gestibndeenergia . . . . .. ... ... ... 2,24
H
Herramienta:
emplazamiento . . . . . ... ..., 2,24
Hilti PROFIS Connect . . . . . ... ... ..... 2,25
Hilti PROFISLayout . . .. ............ 4,96
Introduccion de datos (importacién) . . . . . . . 5,97
Salida de datos (exportacion) . . ... ... .. 4,97
Horayfecha. . . ... ... ... ......... 2,28



1
lluminaciéndelapantalla. . . . . ... ... ... 3,32
Indicacién de inclinacion
Vertical . ... ... ... ... ......... 4,81
Indicacion del circulo horizontal . . . . ... ... 4,80
Indicacion del trabajo actual . . . . .. . ... .. 3,33
Informacién del trabajo . . . . .. ... ... ... 3,33
Introduccion de puntos
Selecciondepuntos . . . . . ... ... L. 2,18
J
Juegodellavesdeajuste . . . . ... ... ... ... 6
L
Lecturadecirculo. . . . ... ... ... ... 4,79-80
Lineadeenlace . . . .. ... ... .. ...... 4,74
Lineasdereferencia . . ... ... ........ 1,11
M
Medicion de distancia . . . .. .. ... .. ... 2,15
Medicion de superficie . . . ... ... ... 4,77
Medicionesdealtura . . . ... .. ... ..... 2,17
MediryGuardar . . . . . . ... .. .. ... ... 3, 51
Menu Funcién
FNC . . . . . 3,29
o
Objetivo . . . . . ... ... 1
Objetivos . . . . . ... 2,16
Ocular . . . . . . . e 1
P
Paneldemando. . . ... ... .......... 2,20
Pantalla tactil
Distribucion . . . . . .. ... L. 2,21

Elementos de manejo generales . . . . . . . .. 2,22

Tamafo . . . . . . . . i e 2,21
teclado alfanumérico . . . . .. ... ... ... 2,22
tecladonumérico . . . . .. .. ... ... ... 2,21
Pila .. ... ... ... . . ... 2,6, 20,23
Plomadaladser. . . ... ... .. ... ........ 1
Posiciones del telescopio . . . . . ... ... .. 2,13
Principiode mediciéon . . . . . .. ... ... ... 2,15
Punterolaser. ... ............ 2-3, 18, 31
Pantalladeestado . .. ... .......... 2,22
Puntosdedatos . ................. 2,18
R
Replanteo horizontal
CONPHSMA . . v v v v i e e e e e e 3,44
Replanteo vertical
concoordenadas . . . . .. .. .. ... ... 3, 64
conlineasdereferencia . . ... ........ 3, 61
Replanteo Vert. . . . . . .. .. ... ... ... 3, 60
RS232 . ... .. 5,100
S
Seleccion deltrabajo . . . . . ... ... ... 3,33
Servicio de Reparacion de Hilti . . . . . . 2,5,28,103
T
Teodolito . .. ... ... ... ... ....... 4,78
Tiposdedatos . . ... .............. 4,96
Tomillodeenfoque . . . . ... ... ......... 1
Trabajo
CrearnNUeVO . . . . v v v v v e e e e e e e 3,33
Trabajos . . . . . . .. ... 3,33
\'}
Verificacion . . . . . . .. ... ... 3,57
CONPHSMA . . v v v v i e e e e e e e 3,57

107



=T

¢€c/01¢






